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ACS580 standart surucitler
kompresorlerle kusursuz uyum

Giris

ACS580 surtcllerin tipik uygulama alanlan,
kompresor, pompa ve fan gibi karesel tork ve
temel sabit tork uygulamalaridir. ACS580
surlcdiler, kurulumu, devreye almasi ve kullanim
kolay, tak-cahstir mantigiyla tasarlanmistir.
Kullanicilara kolay montaj ve devreye almanin yam
sira ¢ok gesitli dahili fonksiyonlariyla zahmetsiz
performans sunar. Bu fonksiyonlarin bircogu &zel
uygulamalar veya ortamlar icin tasarlanmistir.
Suriclyu ayarlamak icin kullanmicilara gereken
zaman kisaltir ve harici bilegsenlere ek yatirnm
yapma ihtiyacini da azaltir.

Bu uygulama kilavuzunun amac, 6zellikle
kompresor kullanicilariigin yararh olan ACS580
standart sirlcilerin fonksiyonlarina genel bir
bakis saglamaktir. Uygulama kilavuzu, bu
fonksiyonlari kullanmanin temel 6zelliklerini ve
avantajlarim tamtir ve ayrica her bir fonksiyonun
nasil uygulanacadi konusunu adim adim tamtir.

Uygulama kilavuzu ¢ bolimden olusmaktadir.
Birinci bolimde, cesitli prosesleri kontrol etmek
icin neden surici se¢cmeniz gerektigi
aciklanmaktadir. Surictlerin farkh yiklenebilirlik
egrilerini nasil sagladigin agiklarken, giderek
ylikselen bir trend olan enerji tasarrufu konusunu
tamitmaktadir. ikinci bdliim, ACS580 siirliciilerin
kompresorler icin ideal olan bazi temel
ozelliklerini kisaca vurgular. Son olarak, G¢tinci
bélimde daha 6nce bahsedilen 6zelliklere ve
bunlarin her birinin nasil uygulanacagina iliskin
ayrintih bilgiler verilmektedir.

Kompresor uygulamalari ve ABB’nin sundugu
ozellikler hakkinda daha fazla bilgi iceren diger bir
brosiire www.abb.com/drives adresinden veya
bu uygulama kilavuzunun arka kapagindaki QR
kodu okutarak erisebilirsiniz




Neden surucu kullanmahy1z?

GUnUmUzde Uretkenlik, verimlilik ve enerji tasarrufu, tartismalarin merkezindedir.
Verimliligi artirmak, ayn1 zamanda daha az enerji tiketmek ve maliyetleri distrmek
dnemlidir . Degisken frekansh surtculer bunlarn hepsini mumkun kilarken, ekipman

Omrunu uzatir ve bakim ihtiyacin azaltir.

Enerji tasarrufu

AC motor kullanilan uygulama surekli olarak
nominal hiza gereksinim duymuyorsa, motor hizi
surici ile kontrol edilerek enerji tasarrufu
yapilabilir. Bu sayede, motoru her zaman nominal
hizda cahstirmak yerine proses ihtiyaglarina gére
motorun hizi ayarlanabilir.

Bir fabrikanin enerji faturasimin beste birine
kadari basingh hava uretimi ytzindendir. Bir
kompresaorun hizini kontrol etmek igin suriict
kullanmak sabit bir hiz esdegeri ile
karsilastirnldiginda enerji ve paradan tasarruf
etmenizi saglar. Ortalama yiikilin, kapasitenin
%75’i veya daha az1 oldugu hava kompresorlerine
suricl takilmasi ekonomik olarak avantajhdir.

Proses iiretkenligi

ister basinch havanin Gretimi ister kullammi olsun,
basinch hava sikhkla en pahah yardimci uygulama
oldugundan verimliligi artirmak ve maliyetleri
dislirmek icin genellikle bir¢ok firsat vardir.
Yanhs boyutlandirma, kii¢lk kagaklar, basing
sorunlar ve etkisiz kontrol gibi basin¢h havanin
yetersiz kullanimi, basin¢h hava ile ilgili
verimsizliklerde buz daginin sadece goriinen ucu
olmaktadir.

Surucilerle, sikistinlmis hava icin degisen talep
daha iyi eslestirilebilir. Mekanik proses kontrol
yontemlerine gerek yoktur ve AC motorun devreye
alinmasi sirasinda gli¢c dalgalanmalari azaltilabilir.
Suruciler hassas basing kontroliine ve cogunlukla
disuk basing ayar noktasina izin verir. Basing
kontrolii ne kadar keskin olursa, enerji tasarrufu
da o kadar buytk olur, ciinki proses talebi ile
proses kontrollinilin iyi bir sekilde eslesmesi, israfi
ortadan kaldinir. Ayrica, diisuk basing ayar
noktasi, kacaklari 6nemli dlclide azaltir.

Biliyor muydunuz?

Enerji tasarrufu saglamak icin en
basit yol, motorlan akilh bir
sekilde kontrol etmek icin ACS580
sUruculeri kullanmaktir. ACS580
suruculer, kompresor basing ayar
noktasini ve enerji tuketimini
dusurmek i¢cin motor hizin
degistirmeye yarar. Ayrica, bir
endustriyel basinch hava
sisteminin yUzde 25’ine kadar
¢ikabilen kacgak kayiplari, daha
dusuk bir basing ayar noktas ile
onemli 6lcude azaltilabilir.

Mekanik bilegenlerin ortadan kaldiriimas
Surucdiler, motor hizinin yik gereksinimlerine
karsihk gelmesine izin verdigiigin, rediiktér gibi
pahah mekanik bilesenlere ihtiyag kalmaz. Bu hiz
arttirici ve azaltici cihazlarin ortadan kaldirilmasa,
bakim maliyetlerini disliriir ve yerden tasarruf
saglar.
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Hassas proses kontrolii

Surdculer tarafindan sunulan proses kontroli
diger kontrol yéntemlerine kiyasla dne ¢ikar.
Kullamicilar, proses ihtiyaglarin kargilamak igin
motorun farkh durumlarda nasil cahsacigim
dogru bir sekilde tanimlayabilirler. Ornegin
kullamcilar, gereksinimlerine bagh olarak hassas
motor hizi, tam bir durma konumu ve belirli bir
tork miktar secebilirler.

Buna ek olarak, ACS580 suruculer bircok
kompresér, pompa ve fan uygulamalari igin yararh
olan bir PID fonksiyonuna sahiptir. PID
kontrollinde, slrlict basing seviyeleri gibi
prosesten toplanan gercek geri beslemelere
dayanarak kullanmicinin belirledigi ayar noktasim
tam olarak bulabilmektedir. Bu, tahminsel
hatalarin prosese zarar vermesini onler.

Daha uzun ekipman émrii ve daha az bakim

Tek hizh baslatma yontemlerinde motorlar keskin
bir sekilde devreye alinir ve yuksek bir baslangic
torku ve akimina maruz kahrlar. Baslangi¢ akim,
nominal yik akiminin on kat1 kadar fazla olabilir.
Yiksek bir baslatma akimi, motorda buyik bir
1sinmaya neden olur ve mekanik stres ile birlikte
motorun dmrind kisaltir.

Ote yandan, siiriiciiler ile kullamci, hizlanma
suresini tammlayabilir ve bu sirada surici, motor
hizim kademeli olarak calisma hizina kadar
yukseltir. Kontrolli baslangi¢ akimi nedeniyle
elektriksel ve mekanik stres azaltihir. Bu, motorun
omrini uzatir ve ayrica bakim ve onarim
masraflarim disardr.

Ayarlanabilir motor yiik kapasitesi egrileri
Motorun siruclsiiz cahstigr durumlarda, yik
kapasitesi egrileri degistirilemez ve enerji
tuketimi etkin sekilde optimize edilemez.
Motor belirli bir mzda belirli bir tork Uretir ve
maksimum tork asilamaz.

Neden surucu kullanmahy1z?

/T, A

Grafik 1; Bir AC siirlicii ile kullamldiginda motor yiik
kapasite egrileri.

Sirlcllerde ise farkh yiiklenme secenekleri vardir.
Standart egri (Egri 1) siirekli olarak kullanilabilir.
Diger egriler yalmzca belirli zaman arahklarinda
kullanilabilir, cinkii motorun sogutma sistemi bu
tur bir agir sart kullanmimi igin tasarlanmamistir.

Baz1 uygulamalarda, bazen baslatma sirasinda iki
kat daha fazla tork gereklidir. Siirlict ile bu
mumkundur; yani motorlar normal kullanimlarina
gore boyutlandirilabilir. Bu yatirnm maliyetini
dusardr.

Bu 6zellikleri kullanabilmek igin yuk, strtci ve
motorun uyumlu olmasi cok dnemlidir. Aksi
taktirde motor veya surici asiriisinir ve hasar
gordar.
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ACS580 siurucu ozellikleri ve kullanici
faydalan

ACS580 standart suruculer, musterilerin surtcuyu kendi ihtiyaclarina gore
ayarlamasina yardimci olan bircok farkh &zellikler sunar. Kompresér kullanicilar icin
en kullamsh &zellikler sicakhk denetimi, PFC kontrolu ve altigen aki kontroludur.
Gercek zamanh enerji tiketimini izlemek ve isletme maliyetlerini distrmek icin bu
bilgileri kullanmak da mumkudndur. Asagida bu ozellikler ve dzelliklerin saglachdn
avantajlar agiklannmstir.

Yazilim ve programlanabilirlik

Kompresor kullanicilar stirticliyi kompresor
gereksinimlerine gore kolayca optimize edebilir.
ACS580 standart suricdller, ekstra harici
kontrolcu satin alma gereksinimini azaltacak pek
cok dahili 6zelliklere sahiptir. Bu kolayhklara ek
olarak, kompresorler izlenebilir ve izleme
sonuclarina bagh olarak daha gelismis korumalar
uygulanabilir. Erken izleme, kullanicinin 6nleyici
bakim yapmasina ve beklenmedik kesintileri
azaltmasina da olanak tanir.

Standart ACS580 yazihmi, bakim sayaclan,
sikisma korumasi, denetim fonksiyonlari, motor
sicakhk izleme, hata kayitlari, motor 6n1sitmasi,
kompresor kontrolu icin PFC 6zelligi, PID
fonksiyonu ve enerji tasarrufu sayaclarimicerir.
Kullanict hem skaler hem de vektoérel kontrol
modlarinda dénen yikl havada yakalama (flying
start) 6zelligini, anormal yik durumlarim
algilamak icin ylk egrisi izlemeyi ve gelismis
konfigurasyonlar icin adaptif programlamay
kullanmilabilir. Kullamcilar, farkh kullanici gruplar
icin farkh erisim seviyeleri dahi tanimlayabilir.

Enerji verimliligi ve yiik analizérii

EnergySave yazihmiile birlikte enerji verimliligi
fonksiyonu, kullanicinin 6nce potansiyel enerji
tasarruflarin1 tahmin etmesine ve ardindan elde
edilen tasarruflar izlemesine ve motoru
cahstirirken enerji tiketimini optimize etmesine
olanak tanir. Bu 6zelliklerle, kullanic1 tasarruf
edilen enerji ve paraylailgili degerli bilgiler alir ve
tiketim optimizasyonu yoluyla isletme
maliyetlerini daha da disurebilir.

Kontrol paneli veya bir PC aracihgiyla erisilebilen
yuk analizéri fonksiyonu, histogramlarin yan sira

secilen sinyallerin pik degerlerini goruntiler ve
motorun belirli bir stire boyunca nasil
cahstinldigim gosterir. Bu 6zellik, beklenmedik
ylkleriizlemek ve bazi boyutlandirma sorunlar
olup olmadigin belirlemek icin yararhdir.

Enerji verimli motor destegi

ACS580 standart surucller, sabit miknatish
motorlarin yani sira SynRM motorlari da destekler.
Sabit miknatish motorlarda, motor rotoru nadir
elementli sabit miknatislarla tasarlanir ve
miknatislama akimi gereksinimi ortadan kalkar ve
bu nedenle rotor akimi olmaz. Bu, motorun geri
kalani ve rulmanlara ¢ok az1s1 aktarilmasi ve
dolayisiyla motorun enerji verimliliginin iyilesmesi
anlamina gelir. SynRM motorlarda hi¢ miknatis
yoktur ve bu nedenle miknatislanma nedeniyle
herhangi bir kayip yoktur. Bu motorlarda,
genellikle sabit miknatish motorlarda oldugu gibi
herhangi bir tork ve hiz dalgalanmas1 yoktur.
Batln bunlar, daha az yaglama arahklarina olanak
taniyan ve enerji verimliligini artiran, daha distk
rotor kayiplarina ve 1s1 Uretimine yol agar.

Altigen aki kontrol modu

Bu kontrol modu, alan zayiflamasi olan bir
bélgede cahstinldiginda fazladan gerilim
rezervine erismeyi saglayan “alt1 adimh” bir
kontrol yontemini kullanir. Bu alanda, akimdaki bir
azalma ve daha disik bir anahtarlama frekansi
nedeniyle, verimliligi arttirmak mimkdndur. Bu,
ornegdin bir kompresorin sogutma kapasitesini
arttirmak icin ek bir ylkseltmeye ihtiyac
duyulmasi halinde de yararh bir 6zelliktir. Altigen
aki kontrol modunun yardimi ile motorun olasi en
yliksek yiike gbre asiri boyutlandiriimasi
gerekmez.



Sicakhk izleme

Sicakhk denetleme fonksiyonu, tipik olarak hava
kompresadrlerinde kullamir; ¢linkd, ilave I/O
bilesenleri olmadan motorun veya mekanik
aksamlarin sicakhk korumasini saglar. Fonksiyon,
motor sicakhginm gercek zamanh olarak izler ve
kullanmci tarafindan tanimlanan sicakhk asihirsa
bir hata veya uyar verir. Bu, artan motor
sicakhigindan kaynaklanan asiriisinmayi ve
motora zarar gelmesini dnler. izlenen sicaklik,
proses sirasinda motor sicakhgi davranmisinin

analiz edilebildigi bir grafikte de gériintilenebilir.

ACS580 standart suructler, PTC ve Pt100
sensorlerine dogrudan sensér baglantisina
sahiptir. Ayrica ATEX sertifikah PTC baglant
opsiyonuna sahiptir ve bu da siricinin patlayici
bir ortamda kullanilan bir uygulamay1 kontrol
etmesini saglar. ATEX sertifikah CPTC-02
termistér koruma modiill, proses glvenligini
arttinr ve ayrn ATEX sertifikah bilesenler ile bir
emniyet devresi kurma ve emniyet réleleri gibi
ilave glivenlik elemanlari satin alma ihtiyacim
ortadan kaldinr.

Sicakhk izleme sensorleri,
maksimum Uc¢ adet

ACS580 siurucu ozellikleri ve kullanici
faydalan

PFC kontrolii

PFC kontroll ¢coklu kompresoérler igin ideal bir
ozelliktir, cinkli daha az bilesenle genis bir hava
hacmi kaynadi saglar. PFC kontroli, cok fazla
dalgalanmanin oldugu ve yalnizca bir motorla
karsilanamayan proseslerdeki gereksinimleri
yonetmek Uzere tasarlanmistir. PFC, ihtiyaca gore
ek motorlan direkt olarak (DOL) baslatir ve
durdurur. ACS580 standart yazihmu ilgili tim
parametreleri ve ayarlari otomatik olarak
degistiren bir PFC makrosu icerir. Bu 6zelligin
uygulanmasi, asistan kontrol panelinde yalnizca
birkag¢ tiklama gerektirir.

A

1

Adaptif programlama

So6zu edilen 6zellikler ihtiyaglarimz
karsilamiyorsa, adaptif programlama daha fazla
sey yapmaniza yardimci olur. Temel
parametrelerin ayarlanmasinin yeterli olmadig
durumlarda, fonksiyon bloklarina sahip kiigik
Slcekli bir striici programlama yazihmidir. Drive
composer pro yazihmi ile kullamcilar, proses
gereksinimlerini karsilamak i¢in 6nceden
tanimlanmis giris ve ¢ikislan, dahili 1/0 i¢in
kullanabilir ve ekstra fonksiyonlar tasarlayabilirler.
Adaptif programlama yazihmi, kompresor
yenileme gibi durumlarda ¢cok yardimci olur. Bu
yazihm son derece basittir ve hicbir programlama
gecmisi gerektirmez.
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ACS580 surucu ozellikleri ve parametre
ayarlar

Asagidaki paragraflar, yukarida tamtilan &zelliklerin kullanimi icin ayrintih adimlan
aciklamaktadir. Ayrica, kullamcimin ihtiyaclarint mikemmel sekilde kargilamak icin
parametrelerin ve dzelliklerin nasil ayarlanacagin gosterirler. Bu bdlimde daha
ayrintih olarak incelenen 6zellikler PFC, sicakhk izleme, altigen kontrol modu ve yuk
analizdrinln yam sira enerji verimliligi ve EnergySave yazihmlariniicerir.

PFC

PFC 6zelligi, bir stricil ve ¢coklu motorlardan
olusan sabit hizh kompresér sistemlerinde
kullanihir. Sirlcl, motorlardan birinin hizinm
kontrol eder ve diger motorlari kontaktorler
vasitasiyla dogrudan sebekeye atar (ve ayirir). Bu
fonksiyon Ozellikle, proses talepleri degistiginde
yararh olur. PFC kontrol mantig1, yardimci

motorlan, prosesteki kapasite degisiklikleri
geredi devreye alir ve devreden c¢ikartir.
Asagidaki talimatlar, birincil ayarlari kullanarak
PFC’yi nasil ayarlayacagimzi géstermektedir.

PFC, bir dizi farkh parametrenin ayarlanmasiyla
da uygulanabilir; ancak, birincil ayarlari kullanmak
zaman kazandirir ve iglemi basitlestirir.

3a.

4a.

Rernote (™ ACS5E0 8.0bar 2. Remote (™ ACSHH0 8.0har Meniiye gidin ve “Primary settings”i se¢in ve
Primary settings Control macro ardindan “Macro” yu secin.
HiMacro: Press [7] for wiring descriptions.
Motar WARNIMG: Resets all setings. . . L . . .
Start, stop, reference . Panel PID Listeden agagiya inip “PFC” yi segin. PFC’yi
H_an_wps . ABB standard [vector] sectikten sonra, ekran birincil ayarlar
Limes L meniisiine dner.
Back 15:57 Select Back 15:58 Select
a) PFC’nin yapilandirmasini kontrol etmek
He_mte (’ ALS580 8.0bar 3b. Hemate (™ ACS580 8.0bar icin birincil ayarlar meni listesinin altina
Primary settings FF-' fan control gidin ve “PFC” yi se¢in. b) Secim kontrol
Start, stop, reference 3 L Moo . e .
Ramps P . Configure PFC 1/0 N panellnde goruntulemr.
Limnits . Configura PFC contral »
FID Secondary reference » Configure Autachange Mot selected » a) “Configure PFC 1/0” y1 secerek, b) motor
Purnp and fan cantrol say1sin (4 motora kadar) ayarlayabilir ve
Back 15:58 Select Back 15:58 Edit érnegin réleleri yapilandirabilir ve 1/0
baglantilarini kontrol edebilirsiniz.
Remate (™ ALCSAA0 8.0har 4. FRemote (™ ACSHR0 B.0har
Pump and fan control Configure PFC 1/0 R . ”
PFC mode: FFC Mumber of motors: Configure PFC control”u seger.el.(’ yardima
Canfigure PFC 1/0 O Include drive matar motorlarin ne zaman devreye girip,
Canfigure PFC control . Caontactor delay: 0a0 s cikacagina ve baslangi¢ ve bitis
Configure Autochange Mot selected » Configure RO:s 3 gecikmelerinin ne kadar siirecegine iliskin
Configure interlocks » A
e e . sinirlari ayarlayabilirsiniz.
Back 16:22 Select Back 16:22 Edit
Degistirmek istediginiz degeri segin ve
Aemote (% ACSSE0 8 Dbar 6.  Hemote (™ ACS5ED 8.0bar “Edit”e tiklayin. Degeri degistirmek icin
Pump and fan control Configure PFC control K &1 oklar kull ih t" d
PFC made: PFC PFC start, stop, reference - ‘}‘/u arlve agagi oklar kullamn ve nihayetinde
Caonfigure PFC 1/0 » Configure Process PID . Save”e tiklayin

Configure PFC control

Aux motors started at

Configure Autochange Mot selected » Aux motors stopped at: 25 Hz
Start delay: 10.00 s
Back 1558 Select Back 550 Edit * PFCiglevini kullanabilmek icin PID iglevinin etkinlestirilmesi

gerekir.



Ta.

8a.

9a.

10.

11b.

12b.

Remote ™ ALS580 8.0har
Primary settings

Start, stop, reference (S
Ramps 8
Lirnits 3

Secondary reference »

Purmp and fan control FFCw»
Back 16:20 Select
Remate ™ ALSHB0 8.0bar
PID

PID controls: Secondary reference

PID output:

0.00 Hz w

0.00 % »

Deviation:

Setpoint. 0.00 %mw
Back 16:20 Edit
Local® ¥ ACS580 F00%

[Output frequency 0 00]
Hz .
‘[Kﬂotor current 000]>

PFC system status
PFC inactive {local control)

Options 15:59 Menu

Remote

L ACS530 32 %

s 4.94)
042

PFC system status
Running with ¥3D
Options 16:00 Menu
Femote ) ACS580 85.8 %

s 48.32)
=090

PFC system status
Running with ¥5D + 1 Aux

Options 16:01 Menu

Remote ) ACSEE0 100.0 %

VAL
{=™0.86)

PFC system status
Running with ¥SD + 2 Aux

Options 10:14 Menu

Tb.

8b.

9b.

11a.

12a.

13.

Remote ™ ACSHB0 8.0hbar
PID
PID controls:  Secondary reference
PID output: 0.00 Hz »
Unit: %
Deviation: 0.00%»
Setpoint 320%.
Back 15:68 Edit
Local ™ ACSEED 0.0 %
Unit:
T 17
?
#
& Length: 0/8
Cancel 08:a0 Save
Remore ¢ ACSHE0 3.2 %

= 0.00)
T 0.00p

PFC system status
PFC enabled [not started)

Options 15:58 Menu

Remote . ACSE80 88.8 %

[ 39.48)
=070

[PFE system status

Starting Aux]

Options 16:01 Menu

Remote s ACSHA0 100.0 %

a1 31)
T 0.78)

[F‘FE system status

Starting Aux2

Options 014 Menu

Remote o™ ACSHE0 274 %

g7
T 040p

PFC system status
Stopping Aux2

Options 10:15 Menu

10.

11.

12.

13.

11

a) Birincil ayarlar menisiinde “PID” i secgerek,
b) PID ayarlarim, érnegin PID kontrollerini,
PID ¢ikisini, istenen degeri ve geri beslemeyi
ydnetebilirsiniz. Ornegin kazang veya integral
zamaninm degistirmeniz gerekiyorsa “Tuning”
secgenegdini secin.

a) Ayrica sag Ust késede gosterilen birimi de
degistirebilirsiniz. “Edit”e tiklayin ve b) ok
tuslann kullanarak “bar” veya “Pa” yazin.

a) PFC’nin durumu ana ekranda gérilebilir. b)
Uzaktan kontrolde PFC kullandiginizdan emin
olun.

Oncelikle, motor cahsmaya basladiginda
surucu ile birlikte cahsan yalnmzca bir motor
vardir.

a) Bir motor icin ylk cok agirsa ve geri
besleme, verilen siire icerisinde verilen
nominal degere ulasmazsa, b)sirucui ikinci
motor olan yardimci1 motor 1'i bagslatir.

a) Yuk hala cok agirsa ve geri bildirim istenen
degere ulasmiyorsa b) siirtict yardimci
motor 2’yi cahstirir. Bu model, yik mevcut
motorlara esit oranda bolinene kadar devam
eder.

Yik hafiflestiginde, siriicl istenen deger ile
geri bildirim arasindaki dengeyi korumak icin
yardimci motorlarn birer birer durdurur.
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Sicakhk izleme

ACS580 standart suricil serisi, motor sicakhgim
iki ayr fonksiyonla izleyebilir. ilk fonksiyon, motor
termik koruma modelini kullanir ve bu da dahili
olarak siirlicliniin igcindeki tahmini sicakh@ verir.
ikinci fonksiyon, sargilara monte edilen sensérleri
kullanarak motor sicakhgim izler. Sicakhk
sensorleriya kontrol devresi terminallerine ya da
bir fonksiyon modiiline baglanir.

Motor sicakhdi, 6rnedin PTC veya Pt100 sensorleri
kullanilarak da izlenebilir. PTC sensoérleri, ya direkt
olarak kontrol devresi terminallerine ya da her
ikisi de surlicl icin opsiyon olarak sunulan bir
CMOD-02 veya CPTC-02 fonksiyon modiili
Uzerinden baglanmir. PTC sensérlerinin direnci
sargilarin sicakhg arttikga artar. Sensorin direnci
arttiginda giristeki gerilim diiser ve sonunda
durum 1’den O’a gecer, bu da asiriisinmay1
gosterir.

Pt100 sensérleri analog girise ve analog cikisa
seri baglanabilir. Analog ¢ikis, sensoru beslemek
icin sabit bir akim goénderir. Sensor sicakhdn,
motor sicakhdi arttikca ve sensor Gizerindeki
gerilim arttik¢ca artar. Sicakhk élgme islevi,
gerilimi analog giristen okur ve Celsius dereceye
cevirir. Motor sicakhk denetimi limitlerini
ayarlamak ve asiri1sinma tespit edildiginde
surdclintin nasil tepki verecegini se¢mek
mumkuindur.

Asagidaki talimatlar, sicakhk izleme fonksiyonunu
etkinlestirmek i¢in parametrelerin nasil
ayarlanacagini gosterir. Ayrica, kontrol panelinde
sicakhgi gercek zamanh olarak gésterecek sekilde
grafigin nasil ayarlanacagim agiklarlar.

™ ALSHED 80har Femote

Rermaote

(™ ACSERN

ACS580 surucu ozellikleri ve parametre
ayarlar

Biliyor muydunuz?

Motor sicakhdr dogrudan kontrol
devresi terminallerine,
CMOD-02’ye veya ATEX onayh
CPTC-02 fonksiyon modultne
baglanan cesitli sicakhk sensorleri
ile kolayca izlenebilir. izlenen
sicaklk, kontrol panelinde
gdruntulenen grafik Gzerinde
gercek zamanh olarak da
goruntulenebilir.

8.0 har

[Motor estimated temperature 41 °C|

[Mator estimated temperature 57 °C|

Menu Options

Menu
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ayarlar

Remate ™ ALSHA0 8.0bar

Complete list

11 Standard D10, FI, FO S
12 Standard Al S
13 Standard AD S
15 140 .

[ 3

0 zion module
18 Operation mode

Back 12:28 Select

Remote ™ ALSHA0 8 0bar

Parameter
35.01 Motor estimated temperatu...
35.02 Measured temperatura 1
35.03 Measured temperature 2

3511 Temperature 1 source

35.12 Ternperature 1 fault imit
Cancel 08:41 Select
Remate ™ ACSEBD 8 0 har
Parameter

35.01 Motor estimated termperatu...
35.02 Measured temperature 1
35.03 Measured temperature 2

35171 Temperature 1 source
35.12 Ternperature 1 fault limit

Cancel 08:4:| .Se;lect

1b.

Remote ™ ALSHA0 8.0bar

15 1/0 extension module

15.03 DI status
15.04 RO/D0 status

0000 nooo
0000 nooo

Remate ™ ACSE80 B.0har

3517 Temperature 1 source

[6] 2xPt100 analog 170
[7] 3 xPt100 analog 170

[8] PTC DIG
Cancel 11:47 Save ¥
Rernote ™ ACSE30 8.0 har

3511 Temperature 1 source

[1] Estimated temperature
[5] 1:xPt100 analog /0
[6] 2 Pt100 analog /0
[7] 3 Pt100 analog /0
[8] PTC DI6

Cancel 15:25 Save %

CMOD-02 modiilii kullamlarak sicakhk
izleme

1. a) Sicakh@i élgmek icin CMOD-02
moduld kullanhyorsa, 6nce
“Parameters” ve ardindan “Complete
list”. "151/0O extension module"
parametre grubunu bulun ve b) 15.02
ve 15.01 parametrelerinin degerlerinin
“CMOD-02” ye ayarlandigindan emin
olun.

2. 35.parametre grubunda, kullanici
izlenen sicakhk icin kaynagn
tammlayabilir ve sicakhk icin ariza
sinirlan belirleyebilir. Kaynadn
tanmimlamak icin “Temperature 1
source” veya “Temperature 2 source”u
secin.

3. Kaynagi sectikten sonra, listeden
asadi gidin ve “PTC extension
module”l secin ve “Save” digmesine
tiklayin.

Kontrol terminallerine dogrudan
baglantiile sicakhk izleme

1. Sicakhkizleme sensérleri dogrudan
kontrol terminallerine baghysa,
olciilen sicakhk icin kaynadi secin;
oérnegin parametre grubu 35'te
“Temperature 1” veya “Temperature
2"

2. Sicakhk1veya Sicakhk 2’yi sectikten
sonra, kullanilacak sensor(lerin)
tardni tammlayin ve “Save”
diigmesine tiklayin.
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ACS580 surucu ozellikleri ve parametre

ayarlar

Remote (™ ACSEE0 8.0har

[Motor estimated temperature 23 °C|

100

Uogoooo 4
BD ....................... 3nm|n .............................
Options 1310 Menu

(* ACSBED 8.0kar

Remote

rature 23 °C
4
I a0 min
Done 1310 Edit

Remote ™ ACSE30 8.0har

Parameter

45.02 Saved MW hours
45.01 Saved GW hours
45.09 COZ reduction in tons
45.10 Total saved CO2

Other

Cancel 131 Select
Remote (™ ACSEE0 8.0har
Parameter

35.01 Motar estimated temparatu...

35.02 Measured temperature 1
35.03 Measured temperature 2
3511 Temperature T source

35.12 Temnperature 1 fault limit

Cancel 13:1«1 ISéIect

Hemote {™ ACSEA0 8.0har
Parameter

35.01 Motor estimated temperatu...
35.02 Measured temperature 1
35.03 Measured temperature 2

3511 Temnperature 1 source
35.12 Temperature 1 fault limit

Cancel 08:4:| ISt;.Iect

2a.

5a.

Remote (™ ALSEE0 8.0har
Options

Reference S
Direction change

Select drive »

Exit 131 Select
Remate ™ ALCSE80 8.0har

Display slot
meter:

..... ated temperature

Display style: Graph 30 minutes

Display decimals: 0

Di.. "Motor estimated ternperature”
Done JERN Edit
Remate ™ ALCSHBN 8.0har
Parameter

31 FAUIT TUNCTIONS 3

32 Supervision 3

34 Timed functions (S

35 Mator thermal prl:ltEH::til:ln »

36 Load analyzer [

q_ll‘ ||<:Dr|nar'| [l ImTd=] | 3
Cancel 131 Select
Remate ™ ALSHED0 8.0har

Display slot

Para... Motor estmated temperature
: Graph 15 minutes

Display decimals: I

Di..: "Motar estimated terperature”
Min: -50°C
Done 15:06 Edit
Remote ™ ALSHAD 8.0 har

35.117 Temperature 1 source

[1] Estimated temperature
[5] 1 xPt100 analog 170
[6] 2 xPt100 analog 170
[7] 3 xPt100 analog 170
[8] FTC DI

Cancel 15:25 Save %

Sicakhk izleme grafiginin
etkinlestirilmesi

Sicakhdi gercek zamanh olarak
izlemek icin Home (Ana Sayfa)
gorinimiinde sag oku iki kez tiklayin,
ardindan “Options”1secin.

a) “Edit home view” ve b) ardindan
“Edit”i secin.

Hangi parametrenin izlendigini
secmek icin “Parameter”i diizenleyin.

“Other” i secin ve sonra istediginiz
parametreyi segin.

a) Motor sicakh@ denetimi s6z
konusu oldugunda 35. parametre
grubuna gidin ve 6rnegdin b) “Motor
estimated temperature” veya
“Measured temperature 1” degerini
secin.

Ekran lizerinde, kullamci grafik stilini
ve grafik icin minimum ve maksimum
degerleri secebilir ve deger arahgim
Slcekleyebilir.

Olciilen sicaklik durumunda, sicakhk
icin kaynagi tammladiginizdan emin
olun. Kaynagi tanimlamak igin, ana
menlden “Parameters” ve ardindan
“Complete list”i secin. Parametre
grubu 35’e gidin ve kaynagi, 6rnegin
35.11 “Temperature 1 source”
parametresinde tanimlayin.

Kaynak parametreyi secin ve listeden
kaynak i¢in dogru aciklamayi segin ve
nihayetinde “Save”e tiklayin.
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Patlama riski bulunan ortamlarda sicakhk izleme
icin ATEX onayh modiil

ACS580 standart suriciler, motor patlama riski
yuksek bir ortamda cahstirihyorsa, ATEX onayh
sicakhk izleme modiuli olan CPTC-02 modiili ile
siparis edilebilir. Bu sartlar altinda, motor
sicakhi@1 PTC senséri limit sicakhdinin tizerine
¢cikarsa, sensér direnci cok keskin bir sekilde artar
ve bu da CPTC-02 modilliniin asiriisindigina
isaret eder. Modil, STO islevini etkinlestiren
glvenli tork kapatma (STO) devresini devre dis
birakir. STO islevi, surici ¢ikis katimin gli¢ yan
iletkenlerinde kontrol gerilimini devre dis1 birakir.
Bu, striiciniin motoru dondirmek icin gereken
torku Uretmesini nler.

Modiil, motor termistor baglantisiile diger
terminaller arasinda yahtim gii¢lendirmistir.
Yahtim, motorun ana devresi ile sirlcu kontrol
karti arasinda guvenilir bir koruyucu ayrim
olusturur. Emniyet fonksiyonu se¢imi ve
konfiglrasyonu siirlicliniin kontrol paneli veya
Drive composer PC yazihmi ile yapilir.

CPTC-02 ATEX onayh termistor koruma modulu
hakkinda daha fazla bilgi icin

Ex Il (2) GD (+ L537 + Q971) kullamm kilavuzuna
bakin.

Biliyor muydunuz?

Potansiyel olarak patlayici bir
ortamda kullanmlan motorlar
varsa, ACS580 standart surucuUler,
ATEX sertifikah termistér koruma
modull opsiyonu ile siparis
edilebilir. ATEX onayh CPTC-02
modulyd, surdcunun STO’sunu
etkinlestirerek SIL/PL yetenegine
sahip guvenli motor sicakhdn
guvenlik fonksiyonunu cahstiran
bir PTC sensoru girisi icerir.

Guvenlik
fonksiyonu
uyumlulugu

Safe motor temperature (SMT) safety function according to EN/IEC 61800-5-
2. EN/IEC 61800-5-2, IEC 61508 ed. 2, IEC 61511: SIL 2 capability.
EN ISO 13849: PL c (Cat.1). EN 50495:2010.

A - Uriin Machinery Directive 2006/42/EC and ATEX Directive 2014 /34 /EU
— uyumlulugu
-~ Sertifikalar TUV Nord (Functional Safety)
e il VTT expert services Ltd (ATEX)
. 4

Siparis kodlan

+L537 ve ATEX sertifikah termistér koruma modilt CPTC-02 igin +Q971
opsiyon kodlar eklenmelidir.
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ACS580 surucu ozellikleri ve parametre

ayarlar

Yiik analizorii

Yik analizéri ile kullanicr secilen bir sinyalin pik
degerini analiz edebilir ve iki dederi kaydedebilir.
Bu kayitlar, 6rnek olarak bir siirtict sisteminin
boyutlandiriimasi icin kullamshdir, clinki secilen
motorun cok buyuk veya cok kiiguik olup
olmadigin ortaya cikarabilirler. Kayit
histogramlari, motor cahsirken toplanan veriyi
gosterir. Motorun cok hafif veya agir cahstinhp
cahstinlmadigim gdsterebilirler. Bu bilgi, motor
boyutu optimizasyonu sayesinde maliyet
disuslerine neden olabilir.

iki deger kaydedici vardir. Deger kaydedici 1,
akimi izlemek icin sabitlenmistir ve sifirlanamaz.
Deger kaydedici 1, srlictinin maksimum cikis
akimina ylizde 100 karsihk gelir (Imax).

Remote (™ ACS580 8.0har 1b. Remotwe (™ ACS580 8.0 bar
Main menu Diagnostics
E: Primary settings S ;
Y ;
i@ 170 * Fault & event log 3
EE Diagnostics 3 ki
e W o oad pranie
Exit IR Select Back 08:13 Select
Femote (™ ACSHE0 8.0 bar 3. Femote (™ ACSBEE0 8.0 bar
Load profile Amplitude logger 1
Amplitude logger 1 3 100 %
Amplitude logger 2 S
Load profile configuration 3
Peak value logger S
Back 08:13 Select Back 08:13
Remate "3 ACSHI0 8.0har 5. Remaote { ALCSEE0 8.0har
Amplitude logger 2 —— Load profile
36.01 PVYL signal source 0 utput power
36.02 PYL filter time 200
36.10 PYL peak value n.07
3617 PYL peak date 29062016
010 20 30 40 50 6D 70 &0 80 100 )PV peaktime | BB
Back 09:14 Back 08:15 Edit

Olciilen akim siirekli kaydedilir.

Deger kaydedici 2 i¢in kullanici, 200 ms arahklarla
orneklenecek bir sinyal secebilir ve ylizde 100’e
karsihk gelen bir deger belirtebilir. Toplanan
ornekler, degerlerine gére on salt okunur
parametreye ayrilmistir. Her parametre, toplam
deger arahd@imin yiizde 10’'unu temsil eder ve her
biri, bu arahga diisen érneklerin bir bolimini
goruntuler.

Parametre ayarlar hakkinda daha ayrintih bilgi
icin [Gtfen kullamm kilavuzuna bakin.

1. a)Ana menide “Diagnostics” secip
listeden inerek ve “Load profile”
secilerek deger hesaplayicilara
erisilebilir.

2. Deger kaydedicileri gérmek icin
“Amplitude logger 1” veya “Amplitude
logger 2” ‘yi secin.

3. Deger kaydedicideki sekil, motor
akiminin, calisma siresinin ylzde 25’i
icin maksimum motor ¢ikis akiminin
ylizde sifir ve ylizde onu arasinda
oldugunu gésterir. Akim, calisma
suresinin yaklasik ylizde 401 i¢in
maksimum ¢ikis akiminin ytizde 10 ila
20si arahdindadir.

4. Deger kaydedicideki sekil, kullanici
tarafindan secilen sinyalin
histogramini gdsterir. Yiizde 100’e
karsihk gelen deger de kullanici
tarafindan secilebilir.

5. Pik degeri kaydedicide, kullanic
secilen sinyalin pik degerini izleyebilir.
Gercek pik degere ek olarak,
hesaplayici pik anindaki akim, gerilim
ve h1z1 gosterebilir.
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ACS580 surucu ozellikleri ve parametre

ayarlar

Enerji verimliligi

Enerji verimliligi sayaglarina kontrol panelinden
erisilebilir. Bir enerji optimizori ve bir sayactan
olusur. Enerji optimizérd, toplam sistem etkinligi
maksimum olacak sekilde motor akisim
ayarlarken, saya¢ motor tarafindan kullanilan ve
kaydedilen enerji miktariniizler ve bunlari kWh,
para birimi veya CO2 emisyon hacmi olarak

goruntuler.

Asadidaki talimatlar, enerji optimizasyon
fonksiyonunun nasil etkinlestirildigini ve enerji
verimliligi parametrelerinin nasil ayarlanacagim
ayrintih olarak gostermektedir.

Locald® ¢ ALSHA0 % B0har

Main menu
-

e .
] Diagnostics S

ﬂ System info
- Energy efficiency

it 1518 Select

Remaote ™ ACSREO0 8.0 bar

Energy efficiency

07.50 Current hour kW¢h 0,00 kM
01.57 Previous hour kKWwh 000 kvWh
01.52 Current day kiWh 0.07 k¥vh
07.53 Previous day kWh  0.00 kMWh

Configuratian

Back 15:23 Select
Rermnote ™ ACS5E0 8.0 har
Configuration —MMMMMM
45.11 Energy optimizer Enahle

4512 Energy taniff 1 pI00E

45.13 Energy tanff 2 n200€
45.14 Tariff selection  Energy tariff 1
45.18 CO2 conversion.. DEDD tn/M...

Back 524 " Edit

Remote ™ ALSHA0 8.0har

Configuration
4514 Tariff zelection  Energy tariff 1

4518 CO2 conversion... 0.500 tms/M...
45.19 Comparison power 018 kw
45.21 Energy calculations reset Done
Currency: £

Back 15:24 Edit

1b.

5.

6b.

Remate o) ACSE80 8.0 bar

Energ!_.r efflmenct_.r

45.07 Saved amount 1.79€
45.10 Total saved CO2 0.0 metric tan
01.50 Current hour kvdh - 0.00 KWWh
01.57 Previous huur kWh DDD kWb

Back 522 View

Remote ™ ALS5E0 8.0 bar
Configuration —MMM™M—
ergy optimizer Enable
45.12 Energy tanff 1 pi00€
45.13 Energy tariff 2 n.200 £

45.14 Tariff selection  Energy tariff 1
45.18 CO2 conversion.. DEDD M.

Back 15:23 Edit

Remote ™ ACS5E0 8.0har

45.12 Energy tariff 1

0000000.10(

L i

0.000 4294956.296
Cancel 15:24 Save
Remaote ™ ALSHAN B.0bar
45.14 Tariff selection

[0] Energy tariff 1

[1] Energy tariff 2

[2] 0N

[4] DI2

4] DI3

Cancel 15:24 Save

a). Ana meniide “Energy efficiency”i
secin. b) Bu, kullanicinin kaydedilen
CO, emisyonlarimn yani sira,
kaydedilen enerji ve paranin miktarim
izleyebildigi bir goriiniim acar.

Enerji optimizériini etkinlestirmek
icin Enerji verimliligi gériiniimiinde
“Configuration™ segin.

45.11 parametresini diizenleyin ve
“Enable” secin.

Enerji fiyatlarin1 ayarlamak icin

konfiglirasyon gériinimiinde 45.12
“Energy tariff 1” veya 45.13 “Energy
tariff 2” parametrelerini dlizenleyin.

Kontrol panelindeki oklar1 kullanarak
istenen degeri ayarlayin.

a) Tarife girdisini ydnetmek icin
konfiglirasyon menisiinde 45.14
“Tariff selection” parametresine gidin
ve b) “Energy tariff 1” veya “Energy
tariff 2” veya dijital girislerden birini
secin.
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ACS580 surucu ozellikleri ve parametre
ayarlar

70

EnergySave yazihm

ABB, ACS580 standart yazilimiile sunulan enerji
verimliligi sayaglarina ek olarak EnergySave
yazihmina da erisim sunar. EnergySave, ABB
surdcilerini kullanarak ne kadar enerji ve paradan
tasarruf edebilecedinizi hesaplamak icin ideal bir
ozelliktir. Kullamciya, kompresérler gibi farkh
uygulamalarda klasik debi kontrol yéntemleriyle
AC suricl kontroluni kargilastirma imkani sunar.

EnergySave aracinin iki modu vardir: temel ve
gelismis. Temel mod, uygulama hakkinda ¢ok
fazla teknik veri gerektirmez ve potansiyel
tasarruflar hizh bir sekilde gorebilirsiniz. Gelismis
mod, daha spesifik bir hesaplama i¢in teknik
ayrintilarimzi ekleme firsati verir.

i iwr ]

=

piay| L) App Store

Biliyor muydunuz?

EnergySave yazihmi Google
Play'den ve Apple App Store'dan
indirilebilir.

Kompresérler icin EnergySave yazihimina
- enerji verimliligi sayfasindan ulasilabilir:
http://new.abb.com/drives/energy-efficiency

—direkt link:
http://energysave.abb-drives.com/#/compressor

ABR
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{* ACSHE0

Remaote

Altigen aki kontrol modu

Her motorda “alan zayiflatma noktas1” ad1 verilen
bir nokta vardir. Bu noktanin 6tesinde, motor
“alan zayiflama bdlgesi” veya “sabit glic alam” na
girer. Sekil 3'te gdsterilen bu alanda, motorun hiza
arttirabilir ve normal sekilde kontrol edilebilir,
ancak tork 6nemli 6lctide azalr. Altigen aki
alanina girildiginde suricinin skaler kontrol
modunda olmasi gerektigini litfen unutmayin.

Siricd, alan zayiflatma boélgesinde
cahstinldidinda fazladan bir gerilim rezervi
kullanmilabilir. Gerilim rezervi DC barada saklanir ve
alt1 kademeli bir kontrol moduyla erisilebilir.

Bu, Sekil 3'te de gosterilmistir.

97 Motor control

97.15 Motar model temperat.. Disahled
9716 Stator temperature factor

Tmax
Ak
J&—
artisi
Alan zayiflatma noktas
0,
Gerilim I//A\twgen alan zayiflatma noktasi %120
>
>
Sabit aki arahgn, Alan zayiflama arahdn, Hiz
Sabit tork arahd Sabit glig arahdn
Grafik 2; Altigen aki kontrol modu uygulandiginda ilave bir
gerilim rezervine erisilebilir.
8.0 bar 2. Remate ™ ACSHED 8.0bar
9718 Hexagonal field weakening
[0] Off

&0 %

Back 18:44

Remaote

{* ACSHE0

Edit Cancel 18:44 Save

8.0bar 4. Remate ™ ACS580 A.0har

97 Motor control

97.16 Stator temperatull'e factor 50 %
97.17 Rotor ternperature factor 100 %
97.18 Hexagonal field weakening

97.19 Hexagonal field weaking ...

120 «

Off

5000

Save

r
0.a

Cancel

18:45

Gu¢ sabit kalirsa, bu kontrol modu gerilim
arttikca daha az akima ihtiya¢ duyulmasi
anlamina gelir. Akimin azalmasi daha az kayipla
sonuglanir ve cogu durumda verimliligi arttirir.
Altigen aki kontrol modunda, gli¢ yari iletkenlerini
siirekli olarak degistirmek yerine yalmzca alt1
anahtarlama konumu kullanihr. Bu, anahtarlama
kayiplarinda bir disiise neden olur, bu da
verimliligi daha da iyilestirir.

Asagidaki talimatlar, altigen aki kontrol modunun
ACS580 surticllerle nasil uygulanacagim
gostermektedir.

Altigen aki kontrol
modunda gerilim

1. Parameters” bélimine gidin,
“Complete list”i se¢in ve 97.
parametre grubu “Motor kontroli”ni
bulun. 97.18 parametresini secin ve
“Edit”i tiklayin.

2. Altigen aki kontrol modunu
etkinlestirmek icin “On” secenegini
secin ve “Save” digmesine tiklayin.

3. 97.19 parametresi, altigen alan
zayiflatilmasinin etkinlestirildigi
frekansi tanimlar. Ylizde yiiz,
maksimum ¢ikis gerilimine ulagilan
frekansa karsihk gelir (alan
zayiflatmasi gereklidir). Motor
gurdltisinden ve harmoniklerden
kaginmak icin daha yliksek degerler
kullamlabilir.

4. Deger, kontrol panelindeki oklar
kullanlarak diizenlenebilir. Degeri
tanmmladiktan sonra, “Save”
digmesine tiklayin.
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ACS580 surucu ozellikleri ve parametre
ayarlar

Boyutlandirma icin DriveSize

Kullamicilar, DriveSize PC veya web yazihimiyla,
uygulamalariigcin en uygun motor, slirlict ve trafo
seceneklerini kolayca secebilir. Kullanicilar, zaman
ahci boyutlandirma hesaplamalar yapmak yerine,
sadece uygulama gereksinimlerini doldurur ve
yazihm gerekli hesaplamalar yapar. DriveSize
ayrica, sebeke harmoniklerini hesaplamak ve
boyutlandirma belgeleri olusturmak icin
kullamlabilir.

Arka sayfadaki 6rnek kompresor boyutlandirma
problemi, DriveSize yazihmim kullanarak bir
kompresor uygulamasi igin nasil bir motor ve
strlclinlin secilecegdini gostermektedir.

DriveSize’a asagidaki internet adresinden veya QR
kodundan ulasabilirsiniz. DriveSize’in tercih edilen
bicimini se¢in (web lzerinden veya yazihm
indirerek) ve “General purpose drives”i segin.

- http://new.abb.com/drives/software-tools/drivesize

ARG
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ACS580 surucu ozellikleri ve parametre

ayarlar

Ornek: Kompresdr uygulamasi 277 kw’hk bir glice ihtiyac duyuyor. Maksimum ve
minimum hizlar 3600 rpm ve 1000 rpom’dir. Gerekli tork 733 Nm’dir. Bu drnekte, bir
geri basing valfini agcmak icin, %120’lik bir asin yuk hesaba katilmistir.

[ | g it | B8 S | o vt | P Doty e | ) 0| St | St it | ) e | i | ke st | (0 gt
System Bl S it
et =] F: I
- |undefirad] w] Mol rmian [ Product
b 160 3345480 I an  Mooehge  [I0C 0 caming > &
Frarshisiera  [Mof specfed -
e o] ey [He| =3
] o ) as
| P 2
=] Sl i
| A P A ]S850
| Comel B |
| Tormm e B
| TrmiTs a
| Pt bk [T}
] Efmency rhl T
w| Temperme e e B
=] Irnbon caah ¥
= Tempirmunisefc] B8
warty fugm] Al
Swlection datx: 25005
Terere hr Fogured  Fans  haign
P v 5 ) 13 % -
F. T T4y ] ¥
o ] | § 15004
F o i O L i
- e T il - |
-5 e
5004
[ ) B =3
Tpwra Fre|
I LT e ————
Losses W]
Lisf™
e Lo e "
o 0 DA j20 B
B0 B4D0 (M0 B0
] 00 0L 0

Pl T LT e | Dels -] Tool -] Rewi -] Ve
i [ Cipmn | 4 S | . i | P Doty £t | () Pt ot [ 8 Sttt |80 Sestoch | U5 oot | ] Lt [ W bt | ) Pl

Eyinem Ehtes b & apatinzalesG Sgbac .
= DT diX) RS comACES
[y | Ty it M-S it PHAERA o
YT o b
Linied Pyt — B o e Lty Data
MG JESEMD 7 o Bypss %] Hpem .-'vm- I'ﬂ. A0
N T e | & B
Lot o powie B0 S
crbrana |4 [ g P Cans I 2y Nowlvmeuly R
T TR T A (e LlaWE 22l man o
iy ]
Chioad i [x] [10 e e -
e Tati i
r Faquei  Fewsd  hlapn
.o A & e ek L
e g Bia 8 e &
Tarpanian A I o
F.o
X e )
ks o
= el —— ] kil e haalel S et bmd

Belethion rthed. G T enseritare

Uygulama ile ilgili gerekli bilgileri
doldurun. YUk turind ve asin yuk
tipini secin. Dakikadaki maksimum ve
minimum tur sayisim tanimlayin ve
baslangictaki asin yiklenmeile ilgili
bilgileri girin. Bu 6rnekte gerekli
bilgiler asagidaki gibidir.

— YUk tipi: Sabit tork

— Asinyuk tipi: Baslangicta bir kere
— H1z: 1000 rpm, 3600 rpm

- Glg: 277 kW

— OL (asir yuk) %: 120

— OLsdresi: 10s

— OL min. h1z: 3600 rpm

Bilgileri girdikten sonra, ortam
kosullarim “Ambient” diigmesi ile
kontrol edin. Ayrica, sagdaki acgilhir
listelerdeki ek gereksinimleri
secebilirsiniz.

Tum gereksinimler ayarlandiktan
sonra, Ust siradaki “Select”
digmesine tikladiginizda DriveSize,
uygulama igin uygun bir motor secer.
Sonug sag tarafta gosterilir.

Motor secimi tamamlandiginda sol
ortadaki "undefined" sekmesini
tiklayin. Bu gérinim, uygulama igin
uygun bir strtict hesaplar.

Gerekirse ek sirici ayarlarin1 yapin
ve Ust sirada “Select” diigmesine
tiklayin. SUrlicliiniin se¢imi sag tarafta
gosterilir.

Son olarak, soldaki ilk “undefined”
sekmesine tiklayin ve uygulama icin
bir transformatér secin.
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Daha fazla bilgi icin yerel ABB temsilcinizle
temasa gecin veya web sitemizi ziyaret
edin:

www.abb.com/drives
www.abb.com/drivespartners
www.abb.com/motors&generators

ACS580 siirlcller igin online kilavuzlar
O
b

Not:

ABB 6nceden haber vermeksizin teknik degisikler
yapma veya bu dokiimanin igerigini degistirme

hakkini sakh tutmaktadir. ABB, bu doklimandaki olasi
hatalar veya bilgi eksiklikleriigin herhangi bir sorumluluk
kabul etmeyecektir.

Bu dokiman ve ilgili konu ile burada kullamlan
resimlerin telif hakkini sakh tutmaktayiz. ABB'nin
yazihizni olmaksizin, her tlrlt kopyalama, Gglinct
kisilerin kullammi veya iceriginden yararlanma
—tUmu ya da bir kism - yasaktir.

© Copyright 2017 ABB
Tum haklar sakhdir.

3AUA0000080942 REV A 18.5.2010 #14995



