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|/02% Kontrol makrolari

Menii igerigi takili genisletme moddiliine
baglidir.
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G/C kontrol makrolari

120 Standart (2 kablo)
Al1:  Referans

DI1:  Start/ Stop

DI2: lleri/ Geri

DI3:  Sabit hiz seg1

Dl4:  Sabit hiz se¢2

DIO1: Rampa cifti segimi
DIO2: Calismaya hazir

1025 ABB limited 2 kablo
Entegre panel: Referans

DI1:  Start/ Stop

DI2:  Sabit hiz se¢1

Kilavuzun tamami igin sitemizi
ziyaret edin:

3AXD50000036113 Rev. B TR

i~ 1 Alternatif
Al1:  Referans
DI1: lleri start
DI2:  Geri start

(DI1 = DI2 ise stop)
DI3:  Sabit hiz sec¢t
Dl4:  Sabit hiz seg2
DIO1: Rampa ifti segimi
DIO2: Galismaya hazir
1712 Motor potansiyometresi
DI1:  Start/ Stop
DI2: lleri/ Geri
DI3:  Referans yukari
DI4:  Referans asag:
DIO1: Sabit hiz seg1
DIO2: Calismaya hazir

ro PID
Al1:  Ayar noktasi
Al2:  Geri bildirim
DI1:  Start/ Stop
DI2:  Sabit ayar noktasi 1
DI3:  Sabit ayar noktasi 2
DI4:  Sabit hiz 1
DIO1: Rampa cifti segimi
DIO2: Calismaya hazir

Fieldbus kontrol makrolari

Canpen CANopen
EtherCAT EtherCAT
Profibus PROFIBUS
Profinetl0 Profinet
Ethernetl? Ethernet/IP
Vodos  Modbus TCP
Modbes Modbus RTU

Fieldbus'tan start/stop/referans
DI1: Hata resetleme
DI2: Yapilandiriimadi

Uyarilar/Hatalar

Uyari
& A2A1

& A2B1

& A2B3

& A2B4

& A3A1

& A3A2

& A5A0

& AFF6

Hata
© 2281

@ 2310

® 2330

© 2340

© 3130
© 3181

© 3210

© 3220

© 3381

® 5091

© FA81

© FA82

Agciklama

Uyari: Akim kalibrasyonu bir
sonraki baglatmada yapilir.
Hata: Cikis fazi akim
Olgimu hatasi

Asirt akim. Cikis akimi
dahili limitin Gstlinde. Bunun
nedeni topraklama hatasi
veya faz kaybi olabilir.
Topraklama kagag!. Tipik
olarak motor veya motor
kablosunda topraklama
hatasina bagl yiik
dengesizligi.

Kisa devre. Motor veya
motor kablosunda kisa
devre.

Girig faz kaybi. Ara DC
devre geriliminde osilasyon.
Ters baglanti. Giris ve motor
kablosu baglantilari yanlis.
DC baglantisinda asir
gerilim. Ara DC devresinde
asiri gerilim.

DC baglantisinda distk
gerilim. Ara DC devresinde
distk gerilim.

Cikis faz kaybi. Ug fazin
timi motora bagli degil.
Guvenli moment kapatma.
Guvenli moment kapatma
(STO) fonksiyonu agik.
Tanimlama calismasi. Motor
tanimlama galigsmasi bir
sonraki basglatmada yapilir.
Gtivenli moment kapatma 1.
Gtvenli moment kapatma
devresi 1 kesilmis.

Guvenli moment kapatma 2.
Guvenli moment kapatma
devresi 2 kesilmis.



