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El kitabina giris

Bu bolimiun igerigi
Bu bdlimde kilavuzun uyumlulugu, hedefledigi kitle ve amaci hakkinda bilgi verir.

Ayrica, bu kilavuzun icerigini anlatir ve daha fazla bilgi icin ilgili kilavuzlar listesine
referans verir.

Gegerlilik
Bu kilavuz ACH580 HVAC kontrol programi (stirim 1.60.1) icin gegerlidir.

Kullanimdaki kontrol programinin yazilim strdminu kontrol etmek igin, bkz. sistem
bilgileri (select Menii - Sistem bilgileri 6gesini secin) kontrol panelinde parametre
07.05 Yazilim siriimi (bkz. sayfa 107).

Gilivenlik talimatlan

Tam givenlik talimatlarini izleyin.

« Slrucuyu kurmadan, devreye almadan ve kullanmadan énce suriiciinin Dona-
nim kilavuzu'ndaki tam gdivenlik talimatlarini okuyun.

» Parametre degerlerini degistirmeden énce, yazilim fonksiyonuna 6zgii uyarilar
ve notlari okuyun. Bu uyarilar ve notlar, Parametreler bélimunde 85. sayfada
sunulan parametre agiklamalarina dahil edilmistir.

Hedef kitle

Okuyucunun, elektrik, kablo baglantisi, elektrikli bilesenleri ve elektrik sema simgele-
rinin temellerini bildigi kabul edilmektedir.

Bu kilavuz diinyanin doért bir yanindaki okuyucular igin hazirlanmistir. Hem SI hem de
ingiliz 6lgl birimleri kullaniimaktadir. Amerika'daki tesisler igin 6zel ABD talimatlari
saglanmaktadir.
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Kilavuzun amaci

Bu kilavuzda, surlcl sistemini tasarlamak, devreye almak veya calistirmak icin gere-
ken bilgiler saglanmaktadir.

Kilavuz igerigi

Kilavuz asagidaki bélimlerden olugur:

» El kitabina giris (bu bdlim, sayfa 7), bu kilavuzun uyumlulugu, hedef kitlesi, amaci
ve icerigini aciklar. Sonunda, terimleri ve kisaltmalari listeler.

» Devreye alma, G/C ile kontrol ve ID run (sayfa 13), suriciinin nasil baslatilaca-
gini, motorun nasil baslatilacagini, durdurulacagini ve dénis yoninin nasil
degistirilecegini ve G/C araylizii Gizerinden motor devrinin nasil ayarlanacagini
anlatir.

» Kontrol paneli (sayfa 29), gelismis kontrol panelini gikarma ve tekrar takma igin
talimatlar igerir; ekrani, tuslari ve tus kisayollarini kisaca tanimlar.

» Standart Makro (sayfa 35) HVAC standart maksronun baglanti semasini bagka bir
baglanti semasiyla birlikte icerir. Onceden tanimlanmis standart makro, siiriicii
yapilandirilirken kullanicinin zamandan tasarruf etmesini saglar.

* Program 6zellikleri (sayfa 39), ilgili kullanici ayarlarinin, gercek sinyallerin ve hata
ve uyari mesajlarinin listeleriyle program 6zelliklerini agiklar.

» Parametreler béliminde (sayfa 85), surlclyl programlamak igin kullanilan para-
metreler agiklanir.

» Ek parametre verileri (sayfa 281), parametrelerle ilgili daha fazla bilgi icerir.

» Dahili fieldbus arabirimi (EFB) aracilidiyla fieldbus kontrolii b6limiinde (sayfa
333), stirGictiniin dahili fieldbus arabirimi kullanilarak bir fieldbus agi olusturulmasi
ve bu ag ile iletisim agiklanir.

* Bir fieldbus adaptérii ile fieldbus kontrol(i bolimiinde (sayfa 367), istege bagh
fieldbus adaptér modulu kullanilarak bir fieldbus agdi ile iletisim aciklanir.

* Hata izleme bdlimunde (sayfa 313), uyari ve hata mesajlari olasi neden ve
¢6zUm Onerileri ile birlikte listelenir.

» Kontrol zinciri semalari (sayfa 373), stricunun igindeki parametre yapisini agiklar.

» Daha fazla bilgi bolimu (arka kapak iginde, sayfa 389), uriin ve servis sorgulari-
nin nasil yapilacagini, trtin egitimi hakkinda nasil bilgi alinacagini, ABB Surtci-
leri kilavuzlari hakkinda nasil geri bildirim saglanacagini ve internet'te nasil belge
bulunacagini anlatir.

ilgili belgeler
Bkz. balim llgili el kitaplari listesi, sayfa 2 (6n kapagin i¢ kismi).
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Kasaya (kasa tipine) gore kategoriler

ACHS580, N'nin bir tamsayi oldugu RN ile ifade edilen gesitli kasalarda (kasa tipleri)
uretilmigtir. Sadece belirli kasalari ilgilendiren bazi bilgiler s6z konusu kasanin isare-
tiyle (RN) isaretlenmigtir.

Kasa suriclye takih tip tanimlama etiketinde isaretlenmistir; striictiniin Donanim
kilavuzu'nda Calisma prensibi ve donanim tanimi bolimu, Tip tanimlama etiketi kis-
mina bakin.
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Terimler ve kisaltmalar

Terim/kisaltma

Aciklama

ACS-AP-x Sdricd ile iletisim igin gelismis kontrol paneli, gelismis operatdr tus
takimi. ACH580, ACH-AP-H tipini destekler.

Ag kontrolu DeviceNet ve Ethernet/IP gibi Ortak Endistriyel Protokol (CIPTM)
tabanli fieldbus protokollerinde, ODVA AC/DC Siriicu Profilinin Net Ctrl
ve Net Ref nesnelerini kullanarak suricu kontroliini ifade eder. Daha
ayrintili bilgi igin, www.odva.org adresine ve asagidaki el kitaplarina
bakin:

* FDNA-01 DeviceNet adapter module user’s manual (3AFE68573360
[ingilizce]), ve

* FENA-01/-11/-21 Ethernet adapter module user’s manual
(3AUA0D000093568 [ingilizce]).

Al Analog giris; analog giris sinyalleri igin arayiz

AO Analog c¢ikis; analog cikis sinyalleri igin araylz

Ara devre Bkz. DC baglantisi.

CCA-01 Konfiglirasyon adaptori

CDPI-01 iletisim adaptér modiilii

Cevirici Dogru akimi ve gerilimi, alternatif akim ve gerilime gevirir.

CHDI-01 istege bagh 115/230 V dijital giris genisletme modiilii

CMOD-01 istege bagl cok fonksiyonlu genisletme modiilii (harici 24 V AC/DC ve
dijital G/C genisletme)

CMOD-02 istege bagl cok fonksiyonlu genisletme modiilii (harici 24 V AC/DC ve
yalitiimis PTC arabirimi)

DC baglantisi Dogrultucu ve gevirici arasindaki DC devresi

DC baglantisi Ara devre DC gerilimini dengede tutan enerji depolama

kondansatorleri

DI Dijital girig; dijital giris sinyalleri icin araylz

DO Dijital ¢ikis; dijital ¢ikis sinyalleri igin araytz

Dogrultucu Alternatif akimi ve gerilimi, dogru akim ve gerilime gevirir.

DPMP-01 ACS-AP kontrol paneli icin montaj platformu (flang montaj)

DPMP-02/03 ACS-AP kontrol paneli igin montaj platformu (ylizeye montaj)

EFB Dahili fieldbus

FBA Fieldbus adaptori

FCAN-01 istege bagl CANopen adaptér modiilii

FCNA-01 ControlNet adaptér modulu

FDNA-01 istege bagl DeviceNet adaptér modiilii

FECA-01 istege bagll EtherCAT adaptér modiilii

FENA-01/-11/-21

EtherNet/IP, Modbus TCP ve PROFINET IO protokolleri igin istege bagli
Ethernet adaptér moduli

FEPL-02

Ethernet POWERLINK adaptér moduli
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Terim/kisaltma

Aciklama

FLON-01 LONWORKS® adaptdr moduill

FPBA-01 istege bagli PROFIBUS DP adaptér modiilii

Fren direnci Fren kiyici tarafindan iletilen fazla sirict frenleme enerijisini isi olarak
atar. Fren devresinin temel pargasidir. Stricinin Donanim kila-
vuzu'nda Fren kiyici bolimine bakin.

Fren kiyici Gerektiginde, surticinlin ara devresinden frene fazla enerjiyi aktarir.
Kiyici, DC baglanti gerilimi, belirli bir maksimum limiti astiginda caligir.
Gerilim artig! tipik olarak yiiksek atalet momentli motorun yavaglamasi
(frenlemesi) ile olusur.

FSCA-01 istege bagl RSA-485 adaptér modiilii

GIC Girig/Cikis

ID run Motor tanimlama galistirmasi. Tanimlama galistirmasi sirasinda suricu,
optimum motor kontrolli igin motor karakteristiklerini tanimlar.

IGBT Yalitimh gegit iki kutuplu transistora

Kasa (tip) RO ve R1 gibi fiziksel kasa boyutunu ifade eder. Kasa striclye takil tip
tanimlama etiketinde isaretlenmistir; strticliniin Donanim kilavuzu'nda
Calisma prensibi ve donanim tanimi bolumu, Tip tanimlama etiketi kis-
mina bakin.

Kontrol karti Kontrol programinin ¢alistigi kontrol kartidir.

LONWORKS® LONWORKS® (lokal ¢alisma agi) kontrol uygulamalarinin ihtiyaclarini
karsilamak igin 6zellikle olusturulmus bir ag platformudur.

LSW Least significant word

NETA-21 Uzaktan izleme araci

Parametre Sdracunun kullanicr tarafindan ayarlanabilir galisma talimati veya

surucu tarafindan élgllen veya hesaplanan sinyal

PID kontrolori

Oransal-integral-tuirev kontrolor. Strlict hiz kontrolii PID algoritmasina
dayanir.

PLC Programlanabilir lojik kontrol cihazi

PROFIBUS, PI - PROFIBUS & PROFINET International'in tescilli ticari markalar

PROFIBUS DP,

PROFINET 10

PTC Pozitif sicaklik katsayisi, direnci sicakliga bagli olan termistor,

RO, R1, ... Kasa (tip)

RO Roéle cikigi; dijital ¢ikis sinyali icin araylz. Bir réle ile uygulanir.

STO Guvenli moment kapatma. Suriiciinin Donanim el kitabi'nda Giivenli
moment kapatma bolimine bakin.

Sirucu AC motorlarinin kontroll igin frekans dénusturici
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Devreye alma, G/C ile kontrol
ve ID run

Bu bodliimiin igerigi @
Bu bdlim asagidakilerin nasil yapilacagini anlatir:
» devreye alma

 start, stop, motor doniis yoninii degistirme ve G/C arayiizi ile motorun hiz ayari.
 surict igin bir tanimlama calistirmasi (ID run) gergeklestirme.
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Suruciniun devreye alinmasi

HVAC kontrol panelinde ilk start asistanini kullanarak siiriiciiniin
devreye alinmasi

Giivenlik

C Kalifiye bir elektrik¢i degilseniz, strticlyl devreye almayin.

Surdclinin Donanim kilavuzu'nun basindaki Glivenlik talimatlari boliminde bulunan

talimatlar okuyun ve uygulayin. Talimatlara uyulmamasi, fiziksel yaralanmalara veya 6ltimlere
yol agabilir ya da ekipman hasar gorebilir.

O

Montaji kontrol edin. Siriiciniin Donanim kilavuzu'nda Kurulum kontrol listesi bolimune
bakin.

O

Hig bir etkin baglatmanin (ABB standart makro ise, fabrika ayarlarinda DI1) agik
A olmadigindan emin olun. Harici ¢alistirma komutunun agik olmasi ve siricinin
harici kontrol modunda olmasi durumunda suriicl, gli¢ kaynagi saglandiginda oto-
matik olarak devreye girer.
Motoru start etmenin bir tehlikeye yol agmayacagindan emin olun.
Asagidaki durumlarda motor ile makine arasindaki mekanik baglantiyi sokiin
» yanhs yonde donus durumunda hasar tehlikesi varsa veya

« suriict devreye alma sirasinda bir Normal ID run gerekli, yiik momenti %20'den daha
fazla veya ID run sirasinda ekipman nominal momente dayanacak durumda degilse.

Geligsmis kontrol panelini kullanma hakkinda ipuglari

Ekranin alt kisminda iki komut bulunur (sagdaki
sekilde Segenekler ve Menii) ve ekranin alt kismin-
daki ile olmak tizere iki programlanabilir

tusun fonksiyonunu gésterir. Programlanabilir tus- Local® (% ACSS80 200H:
lara atanan komutlar baglama gére degisiklik goste- e fresuency 0.00
rir. "
o | o e 0.00p
Imleci hareket ettirmek ve/veya etkin goriinime Wiotor tarque 0.0

% .

gére degerleri degistirmek igin (0, (), (4] ve (v)
tuslarini kullanin.

tusu icerige duyarli bir yardim sayfasi gosterir.
Daha fazla bilgi igin, bkz. ACS-AP-x assistant
control panels user’s manual ((3AUA0000085685

Options

[ingilizce]).

1 — Ik start asistani yonlendirmeli ayarlar:
Dil, motor nominal degerleri, tarih ve saat

Motor plakasi verilerini yakinda tutun.
Siriclye glg verin.
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O ik start asistani ilk baglatma sirasinda sizi yonlen- Francais
dirir. T
) _ . o Italiano
Asistan otomatik olarak baglar. Sagda gosterilen Medarlands
kontrol paneli gériinimiine girene kadar bekleyin. Svenska
Kullanmak istediginiz dili segerek (zaten segilme- Espafiol
migse) ve (Tamam) tusuna basarak segin. a
Not: Dili sectikten sonra, dil dosyasinin kontrol Palski
paneline indirilmesi bir ka¢ dakika surer.
OK »
[]| ACH580'i devreye al 6gesini segin ve Kapahi® (¥ ACHEAD T0H:

(ileri) tusuna basin.

Yedeklemeden geri yiikle ————

Bu kontrol panelinde bir yedekleme
dosyasi bulunur,

Mutofu dindirme modu
ALCHBB0' de

Cik ve calstrma srsnda gstrme

e al

10:57 ileri

Asagidaki motor nominal deger ayarlari igin motor plakasina bakin. Degerleri tam olarak motor

pla

kasinda gosterildigi gibi girin.
Bir endiiksiyon (asenkron) motoru plakasi érnegi:

o8 ABB Motors C€ ¢
3 ~ motor M2AA 200 MLA 4

IEC 200 M/L 55 [—

[ No
[Ins.cl. F IP_55
v Hz [kW [ vmin | A [cos ®|IA/IN[tE/s
690Y |50 [30 |1475 | 325 [0.83
400D [ 50 [30 [1475 [ 56 [0.83
660Y |50 |30 [1470 | 34 |0.83
380D |50 | 30 [1470 | 59 |0.83
415D | 50 | 30 |1475 [ 54 |0.83
440D | 60 | 35 [1770 | 59 |0.83
Cat.no  3GAA 202 001 - ADA
6312/C3 | 62100C3 [ 180 ko
IEC 34-1

& a7

Motor verilerinin dogru oldugunu kontrol edin.

Degerler sirtict boyutuna gére énceden tanimlanir,

ama motora karsilik geldiklerini dogrulamalisiniz.

Motor tipiyle baslayin.

« (] tusuna basarak segili satirin diizenleme
gorindmine gidin.

. @ ve @ tuslarina basarak gérinimi kaydi-
rn.

Motor nominal cos @ degeri ve nominal moment

istege bagldir.

Devam etmek igin (ileri) tusuna basin.

0.0 Hz
[ E—

Fapal® (™ ACHAED

Motor nominal dederleri

Motor hilgi plakasindaki degerler
bulun ve hu degerleri huraya girin:

kron matar e
Al 1.8 A
Gerilim: 4000%w
Geri 10:57 ileri
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Diizenleme ekraninda bir deger degistirmek igin:

| Py Kapald ™ ACHEED 0.0 He
« Imleci sola ve saga kaydirmak igin () ve (> Akim:
tuslarini kullanin.
« Degeri degistirmek icin @ ve @ tuslarini kul- ‘I @
lanin. . A
Yeni ayari kabul etmek icin (Kaydet) tusuna v
basin veya degisiklik yapmadan 6nceki goriniime ID 0 5 2'
geri donmek igin (iptal) tusuna basin. _ _
iptal 10:58 Kaydet
0 Bu adim istege baglidir ve motorun dénmesini Kanall & ¥ ACH5ED 00 Hz
ktirir. Risk ol k kanik kuru- :
gerektirir. Risk olusturacaksa veya mekanik kuru Yon testi yapiism m?

lum buna izin vermiyorsa bunu yapmayin.

Yon testini yapmak igin, Motoru déndiir 6gesini
secin ve (ileri) tusuna basin.

fan kontrolin icin motor déndirilsin
mi?

MWotoru dandir

Simdh degil
Geri 10:58 ileri

0 tSUrl'JciJ)éU baslatmak icin paneldeki Manuel |[anai ¢ ACHERD e
Hgtina basin. El isaretine basin [ m—

Uyar: Kurulum tamamlanana kadar,
giwenlik cihazlar etkin durumda
olmaz we motor izt 5 Hz olur.

Motary dandurmek igin El isaretine
haszin ve ardindan danis yanini
| . 1 1"

Geri 10:58
0 Motorun yénunu kontrol edin. Eo ™ ACH500 %50 Hz
lleri yéndeyse, Evet, motor ileri yénde déniiyor Bu ileri mi? —_—

6gesini segin ve devam etmek igin (ileri)
tusuna basin.

lleri ydnde degilse, Hayir, yonii diizelt 6gesini
secin ve devam etmek igin (lleri) tusuna
basin.

"Hayir, yoni diizelt™ secimi sirdciniin
yonil dedistirmesini ve euketlerin yen
yon “iler” olarak dedistiriimesini
helirtr.

Ever, motor ilen yinde diniyor U

Haowr wiinii diizalt

10:58 ileri
0 E;ﬂf)ntrzaﬁr:ztiggruz 8lgii birimini segin ve Kapal® (™ ACHEAD] R
$ ' Lokalizasyon —

Birim varsaylanlar:
al)

Geri 10:59 ileri
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Panelde gosterilen birimleri gerektiginde degisti-

rin.

« (] tusuna basarak segili satirin diizenleme
gorindmine gidin.

. @ ve @ tuslarina basarak goérinimui kaydi-

Kapalid (™ ACHEE0 0.0 Hz

Birimler

Gerekirse ekran birimlerini dedistrin,

it Sicaklik: “Cw

) . Tark: Mrnw

Sonraki gériiniime gitmek igin (ileri) tusuna || p. - pirimi .

basin. . . i

Geri 10:58 ileri

Dlzenleme goruniminde bir degeri segmek igin: Kapal® ™ ACHERD 00 Hz
» Degeri degistirmek igin @ ve @ tuslarini kul- Giic:

lanin.
Yeni ayari kabul etmek igin (Kaydet) tusuna

basin veya degisiklik yapmadan 6nceki gériinime bg
geri dénmek igin (iptal) tusuna basin.

iptal 10:59 Kaydet
Tarih ve saatin yani sira tarih ve saat goruintileme Kapal® = ACH5E0 00H:

bicimlerini de ayarlayin.

« (] tusuna basarak segili satirin diizenleme
g6rinumdine gidin.

. @ ve @ tuslarina basarak gérinimu kaydi-

Tarih ve saat

Tarih

Litren gecerl tarhi ve saat ginn.

16w
11:00:01 »

fn- ?ag; f n.ayyl
Sonraki goriinime gitmek igin (ileri) tusuna SZZt fDDr:_nn-I;? ggllasyéilt:
basin. Geri 10:59 ileri
Sirlclye Ustte gdsterilecek bir ad vermek igin, Kapal® ™ ACH5ED 00 Mz
(] tusuna basin. Siriiciyi adlandirma I

Varsayilan adi (ACH580) degistirmek istemiyorsa-
niz, (ileri) tusuna basarak devam edin.

Bu ad panel ekranimin dst kisminda
gosterilerek, bu striconin kontrol
ettiffi motorlann garilmesini
kolaylastiracaktir,

Sirici adi ACHGED »
[Geri 171:00 ileri|
ilk baglatma artik tamamlanmistir ve siiriicii kulla- FKapal® ¥ ACH580 00H:z

nima hazirdir.

Ana gériiniime girmek igin (Tamamlandi)
tusuna basin.

ilk baglatma tamamland
Sorici kullanima hazir,

11:00  Tamamland
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Segilen sinyallerin degerlerini izleyebileceginiz
Ana goérinim panelde gosterilir.

Kapahd (™ ACHBED 0.0 Hz

Cikis frekans:
e 0.00]
<‘|'\:"|0tnr akimi 0 00 b
A .
Matar moment
g 0.0)
11:11 Menii
2 — Temel ayarlar meniisiinde ek ayarlar - G/G meniisii
0 Ek ayarlamalardan sonra, gergek G/C kablo bag- Kapalld ™ ACHEEO0 0.0Hz
lantisinin kontrol programindaki G/C kullanimina 170

uydugundan emin olun.
Ana menude, bir G/G secin ve G/G menistine gir-

Jaslat/durdur »
Kullamlmayan »

o DiZ: o
mek igin (Seg) tusuna basin. 013 0 Bircok yerde kullarlir »
D40 Kullamlmayan »
DI5: 0 Kullamilmayan »
Geri 11:28 Sec
0 Kontrol etmek istediginiz baglantiyi segin ve Kapaldy ™ ACHSR0 0.0Hz
(Seg) (veya () tusuna basin. 170

Kullanilmayan »

DIz 0
DI3: 0 Bircok yerde kullanhir »
040 Kullamilmayan »
D5 0 Kullamlmayan »
Geri 11:28 Sec
0 GIG menUsQ Uzerinden aya.l.'lzina.r.nayaca.k.bir Kapali ™ ACH500 00 Hz
parametrenin ayrintilarini gérintilemek igin,

(Gériintiile) tusuna basin.

DI1:

Ge er:

O Force input state

Basglat/durdur

sunun icin kullanilir:
Kullanim ekle

Geri 1128 Giriintiile
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Bir parametrenin degerini ayarlamak igin,
(Diizenle) tusuna basin, degeri @ é ©Ove
(] tuslarini kullanarak ayarlayin ve (Kay-
det) tusuna basin. Gergek kablo baglantisinin
yeni degere uymasi gerektigini unutmayin.

(Geri) tusuna arka arkaya basarak Ana
meniye geri gidin.

O Force input state

Kapalid ™ ACHS30 0.0 Hz
DI:
Gergek deder: 0

unun ’
Fullanim ekle

Geri 11:28 Diizenle
Kapalid ¢ ACH580 0.0 Hz

Sunun icin kullanihir:

Fullarmlmayan

DI baslat/durdur, DI2 yin

01T ileri, DIZ2 gen
DIP baslat, D12 durdur
iptal 11:28 Kaydet
3 — Teshis meniisii
Ek ayarlamalari yaptiktan ve G/C baglantilarini FKapal® ¥ ACH580 00H:z
kontrol ettikten sonra, ayarlanmanin dogru ¢alisti- Fna Meni :
gindan emin olmak igin Teshis menusunu kulla-
nin. E: Temel ayarlar 3
Ana meniide, Teshis 6gesini segin ve (Seg) :B 170 .
(veya (3)) tusuna basin. L
EE Teghisler 3
11:28 Seg
Goérintilemek istediginiz teshis 6gesini segin ve Kapahd ¥ ACHEED 00 Hz

(Seg) tusuna basin.

(Geri) tusuna basarak Teshis meniisiine
geri donun.

Teshisler

Limit durumu

Geri 11:28

Seg
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4 — Yedekleme

0 Devreye almayi bitirdikten sonra bir yedek alma- Kapali® ¥ ACH5E0 00 Hz
niz tavsiye edilir. m
Ana Menii
Ana menude, Yedeklemeler 6desini segin ve -
(Seg) (veya (¥) tusuna basin. 55 Teshisler .
ﬂ Sistem bilgileri .

edeklemeler [

Cikis 11:249 Sec

[]| Yedeklemeyi baslatmak iin (Seg) tusuna
basin.

Kapal¢ ™ ACHS30 0.0 Hz

C ir
(a1 ACH580 01.02.2016 oto. yedekl...»
[ ACH580 15.01.2016

3

Geri 11:24 Sec
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Surucu G/C araylzii ile nasil kontrol edilir

Asagidaki tablo belirtilen durumlarda suricinun dijital ve analog girislerle nasil ¢alis-

tinlacagini anlatir:
* motorun devreye alinmasi gerceklestirildi ve

+ HVAC standart makrosunun varsayilan parametre ayarlari kullanimda.

On ayarlar

Donls yonuni degistirmeniz gerekirse, limitlerin
donus yonuni degistirmenize izin verdigini kontrol
edin. 30 Limitler parametre grubunu kontrol edin;
minimum limitin negatif bir degeri oldugundan ve
maksimum limitin pozitif bir degeri oldugundan emin
olun.

Kontrol baglantilarinin HVAC varsayilani igin verilmis
baglanti semasindaki gibi yapildigina emin olun.

Siricinin harici kontrolde oldugundan emin olun.

Harici kontrole gegmek icin tusuna basin.

36.

Bkz. béluim HVAC varsayilani, sayfa

Harici kontrolde, panel ekrani
Otomatik metnini sol Ustte gosterir.

Start Etme Ve Motorun Hizin

1 Kontrol Etme

DI1 dijital girisini agarak start edin. Oto. ¥ ATHERD 249 Hz
Ok dénmeye baglar. Set degerine erigilene kadar Cikis frekans:
noktalidrr. He 1 71 |
Al1 analog giriginin gerilimini ayarlayarak surucu cikis Motor sk
frekansini (motor hizi) ayarlayin. ‘[A U . 3 2]’
Maotor maomenti
" 17.7
13:28 Menii
Motoru stop etme
DI1 dijital girisi kapali konuma getirin. Ok donmeyi Do, ™ ACHERD 2 8 Hz
durdurur. Cikis frekansi U UU|
Hz -
Motor akimi
(. 0.00p
Mator momenti
" 0.0
13:25 Menii
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ID run iglemi gergeklestirme

Surlci vektor kontroliinde ilk kez galistirildiginda ve motor parametrelerinde (grup
Sabit) degisiklik yapildiginda 99 Motor verileri 1D run kullanarak otomatik olarak
motor &zelliklerini tahmin eder. Bu durum

* 99.13ID run talep edildi parametresi segimi Sabit ve

* 99.04 Motor kontrol modu parametresi secimi Vektdr oldugunda gegerlidir.
Bircok uygulamada ayri bir ID run gerceklestirmeye gerek yoktur. ID run asagidaki
durumlarda segilmelidir:

» vektdr kontrol modu kullanildiysa (99.04 Motor kontrol modu parametresi Vektér
olarak ayarl) ve

» servo motor (PM) kullanildiysa (99.03 Motor tipi parametresi Sabit miknatisli
motor olarak ayarh) veya

» surlcu sifira yakin hiz referanslarinda galigirsa veya

* motor nominal momentinin Uzerinde, gerekli olan genis hiz araligi icinde moment
araliginda calistiginda.

ID run islemini, Menii - Birincil ayarlar - Motor - ID run 6gesini (bkz. sayfa 23) veya
99.13 ID run talep edildi parametresini (bkz. sayfa 23) segerek ID run asistaniyla ger-
ceklestirin.

Not: ID run igleminden sonra motor parametreleri (grup 99 Motor verileri) degistirildi-
ginde islem tekrarlanmalidir.

Not: Uygulamanizi skaler kontrol modunu kullanarak zaten parametrelendirdiyseniz
(99.04 Motor kontrol modu parametresi Skaler olarak ayarli) ve motor kontrol modunu
Vektdr olarak degistirmeniz gerekirse,

* Kontrol modu asistanini kullanarak kontrol modunu vektére degistirin (Menti -
Birincil ayarlar - Motor - Kontrol modu 6gesine gidin) ve talimatlara uyun. ID
run asistani, ID run boyunca kilavuzluk eder.

veya
* 99.04 Motor kontrol modu parametresini Vektér olarak ayarlayin ve

*  GJ/C kontrollli surlcl igin 22 Hiz referansi segimi, 23 Hiz referansi rampasi, 12
Standart Al, 30 Limitler ve 46 izleme/éigeklendirme ayarlari gruplarindaki
parametreleri kontrol edin.

* moment kontrollli stirlict igin, ayrica 26 Moment referans zinciri grubundaki
parametreleri de kontrol edin.
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ID run prosediirii

ID run asistaniyla

On kontrol

/_\ c UYARI! ID run sirasinda motor nominal hizin yaklagik %50...%80'i arasinda

cahsir. Motor ileri yonde donecektir. ID run gergeklestirmeden 6nce motoru
calistirmanin giivenli oldugundan emin olun!

Tahrik edilen ekipmandan motoru ayirin.

Motor veri parametrelerinin degerlerinin motor plakasindakilere esdeger oldugunu kontrol
edin.

STO devresinin kapali oldugunu kontrol edin.

Asistan size gegcici motor limitlerini kullanmak isteyip istemediginizi sorar. Asagidaki
kosullari kargilamalidir:

O | Minimum hiz <0 rpm
O | Maksimum hiz = motor nominal hizi (Normal ID run prosediiri motorun %100 hizda ¢alis-
masini gerektirir.)
O | Maksimum akim > Iyp
O | Maksimum moment > %50
0 Panelin Kapali mod kontrolde oldugundan emin olun (Kapali metni sol Ust tarafta gérinti-
lenir). Kapali moduna ge¢mek igin Kapali tusuna basin.
ID run
[ |Ana gériinimde (Menii) tusuna basarak  |[Fanahs ¢ ACHGE0 e
Ana mentye gidin. m
Ana Menii
Birincil ayarlar 6gesini secin ve (Seg) — I
(veya (3) wsuna basin.
mS 1/0 ,
EE Teshisler 3
Cikis 13:28 Sec
[] |Motor Sgesini segin ve (Seg) (veya (»)) Fapall® ™ ACH580 0.0 Hz

tusuna basin.

Temel ayarlar

Uygulama HWAL defaultw
Sirici 3
Motor 4
Déngi kontroliri Secilmedi »
Pampa ve fan kontraoli Kapali»

Geri 13:28 Sec
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O

Kontrol modlari skalerse, Kontrol modu 6gesini
segip (Seg) (veya () tusuna basin ve
sonraki adima devam edin.

Kapalid ™ ACHSR0 0.0 He
Motor
A Nominal degerler

A Kantral modu aler
Tahrmini termal koruma 20°Cw
Glzilen termal koruma -
Basglatma modu: Mormal
Geri 13:28 Sec
0 Vektél&]oTtrol 6gssini segin ve (Seg) Kapal® (% ACHEED e
(veya (»)) tusuna basin. Kontrol modu

Bazi ayarlar kontrol moduna haghdir.
Modu dedistirirseniz, sistem hunlan
ayarlamaniza yardime olur.

Skaler kontrol

Wektdr kontrali
[Geri 13:28 Sec|
0 Bir dakik? t.?oy"unc.a Kimlik galismasi uyari Fapal® ™ ACHBE0 0.0 dev/dak
mesaji gorintilenir.
Lyarn AFFEG
YARDIMC! kod: 0000 0000
Kimlik calistirmasi 13:28:57
Motor tanimlama calismasi
gerceklestirilecek
Gizle 13:28  Anza gdrme
0 (I\j/lo}or hIIZ IiT(;tlejrini kontrol edin. Asagidakiler Kapal® (™ ACHES0 00 dev/dak
ogr.u _0 mafidir. Mtr Imtlrni kontrol edin
¢ Minimum hiz <0 rpm o j .
) ) Bu motor limideri vekedr kontrold icin
* Maksimum hiz = motor nominal hizi. gecerlidir. Gerekirse degerleri
ayarlayin:
Minirmum hiz -1500.00 des kow
Maksimurn hiz 1500.00 dev/dak »
Geri 1520 ileri
0 Motor akiminin yani sira moment limitlerini kont- Kapali (™ ACHES0 0.0 dew/dak

rol edin. Asagidakiler dogru olmalidir:
* Maksimum akim > Iyp
* Maksimum moment > %50.

Mtr Imtlrni kontrol edin =

Bu motor limitleri vektar kontraldi icin
gecerlidir. Gerekirse degerler
ayarlayin:

Minirmum tork 1 3000 % -
| wrm tork 1
Geri 13:29 ileri
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Al1 dlgeklendirmesini kontrol edin, bkz. paramet-
reler 12.19 Al1 min'de digeklendirilen Al1 ve
12.20 Al1 maks'da blgeklendirilen Al1.

0.0 dev/dak
|

Fapah® ™ ACHS5AD
Dgr fnksynln kontrol et

Yekear kontrolinde Hz yering rpm
degderleri kullanilir. Gerekirse degerlern
ayarlayin:

Skalalandinlrms min AlT:
0.000 dev/dak
[Geri 13.29 ileri
Yapmak istediginiz Kimlik galismasi tipini secin ve Kapal<> (™ ACHS3D 0.0 dev/dak
(Seg) (veya (3)) tusuna basin. ID run yapilsin mi? ———

Mevcutsa, ne tir [0 run
gerceklestirilecedini secin. Daha fazla
bilgi icin, [?] dilgrmesine hasin.

Beklemede 1D run
Mormal 10 run
RN I 1 o
[Geri 13:29 ileri
Panelde gosterilen motgr I?mitlerini kontrol edin. Kapah® € ACH580 0.0 devrdak
ID run sirasinda bagka limitlere gerek duyuyorsa- T
Motor limitleri | S—

niz onlari buradan girebilirsiniz. Degerleri kalici
olarak ayarla 6gesini segmediginiz surece oriji-
nallerin limitleri ID run'dan sonra geri getirilir.

ID run sirasinda dzel limitlers
ihtivaciniz olursa, drir simdi
avarlayin. |0 run sonrasinda gecerli
drir gen yiklenir.

O Dederler kalci olarak ayarla Sec |i|
Alicicmire ks TR0 A0 Adnw el ] -
[Geri 1328 ileri
ID run'i baglatmak igin El tusuna () basin. Kapal® €% ACHGA0 0.0 dav/dak

Genelde ID run esnasinda higbir kontrol panel
tusuna basilmamasi tavsiye edilir. Ancak Kapali
tusuna () basarak ID run iglemini istediginiz
zaman durdurabilirsiniz.

ID run sirasinda ilerleme gérinimu gosterilir.

ID run iglemi tamamlandiktan sonra, ID run
tamamlandi metni gdsterilir. LED yanip s6nmeyi
durdurur.

ID run basarisiz olursa, FF61 ID run hatasi gosteri-
lir. Daha fazla bilgi i¢in, bkz. Hata izleme bdlumu,
sayfa 313.

ID run icin El igaretine ... ]

El isaretne basuginizda, motor
yaklazik 90 saniye diner ve nominal
hiza cikar.

ID run sonrasinda suricd durur,

Geri 13:29

El¢ ™ ACHBE0 #0.0 dev/dak
1D run yiiriitiliyor L .|

Bu islemn hirkac dakika sirehilir.
Kullamlan motar bz 969.07 dev/dak
Motar akim 056 A

13:34
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O

ID run tamamlandiktan sonra, ID run satirinda Fapalie (™ ACHEE0 0.0 dev/dak

Tamamlandi metni gosterilir.

Motor

A Nominal degerler

A Kantral modu Vektir
AID run

Tahmini termal koruma 27°Cw
Olgilen termal koruma -
Geri 13:36 Sec

99.13 parametresiyle ID run talep edildi

On kontrol

2 2 UYARI! ID run sirasinda motor nominal hizin yaklagik %50...%80' arasinda

galisir. Motor ileri yénde donecektir. ID run gergeklegtirmeden énce motoru
calistirmanin giivenli oldugundan emin olun!

[] | Tahrik edilen ekipmandan motoru ayirin.
Motor veri parametrelerinin degerlerinin motor plakasindakilere esdeger oldugunu kontrol
edin.
STO devresinin kapali oldugunu kontrol edin.
Eger ID run 6ncesinde parametre degerleri (grup 70 Standart DI, RO - grup 99 Motor
verileri) degistiriimisse, yeni ayarlarin asagidaki kosullara uyup uymadigini kontrol edin:
O | 30.11 Minimum hiz < 0 rpm
O | 30.12 Maksimum hiz = motor nominal hizi (Normal ID run prosediri motorun %100
hizda galismasini gerektirir.)
O | 30.17 Maksimum akim > Iyp
O | 30.20 Maksimum moment 1 > %50 ya da 30.24 Maksimum moment 2 > %50, 30.18 Tork
lim s¢m parametresine gore kullanimda olan moment limiti ayarina bagl olarak.
Asagidaki sinyalleri kontrol edin
O | caligma izni (20.40 Calisma izni parametresi) etkin
0 Panelin Kapali mod kontrolde oldugundan emin olun (Kapali metni sol Ust tarafta
gorintulenir). Kapali moduna gegmek icin Kapali tusuna basin.
ID run
[ | Ana gérinimde (Menti) tusuna basarak ool (¥ ACHEGD 0.0 dev/dak
Ana menuye gidin. m
@ b Ana Menii
tusuna basin.
§ E: Temel ayarlar 3
mS 170 .
EE Teshisler -
e .

Cikig 133? . Sec
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Parametreler 6gesini segin ve (Seg) (veya
(»)) tusuna basin.

Fapah® ™ ACHAAD 0.0 dev/dak

ﬁ_\na' Menl'Li

Yedeklemeler 8
%! Parametreler 3

Cikig 13:37 Seg
Tiim Liste 6gesini segin ve (Seg) (veya Kapah® (% ACHER0 0.0 devr/dak
(%)) tusuna basin. Parametreler

Tam Liste

Favoriler -

Degistirildi 3

Geri 13:37 Sec
Sayfayi @ ve @tuslarlyla kaydirin, 99 Motor Kapah® € ACH580 0.0 devrdak
verileri parametre grubunu secip (Seg) Tam Tiote
(veya (»)) tusuna basin.

85 HW yapilandirmas) -

98 Sistem -

87 Mator kontroli -

98 Kullarici motor parametreleri w

89 Motor verileri 3

Geri 13:37 Sec
Sayfayi @ ve @ tuslariyla kaydirin, 99.13 ID Kapall@ = ACHSA0 00 dev/dak

run talep edildi (99.73 ID run talep edildi)
parametresini segip (Seg) (veya ()
tusuna basin.

99 Motor verileri

99.09 Mator nominal hizi 1370 dev/dak
99.10 Mator nominal gilci 0.20 kW
98.11 Motor nominal cos @ degeri 0.71
99.12 Mator norminal mome... 0.000 Nm

98.13 Motor tanimlama talep e... Hichiri
Geri 1337 Diizenle
ID run tiriini segin ve (Kaydet) (or (¥))  |[apaliG ¢ ACHGB0 00 dev/dak

tusuna basin.

9913 Motor tamimlama talep edildi

(0] Hichiri

[2] Azalulmis
[3] Beklemede
[6] Gelismis

13:37

iptal Kaydet
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0 Panel L.I.ED'i etkin bir uyariyi géstermek igin yesil Fapalie (™ ACHEE0 0.0 dev/dak
yanip sénmeye baslar (AFF6).
Lyar AFFB

Bir dakika boyunca herhangi bir tusa basiimadi-
ginda AFF6 uyyarl gt')rijnijm% gorintdlenir. .y TARDIMCI kod: 0000 0000
(Arnza giderme) tusuna basmak ID run'in sonraki Kimlik cahstirmas: 134723
baslatmada yapilacagini bildiren metni gériintiiler. Motorktlanlm_llamaku;allsmam

Uyari gériinimanii (Gizle) tusuna basarak || JETFeNEsIMIECE

gizleyebilirsiniz.

Gizle 13:37  Anza gdrme
ID run'i baglatmak igin El tusuna () basin. |([Kapalid (™ ACHEE0 0.0 dev/dak
Genelde ID run esnasinda higbir kontrol panel 99 Motor verileri

tusuna basilmamasi tavsiye edilir. Ancak Kapali . o

tusuna ([ @) basarak ID run iglemini istediginiz 99.10 Motor nominal gicti -~ 0.20 IO
zaman durdurabilirsiniz.

ID run sirasinda ok Ust kisimda déner.

ID run iglemi tamamlandiktan sonra, ID run
tamamlandi metni gosterilir. LED yanip sénmeyi
durdurur.

9917 Motor nominal cos ¢ deder 0.71
99.12 Motor nominal mome... 0.000 Rm
49.13 Motor tanimlama talep edildi

Mormal

Geri 13:37 Diizenle

ID run basarisiz olursa, FF61 ID run hatasi gosteri-
lir. Daha fazla bilgi igin, bkz. Hata izleme bolim,
sayfa 313.
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Kontrol paneli

Bu bolimiun igerigi

Bu bdliim gelismis kontrol panelini gikarma ve tekrar takma igin talimatlar igerir; ekrani,
tuslari ve tus kisayollarini kisaca tanimlar. Daha fazla bilgi igin, bkz. ACS-AP-x assis-
tant control panels user’s manual (3AUA0000085685 [ingilizce]).

Kontrol panelini gikarma ve tekrar takma

Kontrol panelini gikarmak igin, Ustteki sabitleme klipsine bastirin (1a) ve st kenardan
ileri dogru cekin (1b).

/Bnmmg
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Kontrol panelini tekrar takmak i¢in, muhafazanin alt kismini yerine yerlestirin (1a),
Ustteki sabitleme klipsine bastirin (1b) ve kontrol panelini st kenardan itin (1c).

S

Kontrol panelinin yerlesimi

Kontrol paneli ekraninin yerlesimi Ok tuglari

Sol programlanabilir tug Kapal (bkz. El, Kapali ve Oto)

Sag programlanabilir tus El (bkz. El, Kapali ve Oto)

INESIESIES
©o| o~ o

Durum LED'i, strtictinin Donanim
kilavuzu'nda Bakim ve donanim teshis
bolima, LED'ler kismina bakin.

Oto (bkz. El, Kapali ve Oto)

5 | Yardim 10 | USB konektori




Kontrol paneli ekraninin yerlesimi

Cogu gorinimde ekranda asagidaki elemanlar gosterilir:
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6&)—te

o—" 0 0

o/ P06

O\

ACHAE]

300 Hz

0P o
TCikis frekans:
Hz

30.07

(Maotor akimi

A

0.54)

Motor moment

%

30.0

12:21

Menii

1. Kontrol konumu ve ilgili simgeler: Siriciiniin nasil kontrol edildigini gésterir:

* Metin yok: Siirlcu lokal kontroldedir, ancak baska bir cihaz tarafindan kontrol
edilir. Ust bélmedeki simgeler hangi eylemlere izin verildigini gdsterir:

Metin/Simgeler Bu kontrol Bu kontrol Bu panelden
panelinden panelinden referans verme
baslatma durdurma
izin verilmez izin veriimez izin veriimez

+ Lokal: Siiricii lokal kontroldedir ve bu kontrol panelinden kontrol edilir. Ust
bdlmedeki simgeler hangi eylemlere izin verildigini gosterir:

Metin/Simgeler Bu kontrol Bu kontrol Bu panelden
panelinden panelinden referans verme
baslatma durdurma

Kapal ¢, & |izin verilir Siriicii durduruldu izin verilmez

Manuel g, & |lzin verilir izin verilir izin verilir
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» Harici: Sirici harici kontroldedir (6rn. G/C veya fieldbus izerinden kontrol
edilir). Ust bélmedeki simgeler kontrol panelinde hangi eylemlere izin verildi-

gini gosterir:

Metin/Simgeler Bu kontrol Bu kontrol Bu panelden
panelinden panelinden referans verme
baslatma durdurma

Oto izin veriimez izin verimez izin veriimez

Oto o) izin verilir izin verilir izin veriimez

Oto % | izin verilmez izin verilir izin verilir

Oto L ¥ | lzin verilir Izin verilir Izin verilir

2. Panel barasi: Bu panele bagli birden fazla suricu oldugunu gdsterir. Bagka bir
surliciye gegmek igin, Segenekler - Siiriicii se¢ 6gesine gidin

3. Durum simgesi: Surtictinin ve motorun durumunu gdsterir. Okun yonu ileri yoni
(saat yoni) veya geri yonu (saatin tersi yon) gosterir.

Durum Animasyon Siiriicii durumu

simgesi

o - Durduruldu

[y - Durduruldu, start yasaklandi.

s vy Yanip sonlyor | Durduruldu, start komutu verildi ancak start yasaklandi.
Bkz. kontrol panelinde Menti - Teshis 6gesi

[ d ] Yanip sonlyor | Hatali

M Yanip sonlyor | Calisiyor, referansta, ancak referans degeri 0

(e Dénuyor Calisiyor, referansta degil

e Dénuyor Calisiyor, referansta

4. Sirucii adi: Bir ad verilmigse, st bélmede gorintilenir. Varsayilan olarak, bu ad
“ACH580” olur. Kontrol panelindeki adi Mentii - Birincil ayarlar - Saat, bolge ve
ekran 6gesini segerek degistirebilirsiniz (bkz. sayfa 53).

5. Referans degeri: Hiz, frekans vb. bu birimle birlikte gésterilir. Birincil ayarlar
menusinde referans degerini degistirmek hakkinda bilgi igin (bkz. sayfa 44).

6. lIgerik alani: Bu gériiniimiin gergek igerigi bu alanda gésterilir. igerik gériinimden
gOrinime degisiklik gosterir. 31. sayfadaki 6rnek goériiniim, kontrol panelinin Ana
gOruinim olarak adlandirilan ana gérinumudur.

7. Programlanabilir tug segimleri: Belirli bir icerikteki programlanabilir tuslarin
(= ve (&) fonksiyonlarini gosterir.

8. Saat: Saat mevcut zamani gdsterir. Kontrol panelindeki saat ve saat bigimini
Menii - Birincil ayarlar - Saat, bolge ve ekran 6gesini segerek degistirebilirsiniz
(bkz. sayfa 53).

Kontrol panelindeki ekran kontrastini ve arka isik islevselligini Menii - Birincil ayar-
lar - Saat, bolge ve ekran 6gesini segerek ayarlayabilirsiniz (bkz. sayfa 53).
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Tuslar
Kontrol panelinin tuglari asagida aciklanmistir. r'y

Sol programlanabilir tug 4 [ ?
Sol programlanabilir tus (=) genelde ¢ikmak
ve iptal etmek icin kullanihir. Tusun belirli bir v

durumdaki fonksiyonu ekranin sol alt kdsesin- @ ®
deki programlanabilir tus segimi ile gésterilir. s s

tusuna basili tutunca Ana goriinime ddnene kadar sirayla her bir gérinimden
cikar. Bu fonksiyon 6zel ekranlarda galismaz.

Sag programlanabilir tus

Sag programlanabilir tus (=)) genelde segmek, kabul etmek ve dogrulamakta kulla-
nilir. Sag programlanabilir tugun belirli bir durumdaki fonksiyonu ekranin sag alt kbse-
sindeki programlanabilir tug secimi ile gdsterilir.

Ok tusglarn

Yukar ve asagi ok tuslari ((4) ve (v)) mentiilerde ve segim listelerinde segimleri vurgu-
lamakta, metin sayfalarinda yukari/asagi kaydirmakta ve érnegin zamani ayarlarken,
sifre girerken veya parametre degerini degistirirken degerleri ayarlamakta kullanilir.

Sol ve sag ok tuglari () ve (»)) parametre diizenlerken imleci saga ve sola hareket
ettirmede, asistanlarda ise ileri ve geri hareket etmede kullanilir. Mentilerde (©) ve

(), sirasiyla ve ile ayni sekilde iglev gordr.

Yardim
Yardim tusu () bir yardim sayfasi acar. Yardim sayfasi icerige duyarlidir; bagka bir
deyisle, sayfanin igerigi sz konusu menyle veya gortinimle ilgilidir.

El, Kapali ve Oto
ACHS580 lokal veya harici kontrolde olabilir. Lokal kontrolde iki mod vardir: El ve
Kapali. Ayrica, bkz. bélum Lokal kontrol — harici kontrol karsilastirmasi, sayfa 39.

El tusu ((®)):

* Lokal kontrolde / Kapali modunda: Sirticlyl baslatir. Strici EI moduna geger.

» Harici kontrolde: Suriciyl ¢calismasina devam ederken lokal kontrole / El
moduna gegirir.

Kapali tusu ((@))):

+  Sirlcliylt durdurur ve Kapali moduna gegirir.

Otomatik tugu ((_ O _J):

» Lokal kontrolde: Surici harici kontrole geger.
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Tus kisayollari

Asagidaki tablo tus kisayollarini ve bilesimlerini listeler. Tuglara eszamanli basma,
arti (+) isaretiyle gosterilir.

Kisayol Bulundugu yer Etkisi
+ herhangi bir Bir ekran gériintiisii kaydeder. Kontrol paneli belleginde
+ @ gorinim en fazla on bes ekran goriintiisi kaydedilebilir.
Goérintuleri bilgisayara aktarmak icin, gelismis kontrol
panelini bilgisayara bir USB kablosuyla baglayin. Panel
kendini bir MTP (medya aktarim protokolii) olarak
baglar. Resimler ekran gériintileri klasoériinde saklanir.
Daha fazla talimat igin, bkz. ACS-AP-x assistant control
panels user’s manual (3AUA0000085685 [ingilizce]).
+ @, herhangi bir Arka 11k parlakhgini ayarlar.
=+ @ gorinim
+ @ herhangi bir Ekran kontrastini ayarlar.
+ (v) goriniim
@ veya @ Ana goérinim Referansi ayarlar.
@ + @ parametre Duzenlenebilir bir parametreyi varsayilan degerine
dizenleme doénddirdr.
gorindmleri
O+ bir parametre igin Secenek dizin numaralarini géster/gizle.
segenekler listesini
gosteren gérinim
herhangi bir Ana gérunum gdsterilene kadar tuga basili tutuldugunda
(basili tutma) | gérinim Ana goriinime geri doner.
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Standart Makro

Bu bolimiun igerigi
Bu bélimde uygulamalarin kullanim amaglari, galismasi ve varsayilan kontrol
baglantilari agiklanir.
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HVAC varsayilani

Bu, HVAC'nin standart makrosudur.

HVAC varsayilani i¢in varsayilan kontrol baglantilari.

X

Referans gerilimi ve analog girislerle ¢ikislar

SCR Sinyal kablosu blendaiji (ekran)

Al Cikig frekansi/hizi referansi: 0...10 V

AGND Analog giris devresi ortak ucu

1...10 kohm Pl
%. T

+10V Referans gerilimi 10 V DC

Al2 Gergek geribildirim: 0...10 V

AGND Analog giris devresi ortak ucu

AO1 Cikig frekansi: 0...10 V

AO2 Cikis akimi: 0...20 mA

©WoONOOAWN=

AGND Analog ¢ikis devresi ortak ucu

ve X3 Yrd. gerilim gikisi ve programlanabilir dijital girigler

+24V Yrd. gerilim ¢ikisi +24 VDC, maks. 250 mA

DGND Yrd. gerilim cikigi ortak ucu

DCOM TUmd icin dijital giris ortak ucu

—" DI1 Stop (0) / Start (1)
—" DI2 Yapilandiriimadi

—" DI3 Sabit frekans/hiz segimi
" DI4 Yapilandiriimadi

—" DI5 Yapilandiriimadi

L DI6 Yapilandiriimadi

5)
RO1C Calismaya hazir
:| 250 VAC/30VDC
— 2A
Calisiyor
:1 250 VAC/30VDC
—! 2A
Hata (-1)
:x 250 VAC/30VDC
RO3B — 2A
Dahili fieldbus
29 B+
30 A- Dahili fieldbus, EFB (EIA-485)
31 DGND
S4 TERM Sonlandirma anahtari
S5 BIAS Bias direngleri anahtari
X4 Guvenli moment kapatma
gg 83% G_i_]v__erlli Q’loment kapat_m_a. Fab_ri_ka baglantisi.
4) 36 SGND Surucunup ?aﬁ;la_rnam icin her iki qevre kapatil-
4) malidir. Striclnin Donanim el kitab'nda
. . 37 IN1 Glivenli moment kapatma bolimine bakin
Bir sonraki 38 IN2

sayfadaki notlara
bakin.
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Terminal boyutlari:
RO...R3: 0,2...2,5 mm? (24...14 AWG): +24V, DGND, DCOM, B+, A-, DGND, Ext.
Terminalleri 24V
0,14...1,5 mm? (26...16 AWG): DI, Al, AO, AGND, RO, STO Terminalleri
R6...R9: 0,14...2,5 mm? (tim terminaller)
Sikma momentleri: 0,5...0,6 N-m (0.4 Ibf-ft)

Notlar:

3) Dis kablo blendajini kontrol kablolarinin topraklama rafindaki topraklama kelepgesinin altinda

360 derece topraklayin.

4) Jumper'larla fabrikada baglanmigtir.

5 Not: Dijital sinyaller i¢in blendajli bukimlu ¢ift kablo kullanin.
Girig sinyalleri

* Analog frekans referansi (Al1)
* Start/stop secimi (DI1)
* Sabit hiz/frekans segimi (DI3)

Cikis sinyalleri

* Analog ¢ikis AO1: Cikis frekansi
* Analog ¢ikis AO2: Motor akimi

* Role gikigl 1: Calismaya hazir

* Rodle ¢ikisi 2: Galigiyor

* Role gikigl 3: Hata (-1)
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Program ozellikleri

Bu bolimun igindekiler

Bu béliimde, kontrol programindaki bazi daha énemli fonksiyonlar, bunlarin kullanil-
masi ve bunlarin galistiriimak tzere programlanmasi agiklanmaktadir. Ayrica, kontrol
konumlarini ve galisma modlarini agiklar.

Lokal kontrol — harici kontrol kargilastirmasi

AH580'in iki temel kontrol konumu bulunur: harici ve lokal. Lokal kontrol modunda
ilave olarak iki farkli mod vardir: Kapali modu ve El modu.

Kapall modunda surtcu durdurulur. EI modunda siricl ¢alisir. EI modunda baslan-
gic referansi surici referansindan kopyalanir.

Asagidaki sema Hand, Off veya Auto diigmesine bastiginizdaki durum gegislerini

gosterir:
] @ [0
—®>

Kontrol konumu PC aracindan da segilebilir.

Not: Sirlclyu 7081 Kontrol paneli kaybi hatasi etkinken yeniden start ederseniz,
mod Hand veya Off modundan Auto moduna gecger.

Not: Gecersiz kilma fonksiyonu gergek ¢alisma modunu gegersiz kilar.
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Siricii
r— = = = — —— — — 1
. | Harici kontrol I
+4 6r¢? PLC [
L (= Programlanabilir
Fr— - - — — — - E [ lojik kontrol cihazi)l

Lokal kontrol

: ! 0L
41 Yerlesik fieldbus ara- |

| .
E] _I birimi
| = |
I
I
I

Fieldbus adaptori (Fxxx)

Kontrol paneli veya Suriict
dlzenleyici bilgisayar araci
(opsiyonel)

I
I
I
& I |
I
I
I

1) Siiriicii yuvasina opsiyonel bir G/C genisletme modiilii (CMOD-01, CMOD-02 veya
CHDI-01) takilarak ekstra giris/cikis eklenebilir.

Lokal kontrol

Kontrol komutlari, strtci lokal kontroldeyken kontrol paneli tus takimindan veya
Sirutcu dizenleyici bulunan bir PC'den verilir. Vektér motor kontrol modunda hiz ve
moment kontrol modlari bulunur; frekans modu, skaler motor kontrol modu kullanilir-
ken mevcuttur (bkz. parametre 19.16 Lokal kontrol modu).

Lokal kontrol genellikle devreye alma ve bakim sirasinda kullanilir. Kontrol paneli,
lokal kontrolde kullanildiginda, her zaman igin harici kontrol sinyal kaynaklarindan
oncelikli konumdadir. Kontrol konumunun lokal olarak degistiriimesi 79.77 Lokal kont-
rol devre digI birakma parametresi ile engellenebilir.

Kullanict, bir (49.05 iletisim kaybi eylemi) parametresi ile sirlciinin kontrol paneli
veya PC araci ile iletisimin kesilmesine nasil tepki verecegini ayarlayabilir. (Paramet-
renin harici kontrol tizerinde etkisi yoktur.)

Harici kontrol

Sdrlci harici kontrol durumundayken, kontrol komutlari

* G/C terminalleri (dijital ve analog girisler) veya opsiyonel G/C genisletme moduil-
leri

« fieldbus arabirimi (dahili fieldbus arabirimi veya istege bagh bir fieldbus adaptér
modull araciliiyla) Gzerinden verilir.
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iki harici kontrol konumu bulunmaktadir; EXT1 ve EXT2. Kullanici start ve stop
komutlarinin kaynagdini 20.01...20.10 parametreleriyle her bir konum icin bagimsiz
olarak secebilir. Calisma modunun her bir konum igin bagimsiz olarak segilebilme-
siyle, 6rnegdin hiz ve moment kontrolu gibi farkli calisma modlari arasinda hizli anah-
tarlama saglanir. EXT1 ve EXT2 secimi bir dijital giris veya fieldbus kontrol word'l gibi
herhangi bir ikili kaynak araciligiyla gergeklestirilir (bkz. parametre 19.11 Ext1/Ext2
segimi). Referans kaynagi her bir calisma modu igin bagimsiz olarak segilebilir.

Ayarlar
» Parametreler 19.11 Ext1/Ext2 se¢imi (sayfa 126) ve 20.01...20.10 (sayfa 127).

Motor potansiyometresi

Motor potansiyometresi aslinda, degeri 22.73 Motor potansiyometresi ylikseltme kay-
nagi ve 22.74 Motor potansiyometresi dlisiirme kaynagi parametreleri ile segilen iki
dijital sinyal kullanilarak yukseltilebilen veya digsurulebilen bir sayactir.

22.71 Motor potansiyometresi fonksiyonu ile etkinlestirildiginde, motor potansiyomet-
resi 22.72 Motor potansiyometresi baslangi¢ degeri ile ayarlanan degeri kabul eder.
22.71 parametresinde secilen moda bagli olarak, motor potansiyometresi degeri
korunur ya da bir gli¢ ¢evriminin ardindan resetlenir.

Degisim orani 22.75 Motor potansiyometresi rampa stresi parametresinde, dederin
minimumdan (22.76 Motor potansiyometresi min degeri) maksimuma (22.77 Motor
potansiyometresi maks degeri) ya da tam tersi degisiklik gostermesi igin gegen siire
olarak tanimlanir. Yikseltme ve diglrme sinyalleri ayni anda agilirsa, motor potansi-
yometresi degeri degismez.

Ana segcici parametrelerinde dogrudan referans kaynag olarak ayarlanabilen ya da skaler
ve vektor kontroliin her ikisinde de dider kaynak segcici parametreleri tarafindan giris olarak
kullanilabilen fonksiyon ¢ikisi 22.80 Motor potansiyometresi ref gergek ile gosterilir.

Asagidaki 6rnekte motor potansiyometresi degerinin davranisi gosterilmektedir.

;
22.73 4 |_

0 — , | , | ‘

1 . . . . .
22.74 *

0

22.80
0

22.76

22.75
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Ayarlar
Parametreler 22.71...22.80 (sayfa 157).
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Suruciu ¢galisma modilari

Sirtcu, farkh referans tirleri ile gesitli galisma modlarinda galisabilir. Mod, 79
Calisma modu parametre grubunda her bir kontrol konumu (Lokal, EXT1 ve EXT2)
icin segilebilir. Farkh referans tlrlerine ve kontrol zincirlerine genel bakis asagida
gOsterilmigtir.

PID
I
r=--=-=-=- == === =7 L - - - - - 1
I | 1
Moment Hiz referansi Frekans
referansi referansi

4

Vektor motor kontrol modu | Skaler motor kontrol modu

Moment kontrol cihazi Frekans kontrol cihazi

Asagida, referans tirlerinin ve kontrol zincirlerinin daha ayrintili bir gésterimi sunul-
maktadir. Sayfa numaralari Kontrol zinciri semalari bélumindeki ayrintili semalara
atifta bulunur.

Hiz kontrolii modu

Motor surlcuye verilen bir hiz referansini izler. Bu mod, geri bildirim olarak tahmini
hiz ile kullanilabilir.

Hiz kontrolii modu lokal ve harici kontrolde bulunmaktadir. Yalnizca vektor motor
kontroliinde desteklenir.

Moment kontrolii modu

Motor momenti suricuye verilen bir moment referansini izler. Moment kontroli modu
lokal ve harici kontrolde bulunmaktadir. Yalnizca vektér motor kontroliinde destekle-
nir.

Frekans kontrolii modu

Motor surliclye verilen bir frekans referansini izler. Frekans kontroli modu lokal ve
harici kontrolde bulunmaktadir. Yalnizca skaler motor kontroliinde desteklenir.
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Ozel kontrol modlari

Yukarida bahsedilen kontrol modlarina ek olarak asagidaki 6zel kontrol modlari da
bulunmaktadir:

Proses PID kontroli. Daha fazla bilgi igin, bkz. bolim Proses PID kontrolii (sayfa
64).

Acil stop modlarit OFF1 ve OFF3: Siirlicti tanimlanan yavaslama rampasinda
durur ve surict modulasyonu durur.

Joglama modu: Siirlicl joglama sinyali etkinlestirildiginde ¢alisir ve tanimlanan
degere kadar hizlanir. Daha fazla bilgi igin, bkz. bélim Joglama (sayfa 52).

On miknatislanma: Motor start ediimeden motorun DC miknatislanmasi. Daha
fazla bilgi icin, bkz. bélim On miknatislanma (sayfa 59).

DC tutma: Normal galismanin ortasinda rotoru (yaklasik) sifir hizda kilitleme.
Daha fazla bilgi icin, bkz. bélim DC tutma (sayfa 60).

On 1sitma (motor 1sitmasi): Siiriicii durdugunda motoru sicak tutar. Daha fazla
bilgi igin, bkz. bélim On isitma (Motor isitmasi): (sayfa 60).
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Surucu konfigirasyonu ve programlamasi

Surlci kontrol programi; hiz, moment ve frekans kontroll, surlci lojik sistemi (start/stop),
G/C, geri bildirim, iletisim ve koruma islevleri gibi ana kontrol islevlerini gergeklestirir. Kont-
rol programi islevleri, parametreler ile konfigiire edilir ve programlanir.

Siriciu kontrol programi

Hiz kontroll
Moment kontrolu
Frekans kontroli
Sirici lojik sistemi
G/C arabirimi
Fieldbus arabirimi
Korumalar

Parametrelerle yapilandirma

Parametreler tim standart surucu iglemlerini yapilandirabilir ve
* Kontrol paneli bélimuinde agiklandigi gibi kontrol paneli ile

* Drive composer user’s manual (3AUA0000094606 [Ingilizce]) kilavuzunda agik-
landidi gibi Surlct diizenleyici PC araci ile veya

» Dahili fieldbus arabirimi (EFB) araciligiyla fieldbus kontrolii ve Bir fieldbus adap-
térti ile fieldbus kontrolii bélimlerinde agiklandigi gibi fieldbus arabirimi ile ayarla-
nabilir.

Tam parametre ayarlari otomatik olarak surictnun kalici bellegine depolanir. Yine
de, surlcu kontrol Unitesi igin harici +24 V DC gui¢ kaynagi kullaniliyorsa, herhangi bir
parametre degisikligi gerceklestirildikten sonra, kontrol tnitesinin giictini kapatma-
dan 6nce 96.07 Parametre manuel kaydi parametresi kullanilarak kayit igsleminin zor-
lanmasi 6nemle tavsiye edilir.

Gerekirse, varsayilan parametre degerleri 96.06 Parametre geri ylikleme parametresi
ile geri yuklenebilir.
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Kontrol arabirimleri

Programlanabilir analog girigler

Kontrol Uinitesinin iki adet programlanabilir analog girisi bulunmaktadir. Her giris
bagimsiz sekilde, kontrol Unitesi Gzerindeki bir anahtar ile gerilim (0/2...10 V) ya da
akim (0/4...20 mA\) girisi olarak ayarlanabilir. Her giris filtrelenebilir, ters gevrilebilir ve
olgeklendirilebilir.

Ayarlar
Parametre grubu 12 Standart Al (sayfa 108).

Programlanabilir analog cikiglar

Kontrol Unitesinin iki adet akim (0...20 mA) analog ¢ikisi bulunmaktadir. Her gikis filt-
relenebilir, ters gevrilebilir ve dlgeklendirilebilir.

Ayarlar
Parametre grubu 13 Standart AO (sayfa 113).

Programlanabilir dijital girisler ve ¢ikiglar
Kontrol Unitesinin alti dijital girisi bulunmaktadir.
DI5 dijital girisi, frekans girigi olarak programlanabilir.

CHDI-01 115/230 V dijital giris genisletme moduiliini kullanarak alti dijital giris ve
CMOD-01 ¢ok fonksiyonlu genisletme modulund kullanarak bir dijital ¢ikis eklenebilir.

Ayarlar
Parametre grubu 10 Standart DI, RO (sayfa 102) ve 11 Standart DIO, FI, FO (sayfa 106).

Programlanabilir frekans girisi ve ¢ikigi

Dijital giris (DI15), frekans girisi olarak yapilandirilabilir. CMOD-01 ¢ok fonksiyonlu
genisletme modili ile bir frekans ¢ikisi uygulanabilir.

Ayarlar
Parametre grubu 70 Standart DI, RO (sayfa 102) ve 11 Standart DIO, Fl, FO (sayfa 106).

Programlanabilir réle gikiglari

Kontrol Unitesinde U¢ adet role ¢ikisi bulunmaktadir. Cikiglar tarafindan gosterilecek
olan sinyal, parametreler ile segilebilir.

CMOD-01 ¢ok fonksiyonlu genisletme moduliini kullanarak veya CHDI-01 115/230 V
dijital giris genisletme moddulini kullanarak iki role gikisi eklenebilir.
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Ayarlar
Parametre grubu 70 Standart DI, RO (sayfa 102).

Programlanabilir G/C genisletmeleri

CMOD-01 ¢ok fonksiyonlu genisletme moduliini kullanarak veya CHDI-01 115/230 V
dijital giris genisletme modulunu kullanarak giris ve ¢ikis eklenebilir. Modul kontrol
Unitesinde segenek yuvasi 2'ye monte edilir.

Asagidaki tabloda, istege bagli CMOD-01 ve CHDI-01 moddillerinin yani sira kontrol
Unitesi Uzerindeki G/C sayisi gésterilmektedir.

Dijital Dijital Dijital Analog Analog Role
Konum girigler cikiglar G/G'lar girigler cikiglar cikiglan
(DI) (DO) (DIO) (Al) (AO) (RO)
Kontrol Unitesi 6 - - 2 2 3
CMOD-01 - 1 - - - 2
CHDI-01 6 - - - - 2

Parametre grubu 15 kullanilarak G/C genisletme modiili etkinlestirilebilir ve konfiglre
edilebilir.

Not: Her bir konfiglirasyon parametresi grubunda, genisletme moduliindeki giris
degerini gosteren parametreler bulunur. Bu parametreler bir G/C genisletme moduli-
niin, giriglerin sinyal kaynagi olarak kullaniimasinin tek yoludur. Bir giris baglamak
icin, kaynak secici parametresinde Diger ayarini secin ve ardindan 15 grubunda ilgili
deger parametresini (ve biti, dijital sinyaller igin) belirtin.

Ayarlar
Parametre grubu 15 G/C genisletme modiilii (sayfa 119).

Fieldbus kontrolii

Siricu, fieldbus arabirimleri aracilidiyla birgok farkli otomasyon sistemine baglanabi-
lir. Bkz. boélum Dahili fieldbus arabirimi (EFB) araciligiyla fieldbus kontrolii (sayfa 333)
ve Bir fieldbus adaptérii ile fieldbus kontrolii (sayfa 361).

Ayarlar

Parametre gruplari 50 Fieldbus adaptérii (FBA) (sayfa 237), 51 FBA A ayarlari (sayfa
241), 52 FBA A veri girigi (sayfa 242), 53 FBA A veri ¢ikisi (sayfa 243) ve 58 Dabhili
fieldbus (sayfa 243).
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Motor kontrolii

Motor tipleri

Sdrici, asenkron AC endiiksiyon motorlarini ve sabit miknatish (PM) motorlar ve
senkron reliiktans motorlarini (SynRM) destekler. PM motorlari 1.70.x yazilm reviz-
yonundan itibaren desteklenmektedir.

Motor tanimlama

Vektor kontrolliniin performansi, motor devreye alma sirasinda belirlenen dogru
motor modeline baglidir.

ik start komutu verildiginde otomatik olarak bir Tanimlama miknatislamasi yapilir. ik
devreye alma sirasinda motor sifir hizda birkag saniye siresince miknatislanip motor
ile motor kablosu direncleri 6lgulir ve béylece motor modeli yaratilir. Bu tanimlama
yéntemi bir gok uygulama i¢in uygundur.

Daha zor uygulamalarda ayri bir Tanimlama calistirmasi (ID run) gergeklestirilebilir.

Ayarlar
99.13 ID run talep edildi (sayfa 275)

Gii¢ kaybinda galismaya devam etme

Bkz. bolim Diigtik gerilim kontrolii (glic kaybinda ¢alismaya devam etme), sayfa 68.

Vektor kontrolii

Gerekli stator akisini ve motor momentini elde etmek icin, ¢ikis yari iletkenleri arasin-
daki gegis kontrol edilir. Cikis frekansi sadece gercek moment ve stator akisi degerle-
rinin kendi referans deg@erlerinden izin verilen gecikmeden daha uzun siire boyunca
farkl olmasi durumunda degistirilir. Moment kontrolu igin referans deger, hiz kontro-
linden ya da dogrudan bir harici moment referans kaynagindan gelir.

Motor kontrolu i¢in DC geriliminin ve iki motor faz akiminin élgtilmesi gerekir. Stator
akisi, motor geriliminin vektdr uzayinda toplanmasiyla hesaplanir. Motor momenti,
stator akisi ve rotor akiminin vektérel garpimi ile hesaplanir. Tanimlanan motor
modelinden faydalanilarak, stator akisi tahmini gelistirilir. Motor kontrolu igin gergek
motor safti hizina gerek yoktur.

Geleneksel kontrol ile vektor kontroll arasindaki temel fark, moment kontrollintin glic
anahtari kontrolu ile ayni zaman seviyesinde ¢alismasidir. Ayri bir gerilim ve frekans
kontrolli PWM modulatdru yoktur; ¢ikis asamasi gegisi tamamen motorun elektro-
manyetik durumuna baglidir.

En uygun motor kontrolii hassasiyeti ayri bir motor tanimlama galigtirmasinin (normal
ID run) etkinlestiriimesiyle elde edilir.

Ayrica bkz. bélim Hiz kontrolii performans degerleri, (sayfa 55).
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Ayarlar

* Meni - Birincil ayarlar - Motor - Kontrol modu
» Parametreler 99.04 Motor kontrol modu (sayfa 273) ve 99.13 ID run talep edildi

(sayfa 275).
Referans rampa

Hizlanma ve yavaglama rampa sureleri hiz, tork ve frekans referansi icin bagimsiz
olarak ayarlanabilir.

Bir hiz veya frekans referansi ile, rampalar surictnin sifir hiz veya frekans ile 46.01
Hiz éigeklendirme veya 46.02 Frekans 6lgeklendirme parametresi ile tanimlanan
deger arasinda hizlanmasi ya da yavaslamasi igin gegen sure olarak tanimlanir. Kul-
lanici dijital giris gibi bir ikili kaynak kullanarak dnceden ayarlanmig iki rampa grubu
arasinda gegis yapabilir. Hiz referansi icin, rampanin sekli de kontrol edilebilir.

Bir moment referansi ile, rampalar referansin sifir ve nominal motor momenti (para-
metre 01.30 Nominal moment éigegi) arasinda degisiklik gdstermesi igin gegen siire
olarak tanimlanir.

Degisken egim
Degisken egim, bir hiz referansi degisimi sirasinda hiz rampasinin egimini kontrol
eder. Bu 0zellik ile surekli degisken bir rampa kullanilabilir.

Degisken egim sadece harici kontrolde desteklenir.

Ayarlar

Parametreler 23.28 Degisken edim (sayfa 155) ve 23.29 Degisken egim orani (sayfa
155).

Ozel hizlanmalyavaglama rampalari

Joglama fonksiyonu igin hizlanma/yavaglama sireleri bagimsiz olarak tanimlanabilir;
bkz. bolim Joglama (sayfa 52).

Motor potansiyometresi fonksiyonunun degisim hizi (sayfa 55) ayarlanabilir. Ayni hiz
her iki ydnde de gegcerlidir.

Acil stop (“Off3” modu) igin bir yavaglama rampasi tanimlanabilir.
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Ayarlar

* Hiz referansi rampasi: Parametreler 23.11...23.15 ve 46.01 (sayfa 153 ve 232).

* Moment referansi rampasi: Parametreler 01.30...26.18 ve 26.19 (sayfa 90 ve
165).

» Frekans referansi rampasi: Parametreler 28.71...28.75 ve 46.02 (sayfa 173 ve
232).

» Joglama: Parametre 23.20 ve 23.21 (sayfa 154).
* Motor potansiyometresi: Parametre 22.75 (sayfa 152).
» Acil stop (“Off3” modu): Parametre 23.23 Acil stop stiresi (sayfa 155).

Sabit hizlar/frekanslar

Sabit hizlar ve frekanslar, 6rnegin dijital girisler araciligiyla hizli bir sekilde etkinlestiri-
lebilen dnceden tanimlanan referanslardir. Hiz kontroll igin 7 hiza, frekans kontroll
icin 7 sabit frekansa kadar tanimlama yapmak mimkdndur.

UYARI: Hizlar ve frekanslar, referansin nereden geldigine bakilmaksizin nor-
mal referansi gegersiz kilar.

Ayarlar

» Parametre grubu 22 Hiz referansi se¢imi (sayfa 144) ve 28 Frekans referans zin-
ciri (sayfa 166).

Kritik hizlar/frekanslar

Kritik hizlar (bazen "atlama hizlar" olarak adlandirilir), 6rnegin mekanik rezonans
sorunlari sebebiyle belli motor hizlarindan veya hiz araliklarindan kaginmanin gerek-
tigi uygulamalar i¢in dnceden tanimlanabilir.

Kritik hizlar fonksiyonu, referansin uzun siire boyunca kritik bir bant dahilinde bulunma-
sini Onler. Degisen bir referans (22.87 Gergek hiz referansi 7) kritik aralida girdiginde,
referans araliktan ¢ikana dek fonksiyonun gikisi (22.01 Hiz ref sinirsiz) donar. Cikistaki
herhangi bir anlik degisim referans zincirinin ilerisindeki bir rampa fonksiyonu tarafin-
dan duzeltilir.

Sirucu izin verilen ¢ikis hizlarini/frekanslarini sinirlandirdiginda, hiz referansi Gst kri-
tik hiz/frekans limitinin Gzerinde olmadigi slirece durma noktasindan hizlanirken mut-
lak en dusuk kritik hiza (kritik hiz diistik veya kritik frekans diisik) sinirlandirir.

Frekans referansi ile skaler motor kontroll i¢in de bu fonksiyon bulunur. Fonksiyonun
girisi 28.96 Gergek frekans ref 7 ile gosterilir.
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Ornek
Bir fan, 540 - 690 rpm ve 1380 - 1560 rpm araliklarinda titresim yapiyor. Stricinin
bu hiz araliklarindan kaginmasini saglamak igin:

» 22.51 Kritik hiz fonksiyonu parametresinin 0. bitini agarak kritik hizlar fonksiyo-
nunu etkinlestirin ve

+ kritik hiz araliklarini agagdidaki sekilde gosterildigi gibi ayarlayin.

22.01 Hiz ref sinirsiz (rpm)
(fonksiyon gikist)
1 Par. 22.52= 540 rpm
1560 |- - 2 | Par. 22.53= 690 rpm
1380 |- - - - - 3 | Par. 22.54= 1380 rpm
‘ 4 | Par. 22.55= 1560 rpm
690 | -
540
1 2 3 4 22.87 Gergek hiz referansi 7 (rpm)
(fonksiyon girisi)

Ayarlar

« Kiritik hizlar: 22.51...22.57 parametreleri (sayfa 150)
+ Kritik frekanslar: 28.57...28.57 parametreleri (sayfa 172).
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Kontrol

Moment kontroliinde, ylkiin aniden kaybolmasi durumunda motor potansiyel olarak
hizlanabilir. Kontrol programinda, motor hizi 30.11 Minimum hiz veya 30.12 Maksi-
mum hiz deg@erini agtiginda moment referansini digtren bir kontrol fonksiyonu bulu-
nur.

Motor hizi
Asiri hiz hata seviyesi
} 31.30 Asiri hiz hata payi
30.12 /\
| |
I I
O 1 1
< o Zaman
Kontrol etkin
30.11
} 31.30 Asiri hiz hata payi
_A§_|r| hiz hata gviﬁsi -

Fonksiyon bir Pl kontrol cihazina dayanir. Program oransal kazanci 10,0 ve integral
suresini 2,0 s olarak ayarlar.

Joglama

Joglama fonksiyonu motoru kisa streyle dondiirmek icin bir gegici anahtar kullani-
mini etkinlestirir. Joglama islevi genelde bir makineyi lokal olarak kontrol etmek ama-
ciyla servis islemleri veya devreye alma icgin kullanihr.

Her biri kendi etkinlestirme kaynaklarina ve referanslarina sahip iki joglama fonksiyonu
(1 ve 2) bulunur. Sinyal kaynaklari 20.26 Joglama 1 start kaynadi ve 20.27 Joglama 2
start kaynagi parametreleri tarafindan segilir (Menii - Birincil ayarlar - Baglatma, dur-
durma, referans - Joglama). Joglama etkinlestirildiginde, surticl baslatilir ve tanimla-
nan joglama hizlanma rampasi boyunca (22.42 Joglama 1 ref) tanimlanan joglama
hizina (22.43 Joglama 2 ref veya 23.20 Joglama hizl zamani) kadar hizlanir. Etkinles-
tirme sinyali kesildikten sonra, stirlici tanimlanan joglama yavaslama rampasi (23.21
Joglama yavsl zamani) boyunca stop edene kadar yavaslar.

Asagidaki sekilde ve tabloda slrtcunin joglama sirasinda ¢alismasina iligskin bir
ornek gosterilmektedir. Bu drnekte, rampa stop modu kullaniimaktadir (bkz. para-
metre 21.03 Stop modu).
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Jog komutu = 20.26 Joglama 1 start kaynagi veya 20.27 ile ayarlanan kaynak
durumu Joglama 2 start kaynagi

Jog = 20.25 ile ayarlanan kaynak durumu Joglama

Start komutu = Surlci start komutu durumu.

Jog komutu |

Jog |

Start komutu

Hiz

T T T 1 T T 1 T T L T T L T L »
12 34 56 78 9 10 11 12 13 1415 16 1718 t
Jog Start

Faz komutu Jog komutu Aciklama

1-2 1 1 0 Siricl, joglama fonksiyonunun hizlanma rampasi boyunca
joglama hizina cikar.

2-3 1 1 0 Siricl jog referansini izler.

3-4 0 1 0 Siricl joglama fonksiyonunun yavaslama rampasi boyunca
sifir hiza yavaglar.

4-5 0 1 0 Sdrict durur.

5-6 1 1 0 Sdiriict, joglama fonksiyonunun hizlanma rampasi boyunca
joglama hizina ¢ikar.

6-7 1 1 0 Sdrici jog referansini izler.

7-8 0 1 0 Siricil joglama fonksiyonunun yavaslama rampasi boyunca
sifir hiza yavaslar.

8-9 0 1->0 0 Sirtcl durur. Jog sinyali acik oldugu surece, start komutlari
yok sayilir. Jog kapandiktan sonra, yeni bir start komutu
gerekir.

9-10 X 0 1 Sdricu segilen hizlanma rampasi (parametre 23.71...23.15)
boyunca hiz referansina cikar.

10-11 X 0 1 Sirlict hiz referansini takip eder.

11-12 X 0 0 Siricl segilen yavaglama rampasi (parametre
23.11...23.15) boyunca sifir hiza yavaslar.

12-13 X 0 0 Surtcu durur.

13-14 X 0 1 Sdricu segilen hizlanma rampasi (parametre 23.71...23.15)
boyunca hiz referansina ¢ikar.
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Jog Start

Faz Kkomutu Jog komutu Aciklama

14-15 X 0->1 1 Sirucl hiz referansini takip eder. Start komutu acik oldugu
slirece, jog sinyali yok sayilir. Start komutu kapandiginda jog
sinyali agik olursa, joglama hemen etkinlestirilir.

15-16| 0->1 1 0 Start komutu kapanir. Sirlcu segilen yavaslama rampasi
(parametre 23.11...23.15) boyunca yavaslamaya baslar.
Jog komutu agildiginda, yavaslayan siriici joglama fonksi-
yonunun yavaglama rampasini kullanir.

16-17 1 1 0 Sdricu jog referansini izler.

17-18 0 1->0 0 Sdrlcu joglama fonksiyonunun yavaslama rampasi boyunca
sifir hiza yavaslar.

Ayrica 378. sayfadaki blok semasina bakin.

Notlar:

Sirucu lokal kontroldeyken, joglama kullanilamaz.

Joglama, siriici start komutu agikken veya siirlici joglama devre disiyken basla-
tildiginda etkinlestirilemez. Sirtclyu jog kapatildiktan sonra baglatmak yeni bir
baslat komutu gerektirir.

UYARI! Start komutu agik durumdayken joglama etkinlestirilirse, joglama start
komutu kapandid1 anda devreye girecektir.

Her iki joglama fonksiyonu etkinlestirilirse, ilk etkinlestirilen fonksiyon 6ncelige
sahiptir.

Joglama vektdr kontrolu kullanir.

Fieldbus (bkz. 06.01 Ana kontrol word'i, bit 8...9) darbeli yol verme fonksiyonlar
joglama icin tanimlanan referanslari ve rampa sirelerini kullanir, jog sinyaline
gerek duyulmaz.

Ayarlar

Menii - Birincil ayarlar - Baglatma, durdurma, referans - Joglama

Parametreler 20.25 Joglama (sayfa 133), 20.26 Joglama 1 start kaynagi (sayfa
134), 20.27 Joglama 2 start kaynagi (sayfa 135), 22.42 Joglama 1 ref (sayfa 150),
22.43 Joglama 2 ref (sayfa 150), 23.20 Joglama hizl zamani (sayfa 154) ve 23.21
Joglama yavsl zamani (sayfa 154).
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Hiz kontrolii performans degerleri

Asagidaki tabloda hiz kontrolu igin standart performans degerleri verilmistir.

T (o
— (%
7. oA
100 + 7-Ioad
Hiz kontrolii Performans
Statik dogruluk Motor nominal
kaymasinin %20'si
Dinamik dogruluk %100 moment t(s)
adimiyla < %10 sn -
Nact-Nref [JAlan<%10s
NN
Ty = nominal motor momenti
ny = nominal motor hizi
Naet = gercek hiz
Nees = hiz referansi

Moment kontrolii performans degerleri

Sdrici, motor milinden herhangi bir hiz geri bildirimi olmadan hassas moment kont-
rolti gergeklestirebilir. Asagidaki tabloda moment kontroll i¢in standart performans
degerleri verilmigtir.

T
7.
N Tref /\
Moment kontrolii  [Performans 100 T ~
Dogrusalsiziik nominal moment ile 90-|- - - - . act
+ %5 !
(en zorlu galisma '
noktasinda + %20) :
Moment adimi artis  {nominal moment ile '
siresi <10 ms !
10—l t(s)
— >
<5ms
Ty = nominal motor momenti
Tref = moment referansi
Tact = gergek moment
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Skaler motor kontrolii

Skaler motor kontrolu, varsayilan motor kontrol ydntemidir. Skaler kontrol modunda
surucu bir frekans referansi ile kontrol edilir. Ancak, skaler kontrolde vektor kontroll-
nin mukemmel performansi elde edilemez.

Asagidaki durumlarda skaler motor kontrol modunun etkinlestiriimesi dnerilir:

Gergek nominal motor degerleri kullanilamiyorsa veya siriicinin devreye alma
safhasindan sonra farkl motor galistirmasi gerekirse

Kisa bir devreye alma suresi gerekliyse ve ID run istenmiyorsa

Cok motorlu siriicllerde: 1) eger yiik motorlar arasinda esit olarak dagitiima-
missa, 2) motorlarin boyutlar farkliysa veya 3) motorlar motor tanimlamasi (ID
run) yapildiktan sonra degistirilecekse

Motorun nominal akim degeri strlciinin nominal ¢ikis akiminin 1/6’sindan da
kugukse

Eger sirticli bir motora baglanmadan kullaniliyorsa (6rnegin, test amagli olarak)
Sdruicd, step-up transformatoru araciligiyla orta gerilim motorunu galistiriyorsa.

Skaler kontrolde bazi standart 6zellikler kullanilamaz.

Ayrica bkz. boélim Sdirticli galisma modlari, (sayfa 43).

Skaler motor kontrolii i¢in IR kompanzasyonu

IR kompanzasyonu (gerilim yikseltme
olarak da bilinir), sadece motor kontrol
modu skaler oldugunda kullanilabilir. IR
kompanzasyonu etkinlestirildiginde
surlcl dusuk hizlarda motora ekstra
gerilim yuklemesi yapar. IR kompanzas-
yonu, yiksek moment gerektiren uygu-
lamalarda faydalidir.

Vektdr kontrolde, IR kompanzasyonu
muimkun degildir veya otomatik olarak

Motor gerilimi

IR kompanzasyonu

/

~—— Kompanzasyon yok

> f(Hz)

uygulandigindan gerekli degildir.

Ayarlar

Menii - Birincil ayarlar - Motor - IR kompanzasyonu

Parametreler 97.13 IR kompanzasyonu (sayfa 270) ve 99.04 Motor kontrol modu
(sayfa 273).

Parametre grubu 28 Frekans referans zinciri (sayfa 166).
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Kullanici yiik egrisi

Kullanici yUk egrisi, giris sinyalini frekans veya hiz ile yikun bir fonksiyonu olarak
izleyen bir denetleme fonksiyonu saglar. izlenen sinyalin durumunu gésterir ve kulla-
nici taniml profilin ihlaline bagli olarak bir uyari veya hata verebilir.

Kullanici yik egrisi, bir asir1 yik ile bir disuk yuk egrisinden veya egrilerin yalnizca
birinden olusmaktadir. Her egri, frekansin veya hizin bir fonksiyonu olarak izlenen
sinyali temsil eden bes nokta tarafindan olusturulur.

Asagidaki 6rnekte, kullanici yuk egrisi %10 pay eklenen ve ¢ikarilan motor nominal
momentinden olusturulur. Pay egrileri, zarfin digsina sapmalarin denetlenmesi,
zamanlanmasi ve tespit edilebilmesi igin motorda calisir bir zarf tanimlar.

Motor momenti / Nominal moment

124
1,0
08
06
0,4

02 L—(7)

-0,2 -
0 10 20 30 40 50
Cikis frekansi (Hz)
1 = Asiri yUk egrisi (bes nokta)
2 = Nominal proses yiik egrisi
3 = DisUk yik egrisi (bes nokta)

izlenen sinyal, tanimlanan bir siire boyunca siirekli olarak asiri yiik egrisinin izerinde
olursa bir asiri yiik uyarisi ve/veya hatasi ayarlanabilir. izlenen sinyal, tanimlanan bir
suire boyunca surekli olarak diisiik yikiin altinda olursa bir diistik yUk uyarisi ve/veya
hatasi ayarlanabilir.

Asin yuk, érnegin bir doner testerenin bir digliime garpmasini veya fan yiki profilleri-
nin ¢ok yiiksek olmasini izlemek igin kullanilabilir.

Dusuk yuk, érneg@in yukin dislp tagima kayislarini veya fan kayislarini kirmasini
izlemek icin kullanilir.

Ayarlar
Parametre grubu 37 Kull. Yiik egrisi (sayfa 212).
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U/f orani

UIf fonksiyonu yalnizca frekans kontroli kullanan skaler motor kontrol modunda kul-
lanilabilir.

Fonksiyonun iki modu vardir: dogrusal ve kare.

Dogrusal modda, gerilim/frekans orani alan zayiflama noktasinin altinda sabittir. Bu,
frekans arahgi boyunca motor nominal momenti degerinde veya bu degere yakin
moment Uretmenin gerekli oldugu sabit moment uygulamalarinda kullanilir.

Kare modda (varsayilan), gerilim/frekans orani alan zayiflama noktasinin altindaki
frekansin karesi olarak artar. Bu genellikle santriflijlii pompa veya fan uygulamala-
rinda kullanihr. Bu uygulamalar igin, gerekli moment frekans ile kare iligkisine uyar.
Bu yuzden, gerilim kare iligkisini kullanarak degistirilirse, motor bu uygulamalarda
artan verimlilik ve dusuk gurdlti seviyelerinde galisir.

UIf fonksiyonu enerji optimizasyonuyla birlikte kullanilamaz; 45.11 Enerji optimize
edici parametresi Devrede olarak ayarlanirsa, 97.20 U/F orani parametresi yok sayi-
lir.

Ayarlar

* Menii - Birincil ayarlar - Motor - U/f orani
» Parametre 97.20 U/F orani (sayfa 270).

Aki frenleme

Sdrlci, motordaki miknatislama seviyesini artirarak daha fazla yavaglama saglar.
Motor akisini artirarak motorda frenleme sirasinda Uretilen enerji motor termik eneriji-
sine donusturdlebilir.

Motor hizi Tor (%) Ty, = Frenleme torku
=100 Nm
Aki frenleme yok 60
< 40 Ak frenleme
20
Aki frenleme AkI frenleme yok
t (S) T T T T T f(HZ)

Sirucu surekli olarak, ayni zamanda aki frenleme sirasinda da, motor durumunu
izler. Bu sebeple aki frenleme hem motoru stop ettirme hem de hiz degistirmede kul-
lanilabilir. Aki frenlemenin diger faydalari sunlardir:

* Frenleme bir stop komutu verildikten hemen sonra baslar. Fonksiyon frenlemeyi
baslatmadan 6nce akinin azalmasini beklemek zorunda degildir.
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» Endlksiyon motorunun sogutmasi verimlidir. Aki frenleme sirasinda motorun
rotor akimi degil, stator akimi artar. Stator rotordan ¢ok daha verimli bir sekilde
sogur.

» Akl frenleme endiiksiyon motorlariyla ve sabit miknatisli senkron motorlarla kulla-
nilabilir.

iki frenleme giicli seviyesi bulunmaktadir:

» Orta frenleme aki frenlemenin devre disi oldugu durumlara kiyasla daha hizli
yavaslama saglar. Motorun asiri derecede i1sinmasini dnlemek igin motorun aki
seviyesi sinirlandiriimistir.

+ Tam frenleme, mekanik frenleme enerjisini motor termik enerjisine donustirmek
icin neredeyse mevcut tim akimi kullanir. Frenleme siiresi orta frenlemeye goére
daha kisadir. Déngusel kullanimda motor fazla isinabilir.

UYARI: Motorun aki frenlemesi ile Uretilen termik enerjiyi absorbe edecek
A sekilde ayarlanmasi gerekir.

Ayarlar

* Menii - Birincil ayarlar - Motor - Aki frenleme
» Parametre 97.05 Aki frenleme (sayfa 269).

DC miknatislanmasi

Sdirici, motorun farkh start/ddnme/stop fazlari igin farkli miknatislama fonksiyonla-
rina sahiptir: 6n miknatislama, DC tutma, son miknatislama ve én 1sitma (motor 1sit-
masit).

On miknatislanma

On miknatislanma motor start edilmeden motorun DC miknatislanmasini ifade eder.
Secilen start moduna (271.01 Vektér start modu veya 21.19 Skaler start modu) bagh
olarak, motor nominal momentinin %200'Une kadar ulasan olasi en ylksek kirilma
momentini garanti etmek igin én miknatislanma uygulanabilir. On miknatislanma
suresi (21.02 Miknatislama siiresi) ayarlanarak, 6érnegin motor start islemi ve bir
mekanik frenin serbest birakilmasi senkronize edilebilir.

Ayarlar

Parametreler 21.01 Vektér start modu, 21.19 Skaler start modu, 21.02 Miknatislama
stiresi
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DC tutma

Bu fonksiyon normal ¢alismanin ortasinda rotorun (yaklasik) sifir hizda kilittenmesini
mumkin kilar. DC tutma, 21.08 DC akim kontrolii parametresi ile etkinlestirilir. Hem
referans hem de motor hizi belirli bir seviyenin (parametre 21.09 DC tutma hizi) altina
distiginde, suricu sintsodial akim iretmeyi durdurur ve motora DC géndermeye
baslar. Akim 21.10 DC akim referansi parametresi ile ayarlanir. Referans 21.09 DC
tutma hizi parametresini astiginda, normal siriici ¢alismasi devam eder.

Motor h|2|“ DC tutma

fa

Referans

21.09 DC tutma hizi \

~Y

~Y

Ayarlar
21.08 DC akim kontrolii ve 21.09 parametreleri DC tutma hizi

Son miknatislama

Bu fonksiyon durdurma sonrasinda motoru belirli bir siire (parametre 21.117 Son mikna-
tislama siiresi) miknatislanmis durumda tutar. Bu, bir mekanik frenin uygulanmasindan
once oldugu gibi, makinelerin yik altinda hareket etmesini 6nler. Son miknatislanma
21.08 DC akim kontrolii parametresi ile etkinlestirilir. Miknatislanma akimi 21.70 DC
akim referansi parametresi ile ayarlanir.

Not: Son miknatislanma sadece rampa stop modu (bkz. parametre 21.03 Stop
modu) segildiginde kullanilabilir.

Ayarlar

Parametreler 21.01 Vektér start modu, 21.02 Miknatislama siiresi ve 21.08...21.11
(sayfa 141).

On 1sitma (Motor isitmasi):

On 1sitma fonksiyonu motoru sicak tutar ve siiriicii durdugunda motoru DC akimla
besleyerek motor iginde yogusmayi énler. Isitma yalnizca strtict durdurulmus
durumdayken etkinlestirilebilir ve suriicliyu start etmek 1sitmayi durdurur.



Program ézellikleri 61

Isitma sifir hiza erigildikten veya serbest durma kullanildiysa asiri akimi énlemek igin
modilasyon durdurulduktan 60 saniye sonra baglatilir.

Fonksiyon, surlci durduruldugunda daima etkin olmak Uzere tanimlanabilir ya da
dijital bir giris, fieldbus, zamanlamali fonksiyon veya denetim fonksiyonu tarafindan
etkinlestirilebilir. Ornegin, 1sitma sinyal denetim fonksiyonunun yardimiyla motordan
gelen bir sicaklik 6lgim sinyali tarafindan etkinlestirilebilir.

Motora beslenen 6n isitma akimi nominal motor akiminin %0...%30'u olarak tanimla-
nabilir.
Notlar:

* Modiilasyon durduktan sonra motorun uzun bir siire boyunca dénmeyi durdur-
dugu uygulamalarda, 6n 1sitma etkinlestirildiginde rotordaki ani bir gekmeyi onle-
mek igin On Isitmayla birlikte rampa stop kullaniimasi énerilir.

+ Isitma fonksiyonu STO devresinin kapali olmasini veya acik olmaya tetiklenme-
mesini gerektirir.

* Isitma fonksiyonu sirticiiniin hata vermemis olmamasini gerektirir.
+ Onisitma, akim Gretmek igin DC tutmayi kullanir.

Ayarlar

+ Menii - Birincil ayarlar - Motor - On isitma
+ Parametreler 21.14 On isitma giris kaynagi ve 21.16 On isitma akimi. (sayfa 141).

Enerji optimizasyonu

Fonksiyon, sirtct nominal yukin altinda ¢alisirken toplam ener;ji tiketimini ve motor
sesi dlizeyini azaltacak sekilde motor akisini optimize eder. Toplam verim (motor ve
slirlicu), yik momentine ve hiza bagli olarak %1...20 arasinda arttirilabilir.

Not: Daimi miknatisli motorlarda ve senkron reliiktans motorlarda, enerji optimizas-
yonu her zaman etkinlestirilir.

Ayarlar
* Menii - Enerji verimliligi
» Parametre 45.11 Enerji optimize edici (sayfa 231).

Anahtarlama frekansi

Sdrlcinin iki anahtarlama frekansi vardir: referans anahtarlama frekansi ve mini-
mum anahtarlama frekansi. Strlict termik olarak mimkiinse izin verilen en yiksek
anahtarlama frekansini (= referans anahtarlama frekansi) korumaya calisir ve sonra
surdcunun sicakligina bagli olarak referans ile minimum anahtarlama frekanslari ara-
sinda dinamik olarak ayarlama yapar. Strlici minimum anahtarlama frekansina erig-
tiginde (= izin verilen en dusik anahtarlama frekansi), 1Isinma devam ettikge ¢ikis
akimini sinirlamaya basglar.



62 Program &zellikleri

Deger kaybi i¢in, strticinin Donanim kilavuzu'nda Teknik veriler bolimU Anahtar-
lama frekansi deger kaybi kismina bakin.

Ornek 1: Anahtarlama frekansini bazi harici filtrelerde oldugu gibi belli bir degere
sabitlemeniz gerekirse, referans ve minimum anahtarlama frekansinin ikisini de bu
degere ayarlarsaniz suriicti bu anahtarlama frekansini korur.

Ornek 2: Referans anahtarlama frekansi 8 kHz olarak ayarlandiysa ve minimum
anahtarlama frekansi 2 kHz olarak ayarlandiysa, strticii motor guriltiisini azaltmak
icin miimkln olan en ylksek anahtarlama frekansini korur ve yalnizca suirtcu 1sindi-
ginda anahtarlama frekansini azaltir. Bu, 6rnegin disuik gurdltinin gerekli oldugu
ancak tam ¢ikis akimi gerektiginde daha yuksek girultiiniin tolere edilebildigi uygula-
malarda faydalidir.

Ayarlar

Parametreler 97.01 Anahtarlama frekansi referansi ve 97.02 Minimum anahtarlama
frekansi (sayfa 262).

Hiz kompanzasyonlu durdurma

Konveyorin stop komutunu aldiktan sonra belirli bir mesafe hareket etmesi gereken
uygulamalar gibi durumlarda hiz kompanzasyonlu durdurma kullanilabilir. Motor mak-
simum hizda, seyahat edilmis mesafeyi ayarlamak igin kullanici tanimli gecikmenin
uygulanmasindan sonra tanimlanan yavaglama rampasi boyunca normal olarak
durur. Maksimum hizin altinda durma, motor durma noktasina rampalanana kadar
suruict mevcut hizda galistirilarak biraz daha geciktirilir. Sekilde gosterildigi gibi,
durma komutundan sonra kat edilen mesafe her iki durumda aynidir, yani A alani + B
alani C alanina esittir.

Motor hizi D1 = 21.31 parametresi tarafindan
tanimlanan gecikme
AStop D2 = Hiz kompanzasyonlu
Maks. kqmutu ‘ durdurma tarafindan
hiz - - hesaplanan ek gecikme

A Alani + B Alani = C Alani
Kullanilan
hiz -

- 1(s)

Hiz kompanzasyonu, sekil zamanlarini (parametreler 23.32 Sekil siiresi 1 ve 23.33
Sekil stiresi 2) dikkate almaz. Pozitif sekil zamanlari seyahat edilen mesafeyi uzatir.

Hiz kompanzasyonu ileri veya geri donls yonu ile sinirlanabilir.
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Hiz kompanzasyonu hem vektér hem de skaler motor kontroliinde desteklenir.

Ayarlar

Parametreler 21.30 Hiz kompanzasyonlu durdurma modu (sayfa 144), 21.31 Hiz
gecikmesi (sayfa 144) ve 21.32 Hiz komp stop esigi (sayfa 144).
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Uygulama kontrolu

Kontrol makrolari

Kontrol makrolari 6nceden tanimlanan parametre dizenlemeleri ve G/C yapilandir-
malaridir. Bkz. bélim Standart Makro (sayfa 35).

Proses PID kontrolii

Sirtctde dahili bir proses PID kontroll bulunur. Bu kontrol cihazi borudaki basing
veya debi ya da tank sivi diizeyi gibi prosesleri kontrol etmekte kullanilabilir.

Proses PID kontrollinde, surticliye hiz referansi yerine bir proses referansi (set degeri)
baglanir. Ayni zamanda bir gergek deger bilgisi (proses geri bildirimi) de suricliye geri
génderilir. Proses PID kontrolu, 6lgtilen proses miktarini (gergek deger) istenen sevi-
yede (set degeri) tutabilmek igin siriici hizini ayarlar. Bu, kullanicinin suriictye bir fre-
kans/hiz’moment referansi ayarlamasina gerek olmadidi ancak siriciniin galismasini
proses PID'ye gére ayarladigi anlamina gelir.

Asagidaki sadelestiriimis blok semasi, proses PID kontrolini géstermektedir. Daha
ayrintilh blok semalari igin, bkz. sayfa 384 ve 385.

Ayar noktas| ———p»
Sinirlama
Proses Hiz, moment veya
Filtre PID _>7~£_> frekans referansi
zinciri

Al =B broses B C —
Al2 — gercek

degerleri
FBA —»

Sdrlcide, gerektiginde degistirilebilen iki tam proses PID kontrol cihazi ayar grubu
bulunur; bkz. parametre 40.57 PID set1/set2 segimi.

Not: Proses PID kontroli sadece harici kontrolde kullanilabilir; bkz. bélim Lokal kont-
rol — harici kontrol karsilastirmasi (sayfa 39).

Proses PID kontrolii igin uyku ve ek siire fonksiyonlari

Uyku fonksiyonu, temiz su pompalama sistemleri gibi tiketimin degisiklik gosterdigi
PID kontrol uygulamalari icin uygundur. Kullanildiginda, disik talep esnasinda pom-
payi etkin calisma araliginin altinda yavasca calistirmak yerine tamamen durdurur.
Asagidaki 6rnek, fonksiyonun calismasini gérsellestirmektedir.
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Ornek: Siriici, bir basing yiikseltme pompasini kontrol eder. Su tiilketimi gece boyunca
diiser. Bunun sonucunda proses PID kontrol cihazi motor hizini distrir. Ancak, borular-
daki dogal kayiplar ve dusik hizlarda santrifiijli pompanin digtk verimliligi dolayisiyla
motor dénlsu kesinlikle durmaz. Uyku fonksiyonu yavas donusu tespit eder ve uyku
gecikmesi gegtikten sonra olusan gereksiz pompalamay! keser. Siirtici uyku moduna
geger ancak basincl izlemeye devam eder. Basing izin verilen minimum limitin altina
diistince ve uyanma gecikmesi gegtikten sonra pompalama devam eder.

Kullanicli, yUkseltme isleviyle PID uyku suresini uzatabilir. Yikseltme iglevi, strtcl
uyku moduna girmeden 6nce, énceden tanimlanan bir siire boyunca proses ayar
noktasini artirir.

Ayar noktast Uyku ek stire zamani (40.45)
P N
Uyku ek siire adimi (40.46)1— o
1 . Zaman
Gergek deger ' ' Uyanma gecikmesi
! X (40.48)
Ters gevriimemis ! - -
(40.31 = Cevrilmedi (Ref - Grbs)) ! | !
Uyanma seviyesi o] Y A
(Ayar noktasi - Uyanma sapmasi [40.47]) | ' ) ,
T T T T Zaman
Gergek deger : : : :
Uyanmaseviyesi .. TN
(Ayar noktasi + Uyanma sapmasi [40.47]) ' '
Ters gevrilmis (40.31 = Cevrildi (Grbs - Ref)) !
Zaman
Motor hizi ! ! ! X
tsy = Uyku gecikmesi (40.44) . ' Upkumodu
1 B
B t< tsd ' ' tsd : : :
| Uykuseviyesi \ _ / \'___ __ :_ i : :
(40.43) : ' X
. . 7
: STOP " START aman
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izleme

izleme modunda, PID blok ¢ikisi dogrudan 40.50 (veya 41.50) Ayar 1 izleme ref
secimi parametresinin degerine ayarlanir. PID kontrol cihazinin dahili | terimi, ¢ikis
Uzerine ge¢cmek icin higbir gecise izin verilmeyecek sekilde ayarlanir. Béylece izleme
modundan ¢ikildiginda normal proses kontroll ¢calismasi belirgin bir ¢ikis yapmadan
devam edebilir.

Ayarlar

» Parametre 96.04 Makro se¢imi (makro secimi)

» Parametre grubu 40 Proses PID grubu 1 (sayfa 215) ve 41 Proses PID grubu 2
(sayfa 226).

Pompa ve fan kontrolii (PFC)

Pompa ve fan kontrolii (PFC) bir siriici ve birden fazla pompa veya fandan olusan
pompa ya da fan sistemlerinde kullanilir. Sirticli, pompalardan/fanlardan birinin hizini
kontrol eder ve ek olarak diger pompalari/fanlari dogrudan kontaktérlerin besleme
sebekesine baglar (ve baglantiyi keser).

PFC kontrol lojigi, prosesteki kapasite degisikliklerinin gerektirdigi zere yardimci
motorlari agar veya kapatir. Ornegin bir pompa uygulamasinda, siiriicii birinci pompa-
nin motorunu kontrol ederek pompa ¢ikisini kontrol etmek icin motor hizini degistirir.
Bu pompa hiz ayarli pompadir. Talep (proses PID referansi ile temsil edilir) birinci
pompanin kapasitesini astiginda, PFC lojigi otomatik olarak bir yardimci pompayi
baslatir. Lojik ayrica birinci pompanin (sirticl tarafindan kontrol edilen) hizini yar-
dimci pompanin toplam sistem c¢ikisina eklenmesini hesaba katmak igin azaltir. Bun-
dan sonra 6nceden oldugu gibi PID kontrol cihazi birinci pompanin hizini/frekansini
ayarlar, bdylece sistem cikigi proses ihtiyaglarini karsilar. Talep artmaya devam
ederse, PFC lojigi az 6nce agiklanana benzer sekilde daha fazla yardimci pompa
ekler.

Talep diigerken birinci pompanin hizini minimum bir limitin altina distrdiginde (kul-
lanici tanimh bir hiz/frekans limiti), PFC lojigi bir yardimci pompayi otomatik olarak
durdurur. PFC lojigi ayrica durdurulan yardimci pompanin eksik ¢ikisini hesaba kata-
rak sirtict kontrolli pompanin hizini arttirir.

Pompa ve fan kontroli (PFC) sadece harici kontrol konumu EXT2'da desteklenir.
Autochange

Baslatma sirasinin otomatik dénlisli veya Otomatik degistirme islevselligi, cogu PFC
tirt ayarlarda iki amaca hizmet eder. Biri, pompalarin/fanlarin es yaslanmalarini sag-
lamak igin calisma siirelerini zaman iginde esit tutmaktir. Obiiri de herhangi bir pom-
panin/fanin birimin tikanmasina neden olacak kadar uzun siire bosta durmasini
onlemektir. Bazi durumlarda (6rnegin, prosese etkisini en aza indirmek igin) baglatma
sirasini sadece tim birimler durdugunda degistirmek tercih edilebilir.

Otomatik degistirme ayrica Zamanlamali fonksiyonla da tetiklenebilir (bkz. sayfa 67).
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i¢ kilit

PFC sistemindeki i¢ kilit sinyallerini her bir motor i¢in tanimlama segenegi vardir.
Motorun ig kilit sinyali Kullanilabilir oldugunda, motor PFC baslangi¢ dizilimine katilir.
Sinyal kilitlendiyse, motor hari¢ tutulur. Bu 6zellik, PFC lojigine motorun kullanilabilir

olmadigini (6rnegin, bakim veya elle dogrudan cevrimigi baslatma nedeniyle) bildir-
mede kullanilabilir.

Yumusak pompa ve fan kontrolii (SPFC)

Yumusak pompa ve fan kontroli lojigi, yeni bir yardimci motor baslatilacagi zaman
daha dislk basing artiglarinin tercih edildigi pompa ve fan uygulamalari icin PFC loji-
ginin bir tradir. SPFC lojigi dogrudan gevrimigi (yardimci) motorlarda yumusak bas-
latmayi uygulamanin kolay bir yoludur.

Klasik PFC ile SPFC lojigi arasindaki ana fark SPFC lojigin yardimci motorlari gevri-
mici baglamasidir. Yeni bir motoru baslatma kriteri (yukari bakin) karsilandiginda,
SPFC lojigi suriict kontrolli motoru besleme sebekesine hizli start ile (yani motor
hala serbest durus yaparken) baglar. Siirici bunun ardindan, sonraki baslatilacak
pompal/fan birimini baglar ve énceki kontrol edilen birim bir kontaktér Gzerinden dog-
rudan c¢evrimici baglanirken bu birimin hizini kontrol etmeye baslar. Daha fazla (yar-
dimci) motor benzer sekilde baslatilir. Motor durdurma rutini normal PFC rutiniyle
aynidir.

Bazi durumlarda PFC yardimci motorlara ¢evrimici baglanirken baglatma akimini
yumusatmayi mumkdin kilar. Sonug olarak borularda ve pompalarda daha disiik
basing artiglari elde edilebilir.

Ayarlar

» Parametre 96.04 Makro se¢imi (makro segimi)
» Parametre grubu 70 Standart DI, RO (sayfa 102).
» Parametre grubu 40 Proses PID grubu 1 (sayfa 215).

» Parametre grubu 76 PFC yapilandirmasi (sayfa 255) ve 77 PFC bakimi ve izleme
(sayfa 2617).

Zamanlamali fonksiyonlar
Bkz. parametre grubu 34 Zaman fonksiyonu.

Ayarlar

Parametre grubu 34 Zaman fonksiyonu (sayfa 194).
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DC gerilim kontrolu

Yuksek gerilim kontroli

Ara DC baglantisinin ylksek gerilim kontroliine genellikle motor jeneratér modunday-
ken gerek duyulur. Motor yavaglarken veya ylik motor saftini kontrol ederken ener;ji
Ureterek saftin uygulanan hizdan veya frekanstan daha hizli dénmesine neden olur.
DC geriliminin ylksek gerilim kontrol sinirini agmasinin engellenmesi i¢in yiksek
gerilim kontrol cihazi, sinira ulasildiginda otomatik olarak olugturulan momenti azaltir.
Limite ulasilirsa yuksek gerilim kontrol cihazi da programlanan tium yavaglama
zamanlarini artirir; daha kisa yavaslama zamanlari elde etmek icin, bir fren kiyici ve
direng gerekebilir.

Dusiik gerilim kontrolii (gli¢ kaybinda ¢alismaya devam etme)

Eger gelen besleme gerilimi kesilirse, striici dénen motorun kinetik enerjisinden fay-
dalanarak galismaya devam edecektir. Motor déndugu ve suriclye enerji Urettigi
surece, surlici galismaya devam eder. Eger ana kontaktor (mevcut ise) kapali kal-
missa, slriict kesintiden sonra galismaya devam edebilir.

Not: Ana kontaktoér bulunan Unitelerde, kisa sireli besleme kesintilerinde kontaktor
kontrol devresini kapali tutan bir tutma devresi (6rn. UPS) bulunmalidir.

T /L
(l\'}/l- m) (cl)-l;;) (V[::icc) Upd
160 80 520
120 60 390
80 40 260 7///‘- fou

“ N\
40 20 130 > // ST
t(s)
1,6 58 8 11,2 15,4

%_/DC_TVIs[grUcUnUn a{_a devre gerilimi, fy,; = strliciniin ¢ikis frekansi,
Nr\lcll)rr_ﬂnaclJ ;izlzeogeesr:;me gerilim kaybi (fot = 40 Hz). Ara devre DC gerilimi minimum limite
duser. Kontrol cihazi sebeke kapali oldugu sirece gerilimi sabit tutar. Stirlc motoru jenera-
ts%rr(r;;%dgggjigaglé?gggiIl\iﬂ.otor hizi diser ancak motor yeterli kinetik enerjiye sahip oldugu
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Dusiik gerilim kontroliinii uygulama (gii¢ kaybinda ¢calismaya devam etme)

Dusuk gerilim kontroli fonksiyonunu su sekilde uygulayin:

+ Siricundn disuk gerilim kontroll fonksiyonunun 30.31 Diistik gerilim kontrolii
parametresiyle etkinlestirildigini kontrol edin.

* Hizli starti (donen motorla baslatmak) mimkun kilmak igin 271.01 Vektér start
modu parametresi Ofomatik (vektdr modunda) veya 21.19 Skaler start modu
parametresi Otomatik (skaler modda) olarak ayarlanmalidir.

Kurulum, giris guict kesilmesinde takilmayi 6nlemek igin, ana kontaktérle techiz edil-
mistir. Ornegin, kontaktér kontrol devresinde bir zaman gecikmeli réle (tutucu) kulla-
nin.

UYARI! Motoru tekrar hizli galistirmanin bir tehlikeye yol agmayacagindan
emin olun. Suphe duyarsaniz, disuk gerilim kontrolu islevini uygulamayin.

Otomatik yeniden baglatma

Otomatik yeniden baglatma fonksiyonu kullanilarak kisa (maks. 5 saniye) gii¢ bes-
leme hatasi sonrasinda suriicii otomatik olarak yeniden baslatilarak, sirtictiniin
sogutma fanlari ¢alistiriimadan 5 saniye slreyle ¢alismasina izin verilir.

Fonksiyon etkinlestirildiginde, basarili bir yeniden start islemi gergeklestirmek icin bir
besleme hatasina kadar agagidaki islemleri gerceklestirir:

» DusUk gerilim hatasi bastirilir (ancak bir uyari olusturulur)

» Kalan enerjinin timiini muhafaza etmek igin modilasyon ve sogutma durdurulur
» DC devresi 6n sarji etkinlestirilir.

21.18 Otomatik yeniden start siiresi parametresi ile tanimlanan stire dolmadan 6nce
DC gerilimi depolanirsa ve start sinyali hala agik durumdaysa, normal galisma devam

edecektir. Ancak, DC gerilimi bu sirada ¢ok disik ise, striict bir 3220 DC baglantisi
digtik gerilimi hatasi verir.

UYARI! Fonksiyonu etkinlestirmeden 6nce, tehlikeli durumlarin olusmayaca-
gindan emin olun. Fonksiyon slrtctyu otomatik olarak yeniden baglatir ve bir
besleme kesintisinden sonra ¢alismaya devam eder.

Gerilim kontrolii ve hata limitleri

Ara DC gerilimi regilatériniin kontrol ve hata limitleri besleme gerilimine ve
slrlcu/gevirici tipine baglidir.DC gerilimi (Upc) hatlar arasi besleme geriliminin yakla-
stk 1,35 katidir ve 01.11 DC gerilimi parametresi ile gortntulenir.
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Asagidaki tablo secilen DC gerilim duzeylerinin degerlerini gésterir. Mutlak gerilimle-
rin suruict/cevirici tipine ve AC besleme gerilimi araligina gére degistigini unutmayin.

DC gerilim diizeyi [V]

Bkz. 95.01 Besleme gerilimi.

Besleme gerilimi araligi [V]

Besleme gerilimi arahigi [V]

380...415 440...480
Asiri gerilim hata limiti 840 840
Asiri gerilim kontrol limiti 780 780
Dahili fren kesici baglat limiti 780 780
Dahili fren kesici durdur limiti 760 760
Asiri gerilim uyari limiti 745 745

Dusik gerilim uyari limiti

0,85%1,41xpar 95.03 degeri )
0,85x1,41x380 = 455 2)

0,85x1,41xpar 95.03 degeri V)
0,85x1,41x440 = 527 2)

Dusik gerilim kontrol limiti

0,75%1,41xpar 95.03 degeri )
0,75%1,41x380 = 402 2

0,75%1,41xpar 95.03 degeri V)
0,75%1,41x440 = 465 2)

Sarj etme rélesi kapatma limiti

0,75%1,41xpar 95.03 degeri )
0,75%1,41x380 = 402 2

0,75%1,41xpar 95.03 degeri V)
0,75%1,41x440 = 465 2)

Sarj etme rélesi agma limiti

0,65%1,41xpar 95.03 degeri )
0,65%1,41x380 = 348 2)

0,65x1,41xpar 95.03 degeri V)
0,65x1,41x440 = 403 2)

Besleme gerilimi araliginin ust
sinirindaki DC gerilimi (Upcmax)

560

648

Besleme gerilimi araliginin alt sinirindaki
DC gerilimi (Upcmin)

513

594

Sarj etkinlestirme/bekleme limiti

0,65%1,41xpar 95.03 degeri )
0,65%1,41x380 = 348 2

0,65x1,41xpar 95.03 degeri V)
0,65x1,41x440 = 403 2

Dusuk gerilim hata limiti

0,45%1,41xpar 95.03 degeri )
0,45x1,41x380 = 241 2

0,45x1,41xpar 95.03 degeri V)
0,45x1,41x440 = 279 2

kullanilir,
2)

1) 95.01 Besleme gerilimi parametresi Otomatik / secilmedi olarak ve 95.02 Uyarlamali gerilim limitleri
parametresi Devrede olarak ayarlanirsa, 95.03 Tahmini AC besleme gerilimi parametresinin degeri

aksi halde, 95.01 Besleme gerilimi parametresiyle segilen araligin alt limiti kullanihr.

Ayarlar

Parametre 01.11 DC gerilimi (sayfa 89), 30.30 Yiiksek gerilim kontrolii (sayfa 181),
30.31 Diigiik gerilim kontrolii (sayfa 181), 95.01 Besleme gerilimi (sayfa 262) ve
95.02 Uyarlamali gerilim limitleri (sayfa 262).

Fren Kkiyici

Yavaslayan bir motor tarafindan olusturulan enerjiden faydalanmak igin bir fren kiyici
kullanilabilir. DC gerilimi yeterince yikseldiginde, kiyici DC devresini bir harici fren
direncine baglar. Kiyici pals genisligi modulasyon prensibi ile ¢aligir.

Surucldeki (RO...R3 kasalarinda) dahili fren kiyicilar, DC baglanti gerilimi Upcmax
degderinin yaklasik 1,15 katina ulastiginda iletime gecger. %100 maksimum pals genis-
ligine Upcmax dederinin yaklasik 1,2 katinda ulasilr. (Upcmax, maksimum AC bes-
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leme gerilimi araligina karsilik gelen DC gerilimidir.) Harici fren kiyicilar ile ilgili bilgi
icin, fren kiyicilarin belgelerine bakin.

Not: Kiyicinin galismasi igin ylksek gerilim kontrolliniin devre disi birakilmasi gere-
kir.

Ayarlar

Parametre 01.11 DC gerilimi (sayfa 89); parametre grubu 43 Fren kiyici (sayfa 228).
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Giivenlik ve korumalar

Sabit/Standart korumalar

Asiri akim

Cikis akimi, dahili agiri akim limitini asarsa, IGBT'ler surlciyu korumak igin kapanir.
DC asir gerilim

Bkz. bdlum Yiiksek gerilim kontrolii, sayfa 68.

DC dusuk gerilim

Bkz. bolim Ddstik gerilim kontrolii (glic kaybinda calismaya devam etme), sayfa 68.
Siiriicu sicakhgi

Sicaklik yeteri kadar yukselirse, suriici kendini korumak i¢in 6nce anahtarlama fre-
kansini, sonra da akimi sinirlamaya baslar. Yine de isinmayi surddrirse, (6rnegin bir
fan arizasi nedeniyle) asiri sicaklik arizasi olugturulur.

Kisa devre

Bir kisa devre durumunda, IGBT'ler suriictiyl korumak igin hemen kapanir.

Acil stop

Acil stop sinyali 21.05 Acil stop kaynagi parametresi ile segilen sinyale baglanir.
Fieldbus araciligiyla da bir acil stop olusturulabilir (parametre 06.07 Ana kontrol
word'l, bit 0...2).

Acil stop modu 21.04 Acil stop modu parametresi ile segilir. Asagidaki moduiller
bulunmaktadir:

» Off1: Kullanimda olan belirli bir referans tipi i¢in tanimlanan standart yavaslama
rampasl! boyunca durma

» Off2: Serbest durus

» Off3: 23.23 Acil stop stiresi parametresi ile tanimlanan acil stop rampasi ile durma.

» Stop momenti

Off1 veya Off3 acil stop modlari ile, motor hizindaki diisme 31.32 Acil rampa denetimi
ve 31.33 Acil rampa denetimi gecikmesi parametreleri ile denetlenebilir.
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Notlar:

» Gerekli acil stop kategorilerinin kargilanmasi amaciyla acil stop cihazlarinin ve
ihtiyag duyulan diger tim ek cihazlarin kurulumu ekipmani kuran kiginin sorumlu-
lugundadir. Ayrintil bilgi icin yerel ABB temsilcinize bagvurun.

 Bir acil stop sinyali algilandiginda, sinyal iptal edilse dahi acil stop fonksiyonu iptal
edilemez.

+ EgJer minimum (veya maksimum) moment limiti %0 olarak ayarlanmissa, acil stop
fonksiyonu sirticlyl durduramayabilir.
Ayarlar

» Parametre 21.04 Acil stop modu (sayfa 139), 21.05 Acil stop kaynagi (sayfa 139),
23.23 Acil stop stiresi (sayfa 155), 31.32 Acil rampa denetimi (sayfa 187) ve 31.33
Acil rampa denetimi gecikmesi (sayfa 187).

Motor termik korumasi

Kontrol programinda iki ayri motor sicakligi izleme fonksiyonu bulunur. Sicaklik veri
kaynaklari ve uyari/hata limitleri her bir fonksiyon icin bagimsiz olarak ayarlanabilir.
Motor sicakligi

» motor termik koruma modeli (srtictiniin iginde dahili olarak turetilen tahmini
sicaklik) veya

» sarnimlarda bulunan sensorler kullanilarak izlenebilir. Bu, daha dogru bir motor
modeli saglayacaktir.

Motor termik koruma modeli
Siricl motor sicakligini asagidaki varsayimlara dayanarak hesaplar:

1. Sdruculye ilk kez gl¢ uygulandiginda, motorun ortam sicakliginda oldugu kabul
edilir (35.50 Motor ortam sicakligi parametresi ile tanimlanir). Bunun ardindan,
suriicliye gu¢ uygulandiginda, motorun tahmini sicaklkta oldugu varsayilir.

2. Motor sicaklidl, kullanici tarafindan ayarlanabilen motor termik siresi ve motor
yuk egrisi kullanilarak hesaplanir. Yuk egrisi, ortam sicakliginin 30°C’yi astig
durumda ayarlanmalidir.

Not: Motor termik modeli geviriciye yalnizca bir motor bagli iken kullanilabilir.

PTC sensorleri kullanarak sicaklik izleme

PTC sensorleri bir CMOD-02 ¢ok fonksiyonlu modul Gzerinden baglidir (stirtictiiniin
Donanim el kitabr'nda, istege bagl G/C genisletme modiilleri bélimi, CMOD-02 gok
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fonksiyonlu genisletme modiilii (harici 24 V AC/DC ve yalitilimig PTC arabirimi) kis-
mina bakin).

1)
F@*/—/—/ - | 60 |PTCIN
— 1 61 |PTCIN
[ i oDz

1) Bir adet veya seri halde baglanmis 3...6 adet PTC termistora.

PTC sensoriuniln direnci, sicakhdi arttiginda artar. Sensoriin artan direnci giristeki
gerilimin digmesine neden olur ve bdylece girisin durumu 1 degerinden 0 degerine
gecerek asiri sicakligi gosterir.

Asagidaki sekilde, sicakligin bir fonksiyonu olarak tipik PTC sensdru direng degerleri
gOsterilmektedir.

Ohm
4000

1330

550

100

Pt100 sensorlerini kullanarak sicaklik izleme
1...3 Pt100 sensodrleri bir analog girise ve bir analog ¢ikisa seri olarak bagdlanabilir.

Analog cikis sensor tzerinden 9,1 mA degerinde sabit bir etkinlestirme akimi génde-
rir. Motor sicakhgi arttik¢a, sensor Gzerindeki gerilim gibi sensér direnci de artar.
Sicaklik él¢gim fonksiyonu, gerilimi analog giris Uzerinden okur ve bunu Santigrat
dereceye donusturdr.

Motor sicakhgi denetimi sinirlari ayarlanabilir ve asiri sicaklik algilandiginda surtcu-
nln nasil tepki verecegi secilebilir.
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Sensorin kablo baglantisi igin, strticinin Donanim el kitabi'nda, Elektrik kurulumu
bélimu, Pt100, Pt1000, Ni1000, KTY83 ve KTY84 sensér girisleri (X1) olarak Al1 ve
Al2 kismina bakin.

Pt1000 sensorlerini kullanarak sicaklik izleme
1...3 Pt1000 sensorleri bir analog girise ve bir analog ¢ikisa seri olarak baglanabilir.

Analog ¢ikis sensor tzerinden 0,1 mA degerinde sabit bir etkinlestirme akimi génde-
rir. Motor sicakligi arttik¢a, sensor Uzerindeki gerilim gibi sensér direnci de artar.
Sicaklik él¢iim fonksiyonu, gerilimi analog giris Uzerinden okur ve bunu Santigrat
dereceye doénusturdr.

Sensorin kablo baglantisi igin, strtcinin Donanim el kitabi'nda, Elektrik kurulumu
bolimu, Pt100, Pt1000, Ni1000, KTY83 ve KTY84 sensér girisleri (X1) olarak Al1 ve
Al2 kismina bakin.

Ni1000 sensorleri kullanarak sicaklik izleme

Denetleme birimi tGzerindeki bir analog girise ve bir analog ¢ikisa bir Ni1000 sensoru
baglanabilir.

Analog cikis sensor tzerinden 9,1 mA degerinde sabit bir etkinlestirme akimi génde-
rir. Motor sicakligi arttik¢a, sensor tzerindeki gerilim gibi sensér direnci de artar.
Sicaklk dlgiim fonksiyonu, gerilimi analog giris Uzerinden okur ve bunu Santigrat
dereceye donusturdr.

Sensorin kablo baglantisi igin, strtcinin Donanim el kitabi'nda, Elektrik kurulumu
bélimu, Pt100, Pt1000, Ni1000, KTY83 ve KTY84 sensér girisleri (X1) olarak Al1 ve
Al2 kismina bakin.

KTY84 sensorleri kullanarak sicaklik izleme

Denetleme birimi Gzerindeki bir analog girigse ve bir analog ¢ikisa bir KTY84 sensoru
baglanabilir.

Analog cikis sensor tzerinden 2,0 mA degerinde sabit bir etkinlestirme akimi génde-
rir. Motor sicakhgi arttik¢a, sensor Uzerindeki gerilim gibi sensér direnci de artar.
Sicaklik él¢giim fonksiyonu, gerilimi analog giris Uzerinden okur ve bunu Santigrat
dereceye donusturdr.

76. sayfadaki sekil ve tabloda, tipik KTY84 sensdér direnci degerleri, motor ¢alisma
sicakhginin bir fonksiyonu olarak gésterilmistir.

Sensdrun kablo bagdlantisi igin, strticinin Donanim el kitabi'nda, Elektrik kurulumu
bolumi, Pt100, Pt1000, Ni1000, KTY83 ve KTY84 sensor girigleri (X1) olarak Al1 ve
Al2 kismina bakin.

KTY83 sensorleri kullanarak sicaklik izleme

Denetleme birimi Gzerindeki bir analog girise ve bir analog ¢ikisa bir KTY83 sensori
baglanabilir.
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Analog ¢ikis sensor uzerinden 1,0 mA degerinde sabit bir etkinlestirme akimi génde-
rir. Motor sicakhgi arttikga, sensor tizerindeki gerilim gibi sensér direnci de artar.
Sicaklik él¢iim fonksiyonu, gerilimi analog giris Uzerinden okur ve bunu Santigrat
dereceye donusturdr.

Asagidaki sekilde ve tabloda, tipik KTY83 sensor direnci degerleri, motor galisma
sicakliginin bir fonksiyonu olarak gdsterilmistir.

Ohm
3000 |- - -

Olgeklendirme
KTY84 | KTY83
°C ohm ohm
90 936 1569
110 1063 1774
130 1197 1993
150 1340 2225 1000

2000

0 . . . . . .
-100 0 100 200 300

Motor sicakhgi denetimi sinirlari ayarlanabilir ve asir sicaklik algilandiginda surucu-
nln nasil tepki verecegi segilebilir.

Sensoérin kablo baglantisi igin, suriiciiniin Donanim el kitabi'nda, Elektrik kurulumu
bolima, Pt100, Pt1000, Ni1000, KTY83 ve KTY84 sensoér girigleri (X1) olarak Al1 ve
Al2 kismina bakin.

Ayarlar

» Parametre grubu 35 Motor termik korumasi (sayfa 207).

Programlanabilir koruma fonksiyonlari

Harici olaylar (parametre 31.01...31.10)

Tahrik edilen ekipman icin hata veya uyari olugturmak Uzere segcilebilir giriglere pro-
sesten gelen bes farkli olay sinyali baglanabilir. Sinyal kayboldugunda, bir harici olay
(hata, uyari veya yalnizca bir glinlik girisi) olusturulur. Mesajlarin igerigi kontrol pane-
linde, Menii - Birincil ayarlar - Gelismis fonksiyonlar - Harici olaylar 6desi segile-
rek diizenlenebilir.
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Motor faz kaybi algilama (parametre 31.79)

Parametre, motor faz kaybi algilandiginda stricinin nasil tepki verecegini secer.

Topraklama hatasi algilama (parametre 37.20)

Asagidakilere dikkat edin

* besleme kablosundaki bir topraklama hatasi korumayi etkinlestirmez

+ topraklanmig bir beslemede, koruma 2 milisaniyede etkinlesir

» topraklanmamis bir beslemede, besleme kapasitansi 1 mikrofarad veya daha
ylksek olmahdir

» 300 metreye kadar blendajli motor kablolarinin neden oldugu kapasitif akimlar
korumay etkinlestirmez

+ surici durduruldugunda koruma devre digi birakilir.

Besleme faz kaybi algilama (parametre 31.217)

Parametre, besleme faz kaybi algilandiginda suriciinin nasil tepki verecegini secer.

Giivenli moment kapatma algilama (31.22 parametresi)

Sdrici, Glvenli moment kapatma girisinin durumunu izler ve bu parametre ile sinyal-
ler kayboldugunda verilecek gosterimler segilir. (Bu parametrenin Glivenli moment
kapatma fonksiyonunun galismasi lizerinde etkisi yoktur). Glivenli moment kapatma
hakkinda daha fazla bilgi igin, stiriciniin Donanim el kitab’'nda, Elektriksel kurulu-
mun planlanmasi bolimi, Givenli moment kapatma fonksiyonunun uygulanmasi Kis-
mina bakin.

Degistirilmis besleme ve motor kablolari (parametre 37.23)

Sdrict, besleme ve motor kablolarinin yanliglikla degistirilmesini algilayabilir (6rne-
gin beslemenin siiriici motor baglantisina baglanmasi). Parametre, bir hata olusturu-
lup olusturulmayacagini seger.

Sikisma korumasi (31.24...31.28 parametreleri)

Sikisma durumunda surict motoru korur. Denetim limitlerini (akim, frekans ve sire)
ayarlamak ve suricinln bir motor sikisma durumuna nasil tepki verecegini segmek
mumkunddr.

Asin hiz korumasi (parametre 31.30)

Kullanici, kullaniimakta olan maksimum ve minimum hiz limitlerine eklenen bir marjin
belirleyerek asiri hiz limitlerini ayarlayabilir.

Lokal kontrol kaybi algilama (parametre 49.05)

Parametre, suriiciniin kontrol paneli veya PC araci iletisim kesintisine nasil tepki
verecegini seger.



78 Program o6zellikleri

Al denetimi (parametreler 72.03...12.04)

Parametreler, bir analog giris sinyali giris igin belirtilen minimum ve/veya maksimum
limitlerin digina ¢iktiginda sirtictiniin nasil tepki verecegini seger. Bu bozuk G/C
kablo baglantisi veya sensdru nedeniyle olabilir.

Otomatik hata resetlemeleri

Siricu, asirt akim, yliksek gerilim, distk gerilim, harici hatalar sonrasinda kendini
otomatik olarak resetler. Kullanici da otomatik olarak resetlenecek bir hata belirleye-
bilir.

Varsayilan olarak, otomatik resetler kapalidir ve kullanici tarafindan 6zel olarak etkin-
lestiriimelidir.

Ayarlar

* Menii - Birincil ayarlar - Gelismis fonksiyonlar - Otomatik resetleme

» Parametreler 31.12...31.16 (sayfa 183).
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Teshis

Sinyal denetimi

Bu fonksiyon tarafindan denetlenecek alti sinyal segilebilir. Denetlenen bir sinyal
Onceden tanimlanan limitleri asarsa veya bu limitlerin altina diserse, 32.01 Denetim
durumu parametresinde bir bit etkinlestirilir ve bir uyari veya hata olusturulur.

Denetlenen sinyal disuk gegisli olarak filtrelenir.

Ayarlar
Parametre grubu 32 Denetim (sayfa 188).

Eneriji tasarrufu hesaplayicilari

Bu 06zellik agagidaki fonksiyonlardan olusur:
* Motor akisini, toplam sistem verimini maksimum diizeye ¢ikaracak sekilde ayarla-
yan bir enerji iyilestirici

» Motor tarafindan kullanilan ve tasarruf edilen enerijiyi izleyen ve bunlari kWh, para
birimi veya CO, emisyon hacmi olarak goriintiileyen bir sayag ve

+ Surdcunun yik profilini gdsteren bir yUk analizort (79. sayfadaki ilgili bolime
bakin).

Ayrica, gegerli saat ile dnceki saatin yani sira gegerli glindeki ve 6nceki gindeki
enerji tuketimini kWh cinsinden gosteren sayaglar bulunur.

Not: Enerji tasarrufu hesaplamasinin dogrulugu, 45.19 Glic karsilastirma parametre-
sinde verilen referans motor guiciiniin dogruluguna direk baghdir.

Ayarlar
* Meni - Enerji verimliligi
» Parametre grubu 45 Enerji verimliligi (sayfa 229).

+ Parametreler 01.50 Gegerli saat kWh, 01.51 Onceki saat kWh, 01.52 Gegerli giin
kWh ve 01.53 Onceki giin kWh (90 sayfa).

Yik analizorii

Tepe deger giinliigu

Kullanicl, tepe degeri glinligu ile izlenecek bir sinyal segebilir. Gunlik, tepenin mey-

dana geldigi zaman ile birlikte sinyalin tepe degerini ve ayrica tepe sirasindaki motor
akimini, DC gerilimini ve motor hizini kaydeder. Tepe degeri, 2 ms araliklarla 6rnekle-
nir.

Genlik gunliikleri

Kontrol programinda iki genlik guinligu bulunmaktadir.
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Genlik glinliga 2 igin kullanici, 200 ms araliklarla 6rneklenmesi igin bir sinyal segebilir
ve %100'e karsilik gelen bir deger belirleyebilir. Toplanan drnekler, genliklerine bagh
olarak 10 salt okunur parametre olarak siralanir. Her parametre, ylizde 10'luk bir gen-
lik araligini temsil eder ve bu araliga denk dusen toplanmig drneklerin ylzdesini gos-
terir.

Bunu gelismis panelle veya Siriici diizenleyici bilgisayar uygulamasiyla grafiksel
olarak gorintuleyebilirsiniz.

Orneklerin ylizdesi

o o o o o o o o o o
9 2% I 8 g 5 o g 2
2 2 2 RN X R XX R
o o o o =) o o o o
N - I 15} < Irs} © ~ @

R R R = R R R R

Genlik araliklari
(36.40...36.49 parametreleri)

Genlik ginligl 1, motor akimini izlemek lizere sabitlenmistir ve resetlenemez. Genlik
gunligi 1 ile %100, strtictinin maksimum ¢ikis akimina karsilik gelir (lyaks)- Olgtlen
akim siirekli olarak kaydedilir. Orneklerin dagilimi 36.20...36.29 parameterleri ile gos-
terilir.

Ayarlar

* Menu - Teshis - Yiik profili
» Parametre grubu 36 Yiik analizérii (sayfa 209).
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Teshis meniisii

Teshis meniisii suriictideki etkin hatalar, uyarilar ve engellemeler hakkinda ve bun-
larin nasil duzeltilip sifilfanacagi hakkinda gabuk bilgiler saglar. Ayrica, strticinun
neden baslamadigi, durmadigi veya istenen hizda ¢alismadigini bulmaniza yardimci
olur.

Kapahd> (™ ACH580 0.0 Hz

Teshisler

Baglatma/durdurma/referans dzet »
Limit dururmu 3

Geri 1120 Sec

Baslatma/durdurmalreferans 6zeti: Bu gortiniimi suriict beklendigi gibi basla-
tilmadidinda, durmadiginda veya istenmeyen hizda c¢alistiginda kontroliin nere-
den geldigini bulmada kullanin.

Limit durumu: Bu gérinimi slrtcu istenmeyen hizda caligirken sinirlamalarin
etkin olup olmadigini bulmada kullanin.

Etkin hatalar: Bu gorinimi mevcut durumda etkin olan hatalari gérmede ve bu
hatalarin nasil dizeltilip sifirlanacagdini bulmada kullanin.

Etkin uyarilar: Bu gérinimu mevcut durumda etkin olan uyarilari gérmede ve bu
uyarilarin nasil duzeltilecegini bulmada kullanin.

Etkin engellemeler: Bu goriinimu etkin engellemeleri gérmede ve bunlarin nasil
dizeltilecegini bulmada kullanin. Ayrica, Saat, bolge, ekran menistinde, siri-
clyl baglatmaya calismanizi dnleyen engellemeler hakkinda bilgiler gosteren
acihr gérintimleri devre digi birakabilirsiniz (varsayilan olarak etkinlestiriimisg).

Ayarlar

Menii - Teghisler

Menii - Temel ayarlar - Saat, bélge, ekran - Engelleme acilir penceresini gos-
ter
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Diger konular

Yedekleme ve geri yiikleme

Gelismis panelde ayarlarin yedeklerini manuel olarak alabilirsiniz. Yardimci panel
ayrica otomatik bir yedekleme de tutar. Yedeklemeyi bagka bir sirticliye veya arizal
bir striciniin yerini alan yeni sirtctiye geri yikleyebilirsiniz. Panelden veya Sirici
dizenleyici bilgisayar uygulamasindan yedek alip geri yukleyebilirsiniz.

Yedekleme

Manuel yedekleme

Gerekirse bir yedek alin (6rnegin, sirtcliyi baslattiktan sonra veya ayarlari baska bir
surlclye kopyalamak istediginizde).

Fieldbus arabirimlerinden gelen parametre degisiklikleri, 96.07 Parametre manuel
kaydi parametresiyle parametre kaydetmeyi zorlamadiginiz stirece yok sayilir.

Otomatik yedekleme

Gelismis panelde otomatik yedekleme i¢in ayrilmig bir alan vardir. Son parametre
degisikliginden iki saat sonra otomatik bir yedekleme olusturulur. Yedek alindiktan
sonra, panel ilave parametre degisiklikleri olup olmadigini kontrol etmeden énce 24
saat bekler. Degisiklikler varsa, en son degisiklikten iki saat gegtikten sonra dnceki
yedeklemenin lzerine yazarak yeni bir yedekleme olusturur.

Gecikme suresi ayarlanamaz veya otomatik geri yukleme fonksiyonu devre digi bira-
kilamaz.

Fieldbus arabirimlerinden gelen parametre degisiklikleri, 96.07 Parametre manuel
kaydi parametresiyle parametre kaydetmeyi zorlamadiginiz siirece yok sayilir.

Geri yiikleme

Yedeklemeler panelde goruntllenir. Otomatik yedeklemeler [a1 simgesiyle ve manuel
yedeklemeler [ simgesiyle isaretlenir. Bir yedeklemeyi geri yiklemek igin, (] tusuna
basin. Asagidaki ekranda, yedekleme igerigini géruntileyip tim parametreleri geri
yukleyebilir veya geri yuklenecek bir alt kimeyi segebilirsiniz.

Not: Bir yedeklemeyi geri yiklemek igin, siiriicti Lokal kontrolde olmalidir.

Kapal® ™ ACHEED 0.0Hz| [Kapal® ¢ ACHESD 0.0 Hz
Yedeklemeler ACH580 01.02.2016 oto. yedekleme

‘fedekleme olustur

[a] ACHBE0 01.02.2016 oto. yedekl..
[ ACH580 15.01.2016

[ ACH280 15.08.2016

% Tim parametreleri gen yikle
Proner gr ykim grbn sec
Kullamicr gruplanni sec
Uriin data ddelerini sec

¥ ¥ ¥ R

Geri 13:28 Sec| |Geri 13:28 Hen
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Ayarlar

* Menu - Yedeklemeler
» Parametre 96.07 Parametre manuel kaydi (sayfa 264).

Kullanici parametre gruplari

Sirucu, kalici bellege kaydedilebilen ve siriict parametreleri kullanilarak geri ¢agri-
labilen dért kullanici parametre grubunu destekler. Kullanici parametre gruplari ara-
sinda gegis yapmak icin dijital girisler kullaniimasi da mamkunddar. Bir parametre
grubunu degistirmek igin, strtct durdurulmalidir.

Bir kullanici parametre grubunda, asagidakiler harig, 10...99 parametre gruplarindaki
diizenlenebilen degerlerin timi bulunur:

» G/C genisletme modulu ayarlar (grup 15)

» veri depolama parametreleri (grup 47)
+ fieldbus iletisim ayarlari (gruplar 50...53 ve 58)

Motor ayarlar kullanici parametre gruplarina dahil oldugundan, bir kullanici para-
metre grubunu geri cagirmadan 6nce ayarlarin uygulamada kullanilan motora karsilik
geldiginden emin olun. Surlclyle farkli motorlarin kullanildidi bir uygulamada, motor
ID run uygulamasinin her bir motor igin gerceklestiriimesi ve sonuglarin farkh kullanici
parametre gruplarina kaydedilmesi gerekir. Daha sonra, motor degistirildiginde uygun
grup geri ¢agrilabilir.

Ayarlar

* Menii - Birincil ayarlar - Geligsmis fonksiyonlar - Kullanici parametre gruplari
» Parametreler 96.710...96.13 (sayfa 265).

Veri depolama parametreleri

Veri depolama igin parametreler (sekiz adet 32 bit, dort adet 16 bit) ayriimistir. Bu
parametreler varsayilan olarak bagimsizdir ve baglanti olusturma, test etme ve dev-
reye alma amaclariyla kullanilabilirler. Diger parametrelerin kaynak ve hedef secimleri
yazilabilir ve okunabilir.

Ayarlar
Parametre grubu 47 Veri depolama (sayfa 235).
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Parametreler

Bu bolimun igindekiler

Boélimde, kontrol programinin gergek sinyalleri dahil parametreler agiklanmaktadir.
B&limun sonunda 278. sayfada, varsayilan degerleri 50 Hz ve 60 Hz besleme
frekansi ayarlari arasinda farkli olan parametrelerin bir listesi vardir.
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Terimler ve kisaltmalar

Terim Tanimi

Diger Deger bagka bir parametreden alinir.

"Diger" 6gesi segilerek kullanicinin kaynak parametresini belirleyebile-
cegi bir parametre listesi géruntulenir.

Diger [bit] Deger baska bir parametredeki belirli bir bitten alinir.

"Diger" 6gesi segilerek kullanicinin kaynak parametresini ve bitini belirle-
yebilecegi bir parametre listesi gérintulenir.

FbEq16 (Asagidaki tabloda, her bir segim igin veya parametre araligi ile ayni
sirada gosterilmistir)

16 bit fieldbus esdegeri: Bir harici sisteme aktarim igin 16 bit deger segil-
diginde, iletisimde kullanilan tamsayi ve panelde gdsterilen deger arasin-
daki 6lgeklendirme.

Bir kisa ¢izgi (-) parametreye 16 bit formatta erisilemeyecegini gosterir.
Karsilik gelen 32 bit 6lgeklendirmeler Ek parametre verileri boliminde
(sayfa 281) listelenmektedir.

Gergek sinyal Sirlcu tarafindan bir 6lglim veya hesaplamanin sonucu olan veya durum
bilgilerini igeren parametre tipi. Cogu gergek sinyal salt okunurdur, ancak
bazilar (6zellikle sayag tipi gergek sinyaller) resetlenebilir.

Parametre Siirtict i¢in kullanici tarafindan ayarlanabilir bir calisma talimati veya bir
gergek sinyal.

p.u. Birim basina

[parametre numarasi]

Parametrenin degeri

Vars.

(Asagdidaki tabloda, parametre adi ile ayni sirada gosterilmistir)
Fabrika makrosunda kullanildiginda bir parametre varsayilan degeri.
Diger makroya 6zgii parametre degerleri ile ilgili bilgi icin, bkz. b&lim
Standart Makro (sayfa 35).
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Parametre gruplari hakkinda kisa bilgi

Grup igindekiler Sayfa
01 Gergek degerler Sdricundn izlenmesi icin temel sinyaller. 89
03 Giris referanslari Cesitli kaynaklardan alinan referans degerleri. 91
04 Uyari ve hatalar En son meydana gelen uyarilar ve hatalar ile ilgili bilgiler. 92
05 Teshis Suriict bakimina iligskin gesitli galisma suresi tipi sayaclar ve 93
olgimler.
06 Kontrol ve durum word'leri | StirGicii kontrol ve durum word'leri. 95
07 Sistem bilgisi Suriici donanim ve yazilim bilgileri. 101
10 Standart DI, RO Dijital giriglerin ve réle gikiglarinin yapilandirmasi. 102
11 Standart DIO, Fl, FO Frekans giriginin konfiglirasyonu. 106
12 Standart Al Standart analog girislerin konfiglirasyonu. 108
13 Standart AO Standart analog ¢ikislarin konfigiirasyonu. 113
15 G/C genisletme modiilii Yuva 2'ye takilan G/C genisletme moduliiniin konfigiirasyonu. 119
19 Calisma modu Harici kontrol konumu kaynaklarinin ve galisma modlarinin segil- 126
mesi.
20 Start/stop/y6n Start/stop/yon ve galismal/start/jog izni sinyali kaynak secimi; pozi- | 127
tif/negatif referans izni sinyali kaynak segimi.
21 Start/stop modu Start ve stop modlari; acil stop modu ve sinyal kaynagi segimi; DC 137
miknatislanmasi ayarlari.
22 Hiz referansi segimi Hiz referansi segimi; motor potansiyometresi ayarlari. 144
23 Hiz referansi rampasi Hiz referansi rampasi ayarlari (slricu igin hizlanma ve yavaglama 153
degerlerinin programlanmast).
24 Hiz referansi durumu Hiz hatasi hesaplama; hiz hatasi penceresi kontrol konfigliras- 157
yonu; hiz hatasi adimi.
25 Hiz kontrolii Hiz kontrol cihazi ayarlari. 157
26 Moment referans zinciri Moment referansi zincirinin ayarlari. 162
28 Frekans referans zinciri Frekans referansi zincirinin ayarlari. 166
30 Limitler Sdricu galisma limitleri. 176
31 Hata fonksiyonlari Harici olay ygplland|rma3|; hata durumlari sonrasinda suriicti dav- | 181
ranigl segimi.
32 Denetim 1...6 sinyal denetimi fonksiyonlarinin konfiglirasyonu. 188
34 Zaman fonksiyonu Zamanlamali fonksiyonlarin konfiglirasyonu. 194
35 Motor termik korumasi Sicaklik élglimi yapilandirmasi, yiik egrisi tanimi ve motor fani 201
kontroll yapilandirmasi gibi motor termal koruma ayarlari.
36 Yiik analiz6rii Tepe deger ve genislik ginlugu ayarlari. 209
37 Kull. Yiik egrisi Kullanici yUk egrisi igin ayarlar. 212
40 Proses PID grubu 1 Proses PID kontroll icin parametre degerleri. 215
41 Proses PID grubu 2 Proses PID kontroll igin ikinci bir parametre degeri grubu. 226
43 Fren kiyici Dahili fren kiyicisi ayarlari. 228
45 Enerji verimliligi Enerji tasarrufu hesaplayicilari igin ayarlar. 229
46 Izleme/sigeklendirme Hiz denetimi ayarlari; gergek sinyal filtreleme; genel élgeklendirme 232
ayarlari ayarlari.
47 Veri depolama Diger parametrelerin kaynak ve hedef ayarlari kullanilarak yazila- 235

bilen ve okunabilen data depolama parametreleri.
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Grup igindekiler Sayfa

49 Panel port iletigimi Sirticu Uzerindeki kumanda paneli portu iletisim ayarlari. 236

50 Fieldbus adaptérii (FBA) Fieldbus iletisim yapilandirmasi. 237

51 FBA A ayarlari Fieldbus adaptorii A konfigiirasyonu. 241

52 FBA A veri girigi Fieldbus adapt6ri A araciligiyla siriictiiden fieldbus kontrol ciha- 242
zina aktarilacak olan verilerin segimi.

53 FBA A veri ¢ikisi Fieldbus adaptori A araciligiyla fieldbus kontrol cihazindan suri- 243
cliye aktarilacak olan verilerin segimi.

58 Dahili fieldbus Dahili fieldbus (EFB) arabiriminin konfiglirasyonu. 243

70 Gegersiz kil Gegersiz kilmay! etkinlestirme/devre disi birakma, gegersiz kilma 251
aktivasyon sinyali ve gegersiz kilma hizi/frekansi.

71 Harici PID1 Harici PID'nin konfigiirasyonu. 253

76 PFC yapilandirmasi PFC (Pompa ve fan kontrolli) ve Otomatik yapilandirma paramet- 255
releri. Ayrica bkz. bélim Pompa ve fan kontrolii (PFC), sayfa 66.

77 PFC bakimi ve izleme PFC (Pompa ve fan kontroll) ve Otomatik yapilandirma paramet- 261
releri. Ayrica bkz. bélim Pompa ve fan kontrolii (PFC), sayfa 66.

80 Akis hesabi Gergek akis hesabi 262

95 Donanim konfigiirasyonu | Donanimla ilgili gesitli ayarlar. 262

96 Sistem Dil segimi; erisim dlizeyleri; makro segimi; parametre kaydi ve geri 263
ylkleme; kontrol Uinitesini yeniden baslatma; kullanici parametre
setleri; birim segimi.

97 Motor kontrolli Frekans degistirme; kayma kazanci; gerilim rezervi; aki frenleme; 268
anti-cogging (sinyal enjeksiyonu); IR kompanzasyonu.

98 Kullanici motor Motor modelinde kullanilan, kullanici tarafindan saglanan motor 271

parametreleri degerleri.

99 Motor verileri Motor yapilandirma ayarlari. 272
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Parametrelerin listesi

| No.  Ad/Deger | Agiklama Def/FbEq16
01 Gergek degerler Surdctinin izlenmesi igin temel sinyaller.
Bu gruptaki tim parametreler aksi belirtiimedigi strece salt
okunurdur.
Not: Bu gergek sinyallerin degerleri 46 izleme/6lgeklendirme
ayarlari grubunda tanimli filtre suresiyle filtrelenir. Diger grup-
lardaki parametreler icin segenek listeleri gergek sinyalin ham
degeri anlamina gelir. Ornegin, bir segenek “Cikis frekansi”
ise 01.06 Cikis frekansi parametresinin degerine degil ham
degere isaret eder.
01.01  Kullanilan motor Tahmini motor hizi. Bu sinyal igin 46.11 Filtre stiresi motor -
hizi hizi parametresi ile bir filtre stresi tanimlanabilir.
-30000,00... Tahmini motor hizi. Bkz. par.
30000,00 rpm 46.01
01.02  Tahmini motor hizi | rpm olarak tahmini motor hizi. Bu sinyal igin 46.711 Filtre -
stiresi motor hizi parametresi ile bir filtre sliresi tanimlanabilir.
-30000,00... Tahmini motor hizi. Bkz. par.
30000,00 rpm 46.01
01.03  Motor hizi % Senkron motor hizinin yiizdesi olarak motor hizi. -
%-1000,00... Motor hizi. Bkz. par.
%1000,00 46.01
01.06  Cikis frekansi Hz cinsinden tahmini siiriici gikis frekansi. Bu sinyal igin -
46.12 Filtre stiresi ¢gikis frekansi parametresi ile bir filtre
slresi tanimlanabilir.
-500,00... Tahmini cikis frekansi. Bkz. par.
500,00 Hz 46.02
01.07  Motor akimi A cinsinden élgllen (mutlak) motor akimi. -
0,00...30000,00 A Motor akimi. 1=1A
01.08  Motor nom motor Nominal motor akiminin ylizdesi olarak motor akimi (striici | -
akimi % cikis akimi).
%0,0...%1000,0 Motor akimi. 1=%1
01.09  Siriicii nom motor | Nominal sliriici akiminin yizdesi olarak motor akimi (striici | -
akimi % cikis akimi).
%0,0...%1000,0 Motor akimi. 1=%1
01.10  Motor momenti Nominal motor momentinin ylizdesi olarak motor momenti. -
Ayrica, bkz. 01.30 Nominal moment élgegi parametresi.
Bu sinyal igin 46.13 Filtre siiresi motor momenti parametresi
ile bir filtre siresi tanimlanabilir.
%-1600,0... Motor momenti. Bkz. par.
%1600,0 46.03
01.11  DC gerilimi Olgiilen DC baglantisi gerilimi. -
0,00...2000,00 V DC baglantisi gerilimi. 10=1V
01.13  Cikig gerilimi V AC cinsinden hesaplanan motor gerilimi. -
0...2000 V Motor gerilimi. 1=1V
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No. Ad/Deger Aciklama Def/lFbEq16
01.14  Cikis glicli Sdirtict ¢ikis glicl. Birim, 96.16 Birim segimi parametresiile | -
segcilir. Bu sinyal igin 46.14 Filtre siiresi glicli parametresi ile
bir filtre suresi tanimlanabilir.
-32768,00... Cikis gucu. 1 =1 birim
32767,00 kW veya
hp
01.15  Motor nom ¢ikis Nominal motor guicinln ylzdesi olarak gikis guca. -
glicli %
%-300,00... Cikis gucu. 1=%1
%300,00
01.16  Sdrticii nom ¢ikig Nominal siirlicii gucliniin ylizdesi olarak ¢ikis glcu. -
glicti %
%-300,00... Cikis giicu. 1=%1
%300,00
01.17  Motor safti glicii Motor saftindaki tahmini mekanik glic -
-32768,00... Motor safti glicl. 1 =1 birim
32767,00 kW veya
hp
01.18  Cevirici GWh Gigawatt-saat cinsinden, sirticiden gegen enerji miktari (her | -
sayaci iki yonde). Minimum deger sifirdir.
0...65535 GWh GWh cinsinden eneriji. 1=1GWh
01.19  Cevirici MWh Megawatt-saat cinsinden, strliciiden gegen enerji miktari -
sayacl (her iki yonde). Sayag her dondiginde, 01.18 Cevirici GWh
sayaci artigl olur. Minimum deger sifirdir.
0...1000 MWh MWh cinsinden enerji. 1=1MWh
01.20  Cevirici kWh sayaci | Tam kilowatt saat cinsinden, sirliciden gegen enerji miktari | -
(her iki yonde). Sayag¢ her dondigiinde, 01.19 Cevirici MWh
sayaci artisi olur. Minimum deger sifirdir.
0...1000 kWh kWh cinsinden enerji. 10 =1 kWh
01.24  Gergek aki % Motorun nominal akisinin yizdesi olarak kullanilan aki refe- | -
ransi.
%0...%200 Aki referansi. 1=%1
01.30  Nominal moment Nominal motor momentinin %100'Une karsilik gelen moment. | -
olcegi Birim, 96.16 Birim se¢imi parametresi ile segilir.
Not: Bu deger, eger giriimisse 99.12 Nominal motor momenti
parametresinden kopyalanir. Aksi halde, deger diger motor
verilerinden hesaplanir.
0,000...4000000N‘m | Nominal moment. 1 =100 birim
veya Ib-ft
01.50  Gegerli saat kWh Gegerli saat enerji tiketimi Bu, bir takvim saatinin degil, strd- | -
cunidin calistigi son 60 dakikanin (surekli olmak zorunda degil)
enerjisidir. Deger, siriiciinlin tekrar ¢alismaya basladigi glic
déngusiinden 6nceki degere ayarlanir.
0,00... Enerji 1=1kWh
1000000,00 kWh
01.51  Onceki saat kWh Onceki saat enerji tiiketimi 01.50 Gegerli saat kWh degeri, -
degerleri 60 dakika boyunca birikince buraya saklanir. Deger,
surticinun tekrar galismaya basladigi glic dongiistinden
onceki dedere ayarlanir.
0,00... Enerji 1=1kWh

1000000,00 kWh
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01.52  Gegerli giin kWh Mevcut giin enerji tiiketimi. Bu, bir takvim glninin degil, -
slirlictinln galistigl son 24 saatin (slrekli olmak zorunda
degil) enerjisidir. Deger, surticinln tekrar galismaya basla-
dig1 guic donglistinden dnceki degere ayarlanir.
0,00... Enerji 1=1kWh
1000000,00 kWh
01.53  Onceki giin kWh Onceki giin eneriji tiiketimi. 01.52 Gegerli giin kWh degeri, -
degerleri 24 saat boyunca birikince buraya saklanir. Deger,
slirlictinlin tekrar calismaya basladigi glic dénglisiinden
onceki degere ayarlanir.
0,00... Eneriji 1=1kWh
1000000,00 kWh
01.61  Kullanilan mutlak 01.01 Kullanilan motor hizi parametresinin mutlak degeri. -
motor hizi
0,00... 1=1rpm
30000,00 rpm
01.62  Mutlak motor hizi % | 01.03 Motor hizi % parametresinin mutlak degeri. -
%0,00... %1000,00 1=%1
01.63  Mutlak gikis fre- 01.06 Cikis frekansi parametresinin mutlak degeri. -
kansi
0,00...500,00 Hz 1=1Hz
01.64  Mutlak motor 01.10 Motor momenti parametresinin mutlak degeri. -
momenti
%0,0...%1600,0 1=%1
01.65  Mutlak ¢ikis giicii 01.14 Cikis gticti parametresinin mutlak degeri. -
0,00... 32767,00 kW 1=1kW
veya hp
01.66 Mot nom mut ¢ikis | 01.15 Motor nom c¢ikis glicli % parametresinin mutlak degeri. | -
glict %
%0,00... %300,00 1=%1
01.67  Sdriicii nom mut 01.16 Sirticli nom ¢ikis glicli % parametresinin mutlak -
cikis glicii % degeri.
%0,00... %300,00 1=%1
01.68  Mutlak motor saft| 01.17 Motor safti glicii parametresinin mutlak degeri. -
gtict
0,00... 32767,00 kW 1=1kW
veya hp
03 Giris referanslari Cesitli kaynaklardan alinan referans degerleri.
Bu gruptaki tim parametreler aksi belirtiimedigi surece salt
okunurdur.
03.01  Panel referansi Kontrol panelinden veya PC aracindan verilen referans 1. -
-100000,00... Kontrol paneli veya PC araci referansi. 1 =10 birim

100000,00 rpm, Hz
veya %
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03.02  Panel referansi Kontrol panelinden veya PC aracindan verilen referans 2. -
uzak
-100000,00... Kontrol paneli veya PC araci referansi. 1 =10 birim
100000,00 rpm, Hz
veya %
03.05 FB A referansi 1 Fieldbus adaptori A yoluyla alinan referans 1. -
Ayrica bkz. bolim Bir fieldbus adaptérii ile fieldbus kontrolii
(sayfa 3617).
-100000,00... Fieldbus adapt6ri A'dan alinan referans 1. 1=10
100000,00
03.06  FB A referansi 2 Fieldbus adaptori A yoluyla alinan referans 2. -
-100000,00... Fieldbus adapt6ri A'dan alinan referans 2. 1=10
100000,00
03.09 EFB referansi 1 Olceklendirilmis referans 1 dahili fieldous arabirimi aracili- 1=10
giyla alindi.
-30000,00... Olgeklendirilmis referans 1 dahili fieldbus arabirimi aracili- 1=10
30000,00 giyla alindi.
03.10  EFB referansi 2 Olgeklendirilmis referans 2 dahili fieldbus arabirimi aracili- 1=10
giyla alindi.
-30000,00... Olceklendirilmis referans 2 dahili fieldous arabirimi aracili- 1=10
30000,00 giyla alindi.
04 Uyari ve hatalar En son meydana gelen uyarilar ve hatalar ile ilgili bilgiler.
Her bir uyari ve hata kodlarinin agiklamalari igin, bkz. bélim
Hata izleme.
Bu gruptaki tiim parametreler aksi belirtiimedigi surece salt
okunurdur.
04.01  Tetikleme hatasi 1. etkin hatanin kodu (akim kesilmesine neden olan hata). -
0000h...FFFFh 1. etkin hata. 1=1
04.02  Etkin hata 2 2. etkin hatanin kodu. -
0000h...FFFFh 2. etkin hata. 1=1
04.03  Etkin hata 3 3. etkin hatanin kodu. -
0000h...FFFFh 3. etkin hata. 1=1
04.06  Etkin uyari 1 1. aktif uyarinin kodu. -
0000h...FFFFh 1. aktif uyar. 1=1
04.07  Etkin uyari 2 2. aktif uyarinin kodu. -
0000h...FFFFh 2. aktif uyari. 1=1
04.08  Etkin uyari 3 3. aktif uyarinin kodu. -
0000h...FFFFh 3. aktif uyari. 1=1
04.11  En son hata 1. kayith (etkin olmayan) hatanin kodu. -
0000h...FFFFh 1. kayitl hata. 1=1
04.12  Enson 2. hata 2. kayith (etkin olmayan) hatanin kodu. -
0000h...FFFFh 2. kayith hata. 1=1
04.13  Enson 3. hata 3. kayith (etkin olmayan) hatanin kodu. -
0000h...FFFFh 3. kayith hata. 1=1
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04.16  En son uyarn 1. kayith (etkin olmayan) uyarinin kodu. -
0000h...FFFFh 1. kayith uyari. 1=1
04.17  En son 2. uyar 2. kayith (etkin olmayan) uyarinin kodu. -
0000h...FFFFh 2. kayith uyari. 1=1
04.18  En son 3. uyar 3. kayith (etkin olmayan) uyarinin kodu. -
0000h...FFFFh 3. kayith uyari. 1=1
05 Teshis Siricu bakimina iligkin cesitli galisma suresi tipi sayaglar ve
Olglimler.
Bu gruptaki tim parametreler aksi belirtiimedigi strece salt
okunurdur.
05.01  Acik siire sayaci Acik slre sayacl. Sayag, surlicliye enerji verildiginde calisir. | -
0...65535d Aglik sire sayacl. 1=1d
05.02  Calisma sayaci Motor ¢alisma sayaci. Sayag, ¢evirici modiile edildiginde cali- | -
SIr.
0...65535d Motor galisma sayaci. 1=1d
05.04  Fan galisma siresi | Surlici sogutma faninin galigma siiresi. Reset tusu 3 saniye- | -
sayaci den uzun sire basili tutularak kumanda panelinden resetle-
nebilir.
0...65535d Sogutma fani galisma siiresi sayaci. 1=1d
05.10  Kontrol karti sicak- | Kontrol kartinin dlgllen sicakhgi -
hgi
-100... 300 °C veya | Santigrat veya Fahrenheit cinsinden kontrol karti sicakligi. 1 = birim
°F
05.11  Sdirtici sicakhgi Hata limitinin ylzdesi olarak tahmini sirlicu sicaklii. Hata -
limitleri sUriict tipine gore degisebilir.
%0,0 =0 °C (32 °F)
%100,0 = Hata limiti
%-40,0...%160,0 Yizde olarak suruci sicakhgr. 1=%1
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05.22

Teshis word'li 3

Teshis word'l 3. Olasi sebep ve ortadan kaldirma yontemleri
icin bkz. Hata izleme bolima.

Bit Adi Deger
0 Ana devre glict 1 = Ana devre giicl acik.
aclk
1 Har. gu¢ kayna@i |1 = Kontrol kartina harici bir glic kaynagindan (6rnegin, kullanici
tarafindan saglanan 24 V) glic verildi.
2 Programlama 1 = Kontrol kartina gevrimdigi programlama veya parametrelendirme
degnegi icin Programlama degnegi tarafindan gl¢ verilir. Ana devrede / gi¢
initesinde gulg¢ yok.
3 Panel port iletisimi |1 = Panel port iletisimi kayb.
kaybi
4 Rezerve
5 Fieldbus zorlamali |1 = Hata agma bir fieldbus'tan zorland: (talep edildi).
hata
6 Calistirma engel- |1 = Ig kilit gibi bir nedenle start engellendi (6nlendi).
lendi
7 Guvenli Moment |1 = Givenli Moment Kapatma hatasi etkin.
Kapatma
8 STO bozuldu 1 = Guvenli Moment Kapatma devresi bozuldu.
9 kWh pals 1 = kWh pals etkin.
10 Rezerve
1 Fan komutu 1 = Surlici fani rélanti hizi Gzerinde dénlyor
12...15 |Rezerve

0000h...FFFFh

Teshis word' 3. 1=1




Parametreler 95

No. Ad/Deger Aciklama Def/IFbEq16 |
06 Kontrol ve durum Siriict kontrol ve durum word'leri.
word'leri
06.01  Ana kontrol word'li | Strlicinlin ana kontrol word'li. Bu parametre, kontrol sinyal- | -
lerini segilen kaynaklardan (dijital girisler, fieldbus arabirimleri
ve uygulama programi) alindigi gibi gosterir.
Bit agiklamalari igin bkz. sayfa 367. ligili durum word'l ve
durum semasi siraslyla 368. ve 369. sayfalarda gosterilmistir.
Bu parametre salt okunurdur.
Bit Adi
0 Off1 kontrolii
1 Off2 kontroli
2 Off3 kontrolii
3 Run
4 Rampa ¢ikigi sifir
5 Rampa tutma
6 Rampa girisi sifir
7 Reset
8 Palsli yol verme 1
9 Palsli yol verme 2
10 Uzaktan komut
1 Harici kontrol lojigi
12 Kullanici 0. bit
13 Kullanici 1. bit
14 Kullanici 2. bit
15 Kullanici 3. bit
0000h...FFFFh Ana kontrol word'l. 1=1
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06.11  Ana durum word'lii | Stirticinin ana durum word'd. -
Bit agiklamalari igin bkz. sayfa 368. llgili kontrol word'i ve
durum semasi sirasiyla 367. ve 369. sayfalarda gosterilmisgtir.
Bu parametre salt okunurdur.
Bit Adi
0 Acillmaya hazir
1 Calismaya hazir
2 Hazir ref
3 Hata verdi
4 Off 2 etkin degil
5 Off 3 etkin degil
6 Acik konuma getirme
engellendi
7 Uyarn
8 Ayar noktasinda
9 Uzak
10 Limitin Gizerinde
1 Kullanicr 0. bit
12 Kullanici 1. bit
13 Kullanicr 2. bit
14 Kullanict 3. bit
15 Rezerve
0000h...FFFFh Ana durum word'l. 1=1
06.16  Sdrticii durum Sdirtict durum word' 1 -
word'ii 1 Bu parametre salt okunurdur.
Bit Adi Aciklama
1 Yasaklandi 1 = Start yasaklandi. Sirlclyi start etmek igin, yasaklama sinyalinin
(bkz. par. 06.18) kaldiriimasi ve start sinyali gevrimi yapiimasi
gerekir.
2 DC sarj oldu 1 =DC devresi sarj oldu
3 Start icin hazir 1 = Surlcd, bir start komutunu almaya hazir
4 Referans izleme |1 = SdriicU, belirtilen referansi izlemeye hazir
5 Start edildi 1 = Sirici start edildi
6 Modulasyonda 1 = Siriici modulasyonda (¢ikis agsamasi kontrol ediliyor)
7 Sinirlama 1 = Herhangi bir calisma limiti (hiz, moment vb.) etkin
8 Lokal kontrol 1 = Sdirlicli lokal kontrolde
9 Ag kontrolii 1 = Sirlicu ag kontrolii modunda (bkz. sayfa 10)
10 Ext1 etkin 1 = Kontrol konumu EXT1 etkin
1 Ext2 etkin 1 = Kontrol konumu EXT2 etkin
12 Rezerve
14...15 |Rezerve

0000h...FFFFh

Sdrtct durum word'l 1
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06.17  Sdriicii durum Sirtict durum word'i 2 -

word'ii 2 Bu parametre salt okunurdur.

Bit Adi Aciklama

0 ID run yapildi 1 = Motor tanimlama (ID) ¢alistirmasi gergeklestirildi

1 Miknatislandi 1 = Motor miknatislandi

2 Moment kontroli 1 = Moment kontrol modu etkin

3 Hiz kontroll 1 = Hiz kontrol modu etkin

4 Rezerve

5 Glvenli referans etkin |1 = 49.05 parametresi gibi fonksiyonlar tarafindan bir “gtivenli”

referans uygulanir 50.02

6 Son hiz etkin 1 = 49.05 parametresi gibi fonksiyonlar tarafindan bir “son hiz”
referans uygulanir 50.02

7 Referans kaybi 1 = Referans sinyali kayip

8 Acil durdurma 1 = Acil stop basarisiz (bkz. parametre 31.32 ve 31.33)

basarisiz

9 Joglama etkin 1 = Joglama izni sinyali agik

10 Limitin Gzerinde 1 = Gergek hiz, frekans veya moment limite (46.37...46.33
parametreleri ile tanimlanir) esit veya bu limitin (izerinde. Her iki
dénme yoninde de gecerlidir.

11...12 |Rezerve

13 Start gecikme etkin 1 = Start gecikme (par. 21.22) etkin.

14...15 |Rezerve

0000h...FFFFh

Sirdcu durum word'li 2
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06.18  Start yasagi durum | Start yasagi durum word'li. Bu word, siriiciiniin start etmesini | -
word'li onleyen yasaklama sinyalinin kaynagini belirler.
Yildiz isaretli (*) kosullar sadece start komutu gevrimi gerekti-
rir. Diger tim durumlarda, énce yasaklama kogulunun kaldiril-
masi gerekir.
Ayrica, bkz. parametre 06.16 Stirticii durum word'i 1, bit 1.
Bu parametre salt okunurdur.
Bit Adi Aciklama
0 Calismaya hazir degil |1 = DC gerilimi yok ya da siirlicli parametreleri dogru sekilde

girilmedi. 95 ve 99 gruplarindaki parametreleri kontrol edin.

1 Kontrol konumu degisti|* 1 = Kontrol konumu degisti

2 SSW yasaklama 1 = Kontrol programi kendini yasaklanmis durumda tutuyor

3 Hata resetleme * 1 = Bir hata resetlendi

4 Start izni kayip 1 = Start izni sinyali yok

5 Calisma izni kayip 1 = Galisma izni sinyali yok

6 Rezerve

7 STO 1 = Guvenli moment kapatma fonksiyonu etkin

8 Akim kalibrasyonu *1 = Akim kalibrasyonu rutini tamamlandi
sona erdi

9 ID run sona erdi *1 = Motor tanimlama galistirmasi tamamlandi

10 Rezerve

1 Em Off1 1 = Acil stop sinyali (off1 modu)

12 Em Off2 1 = Acil stop sinyali (off2 modu)

13 Em Off3 1 = Acil stop sinyali (off3 modu)

14 Otomatik resetleme 1 = Otomatik resetleme fonksiyonu ¢alismayi yasakliyor
yasagi

15 Joglama etkin 1 = Joglama izni sinyali galismay! yasakliyor

0000h...FFFFh

Start yasagi durum word'. 1=1
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06.19  Hiz kontrolii durum | Hiz kontroli durum word'd. -
word'li Bu parametre salt okunurdur.
Bit Adi Aciklama
0 Sifir hiz 1 = Suricu sifir hizda galigiyor
1 ileri 1 = Sirlcd ileri yonde sifir hiz limitinin Gzerinde calisiyor (par.
eri
21.06)
. 1 = Sirlcu geri yonde sifir hiz limitinin Gzerinde galisiyor (par.
2 Geri
21.06)
3 Pencere disi ACHS580 igin degil.
4 Dahili hiz geribildirimi ACH580 icin degil.
5 Enkoder 1 geri bildirimi  [ACH580 igin degil.
6 Enkoder 2 geri bildirimi  |[ACH580 icin degil.
7 g?ég?ng' bir sabit hiz 1 = Bir sabit hiz ya da frekans segildi; bkz. par. 06.20.
Follower hiz diizeltme - .
8 min lim ACH580 icin degil.
Follower hiz diizeltme - .
9 max lim ACH580 icin degil.
10...15 |Rezerve

0000h...FFFFh Hiz kontrolii durum word'd. 1=1
06.20  Sabit hiz durum Sabit hiz/frekans durum word'li. Sabit hiz ya da frekansin -
word'i hangisinin etkin oldugunu gosterir (mevcut ise). Ayrica bkz.

parametre 06.719 Hiz kontrolii durum word'd, bit 7 ve bolim
Sabit hizlar/frekanslar (sayfa 50).
Bu parametre salt okunurdur.

Bit Adi Aciklama

0 Sabit hiz 1 1 = Sabit hiz ya da frekans 1 segildi
1 Sabit hiz 2 1 = Sabit hiz ya da frekans 2 segildi
2 Sabit hiz 3 1 = Sabit hiz ya da frekans 3 secildi
3 Sabit hiz 4 1 = Sabit hiz ya da frekans 4 segildi
4 Sabit hiz 5 1 = Sabit hiz ya da frekans 5 segildi
5 Sabit hiz 6 1 = Sabit hiz ya da frekans 6 segildi
6 Sabit hiz 7 1 = Sabit hiz ya da frekans 7 segildi
7...15 |Rezerve

0000h...FFFFh Sabit hiz/frekans durum word'. 1=1
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06.21  Sdrtici durum Sdrtict durum word't 3 -

word'ii 3 Bu parametre salt okunurdur.

Bit Adi Aciklama

0 DC tutma devrede |1 = DC tutma devrede

1 Son miknatislama |1 = Son miknatislama etkin

etkin
2 Motor 6n 1sitma |1 = Motor 6n isitma etkin
etkin
3...15 |Rezerve
0000h...FFFFh Sdrtict durum word'l 1 1=1
06.22 HVAC durum HVAC belirli durum word'. -

word'l Bu parametre salt okunurdur.

Bit Adi Aciklama

0 Hand modu 0 = Sirlci el modunda panelden ¢alistirilmaz; 1 = Siirlci el
modunda panelden ¢ahigtirilir

1 Kapali modu 0 = Siricl kapall modunda degil; 1 = Suriici kapali modunda.

2 Oto modu 0 = Siricu otomatik modda degil; 1 = Suriict otomatik modda.

3 Gegersiz kilma 0 = Sirlcl gegersiz kilma modunda degil; 1 = Suricl gegersiz
kilma modunda.

4 On i1sitma 0 = Motor 6n 1sitma etkin degil; 1= Motor 6n i1sitma etkin.

5.6 Rezerve

7 Calisma izni 0 = Calisma izni yok, surtcliniin baglatilmasina izin veriimedi; 1
= Galisma izni mevcut, striiciiniin baglatilmasina izin verildi.

8 Baslatma kilidi 1 0 = Baslatma kilidi 1 yok, siriicinin baslatiimasina izin veril-
medi; 1 = Baslatma kilidi 1 mevcut, slrlctnin baslatimasina
izin verildi.

9 Baslatma kilidi 2 0 = Baslatma kilidi 2 yok, siriiciniin baslatiimasina izin veril-
medi; 1 = Baslatma kilidi 2 mevcut, stiriciiniin baslatiimasina
izin verildi.

10 Baslatma kilidi 3 0 = Baslatma kilidi 3 yok, suriiciniin baslatiimasina izin veril-
medi; 1 = Baslatma kilidi 3 mevcut, slrictnin baslatimasina
izin verildi.

1 Baslatma kilidi 4 0 = Baslatma kilidi 4 yok, sirliciiniin baglatiimasina izin veril-
medi; 1 = Baslatma kilidi 4 mevcut, slrlctnin baslatiimasina
izin verildi.

12...15 |Rezerve

0000h...FFFFh Start yasagi durum word'd. 1=1

06.30 MSW bit 11 segimi | Durumu 06.11 Ana durum word'(i parametresinin 11. biti (Kul- | Harici kont-
lanici biti 0) olarak aktarilan bir ikili kaynak seger. rol lojigi

Yanhs 0. 0

Dogru 1. 1

Harici kontrol l0jigi | 06.07 Ana kontrol word'ii 11 biti (bkz. sayfa 96). 2

Diger [bit] Kaynak secimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 86). -

06.31  MSW bit 12 segimi | Durumu 06.11 Ana durum word'li parametresinin 12. biti (Kul-
lanici biti 1) olarak aktarilan bir ikili kaynak seger.

Yanlig 0. 0
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Dogru 1. 1
Diger [bit] Kaynak segimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 86). -
06.32  MSW bit 13 segimi | Durumu 06.11 Ana durum word'ii parametresinin 13. biti (Kul- | Yanls
lanici biti 2) olarak aktarilan bir ikili kaynak seger.
Yanlis 0. 0
Dogru 1. 1
Diger [bit] Kaynak segimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 86). -
06.33  MSW bit 14 segimi | Durumu 06.11 Ana durum word'li parametresinin 14. biti (Kul- | Yanls
lanici biti 3) olarak aktarilan bir ikili kaynak seger.
Yanlis 0. 0
Dogru 1. 1
Diger [bit] Kaynak segimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 86). -
07 Sistem bilgisi Siricu donanim ve yazilim bilgileri.
Bu gruptaki tim parametreler salt okunurdur.
07.03  Siriicii tipi Sirticu/gevirici Gnitesi tipi. -
07.04  Yazilm adi Yazilim tanimlanmasi. -
07.05  Yazilim sirimii Yazilimin strim numarasi. -
07.06  Yiikleme paketi adi | Strim ylkleme paketinin ad. -
07.07  Yiikleme paketi Yazilim ylkleme paketinin strim numarasi. -
strimdi
07.11  Cpu kullanimi Yuzde olarak mikroiglemci yuka. -
%0...%100 Mikroislemci yuku. 1=%1

07.25  Ozellestirme paketi
adi

Ozellestirme paketine verilen adin ilk bes ASCII

harfi. Tam ad kontrol panelinde veya Drive composer bilgisa-
yar uygulamasinda

Sistem bilgileri altinda goralur. N/A_ = Yok.

07.26  Ozellestirme paketi
saramu

Ozellestirme paketi siirim numarasi. Ayrica, kontrol pane-
linde

veya Drive composer bilgisayar uygulamasinda Sistem bilgi-
leri altinda

goraldr.
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10 Standart DI, RO Dijital giriglerin ve rdle ¢ikiglarinin yapilandirmasi.

10.02 DI gecikmis durumu | DI1...DI6 dijital girislerinin durumunu gosterir. 0...5 bitleri
DI1...DI6 gecikmeli durumunu yansitir.

Bu word sadece 2 ms etkinlestirme/devre digi birakma gecik-
mesi sonrasinda giincellenir. Bir dijital girisin degeri degisti-
ginde, yeni degerin kabul edilebilmesi i¢in 2 ms saniye
boyunca iki ardigik 6érnekte ayni olmaldir.

Bu parametre salt okunurdur.

Bit Adi Aciklama

0 DI 1 = Dijital giris 1 ACIK.
1 DI2 1 = Dijital giris 2 ACIK.
2 DI3 1 = Dijital giris 3 ACIK.
3 Dl4 1 = Dijital giris 4 ACIK.
4 DI5 1 = Dijital giris 5 ACIK.
5 DI6 1 = Dijital giris 6 ACIK.
7...15 |Rezerve

0000h...FFFFh Dijital girigler icin gecikmis durum. 1=

10.03 DI zorlama se¢imi | Dijital giriglerin elektriksel durumlari test etme gibi amaglarla | 0000h
gegcersiz kilinabilir. Her bir dijital giris igin 70.04 DI zorlanmis
veriler parametresindeki bir bit saglanir ve bunun degeri bu
parametrede karsilik gelen bit 1 oldugunda uygulanir.

Not: Yikleme ve gli¢ donglsi zorlama segimlerini resetler
(70.03 ve 10.04 parametreleri)

Bit Deger

0 1 =DI1'i 10.04 DI zorlanmis veriler parametresinin 0. bitinin degerine zorlar.
1 1 =DI2'yi 10.04 DI zorlanmisg veriler parametresinin 1. bitinin degerine zorlar.
2 1 =DI3'G 10.04 DI zorlanms veriler parametresinin 2. bitinin degerine zorlar.
3 1 =DI4'G 10.04 DI zorlanmis veriler parametresinin 3. bitinin degerine zorlar.
4 1 =DI5'i 10.04 DI zorlanmis veriler parametresinin 4. bitinin degerine zorlar.
5 1 = DI6'y1 10.04 DI zorlanmis veriler parametresinin 5. bitinin degerine zorlar.
6...15 |Rezerve

0000h...FFFFh Dijital girigler i¢in segimi gegersiz kilin. 1=1
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10.04 DI zorlanmus veriler | Bir zorlamali dijital giris data degerinin 0'dan 1 olarak degisti- | 0000h
rilmesine olanak saglar. Yalnizca 70.03 DI zorlama segimi
parametresinde segilen bir girisi zorlamak mumkundr.
0. bit DI1 igin zorlanan degerdir; 5. bit DI6 i¢in zorlanan

degerdir.

Bit Deger

0 Bu bitin degerini, 10.03 DI zorlama se¢imi parametresinde tanimlanmigsa D1'e zorla.

1 Bu bitin degerini, 10.03 DI zorlama segimi parametresinde tanimlanmigsa D3'e zorla.

2 Bu bitin degerini, 10.03 DI zorlama segimi parametresinde tanimlanmigsa D3'e zorla.

3 Bu bitin degerini, 10.03 DI zorlama se¢imi parametresinde tanimlanmigsa D4'e zorla.

4 Bu bitin degerini, 10.03 DI zorlama segimi parametresinde tanimlanmigsa D5'e zorla.

5 Bu bitin degerini, 10.03 DI zorlama se¢imi parametresinde tanimlanmigsa D6'ya zorla.

6...15 |Rezerve

0000h...FFFFh Dijital giriglerin zorlanan degerleri. 1=1
10.21 RO durumu RO3...RO1 réle gikislarinin durumu. Ornek: 00000001b = RO1'e | -

enerji verilmis, RO2...RO3'ln enerjisi kesilmis.

Bit Deger

0 1 =RO1'e enerji veriimis.
1 1 = RO2'ye enerji verilmis.
2 1 = RO3'e enerji veriimis.
3...15 |Rezerve

0000h...FFFFh Roéle gikiglarinin durumu. 1=1

10.22 RO zorlama sec¢imi | Role gikislarina bagli sinyaller test etme gibi amaglarla geger-
siz kilinabilir. Her bir réle ¢ikisi igin 70.23 RO zorlanmig ver-
iler parametresindeki bir bit saglanir ve bunun degeri bu
parametrede karsilik gelen bit 1 oldugunda uygulanir.

Not: Yikleme ve gli¢ dongiist zorlama segimlerini resetler
(10.22 ve 10.23 parametreleri)

Bit Deger

0 1=RO0O1'i 10.23 RO zorlanms veriler parametresinin 0. bitinin degerine zorlar.

1 1=R02'yi 10.23 RO zorlanmis veriler parametresinin 1. bitinin dederine zorlar.
2 1=RO083'U 10.23 RO zorlanmisg veriler parametresinin 2. bitinin degerine zorlar.
3...15 |Rezerve

0000h...FFFFh Réle gikiglar igin segimi gegersiz kil. 1=1

10.23 RO zorlanmig veri- | 10.22 RO zorlama se¢imi parametresinde segilmesi duru-
ler munda, bagh sinyallerin yerine kullanilan réle ¢ikislarinin
degerlerini igerir. 0. bit RO1 igin zorlanan degerdir.

Bit Deger

0 Bu bitin degerini, 10.22 RO zorlama seg¢imi parametresinde tanimlanmigsa RO1'e zorla.
1 Bu bitin degerini, 10.22 RO zorlama segimi parametresinde tanimlanmigsa RO2'ye zorla.
2 Bu bitin degerini, 10.22 RO zorlama segimi parametresinde tanimlanmigsa RO3'e zorla.
3...15 |Rezerve
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0000h...FFFFh Zorlanan RO degerleri. 1=1
10.24  ROf1 kaynagi RO1 réle gikisina baglanacak suriicl sinyalini seger. Calismaya
hazir
Enerji veriimemis Cikisa enerji verilmemis. 0
Eneriji verilmis Cikisa enerji verilmis. 1
Calismaya hazir 06.11 Ana durum word'i 1 biti (bkz. sayfa 96). 2
Devrede 06.16 Sdirticti durum word'ii 1 0 biti (bkz. sayfa 96). 4
Start edildi 06.16 Sdirticti durum word'ii 1 5 biti (bkz. sayfa 96). 5
Miknatislandi 06.17 Sdirtict durum word'ii 2 1 biti (bkz. sayfa 97). 6
Calisiyor 06.16 Sdirticti durum word'ii 1 6 biti (bkz. sayfa 96). 7
Hazir ref 06.11 Ana durum word'ii 2 biti (bkz. sayfa 96). 8
Ayar noktasinda 06.11 Ana durum word'ii 8 biti (bkz. sayfa 96). 9
Geri 06.19 Hiz kontrolii durum word'i 2 biti (bkz. sayfa 99). 10
Sifir hiz 06.19 Hiz kontrolii durum word'ii O biti (bkz. sayfa 99). 11
Limitin Uzerinde 06.17 Sdirticii durum word'ii 2 10 biti (bkz. sayfa 97). 12
Uyari 06.11 Ana durum word'i 7 biti (bkz. sayfa 96). 13
Hata 06.11 Ana durum word'i 3 biti (bkz. sayfa 96). 14
Hata (-1) 06.11 Ana durum word'li parametresinin 3. gevrilmis biti (bkz. | 15
sayfa 96).
Hata/Uyari 06.11 Ana durum word'ii 3. biti VEYA 06.11 Ana durum word'ii | 16
7. biti (bkz. sayfa 96).
Asirt akim 2310 Asiri akim hatasi olustu. 17
Yiksek gerilim 3210 DC baglantisi asiri gerilimi hatasi olustu. 18
Siriicu sicaklig 2381 IGBT asiri yiiklii, 4110 Kontrol karti sicakligi, 4210 19
IGBT asiri sicakligi, 4290 Sogutma, 42F1 IGBT sicakligi,
4310 Asiri sicaklik veya 4380 Asiri sicaklik farki hatasi
olustu.
Disuk gerilim 3220 DC baglantisi diigiik gerilimi hatasi olustu. 20
Motor sicakligi 4981 Harici sicaklik 1 veya 4982 Harici sicaklik 2 hatasi 21
olustu.
Ext2 etkin 06.16 Sdirticti durum word'ii 1 11 biti (bkz. sayfa 96). 23
Uzaktan kontrol 06.11 Ana durum word'i 9 biti (bkz. sayfa 96). 24
MCB Rezerve 25
Zamanlamali fonk- | 34.01 Zamana bagili fonksiyonlarin durumu 0 biti (bkz. sayfa |27
siyon 1 194).
Zamanlamali fonk- | 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 1 biti (bkz. sayfa |28
siyon 2 194).
Zamanlamali fonk- | 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 2 biti (bkz. sayfa |29
siyon 3 194).
Rezerve 30...32
Denetim 1 32.01 Denetim durumu 0 biti (bkz. sayfa 188). 33
Denetim 2 32.01 Denetim durumu 1 biti (bkz. sayfa 188). 34
Denetim 3 32.01 Denetim durumu 2 biti (bkz. sayfa 188). 35
Start gecikmesi 06.17 Sdrticti durum word'ti 2 13 biti (bkz. sayfa 97). 39
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RO/DIO kontrol 10.99 RO/DIO kontrol word'ii O biti (bkz. sayfa 106). 40
word'li bit0
RO/DIO kontrol 10.99 RO/DIO kontrol word'ii 1 biti (bkz. sayfa 106). 41
word'l bit1
RO/DIO kontrol 10.99 RO/DIO kontrol word'li 2 biti (bkz. sayfa 106). 42
word'li bit2
PFC1 76.01 PFC durumu 0 biti (bkz. sayfa 255). 43
PFC2 76.01 PFC durumu 1 biti (bkz. sayfa 255). 44
PFC3 76.01 PFC durumu 2 biti (bkz. sayfa 255). 45
PFC4 76.01 PFC durumu 3 biti (bkz. sayfa 255). 46
Diger [bit] Kaynak segimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 86). -

10.25 ROT ON gecikmesi | RO1 role gikisi icin etkinlestirme gecikmesini tanimlar. 00s

' ' 1
Segilen kaynagin ' ! !
durumu ! : :
| — | — 1
RO durumu ! : : :
: : | | 0
L N e N e Zaman
ton toft ton tors

ton = 10.25 RO1 ON gecikmesi
togf = 10.26 RO1 OFF gecikmesi

0,0... 3000,0 s RO1 igin etkinlestirme gecikmesi. 10=1s
10.26  RO1 OFF gecik- RO1 réle gikisi icin devre disi birakma gecikmesini tanimlar. | 0,0's
mesi Bkz. parametre 10.25 RO1 ON gecikmesi.
0,0 ... 3000,0 s RO1 igin devre disI birakma gecikmesi. 10=1s
10.27  RO2 kaynagi RO2 réle ¢ikisina baglanacak surticl sinyalini seger. Calistyor
Mevcut segenekler igin, bkz. parametre 10.24 RO1 kaynagi.
10.28  RO2 ON gecikmesi | RO2 role gikisi icin etkinlestirme gecikmesini tanimlar. 00s
' ' 1
Segilen kaynagin ' ! !
durumu ! : :
- i T I I T 0
‘ — | — 1
RO durumu | : : :
: : | | 0
N <= < <= Zaman
ton toft ton tors

ton = 10.28 RO2 ON gecikmesi
togf = 10.29 RO2 OFF gecikmesi

0,0...3000,0 s RO2 igin etkinlestirme gecikmesi. 10=1s
10.29  RO2 OFF gecik- RO2 réle gikisi icin devre disi birakma gecikmesini tanimlar. | 0,0's
mesi Bkz. parametre 10.28 RO2 ON gecikmesi.

0,0 ... 3000,0 s RO2 icin devre disi birakma gecikmesi. 10=1s
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10.30 RO3 kaynagi RO3 role gikisina baglanacak striicl sinyalini seger. Hata (-1)
Mevcut segenekler igin, bkz. parametre 10.24 RO1 kaynagi.
10.31  RO3 ON gecikmesi | RO3 réle gikisli icin etkinlestirme gecikmesini tanimlar. 0,0s
' ' 1
Segilen kaynagin ! ! !
durumu : : :
- i 7 | i 7 0
| — | — :
RO durumu ! : :
: | | 0
<> < > <> < > Zaman
ton tofr ton tofr
ton = 10.31 RO3 ON gecikmesi
togf = 10.32 RO3 OFF gecikmesi
0,0...3000,0 s RO3 igin etkinlestirme gecikmesi. 10=1s
10.32  RO3 OFF gecik- RO3 role cikisi icin devre digi birakma gecikmesini tanimlar. | 0,0 s
mesi Bkz. parametre 10.317 RO3 ON gecikmesi.
0,0...3000,0s RO3 icin devre digi birakma gecikmesi. 10=1s
10.99  RO/DIO kontrol Réle gikislarini kontrol etmek igin (6r. dahili fieldbus arabirimi | 0000h
word'li Uizerinden) depolama parametresi. Suriclnin réle ¢ikislarini
(RO) kontrol etmek igin, bit atamalari asagidaki Modbus G/C
verilerinde gosterilen bir kontrol word'li génderin. S6z konusu
verilerin hedef secim parametresini (58.1017...58.114)
RO/DIO kontrol word'ii olarak ayarlayin. Istenen gikisin kay-
nak segimi parametresinde, bu word'iin uygun bitini segin.
Bit Adi Aciklama
0 RO1 RO1...RO3 (bkz. parametreler 10.24, 10.27 ve 10.30) ve RO4...RO5
1 RO2 (genisletme modadillyle) réle cikiglari igin kaynak bitleri.
2 RO3
3 RO4
4 RO5
5...15 |Rezerve
0000h...FFFFh RO kontrol word'l. 1=1
10.101 RO1 degistirme RO1 réle gikisinin durum degistirdigi zamanlarin sayisini -
sayaci gosterir.
0...4294967000 Durum degisikligi sayisi. 1=1
10.102 RO2 degistirme RO2 réle gikisinin durum degistirdigi zamanlarin sayisini -
sayacl gosterir.
0...4294967000 Durum degisikligi sayisi. 1=1
10.103 RO3 degistirme RO3 réle gikisinin durum degistirdigi zamanlarin sayisini -
sayaci gosterir.
0...4294967000 Durum degisikligi sayisi. 1=1
11 Standart DIO, Fl, FO | Frekans giriginin konfigiirasyonu.
11.21  DI5 yapilandirma Dijital girisin nasil kullanildigini seger. Digital giris
Digital giris DI dijital giris olarak kullanilir. 0
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Frekans girigi DI frekans girisi olarak kullanilr. 1
11.38  Frek girisi 1 gergek | Olgeklendirme 6ncesinde frekans girisi 1 degerini (frekans -
degeri girisi olarak kullanildiginda DI5 araciligiyla) gosterir. Bkz.
parametre 11.42 Frek girisi 1 min.
Bu parametre salt okunurdur.
0 ... 16000 Hz Frekans girisi 1'in skalalandiriimamig degeri. 1=1Hz
11.39  Frek girisi 1 6lgek- | Olgeklendirme sonrasinda frekans girisi 1 degerini (frekans -
lendirilen degeri girisi olarak kullanildiginda DI5 araciliiyla) gésterir. Bkz.
parametre 11.42 Frek girisi 1 min.
Bu parametre salt okunurdur.
-32768,000... Frekans girisi 1'in dlgceklendiriimis degeri. 1=1
32767,000
11.42  Frek girisi 1 min Gergekte frekans girisi 1'e (frekans girisi olarak kullanildi- 0 Hz
ginda DI5) ulagan frekans igin minimum degeri tanimlar.
Gelen frekans sinyali (771.38 Frek girisi 1 gercek degeri) bir
dahili sinyale (11.39 Frek girisi 1 6lgeklendirilen degeri)
11.42...11.45 parametreleri ile su sekilde dlgeklendirilir:
11.39
A
11.45
I
I
I
I
I
I
I
11.44 | I
| |
I I
I I
: : » £, (11.38
11.42 1143 > n(11:38)
0 ... 16000 Hz Frekans girisi 1'in (DI5) minimum frekansi. 1=1Hz
11.43  Frek girisi 1 maks Gergekte frekans girisi 1'e (frekans girisi olarak kullanildi- 16000 Hz
ginda DI5) ulagan frekans icin minimum degeri tanimlar. Bkz.
parametre 11.42 Frek girisi 1 min.
0... 16000 Hz Frekans girigi 1'in (DI5) maksimum frekansi. 1=1Hz
11.44  Frek grs 1 6lgkind- | 11.42 Frek girisi 1 min parametresi tarafindan tanimlanan 0,000
rin minimumda minimum giris frekansina dahili olarak karsilik gelmesi gere-
ken degeri tanimlar. 11.42 Frek girisi 1 min parametresindeki
semaya bakin.
-32768,000... Frekans girigi 1'in minimum degerine karsilik gelen deger. 1=1
32767,000
11.45  Frek grs 1 6lgkind- | 11.43 Frek girisi 1 maks parametresi tarafindan tanimlanan 1500,000
rin maksimumda minimum giris frekansina dahili olarak karsilik gelmesi gere-
ken degeri tanimlar. 11.42 Frek girisi 1 min parametresindeki
semaya bakin.
-32768,000... Frekans girisi 1'in maksimum degerine karsilik gelen deger. 1=1

32767,000
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12 Standart Al Standart analog girislerin konfigtirasyonu.
12.02 Al zorlama se¢imi | Analog giriglerin dogru okuma degerleri test etme gibi amag- | 0000h
larla gecersiz kilinabilir. Her bir analog girig icin bir zorlanan
deger parametresi saglanir ve bunun degeri bu parametrede
karsilik gelen bit 1 oldugunda uygulanir.
Not: Al filtre sUrelerinin (12.16 Al1 filtre siiresi ve 12.26 Al2
filtre stiresi parametreleri) zorlanan Al degerleri (12.13 Al1
zorlanan degeri ve 12.23 Al2 zorlanan degeri parametreleri)
Gizerinde hig bir etkisi yoktur.
Not: Yikleme ve gli¢ donglsi zorlama segimlerini resetler
(72.02 ve 12.03 parametreleri)
Bit Deger
0 1 =AlI1'i 12.13 Al1 zorlanan degeri parametresinin degerine zorlar.
1 1 = Al2'yi 12.23 Al2 zorlanan degeri parametresinin degerine zorlar.
2...15 |Rezerve
0000h...FFFFh Al1 ve Al2 analog girigleri i¢in zorlanan deg@er segicisi. 1=1
12.03 Al denetim fonksi- | Bir analog giris sinyali giris igin belirtilen minimum ve/veya Eylem yok
yonu maksimum limitlerin digina giktiginda surticiniin nasil tepki
verecegini seger.
Gozlemlenecek girigler ve limitler 12.04 Al denetim segimi
parametresi tarafindan segilir.
Eylem yok Eylem olmaz. 0
Hata Sirlcu 80A0 Al denetimi hatasinda agilir. 1
Uyari Sirlcu bir ABAO Al denetimi uyarisi olusturur. 2
Son hiz Sirlcu bir ABAO Al denetimi uyarisi olusturur ve hizi (veya 3
frekansi), surticiiniin galistigi seviyede dondurur. Hiz/frekans
850 ms disuk gegisli filtreleme kullanilarak gergek hiz esas
alinarak belirlenir.
UYARI! Bir haberlesme kesintisi durumunda calig-
maya devam etmenin glvenli oldugundan emin olun.
Guvenli hiz ref Sdirtict bir ABAO Al denetimi uyarisi olusturur ve hizi, 22.41 | 4
Glivenli hiz ref parametresi (ya da frekans referansi kullanihir-
ken 28.41 Giivenli frekans ref) ile tanimlanan hiza ayarlar.
UYARI! Bir haberlesme kesintisi durumunda ¢alis-
maya devam etmenin glvenli oldugundan emin olun.
12.04 Al denetim segimi Denetlenecek analog giris limitlerini belirler. Bkz. parametre 0000h
12.03 Al denetim fonksiyonu.
Bit Adi Aciklama
0 Al1 < MIN 1 = Al1 minimum denetleme limiti etkin.
1 Al1 > MAX 1 = Al1 maksimum denetleme limiti etkin.
2 Al2 < MIN 1 = Al2 minimum denetleme limiti etkin.
3 Al2 > MAX 1 = Al2 maksimum denetleme limiti etkin.
4...15 |Rezerve
0000h...FFFFh Analog giris denetimini etkinlestirme. 1=1
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12.11  Al1 gergek degeri | Al1 analog girisinin degerini mA veya V (girisin bir donanim -
ayar ile akim ya da gerilim olarak ayarlanmasina bagldir)
cinsinden gosterir.
Bu parametre salt okunurdur.
0,000...20,000 mA | Al1 analog girisinin degeri. 1000 =
veya 1 birim
0,000...10,000 V
12.12  Al1 élgeklendirilen | Olgeklendirme sonrasinda Al1 analog girisinin degerini géste- | -
degeri rir. Bkz. parametre 12.19 Al1 min'de éigeklendirilen Al1 ve
12.20 Al1 maks'da élgeklendirilen Al1.
Bu parametre salt okunurdur.
-32768,000... Al1 analog girisinin élgeklendirilmis degeri. 1=1
32767,000
12.13  Al1 zorlanan degeri | Girisin gergek okuma degeri yerine kullanilabilen zorlanan -
deger. Bkz. parametre 12.02 Al zorlama segimi.
0,000...20,000 mA | Al1 analog giriginin zorlanan degeri. 1000 =
veya 1 birim
0,000...10,000 V
12.15  Al1 birimi segimi Al1 analog girigine iliskin okuma degerleri ayarlar igin birimi v
seger.
Not: Bu ayar, sirlicu kontrol Gnitesindeki ilgili donanim ayari
ile uyumlu olmalidir. Striicinin Donanim kilavuzu'nda Elekt-
riksel kurulum bolimU Anahtarlar kismina ve Standart Makro
boliminde (sayfa 35) kullanimdaki makro igin varsayilan
kontrol baglantilarina bakin. Donanim ayarlarindaki herhangi
bir degisikligi gegerli kilmak igin denetleme panosunun yeni-
den baslatiimasi (glic gevrimi yapilarak ya da 96.08 Kontrol
karti yiikleme parametresi ile) gerekir.
\ Volt. 2
mA Miliamper. 10
12.16 Al filtre siiresi Al1 analog girisi igin filtreleme suresi sabitini tanimlar. 0,100 s

% : o
Filtrelenmemis sinyal

4

100
63 f Filtrelenmisg sinyal
= t
T
O=lIx(1-¢™M
| = filtre girisi (adim)
O = filtre ¢ikigi
t=zaman

T = filtreleme sire sabiti

Not: Sinyal ayni zamanda sinyal arabirim donanimina bagli
olarak da filtrelenir (yaklasik 0,25 ms sire sabiti). Bu herhangi
bir parametre ile degistirilemez.

0,000...30,000 s

Filtre slresi sabiti.

1000=1s
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12.17  Al1 min Al1 analog girisi igin minimum saha degerini tanimlar. 4,000 mA
Tesisten gelen analog sinyal sarildiginda, siriiciiye gergekte | veya 0,000 V
gonderilen degeri minimum degerine ayarlayin.
0,000...20,000 mA | Al1'in minimum degeri. 1000 =
veya 1 birim
0,000...10,000 V
12.18  Al1 maks Al1 analog girisi icin maksimum saha degerini tanimlar. 20,000 mA
Tesisten gelen analog sinyal sarildiginda, surlicliye gergekte | veya
génderilen degeri maksimum degerine ayarlayin. 10,000 V
0,000...20,000 mA | Al1'in maksimum degeri. 1000 =
veya 1 birim
0,000...10,000 V
12.19  Al1 min'de digek- 12.17 Al1 min parametresi ile tanimlanan Al1 analog girisi 0,000
lendirilen Al1 minimum degerine karsilik gelen gercek dahili degeri tanim-
lar. (12.19 ve 12.20 parametrelerinin polarite ayarlarini degis-
tirmek analog girisi tersine gevirebilir.)
Alsigekiendiriimis (12.72)
A
1220 f — — — — —
I
I
I
1217 | Algirig (12.11)
: : >
| 12.18
I
I
I
777777 12.19
-32768,000... Minimum Al1 degerine karsilik gelen gercek deger. 1=1
32767,000
12.20  Al1 maks'da élgek- | 12.18 Al1 maks parametresi ile tanimlanan Al1 analog girisi | 50,000
lendirilen Al1 maksimum degerine karsilik gelen gergek degeri tanimlar.
12.19 Al1 min'de 6lgeklendirilen Al1 parametresindeki cizime
bakin.
-32768,000... Maksimum Al1 degerine karsilik gelen gergek deger. 1=1
32767,000
12.21  Al2 gergek degeri | Al2 analog giriginin degerini mA veya V (girisin bir donanim -
ayari ile akim ya da gerilim olarak ayarlanmasina baglidir)
cinsinden gosterir.
Bu parametre salt okunurdur.
0,000...20,000 mA | Al2 analog girisinin degeri. 1000 =
veya 1 birim
0,000...10,000 V
12.22 A2 élgeklendirilen | Olgeklendirme sonrasinda Al2 analog girisinin degerini goste- | -
degeri rir. Bkz. parametre 12.29 Al2 min'de éigeklendirilen Al2 ve
12.101 Al1 yiizde degderi.
Bu parametre salt okunurdur.
-32768,000... Al2 analog giriginin dlgeklendiriimis degeri. 1=1

32767,000
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12.23  Al2 zorlanan degeri | Girisin gergek okuma degeri yerine kullanilabilen zorlanan -
deger. Bkz. parametre 12.02 Al zorlama secimi.
0,000...20,000 mA | Al2 analog giriginin zorlanan degeri. 1000 =
veya 1 birim
0,000...10,000 V
12.25  Al2 birimi segimi Al2 analog girisine iliskin okuma degerleri ayarlar igin birimi mA
seger.
Not: Bu ayar, siiriict kontrol tnitesindeki ilgili donanim ayari
ile uyumlu olmalidir. Striiclinin Donanim kilavuzu'nda Elekt-
riksel kurulum bélimi Anahtarlar kismina ve Standart Makro
béliminde (sayfa 35) kullanimdaki makro igin varsayilan
kontrol baglantilarina bakin. Donanim ayarlarindaki herhangi
bir degisikligi gecerli kilmak icin denetleme panosunun yeni-
den baslatiimasi (gli¢ ¢evrimi yapilarak ya da 96.08 Kontrol
karti yiikleme parametresi ile) gerekir.
\ Volt. 2
mA Miliamper. 10
12.26  Al2 filtre siresi Analog giris Al2 igin filtreleme siresi sabitini tanimlar. Bkz. 0,100 s
parametre 12.16 Al1 filtre stiresi.
0,000...30,000 s Filtre sUresi sabiti. 1000=1s
12.27  Al2 min Al2 analog girisi igin minimum saha degerini tanimlar. 4,000 mA
Tesisten gelen analog sinyal sarildiginda, siriicliye gergekte | veya 0,000 V
gonderilen degeri minimum degerine ayarlayin.
0,000...20,000 mA | Al2'nin minimum degeri. 1000 =
veya 1 birim
0,000...10,000 V
12.28  Al2 maks Al2 analog girisi igin maksimum saha degerini tanimlar. 20,000 mA
Tesisten gelen analog sinyal sarildiginda, siiriicliye gergekte | veya 10,000
gonderilen degeri maksimum degderine ayarlayin. \
0,000...20,000 mA | Al2'nin maksimum degeri. 1000 =
veya 1 birim

0,000...10,000 V
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12.29  Al2 min'de dlgek- 12.27 Al2 min parametresi ile tanimlanan Al2 analog girisi 0,000
lendirilen Al2 minimum degderine karsilik gelen gercek degeri tanimlar.
(12.29 ve 12.101 parametrelerinin polarite ayarlarini degistir-
mek analog girisi tersine gevirebilir.)
Alsigektendiriimis (12.22)
A
12.101
I
I
I
1297 | Algirig (12.21)
: : >
| 12.28
I
I
I
777777 12.29
-32768,000... Minimum Al2 degerine karsilik gelen gercek deger. 1=1
32767,000
12.30  Al2 maks'da élgek- | 12.28 Al2 maks parametresi ile tanimlanan Al2 analog girisi | 50,000
lendirilen Al2 minimum degerine karsilik gelen gergcek deger tanimlar.
12.29 AlI2 min'de 6lgeklendirilen Al2 parametresindeki cizime
bakin.
-32768,000... Maksimum AlI2 degerine karsilik gelen gergek deger. 1=1
32767,000
12.101 Al1 yizde degeri Al1 dlgeklendirmesinin yluzdesi olarak Al1 analog girisi degeri | -
(12.18 Al1 maks - 12.17 Al1 min).
%0,00...%100,00 Al1 degeri 100 = %1
12.102 Al2 yiizde degeri Al2 dlgeklendirmesinin ylzdesi olarak Al2 analog girisi degeri | -
(72.28 Al2 maks - 12.27 Al2 min).
%0,00...%100,00 Al2 degeri 100 = %1




Parametreler 113

No. Ad/Deger Aciklama Def/IFbEq16 |

13 Standart AO Standart analog ¢ikislarin konfiglirasyonu.

13.02  AO zorlama segimi | Analog ¢ikiglarin kaynak sinyalleri, test etme gibi amaclarla 0000h
gegcersiz kilinabilir. Her bir analog ¢ikig i¢in bir zorlanan deger
parametresi saglanir ve bunun degeri bu parametrede karsilik
gelen bit 1 oldugunda uygulanir.

Not: Yukleme ve gli¢c déngisi zorlama segimlerini resetler

(13.02 ve 13.11 parametreleri)
Bit Deger
0 1=A01'i 13.13 AO1 zorlanan degeri parametresinin degerine zorlar.
1 1 =A02'yi 13.23 AO2 zorlanan degeri parametresinin degerine zorlar.
2...15 |Rezerve
0000h...FFFFh AO1 ve AO2 analog cikislari igin zorlanan deger segicisi. 1=1

13.11  AOT1 gercek degeri | AO1 degerini mA veya V cinsinden gosterir. -

Bu parametre salt okunurdur.
0,000...22,000 mA / | AO1'in degeri. 1=1mA
0,000...11,000 V

13.12  AO1 kaynagi AO1 analog ¢ikisina baglanacak bir sinyal seger. Cikis fre-
kansi

Sifir Yok. 0
Kullanilan motor 01.01 Kullanilan motor hizi (sayfa 89). 1
hizi
Cikis frekansi 01.06 Cikis frekansi (sayfa 89).
Motor akimi 01.07 Motor akimi (sayfa 89). 4
Motor nominal 01.08 Motor nom motor akimi % (sayfa 89).
degerin motor akimi
%
Motor momenti 01.10 Motor momenti (sayfa 89). 6
DC gerilimi 01.11 DC gerilimi (sayfa 89). 7
Cikis giict 01.14 Cikis giicli (sayfa 90). 8
Hiz ref rampasi 23.01 Hiz ref rampa girisi (sayfa 153). 10
girigi
Hiz ref rampasi 23.02 Hiz ref rampa ¢ikigi (sayfa 153). 1
cikisi
Kullanilan hiz ref 24.01 Kullanilan hiz referansi (sayfa 157). 12
Kullanilan frek ref 28.02 Frekans ref rampa ¢ikisi (sayfa 166). 14
Proses PID gikisl 40.01 Proses PID c¢ikisi gergek (sayfa 215). 16
Sicaklik sensorii 1 | Cikis sicaklik sensori 1'e bir etkinlestirme akimi géndermek | 20
etkinlestirme icin kullanihir. Bkz. 35.11 Sicaklik 1 kaynagi parametresi.

Ayrica bkz. bolim Motor termik korumasi, (sayfa 73).
Sicaklik sensorlii 2 | Cikis sicaklik sensori 2'e bir etkinlestirme akimi géndermek | 21
etkinlestirme icin kullanilir. Bkz. 35.21 Sicaklik 2 kaynagi parametresi.

Ayrica bkz. bolim Motor termik korumasi, (sayfa 73).
Kullanilan mutlak 01.61 Kullanilan mutlak motor hizi (sayfa 917) 26
motor hizi
Mutlak motor hizi % | 01.62 Mutlak motor hizi % (sayfa 97). 27
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Mutlak ¢ikis fre- 01.63 Mutlak ¢ikis frekansi (sayfa 91) 28
kansi
Mutlak motor 01.64 Mutlak motor momenti (sayfa 91) 30
momenti
Mutlak ¢ikis glict 01.65 Mutlak ¢ikig glicii (sayfa 91) 31
Mutlak motor safti 01.68 Mutlak motor safti gticii (sayfa 97). 32
glict
Harici PID1 gikisi 71.01 Harici PID gergek degeri ((sayfa 253). 33
AO1 veri depolama | 13.91 AO1 veri depolama (sayfa 119). 37
AO2 veri depolama | 13.92 AO2 veri depolama (sayfa 119). 38
Diger Kaynak segimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 86). -

13.13  AOf1 zorlanan Segilen gikis sinyali yerine kullanilabilen zorlanan deger. Bkz. | 0,000 mA
degeri parametre 13.02 AO zorlama segimi.
0,000...22,000 mA / | AO1 igin zorlanan deger. 1 =1 birim
0,000...11,000 V

13.15  AOT1 birimi segimi AO1 analog girisine iliskin okuma degerleri ayarlar igin birimi | mA

seger.
Not: Bu ayar, siiriict kontrol tnitesindeki ilgili donanim ayari
ile uyumlu olmalidir. Striclnin Donanim kilavuzu'nda Elekt-
riksel kurulum bdlim Anahtarlar kismina ve Standart Makro
béliminde (sayfa 35) kullanimdaki makro igin varsayilan
kontrol baglantilarina bakin. Donanim ayarlarindaki herhangi
bir degisikligi gecerli kilmak i¢in denetleme panosunun yeni-
den baslatiimasi (gl¢ ¢cevrimi yapilarak ya da 96.08 Kontrol
karti yiikleme parametresi ile) gerekir.
\ Volt. 2
mA Miliamper. 10
13.16  AOT filtre siiresi AO1 analog cikisi igin filtreleme siiresi sabitini tanimlar. 0,100 s
0,
% Z Filtrelenmemis sinyal
100
63 f Filtrelenmis sinyal
— t
T
O=1x(1-e™
| = filtre girisi (adim)
O = filtre cikig!
t = zaman
T = filtreleme siire sabiti
0,000 ... 30,000 s Filtre sliresi sabiti. 1000=1s
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13.17  AO1 kaynagi min AO1 ¢ikisi minimum degerine (13.12 AO1 kaynagi paramet- | 0,0
resi ile tanimlanan) karsilik gelen sinyalin gergek degerini
(13.19 AO1 kaynagi min'de AO1 ¢ikigiparametresi ile segilen)
tanimlar.

lao1 (MA)
A

13.20

13.19

b
L
13.17 13.18 Sinyal (gergek)
13.12 par. ile
segilir

13.17 parametresinin maksimum deger ve 13.18 parametre-
sinin minimum deger olarak programlanmasi gikisi ters gevi-

rir.
lao1 (MA)

A
13.20 |
13.19 |

I I
>
13.18 13.17 Sinyal (gergek)
13.12 par. ile

segcilir
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AQO'da otomatik dlgeklendirme vardir. AO kaynaginin her degistirildiginde, élgeklendirme araligi
buna uygun olarak degistirilir. Kullanicinin verdigi minimum ve maksimum degerler, otomatik deger-
leri gegersiz kilar.

13.12 AO1 kaynadi, 13.17 AO1 kaynagi min, 13.18 AO1 kaynagi maks,
13.22 AO2 kaynagi 13.27 AO2 kaynagi min 13.28 AO2 kaynagi maks
0 Sifir Yok (Cikis sabit sifir.)
1 Kullanilan motor hizi 0 46.01 Hiz dlgeklendirme
3 Cikis frekansi 0 46.02 Frekans 6lgeklendirme
4 Motor akimi 0 30.17 Maksimum akim
5 Motor nominal degerin motor |%0 %100
akimi %
6 Motor momenti 0 46.03 Moment élgeklendirme
7 DC gerilimi 01.11 min. degeri DC gerilimi |01.11 maks. degeri DC
gerilimi
8 Cikis gticti 0 46.04 Gii¢ dlgeklendirme
10  |Hiz ref rampasi girisi 0 46.01 Hiz dlgeklendirme
11 Hiz ref rampasi ¢ikigi 0 46.01 Hiz élgeklendirme
12 |Kullanilan hiz ref 0 46.01 Hiz élgeklendirme
14 |Kullanilan frek ref 0 46.02 Frekans 6lgeklendirme
16  |Proses PID ¢ikisi 40.01 min. degeri Proses PID |40.01 maks. degeri Proses
cikisi gercek PID ¢ikisi gercek
20 Sicaklik sensérii 1 Yok (Analog ¢ikis lgeklendirilmemis; sensoriin tetikleme
etkinlestirme gerilimi tarafindan tanimlanir.)
21 Sicaklik sensérii 2
etkinlestirme
26 Kullanilan mutlak motor hizi |0 46.01 Hiz élgeklendirme
27 |Mutlak motor hizi % 0 46.01 Hiz élgeklendirme
28  |Mutlak ¢ikis frekansi 0 46.02 Frekans 6lgeklendirme
30 Mutlak motor momenti 0 46.03 Moment dlgeklendirme
31 Mutlak ¢ikig glicii 0 46.04 Gii¢ dlgeklendirme
32 |Mutlak motor safti glicti 0 46.04 Gii¢ 6lgeklendirme
33 |Harici PID1 ¢ikisi Min. deger: 71.01 Harici PID |Maks. deger: 71.01 Harici PID
gercek degeri gercek degeri
Diger Segcilen parametrenin min. Segcilen parametrenin maks.
degeri degeri
-32768,0...32767,0 | AO1 minimum ¢ikis frekansina karsilik gelen gergek sinyal 1=1
degeri.

13.18  AO1 kaynagi maks | AO1 ¢ikisi minimum degerine (13.72 AO1 kaynagi paramet- | 50,0

resi ile tanimlanan) karsilik gelen sinyalin gergek degerini

(13.20 AO1 kaynagi maks'da AO1 gikisiparametresi ile segi-

len) tanimlar. Bkz. parametre 13.17 AO1 kaynagi min.
-32768,0...32767,0 | AO1 maksimum cikis frekansina karsilik gelen gergek sinyal |1 =1

degeri.

13.19  AOfT kaynagdi AO1 analog ¢ikisi igin minimum ¢ikis degerini tanimlar. 0,000 mA
min'de AO1 gikisi | Ayrica 13.17 AO1 kaynagi min parametresindeki gizime

bakin.
0,000...22,000 mA / | Minimum AO1 gikis degeri. 1000 =1 mA
0,000...11,000 V
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13.20 AOf1 kaynagi AO1 analog gikisi icin maksimum ¢ikis degerini tanimlar. 20,000 mA
maks'da AOT ¢ikisi | Ayrica 13.17 AO1 kaynagi min parametresindeki gizime
bakin.
0,000...22,000 mA / | Maksimum AO1 ¢ikis degeri. 1000 =1 mA
0,000...11,000 V
13.21  AO2 gergek degeri | AO2 degerini mA cinsinden gosterir. -
Bu parametre salt okunurdur.
0,000 ... 22,000 mA | AO2'nin degeri. 1000 = 1 mA
13.22  AO2 kaynagi AO2 analog ¢ikisina baglanacak bir sinyal seger. Alternatif Motor akimi
olarak, bir sicaklik sensériine sabit bir akim géndermek igin
cikisi etkinlestirme moduna ayarlar.
Secenekler igin, bkz. parametre 13.12 AO1 kaynagi.
13.23  AO2 zorlanan Segilen ¢ikis sinyali yerine kullanilabilen zorlanan deger. Bkz. | 0,000 mA
degeri parametre 13.02 AO zorlama segimi.
0,000 ... 22,000 mA | AO2 igin zorlanan deger. 1000 =1 mA
13.26  AO2 filtre siiresi AO2 analog ¢ikisi i¢in filtreleme siire sabitini tanimlar. Bkz. 0,100 s

parametre 13.16 AO1 filtre sliresi.

0,000 ... 30,000 s

Filtre slresi sabiti.

1000=1s
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13.27

AO2 kaynagi min

AO2 ¢ikigl minimum degerine (13.22 AO2 kaynagi paramet-
resi ile tanimlanan) karsilik gelen sinyalin gergek degerini
(13.29 AO2 kaynagi min'de AO2 ¢ikisi parametresi ile segi-
len) tanimlar. AO otomatik 6lgeklendirmesi hakkinda, bkz.
parametre 13.17 AO1 kaynagi min.

lao2 (MA)
A

13.30

13.29

»

Sinyal (gergek)
13.22 par. ile
segilir

13.27 parametresinin maksimum deger ve 13.28 parametre-
sinin minimum deger olarak programlanmasi gikisi ters gevi-
rir.

lao2 (MA)
A
13.30 |

13.29

»

L
13.27 Sinyal (gergek)

13.22 par. ile
segilir

0,0

-32768.0...32767.0

AO2 minimum c¢ikis frekansina karsilik gelen gergek sinyal
degeri.

13.28

AO2 kaynagi maks

AO2 cikisl maksimum degerine (13.22 AO2 kaynagi para-
metresi ile tanimlanan) karsilik gelen sinyalin gergek degerini
(13.30 AO2 kaynagi maks'da AO2 ¢ikisi parametresi ile segi-
len) tanimlar. Bkz. parametre 13.27 AO2 kaynagi min. AO
otomatik dlceklendirmesi hakkinda, bkz. parametre 13.17
AOT1 kaynagi min.

-32768,0...32767,0

AO2 maksimum ¢ikis frekansina karsilik gelen gergek sinyal
degeri.

-
n
-

13.29

AO2 kaynagi
min'de AO2 ¢ikigi

AO2 analog ¢ikisl igin minimum ¢ikis degerini tanimlar.
Ayrica 13.27 AO2 kaynagi min parametresindeki gizime
bakin.

0,000 mA

0,000 ... 22,000 mA

Minimum AO2 ¢ikis degeri.

1000 =1 mA
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13.30  AO2 kaynagi AO2 analog gikisi icin maksimum ¢ikis degderini tanimlar. 20,000 mA
maks'da AO2 gikisi | Ayrica 13.27 AO2 kaynagi min parametresindeki gizime
bakin.
0,000 ... 22,000 mA | Maksimum AO2 ¢ikis degeri. 1000 =1 mA
13.91  AOf1 veri depolama | Analog AO1 ¢ikisini kontrol etmek igin (6r. dahili fieldbus ara- | 0,00
birimi Gzerinden) depolama parametresi.
13.12 AO1 kaynagi parametresinde AO1 veri depolama 6de-
sini secin. Sonra bu parametreyi gelen deger verilerinin
hedefi olarak ayarlayin. Dahili fieldbus arabiriminde, sadece
s0z konusu verilerin hedef segme parametresini
(58.101...58.114) AO1 veri depolama olarak ayarlayin.
-327,68...327,67 AO1 icin depolama parametresi. 100 =1
13.92  AO2 veri depolama | Analog AO2 cikisini kontrol etmek igin (6r. dahili fieldbus ara- | 0,00
birimi Gzerinden) depolama parametresi.
13.22 AO2 kaynagi parametresinde AO2 veri depolama 6de-
sini secin. Sonra bu parametreyi gelen deger verilerinin
hedefi olarak ayarlayin. Dahili fieldbus arabiriminde, sadece
s0z konusu verilerin hedef segme parametresini
(58.101...58.114) AO2 veri depolama olarak ayarlayin.
-327,68...327,67 AO2 icin depolama parametresi. 100 =1
15 G/C genigletme Yuva 2'ye takilan G/C genisletme moduliiniin konfiglirasyonu.
modiilii Ayrica bkz. bolim Programlanabilir G/C genisletmeleri, (sayfa
47).
Not: Parametre grubunun icerigi secilen G/C genisletme
moduli tiriine bagli olarak degisir.
156.01  Genisletme modiilii | G/C genisletme modulini etkinlestirir ve (tirana belirler). Yok
tipi Deger Yok ise, bir genisletme modiill takilip suriciye gii¢
verildiginde, suriict degeri tespit ettigi tipe otomatik olarak
ayarlar (= 15.02 Tespit edilen genisletme modiilii parametresi
degeri); yoksa A7AB Genisletme G/C konfiglirasyonu hatasi
uyarisi olusturulur ve bu parametrenin degerini manuel olarak
ayarlamaniz gerekir.
Yok Pasif. 0
CMOD-01 CMOD-01. 1
CMOD-02 CMOD-02. 2
CHDI-01 CHDI-01. 3
156.02  Tespit edilen genis- | Surticide G/C genisletme modiill tespit edildi. Yok
letme mod(ilii
Yok Pasif. 0
CMOD-01 CMOD-01. 1
CMOD-02 CMOD-02. 2
CHDI-01 CHDI-01. 3
156.03 DI durumu Genisletme moddliindeki DI7...DI112 dijital giriglerinin duru- -
munu gdsterir.
0. bit DI7'nin durumunu gdsterir.
Ornek: 001001b = DI7 ve DI10 agik, geri kalanlar kapall.
Bu parametre salt okunurdur.
0000h...FFFFh Dijital giris/gikiglarin durumu. 1=1
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15.04 RO/DO durumu Genisletme moduliindeki RO4 ve ROS5 réle gikislari ile DO1 | -
dijital ¢ikisinin durumunu gésterir.
0...1 bitleri RO4...RO5'in durumunu gdsterir, 5. bit DO1'in
durumunu gosterir.
Ornek: 100101b = RO4 agik, RO5 kapali ve DO1 agik.
Bu parametre salt okunurdur.
0000h...FFFFh Réle/dijital gikislarin durumu. 1=
15.05 RO/DO zorlama Réle/dijital gikislarin elektriksel durumlari test etme gibi 0000h
secimi amaclarla gegersiz kilinabilir. Her bir dijital ¢ikis igin 15.06
RO/DO zorlanan veriler parametresindeki bir bit saglanir ve
bunun degeri bu parametrede karsilik gelen bit 1 oldugunda
uygulanir.
Not: Yiikleme ve gii¢ donglisii zorlama segimlerini resetler
(15.05 ve 15.06 parametreleri)
Bit Deger
0 1 =RO04'0 15.06 RO/DO zorlanan veriler parametresinin 0. bitinin degerine zorlar.
1 1 =RO5'i 15.06 RO/DO zorlanan veriler parametresinin 1. bitinin degerine zorlar.
2.4 Rezerve
5 1=DO1'i 15.06 RO/DO zorlanan veriler parametresinin 5. bitinin degerine zorlar.
6...15 |Rezerve
0000h...FFFFh Réle/dijital ¢ikiglar igin segimi gegersiz kil. 1=
15.06  RO/DO zorlanan Bir zorlamali réle veya dijital ¢ikis veri dederinin 0'dan 1'e 0000h
veriler degistiriimesine olanak saglar. Yalnizca 15.05 RO/DO zor-
lama seg¢imi parametresinde segilen bir girisi zorlamak mum-
kindr.
0...1 bitleri RO4...RO5 igin zorlanan degerlerdir; 5. bit DO1
igin zorlanan degerdir.
0000h...FFFFh Réle/dijital cikislarin zorlanan degerleri. 1=1
15.07  RO4 kaynagi RO4 réle cikisina baglanacak surici sinyalini seger. Enerji veril-
memis
Enerji verilmemis Cikisa enerji veriimemis. 0
Eneriji verilmis Cikisa enerji verilmis. 1
Calismaya hazir 06.11 Ana durum word'ii 1 biti (bkz. sayfa 96). 2
Devrede 06.16 Sdrticti durum word'ii 1 0 biti (bkz. sayfa 96). 4
Start edildi 06.16 Sirticti durum word'ii 1 5 biti (bkz. sayfa 96). 5
Miknatislandi 06.17 Sdriicti durum word'li 2 1 biti (bkz. sayfa 97). 6
Calisiyor 06.16 Sdrticti durum word'li 1 6 biti (bkz. sayfa 96). 7
Hazir ref 06.11 Ana durum word'ii 2 biti (bkz. sayfa 96). 8
Ayar noktasinda 06.11 Ana durum word'ii 8 biti (bkz. sayfa 96). 9
Geri 06.19 Hiz kontrolii durum word'i 2 biti (bkz. sayfa 99). 10
Sifir hiz 06.19 Hiz kontrolii durum word'i O biti (bkz. sayfa 99). 1
Limitin Gzerinde 06.17 Sdrtict durum word'ti 2 10 biti (bkz. sayfa 97). 12
Uyari 06.11 Ana durum word'ii 7 biti (bkz. sayfa 96). 13
Hata 06.11 Ana durum word'ii 3 biti (bkz. sayfa 96). 14
Hata (-1) 06.11 Ana durum word'li parametresinin 3. ¢evrilmis biti (bkz. | 15

sayfa 96).
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Hata/Uyari 06.11 Ana durum word'i 3. biti VEYA 06.11 Ana durum word'ti | 16
7. biti (bkz. sayfa 96).
Asiri akim 2310 Asiri akim hatasi olustu. 17
Yiksek gerilim 3210 DC baglantisi agiri gerilimi hatasi olustu. 18
Surlicu sicakligi 2381 IGBT asiri yiiklii, 4110 Kontrol kart sicakligi, 4210 19
IGBT asiri sicakligi, 4290 Sogutma, 42F1 IGBT sicakligi,
4310 Asiri sicaklik veya 4380 Asiri sicaklik farki hatasi
olustu.
Dusuk gerilim 3220 DC baglantisi diisiik gerilimi hatasi olugtu. 20
Motor sicakligi 4981 Harici sicaklik 1 veya 4982 Harici sicaklik 2 hatasi 21
olustu.
Ext2 etkin 06.16 Sirticti durum word'i 1 11 biti (bkz. sayfa 96). 23
Uzaktan kontrol 06.11 Ana durum word'li 9 biti (bkz. sayfa 96). 24
MCB Rezerve 25
Zamanlamali fonk- | 34.01 Zamana bagili fonksiyonlarin durumu 0 biti (bkz. sayfa |27
siyon 1 194).
Zamanlamali fonk- | 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 1 biti (bkz. sayfa |28
siyon 2 194).
Zamanlamali fonk- | 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 2 biti (bkz. sayfa |29
siyon 3 194).
Denetim 1 32.01 Denetim durumu 0 biti (bkz. sayfa 188). 33
Denetim 2 32.01 Denetim durumu 1 biti (bkz. sayfa 188). 34
Denetim 3 32.01 Denetim durumu 2 biti (bkz. sayfa 188). 35
Start gecikmesi 06.17 Sirtict durum word'i 2 13 biti (bkz. sayfa 97). 39
RO/DIO kontrol 10.99 RO/DIO kontrol word'(i 0 biti (bkz. sayfa 106). 40
word'l bit0
RO/DIO kontrol 10.99 RO/DIO kontrol word'ii 1 biti (bkz. sayfa 106). 41
word'l bit1
RO/DIO kontrol 10.99 RO/DIO kontrol word'(i 2 biti (bkz. sayfa 106). 42
word'l bit2
PFC1 76.01 PFC durumu 0 biti (bkz. sayfa 255). 43
PFC2 76.01 PFC durumu 1 biti (bkz. sayfa 255). 44
PFC3 76.01 PFC durumu 2 biti (bkz. sayfa 255). 45
PFC4 76.01 PFC durumu 3 biti (bkz. sayfa 255). 46

Diger [bit]

Kaynak segimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 86).
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15.08 RO4 ON gecikmesi | RO4 réle gikisi igin etkinlestirme gecikmesini tanimlar. 00s
‘ ‘ 1
Segilen kaynagin ! ! !
durumu : : :
- i T | i T 0
| o | — 1
RO durumu | : :
: | | 0
<> PN <~ < Zaman
fon tors ton tors
ton = 15.08 RO4 ON gecikmesi
togf = 15.09 RO4 OFF gecikmesi
0,0...3000,0s RO4 icin etkinlestirme gecikmesi. 10=1s
15.09 RO4 OFF gecik- RO4 réle gikisi igin devre disi birakma gecikmesini tanimlar. | 0,0's
mesi Bkz. parametre 15.08 RO4 ON gecikmesi.
0,0...3000,0 s RO4 igin devre disI birakma gecikmesi. 10=1s
15.10  ROS5 kaynagi ROS5 role ¢ikisina baglanacak suriici sinyalini seger. Enerji veril-
Mevcut segenekler igin, bkz. parametre 15.07 RO4 kaynagi. | memis
15.11  RO5 ON gecikmesi | RO5 réle gikisi igin etkinlestirme gecikmesini tanimlar. 00s
‘ ‘ 1
Segilen kaynagin ' ! !
durumu : : :
- i T | i T 0
‘ o ‘ — 1
RO durumu ' : :
: | | 0
N N < = Zaman
fon tors ton tors
ton = 15.11 RO5 ON gecikmesi
togf = 15.12 RO5 OFF gecikmesi
0,0...3000,0s RO5 icin etkinlestirme gecikmesi. 10=1s
15.12  ROb OFF gecik- RO5 roéle gikisi igin devre disi birakma gecikmesini tanimlar. | 0,0's
mesi Bkz. parametre 15.11 RO5 ON gecikmesi.
0,0 ...3000,0 s RO5 icin devre digI birakma gecikmesi. 10=1s
15.22  DO1 konfigtiras- DO1'in nasil kullanildigini secer. Dijital ¢ikig
yonu
Dijital ¢ikis DO1 dijital ¢ikis olarak kullanilir. 0
Frekans gikisi DO1 frekans ¢ikisi olarak kullanilr. 1
15.23  DOT1 kaynagi DO1 dijital ¢ikisina baglanacak sirticu sinyalini seger (15.22 | Enerji veril-
DO1 konfigtirasyonu, Dijital ¢ikis olarak ayarlanmigken). memis
Enerji verilmemisg Cikisa enerji verilmemis. 0
Enerji verilmig Cikisa enerji verilmis. 1
Calismaya hazir 06.11 Ana durum word'i 1 biti (bkz. sayfa 96). 2
Devrede 06.16 Siirticti durum word'ii 1 0 biti (bkz. sayfa 96). 4
Start edildi 06.16 Siirticii durum word'ii 1 5 biti (bkz. sayfa 96). 5
Miknatislandi 06.17 Siirtici durum word'ii 2 1 biti (bkz. sayfa 97). 6
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Calisiyor 06.16 Siirticti durum word'i 1 6 biti (bkz. sayfa 96). 7
Hazir ref 06.11 Ana durum word'ii 2 biti (bkz. sayfa 96). 8
Ayar noktasinda 06.11 Ana durum word'ii 8 biti (bkz. sayfa 96). 9
Geri 06.19 Hiz kontrolii durum word'ii 2 biti (bkz. sayfa 99). 10
Sifir hiz 06.19 Hiz kontrolii durum word'ii O biti (bkz. sayfa 99). 1
Limitin Gzerinde 06.17 Siirtict durum word'i 2 10 biti (bkz. sayfa 97). 12
Uyari 06.11 Ana durum word'ii 7 biti (bkz. sayfa 96). 13
Hata 06.11 Ana durum word'i 3 biti (bkz. sayfa 96). 14
Hata (-1) 06.11 Ana durum word'li parametresinin 3. gevrilmis biti (bkz. | 15

sayfa 96).
Hata/Uyari 06.11 Ana durum word'li 3. biti VEYA 06.11 Ana durum word'ti | 16
7. biti (bkz. sayfa 96).
Asir akim 2310 Asiri akim hatasi olustu. 17
Yiksek gerilim 3210 DC baglantisi asiri gerilimi hatasi olustu. 18
Suriict sicakligi 2381 IGBT asiri yiiklii, 4110 Kontrol karti sicakligi, 4210 19
IGBT asiri sicakligi, 4290 Sogutma, 42F1 IGBT sicakligi,
4310 Asiri sicaklik veya 4380 Asiri sicaklik farki hatasi
olustu.
Dusuk gerilim 3220 DC badlantisi diisiik gerilimi hatasi olustu. 20
Motor sicakhgi 4981 Harici sicaklik 1 veya 4982 Harici sicaklik 2 hatasi 21
olustu.
Ext2 etkin 06.16 Sirticti durum word'i 1 11 biti (bkz. sayfa 96). 23
Uzaktan kontrol 06.11 Ana durum word'ii 9 biti (bkz. sayfa 96). 24
MCB Rezerve 25
Zamanlamali fonk- | 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 0 biti (bkz. sayfa |27
siyon 1 194).
Zamanlamali fonk- | 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 1 biti (bkz. sayfa |28
siyon 2 194).
Zamanlamali fonk- | 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 2 biti (bkz. sayfa |29
siyon 3 194).
Denetim 1 32.01 Denetim durumu 0 biti (bkz. sayfa 188). 33
Denetim 2 32.01 Denetim durumu 1 biti (bkz. sayfa 188). 34
Denetim 3 32.01 Denetim durumu 2 biti (bkz. sayfa 188). 35
Start gecikmesi 06.17 Siiriicii durum word'li 2 13 biti (bkz. sayfa 97). 39

Diger [bit]

Kaynak segimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 86).
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15.24  DOT ON gecikmesi | 15.22 DO1 konfigiirasyonu Dijital ¢ikis olarak ayarlandiginda, | 0,0 s
dijital ¢ikis DO1 igin etkinlestirme gecikmesini tanimlar.
' ' 1
Segilen kaynagin ' ' '
durumu : : :
- I T | I T 0
; — ‘ ] 1
DO durumu ! : :
| | | °
<> < > < P Zaman
ton tor ton tors
ton = 15.24 DO1 ON gecikmesi
togf = 15.25 DO1 OFF gecikmesi
0,0...3000,0 s DO1 igin etkinlestirme gecikmesi. 10=1s
156.25 DO1 OFF gecik- 15.22 DO1 konfigtirasyonu Dijital ¢ikis olarak ayarlandiginda, | 0,0 s
mesi réle ¢ikisi DO1 igin devre disi birakma gecikmesini tanimlar.
Bkz. 15.24 DO1 ON gecikmesi parametresi.
0,0...3000,0s DO1 icin devre disi birakma gecikmesi. 10=1s
15.32  Frek gikist 1 ger- 15.22 DO1 konfigiirasyonu Frekans ¢ikigi olarak ayarlandi- -
cek degeri ginda frekans cikisi 1'in degerini dijital gikis DO1'de gdsterir.
Bu parametre salt okunurdur.
0... 16000 Hz Frekans cikisi 1'in degeri. 1=1Hz
15.33  Frek gikist 1 kay- DO1 dijital ¢ikisina badlanacak sirlict sinyalini seger (15.22 | Segilmedi

nagi

DO1 konfigiirasyonu, Frekans ¢ikisi olarak ayarlanmigken).
Alternatif olarak, bir sicaklik sensoériine sabit bir akim génder-
mek icin gikig! etkinlestirme moduna ayarlar.

Secilmedi

Yok.

Kullanilan motor
hizi

01.01 Kullanilan motor hizi (sayfa 89).

Cikis frekansi 01.06 Cikis frekansi (sayfa 89). 3
Motor akimi 01.07 Motor akimi (sayfa 89). 4
Motor momenti 01.10 Motor momenti (sayfa 89). 6
DC gerilimi 01.11 DC gerilimi (sayfa 89). 7
Cikis guicu 01.14 Cikis gticti (sayfa 90). 8
Hllg fef rampasi 23.01 Hiz ref rampa girisi (sayfa 153). 10
girisi

Hiz ref rampasi 23.02 Hiz ref rampa cikigi (sayfa 153) 1
cIkisi

Kullanilan hiz ref 24.01 Kullanilan hiz referansi (sayfa 157). 12
Kl.;llanllan moment | 26.02 Kullanilan moment referansi (sayfa 162) 13
re

Kullanilan frek ref 28.02 Frekans ref rampa ¢ikisi (sayfa 166). 14
Proses PID ¢ikisi 40.01 Proses PID cikisi gergek (sayfa 215). 16

Diger

Kaynak segimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 86).
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15.34  Frek gikisi 1 kay- Frekans ¢ikisi 1 minimum degerine (15.33 Frek cikisi 1 kay- | 0,000
nagi min nagi parametresi ile tanimlanan) karsilik gelen sinyalin ger-
cek degerini (15.36 Kaynak min frek ¢ikisi 1 parametresi ile
segilen) tanimlar. Bu, 15.22 DO1 konfigtirasyonu Frekans
¢lkigi olarak ayarlandiginda gegerlidir.
lao1 (MA)
A
15.37
I
I
I
I
15.36 :
>
15.34 15.35 Sinyal (gergek)
par. ile segilir
15.33
lao1 (MA)
A
16.37 |
156.36 |
I I
>
15.35 15.34 Sinyal (gergek)
par. ile segilir
15.33
-32768,000... Frekans cikisi 1'in minimum degerine karsilik gelen gergek 1=1
32767,000 sinyal degeri.
16.35  Frek ¢ikisi 1 kay- Frekans ¢ikisi 1 maksimum degerine (15.33 Frek ¢ikisi 1 kay- | 1500,000
nagi maks nagi parametresi ile tanimlanan) karsilik gelen sinyalin ger-
cek degerini (15.37 Kaynak maks frek ¢ikisi 1) parametresi ile
secilen) tanimlar. Bu, 15.22 DO1 konfigiirasyonu Frekans
¢lkigi olarak ayarlandiginda gegerlidir.
Bkz. parametre 15.34 Frek cikisi 1 kaynadi min.
-32768,000... Frekans cikisi 1'in maksimum degerine karsilik gelen gergek |1 =1
32767,000 sinyal degeri.
15.36  Kaynak min frek 15.22 DO1 konfigiirasyonu Frekans ¢ikisi olarak ayarlandi- 0 Hz
clkisi 1 ginda frekans cikisi 1'in minimum ¢ikis degerini tanimlar.
Ayrica 15.34 Frek ¢ikist 1 kaynagi min parametresindeki
¢izime bakin.
0 ... 16000 Hz Frekans ¢ikisi 1 minimum degeri. 1=1Hz
15.37  Kaynak maks frek 15.22 DO1 konfigiirasyonu Frekans ¢ikisi olarak ayarlandi- 16000 Hz
cikist 1 ginda frekans cikigi 1'in maksimum c¢ikis deg@erini tanimlar.
Ayrica 15.34 Frek ¢ikisi 1 kaynagi min parametresindeki
gizime bakin.
0... 16000 Hz Frekans cikisi 1'in maksimum degeri. 1=1Hz
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19 Calisma modu Harici kontrol konumu kaynaklarinin ve ¢alisma modlarinin
secilmesi.
Ayrica bkz. bélim Siirticii calisma modilari, (sayfa 43).
19.01  Gergek galisma Kullaniimakta olan galisma modlarini gésterir. -
modu Bkz. parametreler 19.11...19.14.
Bu parametre salt okunurdur.
Sifir Yok. 1
Hiz Hiz kontrol (vektdr motor kontrol modunda). 2
Moment Moment kontroll (vektdr motor kontrol modunda). 3
Min Moment segicisi hiz kontrol cihazinin gikisini (25.01 Moment | 4
referans hiz kontrolii) ve moment referansini (26.74 Moment
ref rampa ¢ikigr) karsilastirir ve daha kuguk olan (vektor kont-
rol modunda) kullanihr.
Maks Moment segicisi hiz kontrol cihazinin gikisini (25.01 Moment | 5
referans hiz kontrolii) ve moment referansini (26.74 Moment
ref rampa ¢ikigt) karsilastirir ve daha kuguk olan (vektor kont-
rol modunda) kullanihr.
Toplama Hiz kontrol cihazi gikisi, moment referansina (vektér motor 6
kontrol modunda) eklenir.
Skaler (Hz) Skaler motor kontrol modunda frekans kontroli. 10
Zorlamali mik. Motor miknatislanma modunda. 20
19.11  Ext1/Ext2 secimi EXT1/EXT2 se¢imi igin harici kontrol konumunu seger. EXT1
0 = EXT1
1=EXT2
EXT1 EXT1 (kalici olarak segili). 0
EXT2 EXT2 (kalici olarak segili). 1
FBA A MCW bit 11 | Fieldbus arabirimi A yoluyla alinan kontrol word'i bit 11. 2
DI1 DI1 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 0). 3
DI2 DI2 dijital girigi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 1). 4
DI3 DI3 dijital girisi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 2). 5
Dl4 DI4 dijital girisi (710.02 DI gecikmis durumu, bit 3). 6
DI5 DI5 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 4). 7
DI6 DI6 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 5). 8
Zamanlamali fonk- | 34.01 Zamana bagili fonksiyonlarin durumu 0 biti (bkz. sayfa |19
siyon 1 194).
Zamanlamali fonk- | 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 1 biti (bkz. sayfa |20
siyon 2 194).
Zamanlamali fonk- | 34.01 Zamana bagili fonksiyonlarin durumu 2 biti (bkz. sayfa |21
siyon 3 194).
Denetim 1 32.01 Denetim durumu 0 biti (bkz. sayfa 188). 25
Denetim 2 32.01 Denetim durumu 1 biti (bkz. sayfa 188). 26
Denetim 3 32.01 Denetim durumu 2 biti (bkz. sayfa 188). 27
EFB MCW bit 11 Kontrol word'i bit 11 dahili fieldbus arabirimi 32

aracihgiyla alindi.

Diger [bit]

Kaynak segimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 86).
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19.12  Ext1 kontrol modu | Harici kontrol konumu EXT 1'in vektdr motor kontrol modu igin | Hiz
¢alisma modunu secer.

Sifir Yok. 1

Hiz Hiz kontrolli. Kullanilan moment referansi 25.01 Moment 2
referans hiz kontrolii (hiz referans zincirinin gikist).

Moment Moment kontrolii. Kullanilan moment referansi 26.74 Moment | 3
ref rampa ¢ikigi (moment referans zincirinin gikisi).

Minimum Hiz ve Moment segimi kombinasyonlari: moment segicisi hiz | 4
kontrol cihazinin ¢ikisini (25.01 Moment referans hiz kont-
rolii) ve moment referansini (26.74 Moment ref rampa ¢ikigr)
karsilastirir ve daha kuglk olani seger.

Hiz hatasi negatif olursa, hiz hatasi tekrar pozitif oluncaya
kadar suricl hiz kontrol cihazi gikisini izler. Bu, yukin
moment kontroliinde kaybolmasi durumunda, siricunin
kontrolslz olarak hizlanmasini énler.

Maksimum Hiz ve Moment secimi kombinasyonlari: moment segicisi hiz | 5
kontrol cihazinin gikigini (25.01 Moment referans hiz kont-
rolti) ve moment referansini (26.74 Moment ref rampa ¢ikigi)
karsilastirir ve daha buyuk olani secer.

Hiz hatasi pozitif olursa, hiz hatasi tekrar negatif oluncaya
kadar suruci Hiz kontrol ¢ikisini izler. Bu, yukin moment
kontroliinde kaybolmasi durumunda, siriiciiniin kontrolsiiz
olarak hizlanmasini énler.

19.14  Ext2 kontrol modu | Harici kontrol konumu EXT2'nin vektér motor kontrol modu Hiz
icin galisma modunu secer.
Secenekler igin, bkz. parametre 19.12 Ext1 kontrol modu.

19.16  Lokal kontrol modu | Lokal kontroliin vektdr motor kontrol modu igin galisma Hiz
modunu seger.

Hiz Hiz kontrold. Kullanilan moment referansi 25.017 Moment 0
referans hiz kontrolii (hiz referans zincirinin ¢ikist).

Moment Moment kontrolii. Kullanilan moment referansi 26.74 Moment | 1
ref rampa ¢ikisi (moment referans zincirinin gikisi).

19.17  Lokal kontrol devre | Lokal kontroll etkinlestirir/devre digi birakir (kumanda pane- | Hayir
disi birakma lindeki start ve stop diigmeleri ve PC aracindaki lokal kontrol-
ler).
UYARI! Lokal kontrolli devre disi birakmadan 6nce,
surticlyu stop etmek igin kontrol paneline gerek olma-
digindan emin olun.

Hayir Lokal kontrol devrede. 0
Evet Lokal kontrol devre disi. 1
20 Start/stop/y6n Start/stop/yon ve galismalstart/jog izni sinyali kaynak segimi;

pozitifinegatif referans izni sinyali kaynak segimi.
Kontrol konumlart ile ilgili daha fazla bilgi igin, bkz. bolim
Lokal kontrol — harici kontrol karsilastirmasi (sayfa 39).

20.01  Ext1 komutlari Harici kontrol konumu 1 (EXT1) igin start, stop ve yén komut- | In1 Start; In2
larinin kaynagini seger. Yén

Ayrica bkz. 20.02...20.05 parametreleri. Gergek yoniin belir-
lenmesi igin 20.21 parametresine bakin.

Secilmedi Start veya stop komutu kaynagi segilmemis. 0
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In1 Start Start ve stop komutlarinin kaynagi 20.03 Ext1 in1 kaynagi 1
parametresi ile segilir. Kaynak bitlerinin durum gegigleri asa-
gidaki sekilde yorumlanir:
Kaynak 1'in durumu
(20.03) Komut
0->1(20.02 = Kenar)
1(20.02 = Seviye) Start
0 Stop
In1 Start; In2 Y6n 20.03 Ext1 in1 kaynagi ile secilen kaynak start sinyalidir; 2
20.04 Ext1 in2 kaynagi ile segilen kaynak yonu belirler. Kay-
nak bitlerinin durum gegisleri agagidaki sekilde yorumlanir:
Kaynak 1'in durumu | Kaynak 2'in durumu Komut
(20.03) (20.04)
0 Herhangi bir Stop
0 ->1(20.02 = Kenar) 0 ileri start
1(20.02 = Seviye) 1 Geri start
In1 lleri start; In2 20.03 Ext1 in1 kaynagi ile secilen kaynak ileri start sinyalidir, | 3
Geri start 20.04 Ext1 in2 kaynagi ile segilen kaynak ise geri start sinya-
lidir. Kaynak bitlerinin durum gecisleri agsagidaki sekilde
yorumlanir:
Kaynak 1'in durumu | Kaynak 2'in durumu Komut
(20.03) (20.04)
0 0 Stop
0->1(20.02 = Kenar) o
1(20.02 = Seviye) 0 lleri start
0->1(20.02 = Kenar) .
0 1(20.02 = Seviye) | Cestart
1 1 Stop
In1P Start; In2 Stop | Start ve stop komutlarinin kaynaklar 20.03 Ext1 in1 kaynagi |4

ve 20.04 Ext1 in2 kaynagi parametreleri ile secilir. Kaynak bit-
lerinin durum gegisleri asagidaki sekilde yorumlanir:

Kaynak 1'in durumu Kaynak 2'nin Komut
(20.03) durumu(20.04)
0->1 1 Start
Herhangi bir 0 Stop
Notlar:

* 20.02 Ext1 start tetikleyici tirii parametresinin bu ayar Gze-
rinde etkisi yoktur.

« Kaynak 2, 0 iken, kontrol panelindeki Start ve Stop tuslari
devre disi birakilir.




Parametreler 129

No. Ad/Deger Aciklama Def/IFbEq16
In1P Start; In2 Stop; | Start ve stop komutlarinin kaynaklar 20.03 Ext1 in1 kaynagi |5
In3 Yén ve 20.04 Ext1 in2 kaynagi parametreleri ile secilir. 20.05 Ext1

in3 kaynagi ile segilen kaynak yonu belirler. Kaynak bitlerinin
durum gegisleri agagidaki sekilde yorumlanir:
Kaynak 1'in | Kaynak 2'nin | Kaynak 3’lin
durumu durumu durumu(20.0 Komut
(20.03) (20.04) 5)
0->1 1 0 leri start
0->1 1 1 Geri start
Herhangi bir 0 Herhangi bir Stop
Notlar:
« 20.02 Ext1 start tetikleyici tiirii parametresinin bu ayar Gze-
rinde etkisi yoktur.
« Kaynak 2, 0 iken, kontrol panelindeki Start ve Stop tuslari
devre disi birakilir.

In1P lleri start; In2P | Start ve stop komutlarinin kaynaklari 20.03 Ext1 in1 kaynagi, |6

Geri start; In3 Stop | 20.04 Ext1 in2 kaynagi ve 20.05 Ext1 in3 kaynagi parametre-
leri ile segilir. 20.05 Ext1 in3 kaynagi ile segilen kaynak dur-
may belirler. Kaynak bitlerinin durum gegisleri asagidaki
sekilde yorumlanir:

Kaynak 1'in | Kaynak 2'nin | Kaynak 3’lin
durumu durumu(20.0 | durumu(20.0 Komut
(20.03) 4) 5)
0->1 Herhangi bir 1 lleri start
Herhangi bir 0->1 1 Geri start
Herhangi bir | Herhangi bir 0 Stop
Not: 20.02 Ext1 start tetikleyici tiir(i parametresinin bu ayar
Uzerinde etkisi yoktur.

Kontrol paneli Start ve stop komutlari kontrol panelinden (veya panel konek- | 11
torline bagli PC'den) alinir.

Fieldbus A Start ve stop komutlari fieldbus adaptérii A'dan alinir. 12
Not: 20.02 Ext1 start tetikleyici tiir(i parametresini de Seviye
olarak ayarlayin.

Dahili fieldbus Start ve stop komutlari dahili fieldbus arabiriminden alinir. 14
Not: 20.02 Ext1 start tetikleyici tiir(i parametresini de Seviye
olarak ayarlayin.

20.02  Ext1 start tetikleyici | EXT1 harici kontrol konumu igin start sinyalinin kenar tetikle- | Seviye
tird meli ya da seviye tetiklemeli olmasini belirler.

Not: Bu parametrenin darbe tipi start sinyalinin segilip segil-
memesinde etkisi yoktur. 20.07 Ext1 komutlari parametre
secimlerinin agiklamalarina bakin.

Kenar Start sinyali kenar tetiklemelidir. 0

Seviye Start sinyali seviye tetiklemelidir. 1

20.03  Ext1in1 kaynagi 20.01 Ext1 komutlari parametresi icin kaynak 1'i secer. DI1
Segilmedi 0 (her zaman kapali). 0
Segildi 1 (her zaman acik). 1
DI DI1 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 0). 2
DI2 DI2 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 1). 3
DI3 DI3 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 2). 4
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DI4 DI4 dijital girisi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 3). 5
DI5 DI5 dijital girisi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 4). 6
Dl6 DI6 dijital girisi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 5). 7
Zamanlamali fonk- | 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 0 biti (bkz. sayfa | 18
siyon 1 194).
Zamanlamali fonk- | 34.01 Zamana bagili fonksiyonlarin durumu 1 biti (bkz. sayfa | 19
siyon 2 194).
Zamanlamali fonk- | 34.01 Zamana bagili fonksiyonlarin durumu 2 biti (bkz. sayfa |20
siyon 3 194).
Denetim 1 32.01 Denetim durumu 0 biti (bkz. sayfa 188). 24
Denetim 2 32.01 Denetim durumu 1 biti (bkz. sayfa 188). 25
Denetim 3 32.01 Denetim durumu 2 biti (bkz. sayfa 188). 26
Diger [bit] Kaynak segimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 86). -
20.04  Ext1in2 kaynagi 20.01 Ext1 komutlari parametresi igin kaynak 2'i seger. DiI2
Mevcut segenekler igin, bkz. parametre 20.03 Ext1 in1 kay-
nagi.
20.05  Ext1in3 kaynagi 20.01 Ext1 komutlari parametresi igin kaynak 3'i seger. Secilmedi
Mevcut secenekler igin, bkz. parametre 20.03 Ext1 in1 kay-
nagi.
20.06  Ext2 komutlari Harici kontrol konumu 2 (EXT2) igin start, stop ve yon komut- | Segilmedi
larinin kaynagini seger.
Ayrica bkz. 20.07...20.10 parametreleri. Gergek yoéniin belir-
lenmesi igin 20.21 parametresine bakin.
Secilmedi Start veya stop komutu kaynagi segilmemis. 0
In1 Start Start ve stop komutlarinin kaynagi 20.08 Ext2 in1 kaynagi 1
parametresi ile secilir. Kaynak bitlerinin durum gecisleri asa-
gidaki sekilde yorumlanir:
Kaynak 1'in durumu
(20.08) Komut
0->1(20.07 = Kenar)
1(20.07 = Seviye) Start
0 Stop
In1 Start; In2 Y6n 20.08 Ext2 in1 kaynagi ile secilen kaynak start sinyalidir; 2

20.09 Ext2 in2 kaynagi ile segilen kaynak yonu belirler. Kay-
nak bitlerinin durum gegisleri agagidaki sekilde yorumlanir:

Kaynak 1'in durumu |Kaynak 2'nin durumu

(20.08) (20.09) Komut
0 Herhangi bir Stop
0 ->1(20.07 = Kenar) 0 ileri start
1 (20.07 = Seviye) 1 Geri start
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In1 ileri start; In2 20.08 Ext2 in1 kaynagi ile secilen kaynak ileri start sinyalidir, | 3
Geri start 20.09 Ext2 in2 kaynagi ile secilen kaynak ise geri start sinya-

lidir. Kaynak bitlerinin durum gecisleri asagidaki sekilde
yorumlanir:
Kaynak 1'in durumu Kaynak 2'nin Komut
(20.08) durumu(20.09)
0 0 Stop
0->1(20.07 = Kenar) —_
1(20.07 = Seviye) 0 lleri start
0->1(20.07 = Kenar) '
0 1(20.07 = Seviye) | oM starnt
1 1 Stop
In1P Start; In2 Stop | Start ve stop komutlarinin kaynaklari 20.08 Ext2 in1 kaynagi | 4
ve 20.09 Ext2 in2 kaynagi parametreleri ile secilir. Kaynak bit-
lerinin durum gegisleri asagidaki sekilde yorumlanir:
Kaynak 1'in durumu Kaynak 2'nin
(20.08) durumu (20.09) Komut
0->1 1 Start
Herhangi bir 0 Stop
Notlar:
* 20.07 Ext2 start tetikleyici tiirii parametresinin bu ayar Gze-
rinde etkisi yoktur.
« Kaynak 2, 0 iken, kontrol panelindeki Start ve Stop tuslari
devre disi birakilir.
In1P Start; In2 Stop; | Start ve stop komutlarinin kaynaklari 20.08 Ext2 in1 kaynagi |5
In3 Yon ve 20.09 Ext2 in2 kaynagi parametreleri ile segilir. 20.10 Ext2
in3 kaynagi ile segilen kaynak yoni belirler. Kaynak bitlerinin
durum gegisleri agsagidaki sekilde yorumlanir:
Kaynak 1'in | Kaynak 2'nin | Kaynak 3’lin
durumu durumu durumu Komut
(20.08) (20.09) (20.10)
0->1 1 0 ileri start
0->1 1 1 Geri start
Herhangi bir 0 Herhangi bir Stop
Notlar:
« 20.07 Ext2 start tetikleyici tiirii parametresinin bu ayar Gze-
rinde etkisi yoktur.
« Kaynak 2, 0 iken, kontrol panelindeki Start ve Stop tuslari
devre disi birakilir.
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In1P lleri start; In2P
Geri start; In3 Stop

Start ve stop komutlarinin kaynaklari 20.08 Ext2 in1 kaynadi,
20.09 Ext2 in2 kaynagi ve 20.10 Ext2 in3 kaynagi parametre-
leri ile segilir. 20.10 Ext2 in3 kaynagi ile segilen kaynak yonu
belirler. Kaynak bitlerinin durum gegisleri agagidaki sekilde
yorumlanir:

Kaynak 1'in | Kaynak 2'nin | Kaynak 3’iin
durumu durumu durumu Komut
(20.08) (20.09) (20.10)

0->1 Herhangi bir 1 ileri start

Herhangi bir 0->1 1 Geri start

Herhangi bir | Herhangi bir 0 Stop

Not: 20.07 Ext2 start tetikleyici tiirii parametresinin bu ayar
Uzerinde etkisi yoktur.

6

Kontrol paneli

Start ve stop komutlari kontrol panelinden (veya panel konek-
térine bagli PC'den) alinir.

Fieldbus A

Start ve stop komutlari fieldbus adaptorii A'dan alinir.
Not: 20.07 Ext2 start tetikleyici tiir(i parametresini de Seviye
olarak ayarlayin.

Dahili fieldbus

Start ve stop komutlari dahili fieldbus arabiriminden alinir.
Not: 20.07 Ext2 start tetikleyici tiir(i parametresini de Seviye
olarak ayarlayin.

20.07

Ext2 start tetikleyici
tiirti

EXT2 harici kontrol konumu igin start sinyalinin kenar tetikle-
meli ya da seviye tetiklemeli olmasini belirler.

Not: Bu parametrenin darbe tipi start sinyalinin segilip segil-
memesinde etkisi yoktur. 20.06 Ext2 komutlari parametre
secimlerinin agiklamalarina bakin.

Seviye

Kenar

Start sinyali kenar tetiklemelidir.

0

Seviye

Start sinyali seviye tetiklemelidir.

1

20.08

Ext2 in1 kaynagi

20.06 Ext2 komutlari parametresi igin kaynak 1'i seger.
Mevcut segenekler igin, bkz. parametre 20.03 Ext1 in1 kay-
nagi.

Secilmedi

20.09

Ext2 in2 kaynagi

20.06 Ext2 komutlari parametresi igin kaynak 2'i seger.
Mevcut segenekler igin, bkz. parametre 20.03 Ext1 in1 kay-
nagi.

Secilmedi

20.10

Ext2 in3 kaynagi

20.06 Ext2 komutlari parametresi igin kaynak 3'i secer.
Mevcut segenekler icin, bkz. parametre 20.03 Ext1 in1 kay-
nagi.

Secilmedi
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20.21  Yén

Referans yonu kilidi. Bazi durumlar disinda referans isareti
yerine suriictinin yénina tanimlar.
Tabloda gergek sirlict dontisli 20.27 Y6n parametresinin ve
Y6n komutunun (20.01 Ext1 komutlari veya 20.06 Ext2

komutlari parametrelerinden) bir fonksiyonu olarak gosterilir.

Talep

Y6n komutu = lleri

Yon komutu = Geri

Yon komutu tanimlanmadi

Par.
20.21Yén=
lleri

lleri

lleri

lleri

Par.
20.21Yén=
Geri

Geri

Geri

Geri

Par.
20.21Yé6n=
Talep

ileri, ama

» Referans Sabitten, Motor
potansiyometresinden,
PID'den, Arizadan, Son-
dan, Joglamadan veya
Panel referansindan gel-
diyse oldugu gibi kullani-

Geri, ama

Referans Sabitten, Motor
potansiyometresinden,
PID'den, Arizadan, Son-
dan, Joglamadan veya
Panel referansindan gel-

lleri

lir.

« Referans agdan gel- .
diyse oldugu gibi kullani-

lir.

diyse oldugu gibi kullani-
lir.

Referans agdan gel-
diyse -1 ile carpilir.

Talep

Harici kontrolde yon, bir yon komutuyla (20.01 Ext1 komutlari
veya 20.06 Ext2 komutlari parametresi) segilir.

Referans Sabitten (sabit hizlar/frekanslar), Motor potansiyo-
metresinden, PID'den, Hiz ref glivenliden, Son hiz referansin-
dan, Joglamadan veya Panel referansindan geldiyse oldugu
gibi kullanilir.

Referans fieldbus'tan geldiyse:

« yon komutu ileri ydndeyse, oldugu gibi kullanilir

« yo6n komutu geri yondeyse, referans -1 ile carpilir.

o

ileri

Motor, harici referans isaretinden bagimsiz olarak ileri ydnde
doner. (Negatif referans degerleri sifirla degistirilir. Pozitif
referans deg@erleri oldugu gibi kullanilir.)

N

Geri

Motor, harici referans isaretinden bagimsiz olarak geri yénde
doner. (Negatif referans degerleri sifirla degistirilir. Pozitif
referans degerleri -1 ile garpilir.)

20.25 Joglama

Bir jog izni sinyali igin kaynak secer.

(Joglama etkinlestirme sinyallerinin kaynaklari 20.26 Joglama

1 start kaynagi ve 20.27 Joglama 2 start kaynagi parametre-

leri ile segilir.)

1 = Joglama devrede.

0 = Joglama devre disl.

Notlar:

« Joglama yalnizca vektor kontrol modunda desteklenir.

» Joglama yalnizca herhangi bir harici kontrol konumundan
start komutu etkin degil iken devreye alinabilir. Diger taraf-
tan, eder joglama komutu zaten etkin ise, slrlcu bir harici
kontrol konumundan start edilemez (fieldbus yoluyla dar-
beli yol verme komutlari harig).

Bkz. bolum Kontrol (sayfa 52).

Secilmedi

Segilmedi

0.
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Segcildi 1. 1
DI1 DI1 dijital girisi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 0). 2
DI2 DI2 dijital girisi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 1). 3
DI3 DI3 dijital girisi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 2). 4
DI4 Dl4 dijital girisi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 3). 5
DI5 DI5 dijital girisi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 4). 6
Dl6 DI6 dijital girisi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 5). 7
Zamanlamali fonk- | 34.01 Zamana bagili fonksiyonlarin durumu 0 biti (bkz. sayfa | 18
siyon 1 194).

Zamanlamali fonk- | 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 1 biti (bkz. sayfa | 19
siyon 2 194).

Zamanlamali fonk- | 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 2 biti (bkz. sayfa |20
siyon 3 194).

Denetim 1 32.01 Denetim durumu 0 biti (bkz. sayfa 188). 24
Denetim 2 32.01 Denetim durumu 1 biti (bkz. sayfa 188). 25
Denetim 3 32.01 Denetim durumu 2 biti (bkz. sayfa 188). 26
Diger [bit] Kaynak segimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 86). -

20.26  Joglama 1 start 20.25 Joglama parametresi ile devredeyse, joglama fonksi- Secilmedi

kaynagi yonu 1'in etkinlestirilmesi icin kaynagi seger. (Joglama fonksi-

yonu 1 ayni zamanda, 20.25 parametresinden bagimsiz

olarak fieldbus lzerinden etkinlestirilebilir.)

1 = Joglama 1 etkin.

Notlar:

« Joglama yalnizca vektdr kontrol modunda desteklenir.

* Hem joglama 1 hem de 2 etkinlestirilirse, ilk etkinlestirilen

fonksiyon dncelige sahiptir.

« Bu parametre siriicl galigirken degistirilemez.
Secilmedi 0. 0
Segildi 1. 1
DI1 DI1 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 0). 2
DI2 DI2 dijital girisi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 1). 3
DI3 DI3 dijital girisi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 2). 4
Dl4 DI4 dijital girisi (710.02 DI gecikmis durumu, bit 3). 5
DI5 DI5 dijital girisi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 4). 6
Dl6 DI6 dijital girisi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 5). 7
Zamanlamali fonk- | 34.01 Zamana bagili fonksiyonlarin durumu 0 biti (bkz. sayfa |18
siyon 1 194).
Zamanlamali fonk- | 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 1 biti (bkz. sayfa | 19
siyon 2 194).
Zamanlamali fonk- | 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 2 biti (bkz. sayfa |20
siyon 3 194).
Denetim 1 32.01 Denetim durumu 0 biti (bkz. sayfa 188). 24
Denetim 2 32.01 Denetim durumu 1 biti (bkz. sayfa 188). 25
Denetim 3 32.01 Denetim durumu 2 biti (bkz. sayfa 188). 26
Diger [bit] Kaynak segimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 86). -
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20.27  Joglama 2 start 20.25 Joglama parametresi ile devredeyse, joglama fonksi- Secilmedi
kaynagi yonu 2'in etkinlestiriimesi igin kaynagi seger. (Joglama fonksi-

yonu 2 ayni zamanda, 20.25 parametresinden bagimsiz

olarak fieldbus lizerinden etkinlestirilebilir.)

1 = Joglama 2 etkin.

Secenekler igin, bkz. parametre 20.26 Joglama 1 start kay-

nagi.

Notlar:

« Joglama yalnizca vektor kontrol modunda desteklenir.

« Hem joglama 1 hem de 2 etkinlestirilirse, ilk etkinlegtirilen
fonksiyon dncelige sahiptir.

« Bu parametre suriicl galisirken degistiriliemez.

20.40  Galisma izni Calisma izni sinyalinin kaynagini seger. Secilmedi
Kaynagin 0 degeri Calisma iznini devre disi birakir ve baslat-
mayi 6nler.

Kaynagin 1 degeri Calisma iznini etkinlestirir ve baslatmaya
izin verir.
Secilmedi 0. 0
Segildi 1. 1
D1 DI1 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 0). 2
DI2 DI2 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 1). 3
DI3 DI3 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 2). 4
Di4 DI4 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 3). 5
DI5 DI5 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 4). 6
DI6 DI6 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 5). 7
-DI1 DI1 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 0). 8
-DI2 DI2 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 1). 9
-DI3 DI3 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 2). 10
-Dl4 DI4 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 3). 1
-DI5 DI5 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 4). 12
-DI6 DI6 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 5). 13
Fieldbus adaptéru Fieldbus adaptéri 14
Dahili fieldbus Dahili fieldbus. 15
Diger [bit] Kaynak segimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 86). -
20.41  Baslatma kilidi 1 Baslatma kilidi 1 sinyalinin kaynagini seger. Secildi

Kaynagin 0 degeri baslatma kilidi 1 sinyalini devre digi birakir.
Kaynagin 1 degeri baslatma kilidi 1 sinyalini etkinlestirir.

Secilmedi 0. 0
Segildi 1. 1
D1 DI1 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 0). 2
DI2 DI2 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 1). 3
DI3 DI3 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 2). 4
Di4 DI4 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 3). 5
DI5 DI5 dijital girigi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 4). 6
DI6 DI6 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 5). 7
-DI1 DI1 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 0). 8
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-DI2 DI2 dijital girisi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 1). 9
-DI3 DI3 dijital girisi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 2). 10
-Dl4 DI4 dijital girisi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 3). 11
-DI5 DI5 dijital girisi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 4). 12
-Dl6 DI6 dijital girisi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 5). 13
Fieldbus adaptéri | Fieldbus adaptori 14
Dahili fieldbus Dahili fieldbus. 15
Diger [bit] Kaynak segimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 86). -
20.42  Baglatma kilidi 2 Baslatma kilidi 2 sinyalinin kaynagini seger. Secildi
Secenekler igin, bkz. parametre 20.41 Baslatma kilidi 1.

20.43  Baslatma kilidi 3 Baslatma kilidi 3 sinyalinin kaynagini seger. Secildi
Secenekler igin, bkz. parametre 20.41 Baslatma kilidi 1.

20.44  Baglatma kilidi 4 Baslatma kilidi 4 sinyalinin kaynagini seger. Secildi
Secenekler igin, bkz. parametre 20.41 Baslatma kilidi 1.

20.45 Baslatma kilidi dur- | Bir baglatma kilidi sinyali kaybolduysa durdurma yéntemini Bos

durma modu secer. 20.41 Baslatma kKilidi 1, 20.42 Baglatma kilidi 2, 20.43
Baslatma kilidi 3 ve 20.44 Baglatma kilidi 4 igin gegerlidir.

Bos Kullaniimiyor. 0

Serbest Motor serbest durus yapar. 1

Etkin yavasglama rampasi ile rampa stop. 2

20.46  Calisma izni metni | Calisma izni icin alternatif alarm metinleri Calisma izni
Calisma izni 0
Damper ucu anah- 1
tar
Valf agma
Yaglama oncesi
dongi
Tam metin diizenle- | Metin diizenleyicisinde kendi metninizi girin. Henliz destek- 4
yicisi lenmiyor.

20.47  Baslatma kilidi 1 Baslatma kilidi 1 igin alternatif alarm metinleri. Baslatma
metni kilidi 1
Baslatma kilidi 1 0
Titresim anahtari 1
Yangin durumu 2
Donma durumu 3
Asiri basing 4
Titresim tetiklemesi 5
Duman alarmi 6
Yardimci agik 7
Disik emme 8
Disuk Basing 9
Erisim kapagdi 10
Basing distrme 1
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Motor baglanti 12
kesici agik
Tam metin dlzenle- | Metin diizenleyicisinde kendi metninizi girin. Henuiz destek- 13
yicisi lenmiyor.

20.48  Baslatma kilidi 1 Baslatma kilidi 2 icin alternatif alarm metinleri. Bkz. parametre | Baglatma
metni 20.47 Baslatma kilidi 1 metni. kilidi 2
Baslatma kilidi 2 Diger segenekler igin, bkz. parametre 20.47 Baglatma kilidi 1 | O

metni.

20.49  Baslatma kilidi 1 Baglatma kilidi 3 icin alternatif alarm metinleri. Bkz. parametre | Baglatma
metni 20.47 Baslatma kilidi 1 metni. kilidi 3
Baslatma kilidi 3 Diger segenekler igin, bkz. parametre 20.47 Baglatma kilidi 1 | O

metni.

20.50  Baslatma kilidi 4 Baslatma kilidi 4 icin alternatif alarm metinleri. Bkz. parametre | Baglatma
metni 20.47 Baslatma kilidi 1 metni. kilidi 4
Baslatma kilidi 4 Diger segenekler icin, bkz. parametre 20.47 Baslatma kilidi 1 | O

metni.

21 Start/stop modu Start ve stop modlari; acil stop modu ve sinyal kaynagi

secimi; DC miknatislanmasi ayarlari.

21.01 Vektér start modu Vektdr motor kontrol modu icin, 6r. 99.04 Motor kontrol modu | Otomatik

parametresi Vektér olarak ayarlandiginda, motor start fonksi-

yonunu seger.

Notlar:

« Skaler motor kontrol modu igin start fonksiyonu 27.19 Ska-
ler start modu parametresi ile segilir.

« DC miknatislama segili oldugunda (Hizli veya Sabit
zaman) dénen bir makineye start etmek mumkin degildir.

« Sabit miknatisli motorlarda, Otomatik start modu kullanil-
malidir.

* Bu parametre surucu galisirken degistiriliemez.

Ayrica bkz. bolim DC miknatislanmasi, (sayfa 59).

Hizh Siirlicii start éncesinde motoru 6nceden miknatislar. Once- 0
den miknatislama suresi otomatik olarak belirlenir, genelde
motor boyutuna gore 200 ms ile 2 s arasinda degisir. Ylksek
bir kesme momenti gerektiginde bu mod segilmelidir.

Sabit zaman Siirlicii start éncesinde motoru énceden miknatislar. On mik- | 1

natislama suresi 21.02 Miknatislama siiresi parametresi tara-
findan tanimlanir. Bu mod, sabit 6n miknatislama siresi
gerekiyorsa segilmelidir (6rn. motor startinin mekanik fren
birakmasi ile senkronize edilmesi gerekiyorsa). Bu ayar ayni
zamanda, yeterince uzun bir 6n miknatislama suresi segilirse
mUmkin olan en yiiksek kirilma torkunu garanti eder.

UYARI! Siriict ayarlanan miknatislama siresi gecti-

ginde, motor miknatislama tamamlanmamis olsa bile

start eder. Tam bir kirilma momentinin gerektigi uygu-
lamalarda, sabit miknatislama suresinin tam miknatislama ve
moment Uretimi sadlayacak uzunlukta oldugundan emin olun.
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Otomatik

Otomatik start bir cok durumda optimal motor startini garanti-
ler. Hizli start etme fonksiyonu (dénen bir motoru start etme)
ve otomatik yeniden start fonksiyonunu (durdurulan bir motor
akisinin kaybolmasini beklemeden aninda yeniden start edi-
lebilir) icerir. Stricti motor kontrol programi, motorun meka-
nik durumuyla beraber akiyi da teshis eder ve her kosul
altinda motoru aninda start eder.

Not: 99.04 Motor kontrol modu parametresi Skaler olarak
ayarlanmissa, 21.19 Skaler start modu parametresi Otomatik
olarak ayarlanmadigi stirece hizli start veya otomatik yeniden
start mimkin degildir.

2

21.02

Miknatislama sliresi

On manyetizasyon zamanini tanimlar.

* 21.01 Vektér start modu parametresi Sabit zaman olarak
ayarlanir (vektor kontrol modunda), veya

+ 21.19 Skaler start modu parametresi Sabit zaman olarak
ayarlanir (skaler kontrol modunda).

Start komutunun ardindan, siirlicii ayarlanan sire boyunca

otomatik olarak motoru énceden miknatislar. Tam manyeti-

zasyon olmasini saglamak i¢in, bu parametreyi rotor stre

sabitine esit veya biylk bir dedere ayarlayin. Bilinmedigi

durumlarda asagidaki tabloda verilen tahmini degerleri kulla-

nin:

Motor nominal gii¢ dederi | Sabit miknatislama siiresi

<1kW >50-100 ms

1-10 kW >100 - 200 ms

10 - 200 kW >200 - 1000 ms

200 - 1000 kW > 1000 - 2000 ms

Not: Bu parametre siirliicii galisirken degistirilemez.

500 ms

0...10000 ms

Sabit DC miknatislama siiresi.

1=1ms

21.03

Stop modu

Bir stop komutu alindiginda motorun nasil stop edilecegini
seger.

Akl frenlemeyi (bkz. 97.05 Aki frenleme parametresi) secerek
ek frenleme mimkindur.

Serbest

Serbest

Sdrucinun ¢ikis yari iletkenlerinin kapatiimasi ile durma.
Motor serbest durus yapar.
UYARI! Eger mekanik fren kullaniliyorsa, surlictiniin
A serbest durus ile stop edilmesinin giivenli oldugundan
emin olun.

Etkin

yavaslama rampasi ile rampa stop. Bkz. parametre grubu 23
Hiz referansi rampasi, sayfa 153 veya 28 Frekans referans
zinciri, sayfa 166.

Moment limiti

Moment limitlerine gére durma (parametre 30.79 ve 30.20).
Bu parametre sadece vektér motor kontrol modunda mim-
kindr.
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21.04

Acil stop modu

Bir acil stop komutu alindiginda motorun nasil stop edilece-
gini seger.

Acil stop sinyalinin kaynagi 21.05 Acil stop kaynagi paramet-
resi ile segilir.

Rampa stop
(Off1)

Rampa stop (Off1)

Siirlcu galisirken:

« 1= Normal galisma.

« 0 = Belirli bir referans tipi igin tanimlanan standart yavas-
lama rampasi boyunca normal durma (bkz. bolim Refe-
rans rampa [sayfa 49]). Siirlici durduktan sonra, acil stop
sinyali kaldirilarak ve start sinyali 0'dan 1 olarak degistirile-
rek yeniden start edilebilir.

Sirtict dururken:

« 1= Startizni var.

« 0 = Start izni yok.

Serbest stop (Off2)

Sdriicu ¢aligirken:

« 1 =Normal galisma.

« 0 = Serbest durus. Start kilidi sinyalini geri yikleyerek ve
start sinyalini 0'dan 1'e degistirerek siirlicliyli yeniden bas-
latabilirsiniz.

Sirlcu dururken:

« 1= Startizni var.

« 0 = Start izni yok.

Acil rampa stop
(Off3)

Sirlcu caligirken:

¢ 1= Normal galisma

« 0= 23.23 Acil stop siiresi parametresi ile tanimlanan acil
stop rampasi boyunca acil rampa ile durma. Suriict dur-
duktan sonra, acil stop sinyali kaldirilarak ve start sinyali
0'dan 1 olarak degistirilerek yeniden start edilebilir.

Sirlcu dururken:

« 1= Startiznivar

» 0 = Start izni yok

21.05

Acil stop kaynagi

Acil stop sinyalinin kaynagini seger. Stop modu 21.04 Acil
stop modu parametresi ile segilir.

0 = Acil stop etkin

1 = Normal galisma

Not: Bu parametre suricl galigirken degistirilemez.

Pasif (dogru)

Etkin (yanlig)

0.

Pasif (dogru)

1.

DI

DI1 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 0).

DI2

DI2 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 1).

DI3

Dl4

DI4 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 3).

DI5

(
(
DI3 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 2).
(
(

DI5 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 4).

DI6

DI6 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 5).

N »| W] O

Diger [bit]

Kaynak segimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 86).

21.06

Sifir hiz limiti

Sifir hiz limitini tanimlar. Motor, tanimlanan sifir hiz limitine
ulasana kadar bir hiz rampasi boyunca durdurulur (rampali
durdurma segildiginde veya acil durdurma kullanildiginda).
Sifir hiz gecikmesi sonrasinda, motor serbest durus yapar.

30,00 rpm

0,00...
30000,00 rpm

Sifir hiz limiti.

Bkz. par.
46.01
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21.07  Sifir hiz gecikmesi

Sifir hiz gecikme fonksiyonu igin gecikmeyi tanimlar. Bu fonk-
siyon, sorunsuz ve hizli yeniden start etmenin gerektigi uygu-
lamalarda faydalidir. Suriicti, gecikme sirasinda rotorun
pozisyonunu hassas bir sekilde takip eder.

Sifir hiz gecikmesi olmadan:

Sirlcu bir stop komutu alir ve bir rampa boyunca yavaslar.
Gergek motor hizi 21.06 Sifir hiz limiti parametresinin degeri-
nin altina dustigutnde, cevirici modulasyonu durdurulur ve
motor serbest durus yapar.

Hiz

Hiz kontrol cihazi kapali: Motor
serbest durus yapar.

------- 21.06 Sifir hiz limiti

Zaman

Sifir hiz gecikmesi ile:

Sirlcu bir stop komutu alir ve bir rampa boyunca yavaslar.
Motorun gergek hizi 21.06 Sifir hiz limiti parametresinin dege-
rinin altina distigunde, sifir hiz gecikme fonksiyonu etkinle-
sir. Gecikme sirasinda, bu fonksiyon hiz kontrolériini enerji
saglanmis durumda tutar: gevirici modile edilir, motor mikna-
tislanir ve sirlici bir hizli yeniden start igin hazirdir. Sifir hiz
gecikmesi, 6rnegin joglama islevi ile kullanilabilir.

Hiz

Hiz kontrol cihazi etkin kalir.
Motor, gergek sifir hiza dogru
yavaslar.

- - - - - 21.06 Sifir hiz limiti

b
Gecikme Zaman

0ms

0...30000 ms

Sifir hiz gecikmesi.

1=1ms
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21.08 DC akim kontrolii DC tutma veya son miknatislama fonksiyonlarini etkinlegti- 0000b
rir/devre disi birakir. Bkz. bélum DC miknatislanmasi (sayfa
59).
Not: DC miknatislama motorun isinmasina neden olur. Uzun
DC miknatislama surelerinin gerektidi uygulamalarda harici
olarak havalandirilmig motorlar kullaniimaldir. DC miknatis-
lama periyodu uzunsa, motora sabit yik uygulandiginda DC
miknatislama motor saftinin dénmesine engel olamaz.
Bit Deger
0 1 =DC tutma. Bkz. b6lim DC tutma (sayfa 60).
Not: Start sinyali kapaliyken DC tutma fonksiyonunun hicbir etkisi yoktur.
1 1 = Son miknatislama. Bkz. bolim Ayarlar (sayfa 60).
Not: Son miknatislanma sadece segcilen stop modu (bkz. parametre 271.03 Stop modu)
rampa oldugunda kullanilabilir.
2...15 |Rezerve
0000b...0011b DC miknatislama bélimd. 1=1
21.09 DC tutma hizi Hiz kontrol modunda DC tutma hizini tanimlar. Bkz. para- 5,00 rpm
metre 21.08 DC akim kontrolii ve bélim DC tutma, (sayfa
60).
0,00...1000,00 rpm | DC tutma hizi. Bkz. par.
46.01
21.10  DC akim referansi | Motor nominal akiminin ylzdesi olarak DC tutma akimini %30,0
tanimlar. Bkz. parametre 21.08 DC akim kontrolii ve b&lim
DC miknatislanmasi, (sayfa 59).
%0,0...%100,0 DC tutma akimi. = %1
21.11  Son miknatislama | Motor stop ettikten sonra son miknatislamanin etkin durumda | 0's
stiresi kalacagi sureyi tanimlar. Miknatislama akimi 271.70 DC akim
referansi parametresi ile tanimlanir.
Bkz. 21.08 DC akim kontrolii parametresi.
0...3000 s Son miknatislama siiresi. 1=1s
21.14  On isitma giris kay- | Motorda &n isitmayi tetikleyen kaynagi seger. On isitmanin Kapali
nagdi durumu 06.20 Siirticii durum word'li 3 parametresinin 2. biti
olarak gosterilir.
Notlar:
« Isitma fonksiyonu STO'nun tetiklenmemis olmasini gerekti-
rir.
« Isitma fonksiyonu siriiciniin hata vermemis olmamasini
gerektirir.
+ On isitma, akim iiretmek igin DC tutmayi kullanir.
Kapali 0. On i1sitma her zaman devre digi birakilir. 0
Acik 1. On 1sitma her zaman siiriicii durduruldugunda devre disi 1
birakilir.
DI1 DI1 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 0). 2
DI2 DI2 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 1). 3
DI3 DI3 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 2). 4
DI4 Dl4 dijital girisi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 3). 5
DI5 DI5 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 4). 6
DI6 DI6 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 5). 7
Denetim 1 32.01 Denetim durumu 0 biti (bkz. sayfa 188). 8
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Denetim 2 32.01 Denetim durumu 1 biti (bkz. sayfa 188). 9
Denetim 3 32.01 Denetim durumu 2 biti (bkz. sayfa 188). 10
Zamanlamali fonk- | 34.01 Zamana bagili fonksiyonlarin durumu 0 biti (bkz. sayfa | 11
siyon 1 194).

Zamanlamali fonk- | 34.01 Zamana bagili fonksiyonlarin durumu 1 biti (bkz. sayfa |12
siyon 2 194).

Zamanlamali fonk- | 34.01 Zamana bagili fonksiyonlarin durumu 2 biti (bkz. sayfa |13
siyon 3 194).

Diger [bit] Kaynak segimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 86). -

21.16  On isitma akimi. Motor pargalarini i1sitmakta kullanilan DC akimini tanimlar. %0,0
%0,0...%30,0 On isitma akimi. 1=%1

21.18  Otomatik yeniden Motor, otomatik yeniden start fonksiyonu kullanilarak kisa bir | 10,0 s
start siiresi besleme

glict sonrasinda otomatik olarak yeniden start edebilir. Bkz.
boélim
Otomatik yeniden baslatma (sayfa 69).
Bu parametre 0,0 saniye olarak ayarlandiginda, otomatik
yeniden start devre disi birakilir. Aksi halde bu parametre,
sonrasinda
yeniden start girisiminde bulunulacak maksimum gui¢ hatasi
sliresini tanimlar. Bu siireye ayrica DC 6n sarji gecikmesinin
de dahil oldugunu unutmayin.
UYARI! Fonksiyonu etkinlestirmeden 6nce, tehlikeli
durumlarin olusmayacagindan emin olun. Fonksiyon
suriiclyl otomatik olarak yeniden baslatir ve bir bes-
leme kesintisinden sonra galismaya devam eder.
00s Otomatik yeniden start devre digi. 0
0,1...10,0 s Maksimum gii¢ hatas! suresi. 1=1s
21.19  Skaler start modu Skaler motor kontrol modu igin, ér. 99.04 Motor kontrol modu | Normal
parametresi Skaler olarak ayarlandiginda, motor start fonksi-
yonunu seger.
Notlar:
* Vektdr motor kontrol modu igin start fonksiyonu 27.071 Vek-
tér start modu parametresi ile segilir.
+ Sabit miknatisli motorlarda, Otomatik start modu kullanil-
mahdir.
* Bu parametre siriict ¢alisirken degistirilemez.
Ayrica bkz. bolim DC miknatislanmasi, (sayfa 59).
Normal Sifir hizdan acil start. 0
Sabit zaman Siriict start 6ncesinde motoru énceden miknatislar. On mik- | 1

natislama siiresi 21.02 Miknatislama siiresi parametresi tara-

findan tanimlanir. Bu mod, sabit 6n miknatislama siresi

gerekiyorsa segilmelidir (6rn. motor startinin mekanik fren
birakmasi ile senkronize edilmesi gerekiyorsa). Bu ayar ayni
zamanda, yeterince uzun bir n miknatislama siresi segilirse
mumkin olan en yiiksek kirilma torkunu garanti eder.

Not: Bu mod dénen bir motoru start etmek igin kullanilamaz.
UYARI! Sirict ayarlanan 6n miknatislama suresi
gectiginde, motor miknatislama tamamlanmamis olsa
bile start eder. Tam bir kirllma torkunun gerektigi uygu-

lamalarda, sabit miknatislama siiresinin tam miknatislama ve

tork Uretimi saglayacak uzunlukta oldugundan emin olun.
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Otomatik

Siirlict dénen bir motoru baslatmak icin otomatik olarak
dogru cikis frekansini seger. Bu, motor zaten dénlyorsa ve
suriict akim frekansini da diizgiin baslatilacaksa hizl start
icin yararhdir.

Not: Cok motorlu sistemlerde kullanilamaz.

2

Moment ylikseltme

Siiriict start éncesinde motoru énceden miknatislar. On mik-
natislama siresi 271.02 Miknatislama siiresi parametresi tara-
findan tanimlanir.
Moment yikseltimi baslangigta uygulanir. Moment yiikseltimi,
cikis frekansi 20 Hz'i gegtiginde veya referans degerine esit
oldugunda durdurulur. Bkz. parametre 271.26 Moment yik-
seltme akimi.
Yuksek bir kesme momenti gerektiginde bu mod secilmelidir.
Not: Bu mod dénen bir motoru start etmek igin kullanilamaz.
UYARI! Siriict ayarlanan 6n miknatislama suresi
gectiginde, motor miknatislama tamamlanmamis olsa
bile start eder. Tam bir kirllma torkunun gerektigi uygu-
lamalarda, sabit miknatislama suresinin tam miknatislama ve
tork Uretimi saglayacak uzunlukta oldugundan emin olun.

Hizli start +
moment ylkseltme

Moment ylikseltmeyle otomatik start.
ik olarak otomatik start gergeklestirilir ve motor miknatislanir.
Hiz sifirsa, moment yikseltme uygulanir.

21.21

DC tutma frekansi.

Motor skaler frekans modundayken 27.09 DC tutma hizi
parametresi yerine kullanilan DC tutma frekansini tanimlar.
Bkz. parametre 21.08 DC akim kontrolii ve bdlim DC tutma,
(sayfa 60).

5,00 Hz

0,00...1000,00 Hz

DC tutma frekansi.

1=1Hz

21.22

Start gecikmesi

Start gecikmesini tanimlar. Baslatma kosullari karsilandiktan
sonra, suriict gecikme sonra erene kadar bekler ve motoru
baslatir. Gecikme sirasinda, AFE9 Start gecikmesi uyarisi
gosterilir.

Start gecikmesi tiim start modlariyla kullanilabilir.

0,00 s

0,00...60,00 s

Start gecikmesi

1=1s

21.23

Yumusak kalkis

Dustlk hizlarda cebri akim vektdr ddnme modunu seger.
Sorunsuz ¢alisma modu segildiginde hizlanma orani, hiz-
lanma ve yavaslama rampa sireleriyle sinirlanir. Sabit mik-
natisli senkron motor tarafindan yonlendirilen prosesin
yuksek ataleti varsa yavas rampa sureleri tavsiye edilir.
Sadece sabit miknatish senkron motorlarda kullanilabilir.

Devre disi

Devre disl

Devre disi.

Her zaman devrede

Her zaman devrede.

Sadece kalkis

Motor u baslatirken devrede.

21.24

Yumusak kalkis
akimi

Dustlk hizlardaki gecerli vektor ddnmesinde kullanilan akim.
Uygulama motor safti oynamasinin minimuma indirilmesini
gerektiriyorsa sorunsuz galistirma akimini arttirin. Dogru
moment kontrollnun, gegerli vektér ddnme modunda kullani-
lamayacagini unutmayin.

Sadece sabit miknatish senkron motorlarda kullanilabilir.

%50,0

%10,0...%100,0

Nominal motor akiminin ylizdesi olarak deger.

1=%1

21.25

Yumusak kalkis hizi

Gegerli vektor ddnmesinin kullanildigi ¢ikis frekansi. Bkz.
parametre 21.19 Skaler start modu.
Sadece sabit miknatish senkron motorlarda kullanilabilir.

%10,0

%2,0...%100,0

Nominal motor frekansinin ylzdesi olarak deger.

1= %1
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21.26  Moment yiikseltme | Moment yikseltme sirasinda beslenen maksimum akim. %100,0

akimi Sadece sabit miknatisli senkron motorlarda kullanilabilir.

%15,0...%300,00 Nominal motor akiminin ylzdesi olarak deger. 1=%1

21.30 Hiz kompanzas- Sirlcuyld durdurma ydntemini secer. Ayrica bkz. bélim Hiz | Kapali

yonlu durdurma kompanzasyonlu durdurma (sayfa 62).

modu Hiz kompanzasyonlu durma sadece
+ galisma modu moment degilse ve

» 21.03 Stop modu parametresi Etkin oldugunda etkindir.

Kapali 21.03 Stop modu parametresine goére durma, hiz kompanzas- | 0
yonlu durma yok.

Hiz komp ILR Donme yoni ileriyse, hiz kompanzasyonu sabit mesafe fren- | 1
lemede kullanilir. Hiz farki (kullanilan hiz ve maksimum hiz
arasindaki), rampada motor durdurulmadan 6nce suriici
mevcut hizda galistirilarak kompanse edilir.

Eger doénus yonl geriye ise, surtcl rampada durdurulur.

Hiz komp GER Dénme yoéni geriyse, hiz kompanzasyonu sabit mesafe fren- | 2
lemede kullanilir. Hiz farki (kullanilan hiz ve maksimum hiz
arasindaki), rampada motor durdurulmadan énce sirlcu
mevcut hizda galistirilarak kompanse edilir.

Eger donus yonl ileriye ise, surlicl rampada durdurulur.

Hiz komp bipolar Hiz kompanzasyonu dénme yoéninden bagimsiz olarak sabit | 3
mesafe frenlemede kullanilir. Hiz farki (kullanilan hiz ve mak-
simum hiz arasindaki), rampada motor durdurulmadan énce
surtici mevcut hizda galistirilarak kompanse edilir.

21.31  Hiz gecikmesi Bu gecikme. maksimum hizdan bir stop sirasinda mesafeyi 0,00 s
toplam kat edilen mesafeye ekler. Kat edilen mesafenin yalniz
yavaslama oraniyla belirlenmemesi icin mesafeyi gereksinim-
lere uyacak sekilde ayarlamakta kullanilir.

0,00...1000,00 s Hiz gecikmesi. 1=1s

21.32  Hiz komp stop esigi | Bu parametre, altina inildiginde Hiz kompanzasyonlu dur- %10
durma &zelliginin devre digi birakildigi bir hiz esigini ayarlar.

Bu hiz bélgesinde, hiz kompanzasyonlu durdurma girisiminde
bulunulmaz ve siriicii rampa segenegini kullaniyormus gibi
durur.

%0...%100 Motor nominal hizinin ylizdesi olarak hiz esigi. = %1

22 Hiz referansi segimi | Hiz referansi segimi; motor potansiyometresi ayarlari.

374...378 sayfalarindaki kontrol zinciri semalarina bakin.

22.01  Hiz ref sinirsiz Hiz referansi segim blogunun cikisini gosterir. 377. sayfadaki | -

kontrol zinciri gemasina bakin.

Bu parametre salt okunurdur.
-30000,00... Segilen hiz referansinin degeri. Bkz. par.
30000,00 rpm 46.01
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22.11  Ext1 hiz ref1 Ext1 hiz referansi kaynagi 1'i seger. Al1 blgeklen-
iki sinyal kaynagi bu parametre ve 22.12 Ext1 hiz ref2 tarafin- | dirilmis

dan tanimlanabilir. Iki sinyale uygulanan bir matematiksel
fonksiyon (22.13 Ext1 hiz fonksiyonu) bir Ext1 referansi olus-
turur (asagidaki sekilde A).

19.11Ext1/Ext2 se¢imi parametresi tarafindan segilen bir diji-
tal kaynak Ext1 referansiyla ona karsilik gelen 22.18 Ext2 hiz
refl, 22.19 Ext2 hiz ref2 ve 22.20 Ext2 hiz fonksiyonu para-
metreleriyle tanimlanan Ext2 referansi arasinda gegis yap-
mak icin kullanilabilir (asagidaki sekilde B).

22.11
0 22.13
Al —] Ref1
A 6 -
Diger — [_[Gikartmd—o
[[Carpma—o N @
22.12 L MIN —o Extt
0 | TIMAKS|——o
Al —
FB — N
Der 19.11
idor —
v | |0
T~
22.18 e
0 —| 22.20
Al — Ref1
FB — N —
e —_|Toplama| Ext2
Diger — [ [Cikartmd—o
T Carpmad—o I
22.19 L MIN [—o
0 — T|MAKS}——o°
Al —
FB — N[
Diger —
Sifir Yok. 0
Al1 dlgeklendirilmis | 12.12 Al1 digeklendirilen degeri (bkz. sayfa 109). 1
Al2 dlgeklendirilmis | 12.22 Al2 éigeklendirilen degeri (bkz. sayfa 110). 2
FB A ref1 03.05 FB A referansi 1 (bkz. sayfa 92). 4
FB Aref2 03.06 FB A referansi 2 (bkz. sayfa 92). 5
EFB ref1 03.09 EFB referansi 1 (bkz. sayfa 92). 8
EFB ref2 03.10EFB referansi 2 (bkz. sayfa 92). 9
Motor potansiyo- 22.80 Motor potansiyometresi ref gergek (motor potansiyo- 15
metresi metresinin ¢ikisi).
PID 40.01 Proses PID ¢ikisi gercek (proses PID kontrol cihazinin | 16

cikist).
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Frekans girigi 11.38 Frek girisi 1 gergek degeri (D15 frekans girisi olarak kul- | 17
lanildiginda).
Kontrol paneli (ref Kontrollin donecegdi konum icin kontrol sistemi tarafindan kay- | 18
sakland1) dedilen panel referansi (03.01 Panel referansi, bkz. sayfa 97)
referans olarak kullanilir.
Referans
A | @ Har1 referansi
X- X- -% - ﬂ(_x_x. % Har2 referansi
— Etkin referans
—o—o—¢-o- o - Pasif referans
T -t
Har1 -> Har2
Kontrol paneli (ref | Onceki kontrol konumu igin panel referansi (03.01 Panel refe- | 19
kopyalandi) ransi, bkz.sayfa 97), kontrol konumu degistiginde iki konu-
mun referanslari ayni tirdense (6r. frekans/hizmoment/PID)
referans olarak kullanilir; aksi halde gergek sinyal yeni refe-
rans olarak kullanihr.
Referans
| @ Har1 referansi
x Har2 referansi
- — Etkin referans
‘e - 9. + Pasif referans
T -t
Har1 -> Har2
Diger Kaynak segimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 86). -
22.12  Ext1 hiz ref2 Ext1 hiz referansi kaynagi 2'yi secer. Sifir
Secimler ile referans kaynagi segiminin semasi igin, bkz.
22.11 Ext1 hiz ref1 parametresi.
22.13  Ext1 hiz fonksiyonu | 22.11 Ext1 hiz ref1 ve 22.12 Ext1 hiz ref2 parametreleri ile Ref1
segcilen referans kaynaklari arasinda bir matematiksel fonksi-
yon seger. 22.11 Ext1 hiz ref1 parametresindeki semaya
bakin.
Ref1 22.11 Ext1 hiz ref1 ile segilen sinyal hiz referansi 1 olarak kul- | 0
lanilabilir (fonksiyon uygulanmaz).
Topla (ref1 + ref2) | Referans kaynaklarinin toplami, hiz referansi 1 olarak kullani- | 1
lir.
Cikar (ref1 - ref2) Referans kaynaklarinin farki ([22.11 Ext1 hiz ref1] - [22.12 2
Ext1 hiz ref2]) hiz referansi 1 olarak kullanilir.
Carp (ref1 x ref2) Referans kaynaklarinin garpimi, hiz referansi 1 olarak kulla- | 3
nilir.
Min (ref1, ref2) Referans kaynaklarinin en ki¢ligl, hiz referansi 1 olarak kul- | 4
lanihr.
Maks (ref1, ref2) Referans kaynaklarinin en biiyigu, hiz referansi 1 olarak kul- | 5
lanilir.
22.18  Ext2 hiz ref1 Ext2 hiz referansi kaynagi 1'i secer. Sifir
Iki sinyal kaynagi bu parametre ve 22.19 Ext2 hiz ref2 tarafin-
dan tanimlanabilir. lki sinyale uygulanan bir matematiksel
fonksiyon (22.20 Ext2 hiz fonksiyonu) bir Ext2 referansi olus-
turur. 28.11 Ext1 frekans ref1 parametresindeki semaya
bakin.
Sifir Yok. 0
Al1 dlgeklendirilmis | 12.12 Al1 élgeklendirilen degeri (bkz. sayfa 109). 1
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Al2 dlgeklendirilmis | 12.22 Al2 éiceklendirilen degeri (bkz. sayfa 110). 2
FB A ref1 03.05 FB A referansi 1 (bkz. sayfa 92). 4
FB Aref2 03.06 FB A referansi 2 (bkz. sayfa 92). 5
EFB ref1 03.09 EFB referansi 1 (bkz. sayfa 92). 8
EFB ref2 03.10EFB referansi 2 (bkz. sayfa 92). 9
Motor potansiyo- 22.80 Motor potansiyometresi ref gergek (motor potansiyo- 15
metresi metresinin gikisi).

PID 40.01 Proses PID cikisi gergek (proses PID kontrol cihazinin | 16
cikist).
Frekans girisi 11.38 Frek girisi 1 gergek degeri (DI5 frekans girisi olarak kul- | 17
lanildiginda).
Kontrol paneli (ref Kontroliin donecegi konum igin kontrol sistemi tarafindan kay- | 18
saklandi) dedilen panel referansi (03.01 Panel referansi, bkz. sayfa 97)
referans olarak kullanilir.
Referans
A | @ Har1 referansi
X- X- =% - ﬂ(—x—x- X Har2 referansi
=— Etkin referans
—o—o—9-0-- + Pasif referans
‘ >t
Har1 -> Har2
Kontrol paneli (ref | Onceki kontrol konumu igin panel referansi (03.01 Panel refe- | 19
kopyalandi) ransi, bkz.sayfa 97), kontrol konumu degistiginde iki konu-
mun referanslari ayni tirdense (6r. frekans/hiz‘moment/PID)
referans olarak kullanilir; aksi halde gergek sinyal yeni refe-
rans olarak kullanilr.
Referans
@ Har1 referansi
X Har2 referansi
- — Etkin referans
‘e - 9. - Pasif referans
] >t
Har1 -> Har2
Diger Kaynak segimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 86). -
22.19  Ext2 hiz ref2 Ext2 hiz referansi kaynagi 2'yi seger. Sifir
Secimler ile referans kaynagi segiminin semasi igin, bkz.
22.18 Ext2 hiz ref1 parametresi.
22.20  Ext2 hiz fonksiyonu | 22.18 Ext2 hiz ref1 ve 22.19 Ext2 hiz ref2 parametreleri ile Ref1
segilen referans kaynaklari arasinda bir matematiksel fonksi-
yon secer. 22.18 Ext2 hiz ref1 parametresindeki semaya
bakin.
Ref1 Ext2 hiz ref1 ile segilen sinyal hiz referansi 1 olarak kullanila- | 0
bilir (fonksiyon uygulanmaz).
Topla (ref1 + ref2) Referans kaynaklarinin toplami, hiz referansi 1 olarak kullani- | 1
hr.
Cikar (ref1 - ref2) Referans kaynaklarinin farki ([22.11 Ext1 hiz ref1] - [22.12 2
Ext1 hiz ref2]) hiz referansi 1 olarak kullanihr.
Carp (ref1 x ref2) Referans kaynaklarinin garpimi, hiz referansi 1 olarak kulla- | 3
nilir.
Min (ref1, ref2) Referans kaynaklarinin en kiigiigu, hiz referansi 1 olarak kul- | 4

lanilir.
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Maks (ref1, ref2) Referans kaynaklarinin en biiy(igi, hiz referansi 1 olarak kul- | 5
lanilr.
22.21  Sabit hiz fonksi- Sabit hizlarin nasil segildigini ve sabit bir hiz uygulanirken 0001b
yonu doénils yonu sinyalinin degerlendirilip degerlendirilmedigini
belirler.
Bit Adi Bilgi
0 Sabit hiz modu |1 = Birlesik: 22.22, 22.23 ve 22.24 parametreleri tarafindan tanimlanan
U¢ kaynak kullanilarak 7 sabit hiz secilebilir.
0 = Ayrik: Sirasiyla 22.22, 22.23 ve 22.24 parametreleri tarafindan
tanimlanan kaynaklarla, 1, 2 ve 3 sabit hizlari ayri ayr etkinlestirilir.
Uyumsuzluk durumunda, en kiigiik dedere sahip sabit hiz dnceliklidir.
1 Yon izni 1 = Start yonu: Sabit bir hiz icin galisma yénunu belirlerken,
sabit hiz ayarinin (parametreler 22.26...22.32) isareti
yon sinyaliyle carpilir (ileri: +1, geri: -1). Bu,
slirtictnin 14 (7 ileri, 7 geri) sabit hiza
sahip olmasina izin verir (22.26...22.32 parametrelerindeki tim degerler
pozitifse).
UYARI: Y6n sinyali geri ise ve etkin sabit hiz negatifse, suruci
A ileri ydnde caligir.
0 = parametre bagh: Sabit hiz igin calisma yoni sabit hiz ayarinin
isaretiyle belirlenir (parametreler 22.26...22.32).
2...15 |Rezerve
0000b...0001b Sabit hiz yapilandirma word'Q. 1=
22.22  Sabit hiz secimi 1 22.21 Sabit hiz fonksiyonu parametresi 0 biti O (Ayrik) iken, DI3

sabit hiz 1'i etkinlestiren bir kaynak seger.

22.21 Sabit hiz fonksiyonu parametresi 0 biti 1 (Birlesik) iken,
bu parametre ve 22.23 Sabit hiz segimi 2 ve 22.24 Sabit hiz
secimi 3 parametreleri, durumlari etkin sabit frekans olan tg
kaynagi su sekilde seger:

Kaynak 22.22 | Kaynak 22.23 | Kaynak 22.24
par. ile par. ile par. ile Sabit hiz etkin
tanimlanir. tanimlanir. tanimlanir.

0 0 0 Yok

1 0 0 Sabit hiz 1

0 1 0 Sabit hiz 2

1 1 0 Sabit hiz 3

0 0 1 Sabit hiz 4

1 0 1 Sabit hiz5

0 1 1 Sabit hiz 6

1 1 1 Sabit hiz7
Secilmedi 0 (her zaman kapali). 0
Segcildi 1 (her zaman agik). 1
DI1 DI dijital girisi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 0). 2
DI2 DI2 dijital girisi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 1). 3
DI3 DI3 dijital girisi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 2). 4
D14 DI4 dijital girisi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 3). 5
DI5 DI5 dijital girisi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 4). 6
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DI6 DI6 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 5). 7
Zamanlamali fonk- | 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 0 biti (bkz. sayfa | 18
siyon 1 194).

Zamanlamali fonk- | 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 1 biti (bkz. sayfa | 19
siyon 2 194).

Zamanlamali fonk- | 34.01 Zamana bagili fonksiyonlarin durumu 2 biti (bkz. sayfa |20
siyon 3 194).

Denetim 1 32.01 Denetim durumu 0 biti (bkz. sayfa 188). 24
Denetim 2 32.01 Denetim durumu 1 biti (bkz. sayfa 188). 25
Denetim 3 32.01 Denetim durumu 2 biti (bkz. sayfa 188). 26
Diger [bit] Kaynak segimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 86). -

22.23  Sabit hiz secimi 2 22.21 Sabit hiz fonksiyonu parametresi 0 biti 0 (Ayrik) iken, Dl4

sabit hiz 2'i etkinlestiren bir kaynak seger.

22.21 Sabit hiz fonksiyonu parametresi 0 biti 1 (Birlesik) iken,
bu parametre ve 22.22 Sabit hiz segimi 1 ile 22.24 Sabit hiz
secimi 3 parametreleri, sabit hizlar etkinlestirmek igin kullani-
lan Gi¢ kaynagi secger. 22.22 Sabit hiz segimi 1 parametresin-
deki tabloya bakin.

Segcenekler igin, bkz. parametre 22.22 Sabit hiz segimi 1.

22.24  Sabit hiz secimi 3 22.21 Sabit hiz fonksiyonu parametresi 0 biti O (Ayrik) iken, Secilmedi

sabit hiz 3'i etkinlestiren bir kaynak seger.

22.21 Sabit hiz fonksiyonu parametresi O biti 1 (Birlesik) iken,
bu parametre ve 22.22 Sabit hiz se¢imi 1 ile 22.23 Sabit hiz
se¢imi 2 parametreleri, sabit hizlari etkinlestirmek igin kullani-
lan G¢ kaynagi secger. 22.22 Sabit hiz segimi 1 parametresin-
deki tabloya bakin.

Secenekler igin, bkz. parametre 22.22 Sabit hiz segimi 1.

22.26  Sabithiz 1 Sabit hiz 1'i tanimlar (sabit hiz 1 secildiginde motorun déne- | 300,00 rpm

cegi hiz).
-30000,00... Sabit hiz 1. Bkz. par.
30000,00 rpm 46.01

22.27 Sabithiz 2 Sabit hiz 2'yi tanimlar. 600,00 rpm
-30000,00... Sabit hiz 2. Bkz. par.
30000,00 rpm 46.01

22.28  Sabithiz 3 Sabit hiz 3'0 tanimlar. 900,00 rpm
-30000,00... Sabit hiz 3. Bkz. par.
30000,00 rpm 46.01

22.29 Sabithiz 4 Sabit hiz 4'G tanimlar. 1200,00 rpm
-30000,00... Sabit hiz 4. Bkz. par.
30000,00 rpm 46.01

22.30 Sabit hiz 5 Sabit hiz 5'i tanimlar. 1500,00 rpm
-30000,00... Sabit hiz 5. Bkz. par.
30000,00 rpm 46.01

22.31 Sabithiz 6 Sabit hiz 6'y1 tanimlar. 2400,00 rpm
-30000,00... Sabit hiz 6. Bkz. par.
30000,00 rpm 46.01

22.32  Sabithiz7 Sabit hiz 7'yi tanimlar. 3000,00 rpm
-30000,00... Sabithiz 7. Bkz. par.
30000,00 rpm 46.01
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22.41  Guvenli hiz ref Asagidakiler gibi denetim fonksiyonlari ile kullanilan bir 0,00 rpm
glvenli hiz referans degeri tanimlar:
* 12.03 Al denetim fonksiyonu
* 49.05 lletisim kaybi eylemi
+ 50.02 FBA A iletisim kaybi fonksiyonu.
-30000,00... Giuvenli hiz referansi. Bkz. par.
30000,00 rpm 46.01
22.42  Joglama 1 ref Joglama fonksiyonu 1 igin hiz referansini tanimlar. Joglama | 0,00 rpm
hakkinda daha fazla bilgi igin, bkz. sayfa 52.
-30000,00... Joglama fonksiyonu 1 i¢in hiz referansi. Bkz. par.
30000,00 rpm 46.01
22.43  Joglama 2 ref Joglama fonksiyonu 2 igin hiz referansini tanimlar. Joglama | 0,00 rpm
hakkinda daha fazla bilgi icin, bkz. sayfa 52.
-30000,00... Joglama fonksiyonu 2 igin hiz referansi. Bkz. par.
30000,00 rpm 46.01
22.51  Kritik hiz fonksiyonu | Kritik hizlar fonksiyonunu etkinlestirir/devre disi birakir. Ayrica | 0000b
belirtilen araliklarin her iki dénis yoniinde etkili olup olmaya-
cagini belirler.
Ayrica bkz. bolim Kritik hizlar/frekanslar, (sayfa 50).
Bit Adi Bilgi
0 Devrede 1 = Devrede: Kritik hizlar devrede.
0 = Devre digi: Kritik hizlar devre disI.
1 isaret modu 1 = Isaretlendi: 22.52...22.57 parametrelerinin isaretleri dikkate alinir.
0 = Mutlak: 22.52...22.57 parametreleri mutlak degerler olarak kullanilir.
Her aralik her iki dénls yonu icin etkilidir.
2...15 |Rezerve
0000b...0011b Kritik hiz konfiglrasyon word'i. 1=1
22.52  Kritik hiz 1 disiik Kritik hiz araligi 1 igin alt limiti tanimlar. 0,00 rpm
Not: Bu deger, 22.53 Kritik hiz 1 yliksek dederinden kugik
veya bu degere esit olmalidir.
-30000,00... Kritik hiz 1 igin alt limit. Bkz. par.
30000,00 rpm 46.01
22.53  Kritik hiz 1 yiiksek | Kritik hiz araligi 1 igin Ust limiti tanimlar. 0,00 rpm
Not: Bu deger, 22.52 Kritik hiz 1 diiglik degerinden blyuk
veya bu degere esit olmalidir.
-30000,00... Kritik hiz 1 igin Gst limit. Bkz. par.
30000,00 rpm 46.01
22.54  Kritik hiz 2 disiik Kritik hiz araligi 2 igin alt limiti tanimlar. 0,00 rpm
Not: Bu deger, 22.55 Kiritik hiz 2 yiiksek degerinden kigik
veya bu degere esit olmalidir.
-30000,00... Kritik hiz 2 igin alt limit. Bkz. par.
30000,00 rpm 46.01
22.55  Kritik hiz 2 yiiksek | Kritik hiz araligi 2 icin Ust limiti tanimlar. 0,00 rpm
Not: Bu deger, 22.54 Kritik hiz 2 diigiik degerinden blyuk
veya bu degere esit olmalidir.
-30000,00... Kritik hiz 2 igin Ust limit. Bkz. par.
30000,00 rpm 46.01




Parametreler 151

No. Ad/Deger Aciklama Def/IFbEq16
22.56  Kritik hiz 3 diistik Kritik hiz araligi 3 icin alt limiti tanimlar. 0,00 rpm
Not: Bu deger, 22.57 Kritik hiz 3 yliksek degerinden kiguk
veya bu deg@ere esit olmalidir.
-30000,00... Kritik hiz 3 igin alt limit. Bkz. par.
30000,00 rpm 46.01
22.57  Kritik hiz 3 yiiksek | Kritik hiz aralidi 3 icin ust limiti tanimlar. 0,00 rpm
Not: Bu deger, 22.56 Kritik hiz 3 diigiik degerinden blyuk
veya bu deg@ere esit olmalidir.
-30000,00... Kritik hiz 3 igin Ust limit. Bkz. par.
30000,00 rpm 46.01
22.71  Motor potansiyo- Motor potansiyometresi modunu etkinlestirir ve secer. Devre disi
metresi fonksiyonu | Bkz. béliim Hiz kontrolii performans degerleri (sayfa 55).
Devre disi Motor potansiyometresi devre disi birakilir ve degeri 0 olarak | 0
ayarlanir.
Devrede (stop Etkinlestirildiginde, motor potansiyometresi 6nce 22.72 Motor | 1
edince/glc verildi- | potansiyometresi baglangi¢ degeri parametresi ile tanimlanan
ginde/ baslat) degeri kullanir. Deger ardindan 22.73 Motor potansiyometresi
ylikseltme kaynagi ve 22.74 Motor potansiyometresi diisiirme
kaynagi parametreleri ile yikseltme ve disurme kaynaklarin-
dan ayarlanabilir.
Bir gui¢ cevrimi motor potansiyometresini énceden tanimla-
nan baslangi¢ degerine (22.72) sifirlar.
Devrede (her Devrede (stop edince/glic verildiginde/ baslat) gibidir, ancak | 2
zaman) devam et) | motor potansiyometresi degeri bir gli¢ cevriminde korunur.
Devrede (gercege Baska bir referans kaynagi segildiginde, motor potansiyomet- | 3
baslat) resinin degeri o referansi takip eder. Referansin kaynagi
motor potansiyometresine dondikten sonra, degeri yukari ve
asagl kaynaklarla (22.73 ve 22.74 ile tanimlanan) tekrar
degistirilebilir.
22.72  Motor potansiyo- Motor potansiyometresi igin bir baslangic degeri (baslangic 0,00
metresi baslangi¢ noktasi) tanimlar. 22.71 Motor potansiyometresi fonksiyonu
degeri parametresi secimlerine bakin.
-32768,00 ... Motor potansiyometresi igin baslangi¢ degeri. 1=1
32767,00
22.73  Motor potansiyo- Motor potansiyometresi yukar sinyali kaynagini seger. Secilmedi
metresi ylkseltme | 0 = Degisiklik yok
kaynagi 1 = Motor potansiyometresi degerini arttirir. (Yikseltme ve
disurme kaynaklari ayni anda agilirsa, potansiyometre
degeri degismez.)
Secilmedi 0. 0
Segildi 1. 1
DI1 DI1 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 0). 2
DI2 DI2 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 1). 3
DI3 DI3 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 2). 4
Dl4 Dl4 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 3). 5
DI5 DI5 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 4). 6
DI6 DI6 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 5). 7
Zamanlamali fonk- | 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 0 biti (bkz. sayfa | 18

siyon 1

194).
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Zamanlamali fonk- | 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 1 biti (bkz. sayfa | 19
siyon 2 194).
Zamanlamali fonk- | 34.01 Zamana bagili fonksiyonlarin durumu 2 biti (bkz. sayfa |20
siyon 3 194).
Denetim 1 32.01 Denetim durumu 0 biti (bkz. sayfa 188). 24
Denetim 2 32.01 Denetim durumu 1 biti (bkz. sayfa 188). 25
Denetim 3 32.01 Denetim durumu 2 biti (bkz. sayfa 188). 26
Diger [bit] Kaynak secimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 86). -
22.74  Motor potansiyo- Motor potansiyometresi asagi sinyali kaynagini seger. Secilmedi
metresi diiglirme 0 = Degisiklik yok
kaynagi 1 = Motor potansiyometresi degerini diisirir. (Yikseltme ve
disurme kaynaklari ayni anda agilirsa, potansiyometre
degeri degismez.)
Secenekler igin, bkz. parametre 22.73 Motor potansiyometresi
ylikseltme kaynagi.
22.75  Motor potansiyo- Motor potansiyometresinin degisim oranini tanimlar. Bu para- | 40,0 s
metresi rampa metre motor potansiyometresinin minimum degerden (22.76)
stiresi maksimum degere (22.77) gegmesi icin gereken slreyi
tanimlar. Ayni degisim orani her iki ydnde de gegerlidir.
0,0...3600,0 s Motor potansiyometresi degisim suresi. 10=1s
22.76  Motor potansiyo- Motor potansiyometresinin minimum degerini tanimlar. 0,00
metresi min degeri | Not: Vektér kontrol modu kullanilirsa, bu parametrenin degeri
degistiriimelidir.
-32768,00 ... Motor potansiyometresi minimum degeri. 1=1
32767,00
22.77  Motor potansiyo- Motor potansiyometresinin maksimum degerini tanimlar. 50,00
metre§i maks Not: Vektdr kontrol modu kullanilirsa, bu parametrenin degeri
degeri degistiriimelidir.
-32768,00 ... Motor potansiyometresi maksimum degeri. 1=1
32767,00
22.80  Motor potansiyo- Motor potansiyometresi fonksiyonunun c¢ikisi. (Motor potansi- | -
metresi ref gergek | yometresi, 22.71...22.74 parametreleri kullanilarak konfigiire
edilir.)
Bu parametre salt okunurdur.
-32768,00 ... Motor potansiyometresinin degeri. 1=1
32767,00
22.86  Gergek hiz refe- 19.11 Ext1/Ext2 secimi tarafindan segilen hiz referansinin -
ransi 6 (Ext1 veya Ext2) degerini goriintuler. 22.11 Ext1 hiz ref1 para-
metresindeki semaya veya 374. sayfadaki kontrol zinciri
semasina bakin.
Bu parametre salt okunurdur.
-30000,00... Ek 2 sonrasinda hiz referansi. Bkz. par.
30000,00 rpm 46.01
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22.87  Gergek hiz refe- Kritik hizlarin uygulamasindan énce hiz referansinin degerini | -
ransi 7 gosterir. 377. sayfadaki kontrol zinciri semasina bakin.
Asagidakilerle gegersiz kiinmadigi siirece, deger 22.86
Gergek hiz referansi 6'dan alinir
« herhangi bir sabit hiz
 bir joglama referansi
« ag kontrolii referansi
« kontrol paneli referansi
« guvenli hiz referansi.
Bu parametre salt okunurdur.
-30000,00... Kritik hizlarin uygulamasindan énce hiz referansi. Bkz. par.
30000,00 rpm 46.01
23 Hiz referansi Hiz referansi rampasi ayarlari (strici igin hizlanma ve
rampasi yavaslama degerlerinin programlanmast).
378. sayfadaki kontrol zinciri semasina bakin.
23.01  Hiz ref rampa girisi | Rampa ve sekillendirme fonksiyonlarina girmeden 6nce kulla- | -
nilan hiz referansini (rpm) gosterir. 378. sayfadaki kontrol zin-
ciri semasina bakin.
Bu parametre salt okunurdur.
-30000,00... Rampa ve sekillendirme 6ncesinde hiz referansi. Bkz. par.
30000,00 rpm 46.01
23.02  Hiz ref rampa ¢ikisi | Rampali ve sekilli hiz referansini rpm cinsinden gésterir. 378. | -
sayfadaki kontrol zinciri semasina bakin.
Bu parametre salt okunurdur.
-30000,00... Rampa ve sekillendirme sonrasinda hiz referansi. Bkz. par.
30000,00 rpm 46.01
23.11  Rampa grubu 23.12...23.15 parametreleri ile tanimlanan iki hiz- DI5
se¢imi lanma/yavaslama slreleri arasinda gecis yapan kaynagi
seger.
0 = Hizlanma zaman 1 ve yavaslama zamani 1 etkin
1 = Hizlanma zamani 2 ve yavaglama zamani 2 etkin
Hiz./Yav. siiresi 1 0. 0
Hiz./Yav. siiresi 2 1. 1
DI DI1 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 0). 2
DI2 DI2 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 1). 3
DI3 DI3 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 2). 4
Dl4 DI4 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 3). 5
DI5 DI5 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 4). 6
DI6 DI6 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 5). 7
EFB Yalnizca DCU profili igin. DCU kontrol word't bit 10 dahili 20

fieldbus arabirimi araciliiyla alindi.

Diger [bit]

Kaynak segimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 86).
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23.12

Hizlanma stiresi 1

Hizlanma suresi 1'i, hizi sifirdan 46.01 Hiz 6igeklendirme
parametresi tarafindan tanimlanan hiz degerine ¢ikarmak igin
gereken sire olarak tanimlar (30.72 Maksimum hiz paramet-
resi degil).

Hiz referansi ayarlanmis hizlanma oranindan daha hizli bir
sekilde artarsa, motor hizi hizlanma oranini takip eder.

Eger hiz referansi ayarlanmis hizlanma oranindan daha
yavas bir sekilde artarsa, motor devri referansi takip eder.
Eger hizlanma siresi ¢ok kisa ayarlanmigsa sirlicu, suruci
moment limitlerinin disina gtkmamak igin otomatik olarak hiz-
lanmay!i uzatir.

20,000 s

0,000...1800,000 s

Hizlanma siresi 1.

10=1s

23.13

Yavaglama stiresi 1

Hizlanma siresi 1'i, hizi 46.01 Hiz digeklendirme parametresi
tarafindan tanimlanan hiz degerinden sifira diisirmek igin
gereken sire olarak tanimlar (30.72 Maksimum hiz paramet-
resi degil).

Eger hiz referansi ayarlanmis yavaslama oranindan daha
yavas bir sekilde azalirsa, motor devri referansi takip eder.
Referans ayarlanmis yavaslama oranindan daha hizli bir
sekilde degisirse, motor hizi yavaglama oranini takip eder.
Eger yavaslama orani ¢ok kisa ayarlanmigsa, sirict, striict
moment limitlerinin disina cikmamak (ya da giivenli DC bag-
lantisi gerilimini asmamak) igin otomatik olarak yavaslamayi
uzatir. Eger yavaslama siresinin ¢ok kisa olduguna dair bir
sliphe varsa, DC ylksek gerilim kontroliiniin agik oldugundan
emin olun (parametre 30.30 Yiiksek gerilim kontrolti).

Not: Yuksek ataletli bir uygulama icin kisa yavaglama suresi
gerektiginde suruci, fren kiyici ve fren direnci gibi frenleme
ekipmani ile donatiimalidir.

20,000 s

0,000...1800,000 s

Yavaslama siresi 1.

10=1s

23.14

Hizlanma stiresi 2

Hizlanma suresi 2'yi tanimlar. Bkz. parametre 23.12 Hizl-
anma stresi 1.

60,000 s

0,000...1800,000 s

Hizlanma siresi 2.

10=1s

23.15

Yavaslama siiresi 2

Yavasglama siresi 2'yi tanimlar. Bkz. parametre 23.13
Yavaglama siiresi 1.

60,000 s

0,000...1800,000 s

Yavaslama suresi 2.

10=1s

23.20

Joglama hizl
zamani

Joglama fonksiyonu i¢in hizlanma siresini, yani hizin sifirdan
46.01 Hiz élgeklendirme parametresi ile tanimlanan hiz dege-
rine gikmasi igin gereken sireyi tanimlar.

Bkz. bolim Joglama (sayfa 52).

60,000 s

0,000...1800,000 s

Joglama igin hizlanma siresi.

10=1s

23.21

Joglama yavsl
zamani

Joglama fonksiyonu igin yavaslama siiresini, yani hizin 46.01
Hiz élgeklendirme parametresi ile tanimlanan hiz degerinden
sifira dlismesi igin gereken sireyi tanimlar.

Bkz. bolim Joglama (sayfa 52).

60,000 s

0,000...1800,000 s

Joglama igin yavaslama suresi.

10=1s
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23.23  Acil stop stiresi Acil stop Off3 etkinlestiriimesi durumunda striictiniin durdu- | 3,000 s

rulacag@i slreyi tanimlar (yani hizin 46.01 Hiz 6igeklendirme

veya 46.02 Frekans élgeklendirme parametresi ile tanimlanan

degerden sifira dismesi igin gereken sire). Acil stop modu

ve etkinlestirme kaynag sirasiyla 271.04 Acil stop modu ve

21.05 Acil stop kaynagi parametreleri ile segilir. Acil stop ayni

zamanda fieldbus araciligiyla da etkinlestirilebilir.

Not:

« Acil stop Off1, 23.11...23.15 parametreleri ile tanimlanan
standart yavaslama rampasini kullanir.

« Ayni parametre degeri ayrica frekans kontrol modunda kul-
lanilir (rampa parametreleri 28.71...28.75).

0,000...1800,000 s | Acil stop Off3 yavaslama siresi. 10=1s

23.28 Degisken egim Bir hiz referansi degisimi sirasinda hiz rampasinin egimini Kapali
kontrol eden degisken edim fonksiyonunu etkinlestirir. Bu,
normalde standart iki rampa bulundurulmasi yerine, sirekli
degisken bir rampa oraninin olusturuimasina olanak saglar.
Bir harici kontrol sisteminden gelen sinyalin giincelleme ara-
g1 ve dedisken egim orani (23.29 Degisken egim orani) esit
ise, hiz referansi (23.02 Hiz ref rampa ¢ikisi) bir diiz gizgidir.

Hiz referansi

Hiz referansi

Al

23.02 Hiz ref rampa ¢ikig!

Zaman

t = harici kontrol sisteminden gelen glincelleme arahgi
A =t slresi boyunca hiz referansi degisimi

Bu fonksiyon sadece uzaktan kontrol de etkinlestirilir.

Kapali Degisken egim devre digl. 0
Acik Degisken edim devrede (lokal kontrol kullanilamaz). 1

23.29  Degisken egim 23.28 Degisken egim parametresi ile degisken egim etkinles- | 50 ms
orani tirildiginde, hiz referansi deg@isim oranini tanimlar.

En iyi sonuglar icin, referans giincelleme araligini bu para-
metreye girin.

2...30000 ms Degisken egim orani. 1=1ms
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23.32

Sekil siiresi 1

Ayar 1 ile kullanilan hizlanma ve yavaslama rampalarinin
seklini tanimlar.

0,000 s: Dogrusal rampa. Sabit hizlanma veya yavaslama ve
yavas rampalar igin uygundur.

0,001...1000,000 s: S-egrisi rampasi. S-egrisi rampalari kal-
dirma uygulamalari igin idealdir. S-egrisi rampasinin her iki
ucunda simetrik egriler ve arasinda da dogrusal bir parga
bulunur.

Hizlanma:

Dogrusal rampa:

23.32=0s
Hiz

Dogrusal rampa:
23.32=0s

S-egrisi rampasi:
23.32>0s

S-egrisi rampasi:

/ 23.32>0s

Zaman

Yavaslama:

Hiz
S-egrisi rampasi:

—2332>0s

Dogrusal rampa:

23.32=0s

S-egrisi rampasi:
23.32>0s

Dogrusal rampa:

23.32=0 s\

Zaman

0,100 s

0,000...1800,000 s

Hizlanma ve yavaglamanin baglangici ile sonundaki rampa
sekli.

10=1s

23.33

Sekil stiresi 2

Ayar 2 ile kullanilan hizlanma ve yavaglama rampalarinin
seklini tanimlar. Bkz. parametre 23.32 Sekil stiresi 1.

0,100 s

0,000...1800,000 s

Hizlanma ve yavaslamanin baslangici ile sonundaki rampa
sekli.

10=1s
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24 Hiz referansi Hiz hatasi hesaplama; hiz hatasi penceresi kontrol konfigi-
durumu rasyonu; hiz hatasi adimi.
379 ve 380 sayfalarindaki kontrol zinciri semalarina bakin.
24.01  Kullanilan hiz refe- | Rampali ve diizeltilen hiz referansini gésterir (hiz hatasi -
ransi hesaplamasindan énce). 379. sayfadaki kontrol zinciri sema-
sina bakin.
Bu parametre salt okunurdur.
-30000,00... Hiz hatasi hesaplamasi igin kullanilan hiz referansi. Bkz. par.
30000,00 rpm 46.01
24.02  Kullanilan hiz geri Hiz hatasi hesaplamasi igin kullanilan hiz geri bildirimini gés- | -
bildirimi terir. 379. sayfadaki kontrol zinciri semasina bakin.
Bu parametre salt okunurdur.
-30000,00... Hiz hatasi hesaplamasi i¢in kullanilan hiz geri bildirimi. Bkz. par.
30000,00 rpm 46.01
24.03  Filtrelenen hiz Filtrelenen hiz hatasini gésterir. 379. sayfadaki kontrol zinciri | -
hatasi semasina bakin.
Bu parametre salt okunurdur.
-30000,0... Filtrelenen hiz hatasi. Bkz. par.
30000,0 rpm 46.01
24.04  Hiz hatasi ters gev- | Gevrilen (filtrelenmeyen) hiz hatasini gosterir. 379. sayfadaki | -
rildi kontrol zinciri semasina bakin.
Bu parametre salt okunurdur.
-30000,0... Cevrilen hiz hatasi. Bkz. par.
30000,0 rpm 46.01
24.11  Hiz diizeltme Bir hiz referansi dlizeltmesi, yani rampa ve sinirlama ara- 0,00 rpm
sinda var olan referansa eklenen bir deger tanimlar. Bu, érne-
gin bir kagit makinesi bélimleri arasindaki cekme kuvvetini
ayarlamak igin, gerektiginde hizin disurilmesini saglar.
379. sayfadaki kontrol zinciri semasina bakin.
-10000,00 ... Hiz referansi diizeltmesi. Bkz. par.
10000,00 rpm 46.01
24.12  Hiz hatasi filtre Hiz hatasi duslk gegis filtresi zaman sabitini tanimlar. 0ms
stiresi Kullanilan hiz referansi hizla degisiyorsa, hiz élgiminde
olasi parazitler hiz hata filtresi ile filtrelenebilir. Bu filtre ile dal-
galanmalarin dugurdlmesi, hiz kontrol Gnlin ayarlanmasi ile
ilgili sorunlara neden olabilir. Uzun bir filtre siiresi sabiti ile
yliksek hizlanma siresi birbiri ile gelisir. Cok uzun filtre siresi
kontrolde dengesizlikle sonuglanir.
0...10000 ms Hiz hatasi filtreleme zaman sabiti. 0 = filtreleme devre disi. 1=1ms
25 Hiz kontrolii Hiz kontrol cihazi ayarlari.
379 ve 380 sayfalarindaki kontrol zinciri semalarina bakin.
25.01  Moment referans Moment kontroliine aktarilan hiz kontrol ¢ikisini gésterir. 379. | -
hiz kontrolii sayfadaki kontrol zinciri semasina bakin.
Bu parametre salt okunurdur.
%-1600,0... Sinirlanan hiz kontrol ¢ikis momenti. Bkz. par.
%1600,0 46.03
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25.02  Hiz oransal kazanci

%

Kontrolor gikigi

Hiz kontrol cihazi oransal kazancini (K;,) tanimlar. Cok yuk-
sek bir kazang hizda salinim meydana getirebilir. Asagidaki
sekil bir hata adimindan sonra hatanin sabit kaldigi durum-
larda hiz kontrol6r gikisini gosterir.

Kazang = Kp =1
T\= Integral siire = 0
Tp= Turev siiresi = 0

Hata degeri

Kontrol cihazi ¢ikig!

10,00

e = Hata degeri

= Kp><e
VZaman
Eger kazang 1 olarak ayarlanirsa, hata degerinde %10 degi-
sim (referans - gergek deger) hiz kontrol ¢ikisinin %10 degis-
mesine neden olur, yani gikis degeri giris x kazang seklinde
olur.
0,00...250,00 Hiz kontrol cihazi igin oransal kazang. 100=1
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25.03  Hiz entegrasyon

stiresi

%

Xe

xe

Hiz kontrol cihazi igin integral siireyi tanimlar. integral siire,
kontrol cihazi ¢ikiginin, hata degeri sabit ve hiz kontroléri
oransal kazanci 1 iken degisme oranini tanimlar. integral siire
kisaldikga surekli hata degerinin dizeltilmesi de hizlanir.
integral siire kisaldikga siirekli hata degerinin diizeltimesi de
hizlanir. Bu zaman sabiti, kontrol edilmekte olan gergek
mekanik sistemin zaman sabiti (tepki zamani) ile ayni biyiik-
Ik sirasina ayarlanmalidir. Aksi halde dengesizlik s6z
konusu olur.

integral siirenin sifir olarak ayarlanmasi kontrol cihazinin |
b6liminu devre digi birakir. Bu, oransal kazancin hassas
olarak ayarlanmasinda elveriglidir; 6nce oransal kazanci
ayarlayin, ardindan integral siireyi eski haline déndurin.
Kontrol cihazi gikiginin sinirflanmis olmasi durumunda, sarma
engelleme (entegrator %100'e kadar tamamlar) durdurur.
Asagidaki sekil bir hata adimindan sonra hatanin sabit kaldigi
durumlarda hiz kontrol cihazi gikigini gosterir.

Kontrol cihazi ¢ikisi
Kazang = K, = 1

Tp= Tirev suresi = 0

1 -

T

T, = Integral siiresi > 0

e = Hata degeri

Zaman

250s

0,00...1000,00 s

Hiz kontrol cihazi igin integral sire.

10=1s
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25.04  Hiz tiirev siiresi

A
K.x T x —
P D T.

Hiz kontrol cihazinin tlirev siresini tanimlar. Hata degeri
degistiginde tiirev alma kontrol cihazi gikisini guiglendirir.
Turev siresi ne kadar uzun olursa, degisim sirasinda hiz
kontrol cihazi ¢ikisi o kadar ¢ok guclendirilir. EGer tiirev siresi
sifira ayarlanirsa, kontrol cihazi PI kontrol cihazi, yoksa PID
kontrol cihazi olarak galigir. Tirev, kontroliin bozucu etkilere
daha fazla tepki vermesini saglar. Basit uygulamalar igin nor-
malde tlrev siresi gerekmez ve sifir olarak birakilmasi gere-
kir.

Hiz hatasi turevi, kesintilerin engellenmesi amaciyla dusik
gegis filtresi ile filtrelenmelidir.

Asagidaki sekil bir hata adimindan sonra hatanin sabit kaldigi
durumlarda hiz kontrol cihazi gikigini gésterir.

%

Kpxe

Kpxe

Kontrol cihazi ¢ikisi

’ Hata degeri

:

Zaman

Ty

Kazang = Kp =1

T, = Integral slresi > 0

Tp= Tirev suresi =0

5= Ornekleme siiresi = 250 ps

e = Iki 6rnek arasi hata degerindeki degisim

0,000 s

e = Hata degeri

0,000...10,000 s

Hiz kontrol cihazi igin tlirev siresi.

1000=1s

25.05  Tirev filtre sdresi

Turev filtre suresi sabitini tanimlar. Bkz. parametre 25.04 Hiz
tirev stiresi.

8 ms

0...10000 ms

Tdrev filtresi zaman sabiti.

1=1ms
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25.06  Hiz komp tiirev Hizlanma(/yavaslama) kompanzasyonu igin tiirev siresini 0,00s
stiresi tanimlar. Hizlanma sirasindaki yuksek atalet yukini kom-
panse etmek igin, hiz kontrol gikisina referansin bir turevi
eklenir. Turev alma prensibi 25.04 Hiz tirev stiresi paramet-
resi altinda agiklanmistir.
Not: Genel bir kural olarak, bu parametreyi motor ve sirilen
makinenin mekanik siire sabitleri toplaminin %50-%100’0
arasinda bir degere ayarlayin.
Asagidaki sekil ylksek atalete sahip bir ylik, rampa boyunca
hizlandirildiginda meydana gelen hiz tepkilerini gésterir.
Hizlanma kompanzasyonu yok:
A
— = Hizreferansi
Gercek hiz
Zaman
Hizlanma kompanzasyonu:
A
— Hiz referansi
Gergek hiz
Zaman
0,00...1000,00 s Hizlanma kompanzasyonu tiirev siresi. 10=1s
25.07  Hiz komp filtre Hizlanma (veya yavaslama) kompanzasyonu filtre stresi 8,0 ms
sdresi sabitini tanimlar. Bkz. parametreler 25.04 Hiz tirev siiresi ve
25.06 Hiz komp tirev siiresi.
0,0...1000,0 ms Hizlanmalyavaslama kompanzasyonu filtre siresi. 1=1ms
25.15  Oransal kazang acil | Bir acil stop etkin durumdayken, hiz kontrollin oransal kazan- | 10,00
stop cini tanimlar. Bkz. parametre 25.02 Hiz oransal kazanci.
1.00...250.00 Bir acil stop sirasinda oransal kazang. 100 =1
25.53  Moment oransal Hiz kontroliin oransal (P) kisminin ¢ikigini gosterir. 379. say- | -
referansi fadaki kontrol zinciri semasina bakin.
Bu parametre salt okunurdur.
%-30000,0... Hiz kontroliin P kismi ¢ikigi. Bkz. par.
%30000,0 46.03
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25.54  Moment integral Hiz kontrollin integral (I) kisminin ¢ikigini gosterir. 379. sayfa- | -
referansi daki kontrol zinciri semasina bakin.
Bu parametre salt okunurdur.
%-30000,0... Hiz kontrol | kismi gikisi. Bkz. par.
%30000,0 46.03
25.55  Moment tiirev refe- | Hiz kontrol tiirev (D) kisminin ¢ikisini gosterir. 379. sayfadaki | -
ransi kontrol zinciri semasina bakin.
Bu parametre salt okunurdur.
%-30000,0... Hiz kontrol D kismi gikisl. Bkz. par.
%30000,0 46.03
25.56  Moment hiz kom- Hizlanma kompanzasyonu fonksiyonunun gikisini gosterir. -
panzasyonu 379. sayfadaki kontrol zinciri semasina bakin.
Bu parametre salt okunurdur.
%-30000,0... Hizlanma kompanzasyonu fonksiyonunun gikisi. Bkz. par.
%30000,0 46.03
26 Moment referans Moment referansi zincirinin ayarlari.
zinciri 381 ve 382 sayfalarindaki kontrol zinciri semalarina bakin.
26.01  TC moment refe- Moment kontrol cihazina verilen nihai moment referansini -
ransi ylizde olarak gosterir. Ardindan bu referans giig, moment, yiik
gibi cesitli nihai limitleyiciler olarak kullanilir.
382 ve 383 sayfalarindaki kontrol zinciri semalarina bakin.
Bu parametre salt okunurdur.
%-1600,0... Moment kontroll igin moment referansi. Bkz. par.
%1600,0 46.03
26.02  Kullanilan moment | Frekans, gerilim ve moment sinirlamasi sonrasinda moment | -
referansi kontrol cihazina verilen nihai moment referansini (motor
nominal momentinin yiizdesi olarak) gosterir.
383. sayfadaki kontrol zinciri semasina bakin.
Bu parametre salt okunurdur.
%-1600,0... Moment kontroll igin moment referansi. Bkz. par.
%1600,0 46.03
26.08  Minimum moment | Minimum moment referansini tanimlar. Moment rampasi %-300.0
ref kontrol cihazina aktariimadan énce moment referansinin
lokal sinirlanmasina olanak saglar. Mutlak moment limitleme
icin, 30.19 Minimum moment 1 parametresine bakin.
%-1000,0...%0,0 Minimum moment referansi. Bkz. par.
46.03
26.09  Maksimum moment | Maksimum moment referansini tanimlar. Moment rampasi %300,0
ref kontrol cihazina aktariimadan 6nce moment referansinin
lokal sinirlanmasina olanak saglar. Mutlak moment limitleme
icin, 30.20 Maksimum moment 1 parametresine bakin.
%0,0...%1000,0 Maksimum moment referansi. Bkz. par.

46.03
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26.11  Moment ref1 se¢imi | Moment referansi kaynagi 1'i seger. Sifir
Iki sinyal kaynag@i bu parametre ve 26.12 Moment ref2 segimi
tarafindan tanimlanabilir. 26.14 Moment ref1/2 se¢imi tarafin-
dan segilen dijital bir kaynak iki kaynak arasinda gegcis yap-
mada kullanilabilir veya referans olusturmak icin iki sinyale
matematiksel bir fonksiyon uygulanir (26.13 Moment ref1

fonksiyonu).
26.13
26.11 Ref1
O pu—
Al — [ loplama——o
FB — \ (:26' 70 |_Cikartma—o
o [[Hrarpmd—o 2614
Diger — T
MIN —o 0
T{MAKS|——> T~
26.12 1
0 p—
FAB' BYAN =D,
Diger —
Sifir Yok. 0
Al1 dlgeklendirilmis | 712.12 Al1 digeklendirilen degeri (bkz. sayfa 109). 1
Al2 dlgeklendirilmis | 712.22 Al2 bigeklendirilen degeri (bkz. sayfa 110). 2
FB A ref1 03.05 FB A referansi 1 (bkz. sayfa 92). 4
FB A ref2 03.06 FB A referansi 2 (bkz. sayfa 92). 5
EFB ref1 03.09 EFB referansi 1 (bkz. sayfa 92). 8
EFB ref2 03.10EFB referansi 2 (bkz. sayfa 92). 9
Motor potansiyo- 22.80 Motor potansiyometresi ref gergek (motor potansiyo- 15
metresi metresinin gikisi).
PID 40.01 Proses PID ¢ikisi gergek (proses PID kontrol cihazinin | 16
cikisi).
Frekans girisi 11.38 Frek girisi 1 gercek degeri (D15 frekans girisi olarak kul- | 17
lanildiginda).
Kontrol paneli (ref Kontroliin dénecegi konum igin kontrol sistemi tarafindan kay- | 18
saklandi) dedilen panel referansi (03.07 Panel referansi, bkz. sayfa 91)
referans olarak kullanilir.
Referans
“ | @ Har1 referansi
X - X- =% - W x Har2 referansi
— Etkin referans
—o—o—¢-0- o -+ Pasif referans
] >t
Har1 -> Har2
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Kontrol paneli (ref | Onceki kontrol konumu igin panel referansi (03.01 Panel refe- | 19

kopyalandi) ransi, bkz.sayfa 917), kontrol konumu degistiginde iki konu-
mun referanslari ayni tiirdense (6r. frekans/hizmoment/PID)
referans olarak kullanilir; aksi halde gergek sinyal yeni refe-
rans olarak kullanihr.

Referans
@ Har1 referansi
X Har2 referansi
— Etkin referans
‘e - 9. - Pasif referans
T .
Har1 -> Har2
Diger Kaynak secimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 86). -
26.12  Moment ref2 secimi | Moment referansi kaynagi 2'yi seger. Sifir
Segimler ile referans kaynagi segiminin semasi igin, bkz.
26.11 Moment ref1 segimi parametresi.
26.13  Moment ref1 fonksi- | 26.11 Moment ref1 segimi ve 26.12 Moment ref2 segimi para- | Ref1
yonu metreleri ile segilen referans kaynaklari arasinda bir matema-
tiksel fonksiyon seger. 26.11 Moment ref1 segimi
parametresindeki semaya bakin.

Ref1 26.11 Moment ref1 segimi ile segilen sinyal moment referansi | 0
1 olarak kullanilabilir (fonksiyon uygulanmaz).

Topla (ref1 + ref2) Referans kaynaklarinin toplami, moment referansi 1 olarak 1
kullanilir.

Cikar (ref1 - ref2) Referans kaynaklarinin farki ([26.71 Moment ref1 segimi] - 2
[26.12 Moment ref2 secimi]) moment referansi 1 olarak kulla-
nilir.

Carp (ref1 x ref2) Referans kaynaklarinin garpimi, moment referansi 1 olarak 3
kullanilir.

Min (ref1, ref2) Referans kaynaklarinin kiicik olani, moment referansi 1 ola- | 4
rak kullanilir.

Maks (ref1, ref2) Referans kaynaklarinin blyik olani, moment referansi 1 ola- | 5
rak kullanihr.

26.14  Moment ref1/2 Moment referanslari 1 ve 2 arasindaki segimi yapilandirir. Moment refe-

segimi 26.11 Moment ref1 segimi parametresindeki semaya bakin. ransi 1
0 = Moment referansi 1
1 = Moment referansi 2

Moment referansi 1 | 0. 0

Moment referansi 2 | 1. 1

Ext1/Ext2 segimini | EXT1 harici kontrol konumu etkin oldugunda, moment refe- | 2

izler ransi 1 kullanilir. EXT2 harici kontrol konumu etkin oldu-
gunda, moment referansi 2 kullanilir.

Ayrica, bkz. 19.11 Ext1/Ext2 segimi parametresi.

DI1 DI1 dijital girisi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 0). 3

DI2 DI2 dijital girisi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 1). 4

DI3 DI3 dijital girisi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 2). 5

DI4 DI4 dijital girisi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 3). 6

DI5 DI5 dijital girisi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 4). 7

DI6 DI6 dijital girisi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 5). 8

Diger [bit] Kaynak segimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 86). -
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26.17  Moment ref filtre Moment referansi icin bir dlsik gegisli filtre suresi sabiti 0,000 s
stiresi tanimlar.
0,000...30,000 s Moment referansi igin filtre siiresi sabiti. 1000=1s

26.18  Moment rampa Moment referansi rampa ¢ikis siresini, yani referansin sifir- | 0,000 s
cikig stresi dan nominal motor momentine gikmasi igin gegen sureyi

tanimlar.
0,000...60,000 s Moment referansi rampa gikis siresi. 100=1s

26.19  Moment rampa inis | Moment referansi rampa inis suresini, yani referansin nomi- | 0,000 s

stresi nal motor momentinden sifira diismesi icin gecen sireyi
tanimlar.
0,000...60,000 s Moment referansi rampa inis siresi. 100=1s

26.21  Moment se¢ 26.74 Moment ref rampa ¢ikigi igin kaynagdi seger. Moment ref
moment girigi mom kont
Secilmedi Yok. 0
Moment ref mom Moment zincirinden moment referansi. 1
kont
Diger Kaynak segimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 86). -

26.22  Moment se¢ hiz 25.01 Moment referans hiz kontrolii igin kaynagi seger. Moment ref
girisi hiz kont
Secilmedi Yok. 0
Moment ref hiz kont | Hiz zincirinden moment referansi. 1
Diger Kaynak segimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 86). -

26.70  Gergek moment Moment referansi kaynagi 1'in degerini -
referansi 1 (26.11 Moment ref1 secimi ile segilir) gosterir. Kontrol zinciri

semasi igin bkz. sayfa 3817.

Bu parametre salt okunurdur.
%-1600,0... Moment referansi kaynagi 1'in degeri. Bkz. par.
%1600,0 46.03

26.71  Gergek moment Moment referansi kaynagi 2'nin degerini (26.12 Moment ref2 | -

referansi 2 secimi parametresi ile segilir) gosterir. 387. sayfadaki kontrol

zinciri gemasina bakin.

Bu parametre salt okunurdur.
%-1600,0... Moment referansi kaynagi 2'nin degeri. Bkz. par.
%1600,0 46.03

26.72  Gergek moment Fonksiyon 26.13 Moment ref1 fonksiyonu parametresi (mev- | -

referansi 3 cut ise) ile uygulandiktan sonra ve secim (26.74 Moment

ref1/2 secimi) sonrasinda moment referansini gosterir. 387.

sayfadaki kontrol zinciri semasina bakin.

Bu parametre salt okunurdur.
%-1600,0... Secim sonrasinda moment referansi. Bkz. par.
%1600,0 46.03

26.73  Gergek moment Referans eki 1'in uygulanmasindan sonra moment referan- -

referansi 4 sini gosterir. 381. sayfadaki kontrol zinciri semasina bakin.

Bu parametre salt okunurdur.
%-1600,0... Referans eki 1'in uygulanmasindan sonra moment referansi. | Bkz. par.
%1600,0 46.03
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26.74  Moment ref rampa | Sinirlama ve rampa sonrasinda moment referansini gésterir. | -
cIkisI 381. sayfadaki kontrol zinciri semasina bakin.
Bu parametre salt okunurdur.
%-1600,0... Sinirlama ve rampa sonrasinda moment referansi. Bkz. par.
%1600,0 46.03
26.75  Gergek moment Kontrol modu se¢imi sonrasinda moment referansini gosterir. | -
referansi 5 383. sayfadaki kontrol zinciri semasina bakin.
Bu parametre salt okunurdur.
%-1600,0... Kontrol modu segimi sonrasinda moment referansi. Bkz. par.
%1600,0 46.03
28 Frekans referans Frekans referansi zincirinin ayarlari.
zinciri 384 ve 375 sayfalarindaki kontrol zinciri semalarina bakin.
28.01  Frekans ref rampa | Rampa 6ncesinde kullanilan frekans referansini gésterir. 384. | -
girisi sayfadaki kontrol zinciri semasina bakin.
Bu parametre salt okunurdur.
-500,00... Rampa 6ncesinde frekans referansi. Bkz. par.
500,00 Hz 46.02
28.02  Frekans ref rampa | Nihai frekans referansini gésterir (segim, sinirlama ve rampa | -
cIkigl sonrasinda). 384. sayfadaki kontrol zinciri semasina bakin.
Bu parametre salt okunurdur.
-500,00... Nihai frekans referansi. Bkz. par.
500,00 Hz 46.02
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28.11  Ext1 frekans ref1 Ext1 frekans referansi kaynagi 1'i seger. Al1 élgeklen-
iki sinyal kaynagi bu parametre ve 28.12 Ext1 frekans ref2 dirilmig
tarafindan tanimlanabilir. iki sinyale uygulanan bir matematik-
sel fonksiyon (28.13 Ext1 frekans fonksiyonu) bir Ext1 refe-
ransi olusturur (asagidaki sekilde A).

19.11 Ext1/Ext2 secimi parametresi tarafindan segilen bir diji-
tal kaynak Ext1 referansiyla ona karsilik gelen 28.15 Ext2 fre-
kans ref1, 28.16 Ext2 frekans ref2 ve 28.17 Ext2 frekans
fonksiyonu parametreleriyle tanimlanan Ext2 referansi ara-
sinda gegis yapmak icin kullanilabilir (asagidaki sekilde B).

28.11
0 —] 28.13
Al —] Ref1
FB — N —
------ [ |Toplamg
Diger — [_[Gikartmd—o
[[Earpma—o N @
2812 ] MIN —o Ext1
0 | TIMAKS|——o
Al —
FB — N
Der 19.11
idor —
v | |0
T~
28.15 |7
0| 28.17
Al — Ref1
FB — N —
e _[Toplama Ext2
Diger — [ [Cikartmd—o
T _Carpma—o I
28.16 L MIN [—o
0 — T|MAKS}——o°
Al —
FB — N[
Diger —
Sifir Yok. 0
Al1 dlgeklendirilmis | 12.12 Al1 digeklendirilen degeri (bkz. sayfa 109). 1
Al2 dlgeklendirilmis | 12.22 Al2 éigeklendirilen degeri (bkz. sayfa 110). 2
FB A refl 03.05 FB A referansi 1 (bkz. sayfa 92). 4
FB Aref2 03.06 FB A referansi 2 (bkz. sayfa 92). 5
EFB ref1 03.09 EFB referansi 1 (bkz. sayfa 92). 8
EFB ref2 03.10 EFB referansi 2 (bkz. sayfa 92). 9
Motor potansiyo- 22.80 Motor potansiyometresi ref gergek (motor potansiyo- 15
metresi metresinin ¢ikisi).
PID 40.01 Proses PID ¢ikisi gercek (proses PID kontrol cihazinin | 16
cikist).
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Frekans girigi 11.38 Frek girisi 1 gergek degeri (D15 frekans girisi olarak kul- | 17
lanildiginda).
Kontrol paneli (ref Kontrollin donecegdi konum icin kontrol sistemi tarafindan kay- | 18
sakland1) dedilen panel referansi (03.01 Panel referansi, bkz. sayfa 97)
referans olarak kullanilir.
Referans
A | @ Har1 referansi
X- X- =% - T—x—x— X Har2 referansi
— Etkin referans
P—o—o—¢-0-o - Pasif referans
T >t
Har1 -> Har2
Kontrol paneli (ref | Onceki kontrol konumu igin panel referansi (03.01 Panel refe- | 19
kopyalandi) ransi, bkz.sayfa 97), kontrol konumu degistiginde iki konu-
mun referanslari ayni tirdense (6r. frekans/hizmoment/PID)
referans olarak kullanilir; aksi halde gergek sinyal yeni refe-
rans olarak kullanihr.
Referans
| @ Har1 referansi
% Har2 referansi
- — Etkin referans
‘e - 9. + Pasif referans
T -t
Har1 -> Har2
Diger Kaynak segimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 86). -

28.12  Ext1 frekans ref2 Ext1 frekans referansi kaynagi 2'yi seger. Sifir
Secimler ile referans kaynagi segiminin semasi igin, bkz.

28.11 Ext1 frekans ref1 parametresi.

28.13  Ext1 frekans fonksi- | 28.11 Ext1 frekans ref1 ve 28.12 Ext1 frekans ref2 parametre- | Ref1

yonu leri ile segilen referans kaynaklari arasinda bir matematiksel
fonksiyon seger. 28.11 Ext1 frekans ref1 parametresindeki
semaya bakin.

Ref1 28.11 Ext1 frekans ref1 ile segilen sinyal frekans referansi 1 | 0
olarak kullanilabilir (fonksiyon uygulanmaz).

Topla (ref1 + ref2) | Referans kaynaklarinin toplami, frekans referansi 1 olarak 1
kullanilir.

Cikar (ref1 - ref2) Referans kaynaklarinin farki ([28.11 Ext1 frekans ref1] - 2
[28.12 Ext1 frekans ref2]) frekans referansi 1 olarak kullanilir.

Carp (ref1 x ref2) Referans kaynaklarinin garpimi, frekans referansi 1 olarak 3
kullanilir.

Min (ref1, ref2) Referans kaynaklarinin kiicik olani, frekans referansi 1 ola- | 4
rak kullanilir.

Maks (ref1, ref2) Referans kaynaklarinin blyik olani, frekans referansi 1 ola- |5
rak kullanihr.

28.15  Ext2 frekans ref1 Ext2 frekans referansi kaynagi 1'i seger. Sifir
Iki sinyal kaynagi bu parametre ve 28.16 Ext2 frekans ref2
tarafindan tanimlanabilir. Iki sinyale uygulanan bir matematik-
sel fonksiyon (28.17 Ext2 frekans fonksiyonu) bir Ext2 refe-
ransi olusturur. 28.11 Ext1 frekans ref1 parametresindeki
semaya bakin.

Sifir Yok. 0
Al1 dlgeklendirilmis | 12.12 Al1 éigeklendirilen degeri (bkz. sayfa 109). 1
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Al2 dlgeklendirilmis | 12.22 Al2 éiceklendirilen degeri (bkz. sayfa 110). 2
FB A ref1 03.05 FB A referansi 1 (bkz. sayfa 92). 4
FB Aref2 03.06 FB A referansi 2 (bkz. sayfa 92). 5
EFB ref1 03.09 EFB referansi 1 (bkz. sayfa 92). 8
EFB ref2 03.10EFB referansi 2 (bkz. sayfa 92). 9
Motor potansiyo- 22.80 Motor potansiyometresi ref gergek (motor potansiyo- 15
metresi metresinin gikisi).

PID 40.01 Proses PID cikisi gergek (proses PID kontrol cihazinin | 16
cikist).
Frekans girisi 11.38 Frek girisi 1 gergek degeri (DI5 frekans girisi olarak kul- | 17
lanildiginda).
Kontrol paneli (ref Kontroliin donecegi konum igin kontrol sistemi tarafindan kay- | 18
saklandi) dedilen panel referansi (03.01 Panel referansi, bkz. sayfa 97)
referans olarak kullanilir.
Referans
A | @ Har1 referansi
X- X- =% - ﬂ(—x—x- X Har2 referansi
=— Etkin referans
—o—o—9-0-- + Pasif referans
‘ >t
Har1 -> Har2
Kontrol paneli (ref | Onceki kontrol konumu igin panel referansi (03.01 Panel refe- | 19
kopyalandi) ransi, bkz.sayfa 97), kontrol konumu degistiginde iki konu-
mun referanslari ayni tirdense (6r. frekans/hiz‘moment/PID)
referans olarak kullanilir; aksi halde gergek sinyal yeni refe-
rans olarak kullanilr.
Referans
@ Har1 referansi
X Har2 referansi
- — Etkin referans
‘e - 9. - Pasif referans
] >t
Har1 -> Har2
Diger Kaynak segimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 86). -
28.16  Ext2 frekans ref2 Ext2 frekans referansi kaynagi 2'yi seger. Sifir
Secimler ile referans kaynagi segiminin semasi igin, bkz.
28.15 Ext2 frekans ref1 parametresi.

28.17  Ext2 frekans fonksi- | 28.15 Ext2 frekans ref1 ve 28.16 Ext2 frekans ref2 paramet- | Ref1

yonu releri ile segilen referans kaynaklari arasinda bir matematik-
sel fonksiyon seger. 28.15 Ext2 frekans ref1 parametresindeki
semaya bakin.

Ref1 28.15 Ext2 frekans ref1 ile segilen sinyal frekans referansi1 | 0
olarak kullanilabilir (fonksiyon uygulanmaz).

Topla (ref1 + ref2) Referans kaynaklarinin toplami, frekans referansi 1 olarak 1
kullanilir.

Cikar (ref1 - ref2) Referans kaynaklarinin farki ([28.15 Ext2 frekans ref1] - 2
[28.16 Ext2 frekans ref2]) frekans referansi 1 olarak kullanilr.

Carp (ref1 x ref2) Referans kaynaklarinin garpimi, frekans referansi 1 olarak 3
kullanihr.

Min (ref1, ref2) Referans kaynaklarinin kiiglik olani, frekans referansi 1 ola- | 4

rak kullanilr.
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Maks (ref1, ref2) Referans kaynaklarinin blytk olani, frekans referansi 1 ola- |5
rak kullanilir.
28.21  Sabit frekans fonk- | Sabit frekanslarin nasil segildigini ve sabit bir frekans uygula- | 0001b
siyonu nirken donis yoni sinyalinin degerlendirilip degerlendiriime-
digini belirler.
Bit Adi Bilgi
0 Sabit frek modu|1 = Birlesik: 28.22, 28.23 ve 28.24 parametreleri ile tanimlanan g kay-
nak kullanilarak 7 sabit frekans segilebilir.
0 = Ayrik: Sabit frekans 1, 2 ve 3, siraslyla 28.22, 28.23 ve 28.24 para-
metreleri ile tanimlanan kaynaklar ile ayri ayri etkinlestirilir. Uyumsuzluk
durumunda, en kiigiik degere sahip sabit frekans dnceliklidir.
1 Yon izni 1 = Start yonu: Sabit bir hiz icin galisma yénunu belirlerken,
sabit hiz ayarinin (parametreler 22.26...22.32) isareti
yon sinyaliyle carpilir (ileri: +1, geri: -1). Bu,
slrtictnin 14 (7 ileri, 7 geri) sabit hiza
sahip olmasina izin verir (22.26...22.32 parametrelerindeki tim degerler
pozitifse).
UYARI: Y6n sinyali geri ise ve etkin sabit hiz negatifse, surici
A ileri ydnde caligir.
0 = parametre bagh: Sabit hiz igin calisma yoni sabit hiz ayarinin
isaretiyle belirlenir (parametreler
22.26...22.32).
2...15 |Rezerve
0000b...0001b Sabit frekans yapilandirma word'u. 1=1
28.22  Sabit frekans 28.21 Sabit frekans fonksiyonu parametresi 0 biti O (Ayrik) DI3
segimi 1 iken, sabit frekans 1'yi etkinlestiren bir kaynak seger.

28.21 Sabit frekans fonksiyonu parametresi 0 biti 1 (Birlesik)
iken, bu parametre ve 28.23 Sabit frekans segimi 2 ve 28.24
Sabit frekans secimi 3 parametreleri, durumlari etkin sabit fre-
kans olan ti¢ kaynagi su sekilde seger:

Kaynak 28.22 | Kaynak 28.23 | Kaynak 28.24
par. ile par. ile par. ile Sabit frekans etkin
tanimlanir. tanimlanir. tanimlanir.
0 0 0 Yok
1 0 0 Sabit frekans 1
0 1 0 Sabit frekans 2
1 1 0 Sabit frekans 3
0 0 1 Sabit frekans 4
1 0 1 Sabit frekans 5
0 1 1 Sabit frekans 6
1 1 1 Sabit frekans 7
Secilmedi 0. 0
Segcildi 1. 1
DI1 DI dijital girisi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 0). 2
DI2 DI2 dijital girisi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 1). 3
DI3 DI3 dijital girisi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 2). 4
Dl4 DI4 dijital girisi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 3). 5
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DI5 DI5 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 4). 6
DI6 DI6 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 5). 7
Zamanlamali fonk- | 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 0 biti (bkz. sayfa | 18
siyon 1 194).
Zamanlamali fonk- | 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 1 biti (bkz. sayfa | 19
siyon 2 194).
Zamanlamali fonk- | 34.01 Zamana bagili fonksiyonlarin durumu 2 biti (bkz. sayfa |20
siyon 3 194).
Denetim 1 32.01 Denetim durumu 0 biti (bkz. sayfa 188). 24
Denetim 2 32.01 Denetim durumu 1 biti (bkz. sayfa 188). 25
Denetim 3 32.01 Denetim durumu 2 biti (bkz. sayfa 188). 26
Diger [bit] Kaynak segimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 86). -
28.23  Sabit frekans 28.21 Sabit frekans fonksiyonu parametresi 0 biti O (Ayrik) Dl4
segimi 2 iken, sabit frekans 2'yi etkinlestiren bir kaynak seger.
28.21 Sabit frekans fonksiyonu parametresi 0 biti 1 (Birlesik)
iken, bu parametre ve 28.22 Sabit frekans segimi 1 ve 28.24
Sabit frekans segimi 3 parametreleri, sabit frekanslari etkin-
lestirmek igin kullanilan tg kaynagi su sekilde seger: 28.22
Sabit frekans segimi 1 parametresindeki tabloya bakin.
Secenekler igin, bkz. parametre 28.22 Sabit frekans segimi 1.
28.24  Sabit frekans 28.21 Sabit frekans fonksiyonu parametresi 0 biti O (Ayrik) Secilmedi
segimi 3 iken, sabit frekans 3'yi etkinlestiren bir kaynak seger.
28.21 Sabit frekans fonksiyonu parametresi 0 biti 1 (Birlesik)
iken, bu parametre ve 28.22 Sabit frekans se¢imi 1 ve 28.23
Sabit frekans segimi 2 parametreleri, sabit frekanslari etkin-
lestirmek icin kullanilan tg¢ kaynagdi su sekilde seger: 28.22
Sabit frekans segimi 1 parametresindeki tabloya bakin.
Secenekler igin, bkz. parametre 28.22 Sabit frekans segimi 1.
28.26  Sabit frekans 1 Sabit frekans 1'i tanimlar (sabit frekans 1 segcildiginde moto- | 5,00 Hz
run dénecegi frekans).
-500,00... Sabit frekans 1. Bkz. par.
500,00 Hz 46.02
28.27  Sabit frekans 2 Sabit frekans 2'yi tanimlar. 10,00 Hz
-500,00... Sabit frekans 2. Bkz. par.
500,00 Hz 46.02
28.28  Sabit frekans 3 Sabit frekans 3'G tanimlar. 15,00 Hz
-500,00... Sabit frekans 3. Bkz. par.
500,00 Hz 46.02
28.29  Sabit frekans 4 Sabit frekans 4'lG tanimlar. 20,00 Hz
-500,00... Sabit frekans 4. Bkz. par.
500,00 Hz 46.02
28.30  Sabit frekans 5 Sabit frekans 5'i tanimlar. 25,00 Hz
-500,00... Sabit frekans 5. Bkz. par.
500,00 Hz 46.02
28.31  Sabit frekans 6 Sabit frekans 6'y1 tanimlar. 40,00 Hz
-500,00... Sabit frekans 6. Bkz. par.
500,00 Hz 46.02
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28.32  Sabit frekans 7 Sabit frekans 7'yi tanimlar. 50,00 Hz
-500,00... Sabit frekans 7. Bkz. par.
500,00 Hz 46.02
28.41  Glvenli frekans ref | Asagidakiler gibi denetim fonksiyonlari ile kullanilan bir 0,00 Hz
glivenli frekans referans degeri tanimlar:
« 12.03 Al denetim fonksiyonu
* 49.05 lletisim kaybi eylemi
+ 50.02 FBA A iletisim kaybi fonksiyonu.
-500,00... Glvenli frekans referansi. Bkz. par.
500,00 Hz 46.02
28.51  Kritik frekans fonk- | Kritik frekanslar fonksiyonunu etkinlestirir/devre disi birakir. 0000b
siyonu Ayrica belirtilen araliklarin her iki ddniis yoniinde etkili olup
olmayacagini belirler.
Ayrica bkz. bolim Kritik hizlar/frekanslar, (sayfa 50).
Bit Adi Bilgi
0 Kritik frek 1 = Devrede: Kritik frekanslar devrede.
0 = Devre disi: Kritik frekanslar devre disi.
1 isaret modu 1 = Parametreye bagli: 28.52...28.57 parametrelerinin isaretleri dikkate
alinir.
0 = Mutlak: 28.52...28.57 parametreleri mutlak degerler olarak kullanilir.
Her aralik her iki dénls yonu igin etkilidir.
0000b...0011b Kritik frekans konfigiirasyon word'li. 1=1
28.52  Kritik frekans 1 Kritik frekans 1 igin alt limiti tanimlar. 0,00 Hz
disuk Not: Bu deger, 28.53 Kritik frekans 1 yiiksek degerinden
kiiguk veya bu degere esit olmalidir.
-500,00... Kritik frekans 1 igin alt limit. Bkz. par.
500,00 Hz 46.02
28.53  Kiritik frekans 1 ylik- | Kritik frekans 1 igin Ust limiti tanimlar. 0,00 Hz
sek Not: Bu deger, 28.52 Kritik frekans 1 dlisiik degerinden
biyik veya bu degere esit olmalidir.
-500,00... Kritik frekans 1 igin Ust limit. Bkz. par.
500,00 Hz 46.02
28.54  Kritik frekans 2 Kritik frekans 2 igin alt limiti tanimlar. 0,00 Hz
diistik Not: Bu deger, 28.55 Kritik frekans 2 yiiksek degerinden
kiicik veya bu degere esit olmalidir.
-500,00... Kritik frekans 2 igin alt limit. Bkz. par.
500,00 Hz 46.02
28.55  Kritik frekans 2 ylik- | Kritik frekans 2 igin Ust limiti tanimlar. 0,00 Hz
sek Not: Bu deger, 28.54 Kritik frekans 2 dlisiik degerinden
buylk veya bu degere esit olmalidir.
-500,00... Kritik frekans 2 igin Ust limit. Bkz. par.
500,00 Hz 46.02
28.56  Kritik frekans 3 Kritik frekans 3 igin alt limiti tanimlar. 0,00 Hz
disiik Not: Bu deger, 28.57 Kritik frekans 3 yiiksek degerinden
kiiguk veya bu degere esit olmalidir.
-500,00... Kritik frekans 3 igin alt limit. Bkz. par.
500,00 Hz 46.02
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28.57  Kiritik frekans 3 yiik- | Kritik frekans 3 igin Ust limiti tanimlar. 0,00 Hz
sek Not: Bu deger, 28.56 Kritik frekans 3 dlisiik deerinden
buylk veya bu degere esit olmaldir.
-500,00... Kritik frekans 3 igin Ust limit. Bkz. par.
500,00 Hz 46.02
28.71  Frek ramp grubu 28.72...28.75 parametreleri ile tanimlanan iki hizlanmal/yavas- | DI5
secimi lama sureleri arasinda gegis yapan bir kaynak seger.
0 = Hizlanma sliresi 1 ve yavaslama siresi 1 gegerlidir.
1 = Hizlanma suresi 2 ve yavaslama siresi 2 gecerlidir.
Hiz./Yav. siiresi 1 0. 0
Hiz./Yav. siresi 2 1. 1
DI DI1 dijital girisi (710.02 DI gecikmis durumu, bit 0). 2
DI2 DI2 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 1). 3
DI3 DI3 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 2). 4
Di4 DI4 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 3). 5
DI5 DI5 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 4). 6
DI6 DI6 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 5). 7
EFB Yalnizca DCU profili igin. DCU kontrol word'i bit 10 dahili 20
fieldbus arabirimi araciligiyla alindi.
Diger [bit] Kaynak segimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 86). -
28.72  Frek hizlanma Hizlanma siresi 1'i, frekansi sifirdan 46.02 Frekans 20,000 s
stresi 1 olgeklendirme parametresi ile tanimlanan frekansa gikarmak
icin gereken sire olarak tanimlar. Bu frekansa ulasildiktan
sonra, hizlanma 30.74 Maksimum frekans parametresiyle
tanimlanan degerde ayni oranda devam eder.
Eger referans ayarlanmis hizlanma oranindan daha hizli bir
sekilde artarsa, motor hizlanma oranini takip eder.
Eger referans ayarlanmis hizlanma oranindan daha yavas bir
sekilde artarsa, motor frekansi referansi takip eder.
Eger hizlanma siiresi ¢ok kisa ayarlanmigsa sirlcu, surtci
moment limitlerinin digina gikmamak igin otomatik olarak hiz-
lanmay! uzatir.
0,000...1800,000 s | Hizlanma stiresi 1. 10=1s
28.73  Frek yavaglama Hizlanma suresi 1'i, frekansi 46.02 Frekans lgeklendirme 20,000 s
stiresi 1 parametresi tarafindan tanimlanan frekans degerinden sifira
disirmek igin gereken siire olarak tanimlar (30.74 Maksimum
frekans parametresi degil).
Eger yavaslama suresinin ¢ok kisa olduguna dair bir siiphe
varsa, DC yiiksek gerilim kontroltiniin (parametre 30.30 Yiik-
sek gerilim kontrolii) agik oldugundan emin olun.
Not: Yiksek ataletli bir uygulama icin kisa yavaslama suresi
gerektiginde surtcl, fren kiyici ve fren direnci gibi frenleme
ekipmani ile donatiimalidir.
0,000...1800,000 s | Yavaslama stresi 1. 10=1s
28.74  Frek hizlanma Hizlanma stresi 2'yi tanimlar. Bkz. parametre 28.72 Frek hizl- | 60,000 s
stiresi 2 anma stresi 1.
0,000...1800,000 s | Hizlanma siiresi 2. 10=1s
28.75  Frek yavaglama Yavaglama siresi 2'yi tanimlar. Bkz. parametre 28.73 Frek 60,000 s
stiresi 2 yavaslama siiresi 1.
0,000...1800,000 s | Yavaslama siiresi 2. 10=1s
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28.76  Frek rampa girisi Frekans referansini sifira zorlayan bir kaynak secer. Pasif
sifir kaynak 0 = Frekans referansini sifira zorlar
1 = Normal galisma
Aktif 0. 0
Pasif 1. 1
DI1 DI1 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 0). 2
DI2 DI2 dijital girisi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 1). 3
DI3 DI3 dijital girisi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 2). 4
Dl4 Dl4 dijital girisi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 3). 5
DI5 DI5 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 4). 6
DI6 DI6 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 5). 7
Diger [bit] Kaynak secimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 86). -
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28.82  Sekil stiresi 1 Ayar 1 ile kullanilan hizlanma ve yavaslama rampalarinin 0,100 s
seklini tanimlar.

0,000 s: Dogrusal rampa. Sabit hizlanma veya yavaslama ve
yavas rampalar igin uygundur.

0,001...1000,000 s: S-egrisi rampasi. S-egrisi rampalari kal-
dirma uygulamalari igin idealdir. S-egrisi rampasinin her iki
ucunda simetrik egriler ve arasinda da dogrusal bir parca

bulunur.

Hizlanma:
Dogrusal rampa:
28.82=0s

Hiz

Dogrusal rampa:
28.82=0s

S-egrisi rampasi:
28.82>0s

S-egrisi rampasi:

/ 28.82>0's

Zaman

Yavaslama:

Hiz
S-egrisi rampasi:

—28.82>0s

Dogrusal rampa:

28.82=0s

S-egrisi rampasi:
28.82>0s

Dogrusal rampa:

28.82=0 s\

Zaman

0,000...1800,000 s | Hizlanma ve yavaslamanin baslangici ile sonundaki rampa 10=1s
sekli.

28.83  Sekil stiresi 2 Ayar 2 ile kullanilan hizlanma ve yavaglama rampalarinin 0,100 s
seklini tanimlar. Bkz. parametre 28.82 Sekil stiresi 1.

0,000...1800,000 s | Hizlanma ve yavaslamanin baslangici ile sonundaki rampa 10=1s
sekli.
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28.92  Gergek frekans ref | Fonksiyon 28.13 Ext1 frekans fonksiyonu parametresi (mev- | -
3 cut ise) ile uygulandiktan sonra ve segim (719.11 Ext1/Ext2
secimi) sonrasinda frekans referansini gosterir. 384. sayfa-
daki kontrol zinciri semasina bakin.
Bu parametre salt okunurdur.
-500,00... Secim sonrasinda frekans referansi. Bkz. par.
500,00 Hz 46.02
28.96  Gergek frekans ref | Sabit frekanslarin, kontrol paneli referansinin vb. uygulanma- | -
7 sindan sonra frekans referansini gosterir. Bkz. 384. sayfadaki
kontrol zinciri gemasi.
Bu parametre salt okunurdur.
-500,00... Frekans referansi 7. Bkz. par.
500,00 Hz 46.02
28.97  Frekans ref sinirsiz | Kritik frekanslarin uygulanmasindan sonra, ancak rampa ve | -
sinirlama 6ncesinde frekans referansini gésterir. 375. sayfa-
daki kontrol zinciri semasina bakin.
Bu parametre salt okunurdur.
-500,00... Rampa ve sinirlama 6ncesinde frekans referansi. Bkz. par.
500,00 Hz 46.02
30 Limitler Surtict calisma limitleri.
30.01  Limit word'ii 1 Limit word't 1'i gosterir. -

Bu parametre salt okunurdur.

Bit Adi Aciklama
0 Moment limit 1 = Sirlici moment motor kontroli (dislk gerilim kontrolt, akim
kontroll, yik agisi kontrolli veya gekme kontrolli) veya parametreler
ile tanimlanan moment limit parametreleri ile sinirlaniyor.
1...2 Rezerve
3 Moment ref maks [1 = Moment referansi 26.09 Maksimum moment ref veya 30.20
parametresi ile sinirlaniyor Maksimum moment 1
4 Moment ref min {1 = Moment referansi 26.08 Minimum moment ref veya 30.19
parametresi ile sinirlantyor Minimum moment 1
5 Moment limiti 1 = Moment referansi maksimum hiz limiti (30.72 Maksimum hiz)
maks hiz nedeniyle kontrol tarafindan sinirlaniyor
6 Moment limiti min {1 = Moment referansi minimum hiz limiti (30.77 Minimum hiz)
hiz nedeniyle kontrol tarafindan sinirlaniyor
7 Maks hiz ref limiti [1 = Hiz referansi 30.72 parametresi ile sinirlaniyor Maksimum hiz
8 Min hiz ref limiti |1 = Hiz referansi 30. 11 parametresi ile sinirlaniyor Minimum hiz
9 Maks frek ref 1 = Frekans referansi 30. 14 parametresi ile sinirlaniyor Maksimum
limiti frekans
10 Min frek ref limiti {1 = Frekans referansi 30.73 parametresi ile sinirlaniyor Minimum
frekans
11...15 |Rezerve

0000h...FFFFh

Limit word'ti 1
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30.02  Moment limiti Moment kontrol cihazi sinirflamasi durum word'ini gésterir. | -
durumu Bu parametre salt okunurdur.
Bit Adi Aciklama
0 Dustk gerilim *1 = Ara DC devresi dusik gerilimi
1 Yuksek gerilim  |*1 = Ara DC devresi ylksek gerilimi
2 Minimum *1 = Moment 30.79 Minimum moment 1, 30.26 Gii¢ motor limiti veya
moment 30.27 parametresi ile sinirlaniyor Giig dretme limiti
3 Maksimum *1 = Moment 30.20 Maksimum moment 1, 30.26 Gli¢ motor limiti veya
moment 30.27 parametresi ile sinirlaniyor Giig dretme limiti
4 Dahili akim 1 = Bir gevirici akimi limiti (bit 8...11 ile belirtilir) etkin
5 Yik agisi (Sadece sabit miknatish motorlarda ve reliiktans motorlarda)
1 = Yuk agisi limiti etkin, yani motor daha fazla moment Uretemiyor.
6 Motor gekme (Sadece asenkron motorlarda)
Motor gekme limiti etkin, yani motor artik moment tretemiyor
7 Rezerve
8 Termik 1 = Girig akimi, ana devre termik limiti ile sinirlaniyor
9 Maks akim *1 = Maksimum ¢ikis akimi (/\yax) sinirlaniyor
10 Kullanici akimi  |*1 = Cikis akimi 30.77 parametresi ile sinirlaniyor Maksimum akim
1 IGBT termik *1 = Cikig akimi, hesaplanan bir termik akim degeri ile sinirlaniyor

12...15 |Rezerve

*Sadece 0...3 bitlerinden biri ve 9...11 bitlerinden biri ayni anda agik olabilir. Tipik olarak bit, ilk
asllan limiti gosterir.

0000h...FFFFh Moment sinirlamasi durum word'G. 1=1

30.11 Minimum hiz izin verilen minimum hizi tanimlar. -1500,00 rpm
UYARI! Bu deger 30.72 Maksimum hiz degerinin tze-
A rinde olmamaldir.
UYARI! Sadece hiz kontrol modunda. Frekans kontrol
modunda, frekans limitlerini (30.73 ve 30.74) kullanin.

-30000,00... izin verilen minimum hiz. Bkz. par.
30000,00 rpm 46.01
30.12  Maksimum hiz izin verilen maksimum hizi tanimlar. 1500,00 rpm
UYARI! Bu deger 30. 17 Minimum hiz de@erinin altinda
A olmamalidir.

UYARI! Sadece hiz kontrol modunda. Frekans kontrol
modunda, frekans limitlerini (30.73 ve 30.74) kullanin.

-30000,00... Maksimum hiz. Bkz. par.
30000,00 rpm 46.01
30.13  Minimum frekans izin verilen minimum frekansi tanimlar. -50,00 Hz

UYARI! Bu deg@er 30.74 Maksimum frekans degerinin
Uizerinde olmamalidir.
2 UYARI! Sadece frekans kontrol modunda..

-500,00... Minimum frekans. Bkz. par.
500,00 Hz 46.02
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30.14

Maksimum frekans

izin verilen maksimum frekansi tanimlar.

UYARI! Bu deger 30.13 Minimum frekans degerinin
A altinda olmamalidir.
A UYARI! Sadece frekans kontrol modunda.

50,00 Hz

-500,00...
500,00 Hz

Maksimum frekans.

Bkz. par.
46.02

30.17

Maksimum akim

izin verilen maksimum motor akimini tanimlar.

0,00 A

0,00...30000,00 A

Maksimum motor akimi.

1=1A

30.18

Tork lim sgm

Onceden tanimlanan iki farkli minimum moment limiti ayarlari
arasinda gegcis yapan bir kaynak secer.

0 = 30.19 tarafindan tanimlanan minimum moment limiti ve
30.20 tarafindan tanimlanan maksimum moment limiti etkin.
1 = 30.21 tarafindan segilen minimum moment limiti ve 30.22
tarafindan secilen maksimum moment limiti etkin.

Kullanici iki moment limiti seti tanimlayabilir ve dijital girig gibi
bir ikili kaynak kullanarak bu setler arasinda gegis yapabilir.
Ik limit grubu 30.79 ve 30.20 parametreleriyle tanimlanir.
Ikinci sette, segilebilir bir analog kaynak (bir analog giris gibi)
kullanimina olanak saglayan hem minimum (30.27) hem de
maksimum (30.22) limitler igin segici parametreler bulunur.

30.21

O —
Al —
Al2 —

N
PID —

30.23 — 0
Diger —
30.19

30.22

30.18

N

Kullanici tanimli
minimum moment
limiti

0 u—
Al —
Al2 —
PID —

30.24 —

Diger — 0

30.20
Not: Kullanici tanimli limitlere ek olarak, baska nedenler (gl¢
sinirlamasi gibi) icin moment sinirlanabilir. 383. sayfadaki
blok semasina bakin.

UYARI! Sadece moment kontrol modunda (vektor
kontrol modu).

30.18

=

Kullanici tanimli
maksimum moment
limiti

Moment limiti
ayari 1

Moment limiti ayari
1

0 (30.19 tarafindan tanimlanan minimum moment limiti ve
30.20 tarafindan tanimlanan maksimum moment limiti etkin).

Moment limiti ayari
2

1 (30.21 tarafindan segilen minimum moment limiti ve 30.22
tarafindan secilen maksimum moment limiti etkin).

-

DI1

DI1 dijital girisi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 0).

DI2

DI2 dijital girigi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 1

DI3

DI4

).
DI3 dijital girigi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 2).
DI4 dijital girisi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 3).

Al | w|IN
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DI5 DI5 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 4). 6
DI6 DI6 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 5). 7
EFB Yalnizca DCU profili igin. DCU kontrol word'l bit 15 dahili 1
fieldbus arabirimi araciligiyla alindi.
Diger [bit] Kaynak segimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 86). -

30.19  Minimum moment 1 | Strict igin bir minimum moment limiti tanimlar (nominal %-300,0
motor momentinin yiizdesi olarak). 30.18 Tork lim s¢m para-
metresindeki semaya bakin.

Bu limit
* 30.18 Tork lim sgm tarafindan segcilen kaynak 0 oldugunda
veya
« 30.18 Moment limiti ayari 1 olarak ayarlandiginda etkilidir.
UYARI! Sadece moment kontrol modunda (vektor
kontrol modu).
%-1600,0...%0,0 Minimum moment limiti 1. Bkz. par.
46.03
30.20  Maksimum moment | Sirici igin bir maksimum moment limiti tanimlar (nominal %300,0
1 motor momentinin ylizdesi olarak). 30.718 Tork lim s¢m para-
metresindeki semaya bakin.
Bu limit
« 30.18 Tork lim s¢m tarafindan segilen kaynak 0 oldugunda
veya
* 30.18 Moment limiti ayari 1 olarak ayarlandiginda etkilidir.
UYARI! Sadece moment kontrol modunda (vektor
A kontrol modu).
%0,0...%1600,0 Maksimum moment 1. Bkz. par.
46.03
30.21  Min moment 2 kay- | Surlici igin minimum moment limitini (nominal motor momen- | Minimum
nak tinin ylzdesi olarak) moment 2
* 30.18 Tork lim sgm tarafindan segcilen kaynak 1 oldugunda
veya
» 30.18 Moment limiti ayari 2 olarak ayarlandiginda tanimlar.
30.18 Tork lim sgm parametresindeki semaya bakin.
Not: Secilen kaynaktan alinan tiim pozitif dederler ters gevri-
lir.
UYARI! Sadece moment kontrol modunda (vektor
kontrol modu).
Sifir Yok. 0
Al1 dlgeklendirilmis | 712.12 Al1 délgeklendirilen degeri (bkz. sayfa 109). 1
Al2 dlgeklendirilmis | 12.22 Al2 éigeklendirilen degeri (bkz. sayfa 110). 2
PID 40.01 Proses PID ¢ikisi gergek (proses PID kontrol cihazinin | 15
cikist).
Minimum moment 2 | 30.23 Minimum moment 2. 16

Diger

Kaynak segimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 86).
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30.22  Maks moment 2 Surici igin maksimum moment limitini (nominal motor Maksimum
kaynak momentinin ylizdesi olarak) moment 2
* 30.18 Tork lim sgm tarafindan segilen kaynak 1 oldugunda
veya
* 30.18 Moment limiti ayari 2 olarak ayarlandiginda tanimlar.
30.18 Tork lim s¢m parametresindeki semaya bakin.
Not: Secilen kaynaktan alinan tim negatif degerler ters gevri-
lir.
UYARI! Sadece moment kontrol modunda (vektor
kontrol modu).
Sifir Yok. 0
Al1 dlgeklendirilmis | 12.12 Al1 éigeklendirilen degeri (bkz. sayfa 109). 1
Al2 dlgeklendirilmis | 12.22 Al2 éigeklendirilen degeri (bkz. sayfa 110). 2
PID 40.01 Proses PID cikisi gergek (proses PID kontrol cihazinin | 15
cikisi).
Maksimum moment | 30.24 Maksimum moment 2. 16
2
Diger Kaynak segimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 86). -
30.23  Minimum moment 2 | Surlict igin minimum moment limitini (nominal motor momen- | %-300,0
tinin yGzdesi olarak)
+ 30.18 Tork lim s¢gm tarafindan segilen kaynak 1 oldugunda
veya
+ 30.18 Moment limiti ayari 2 olarak ayarlandiginda tanimlar
ve
* 30.21 Min moment 2 kaynak Minimum moment 2 olarak
ayarlandiginda etkilidir.
30.18 Tork lim s¢m parametresindeki semaya bakin.
UYARI! Sadece moment kontrol modunda (vektor
kontrol modu).
%-1600,0...%0,0 Minimum moment limiti 2. Bkz. par.
46.03
30.24  Maksimum moment | Surlici igin maksimum moment limitini (nominal motor %300,0
2 momentinin ylizdesi olarak)
Bu limit
+ 30.18 Tork lim s¢gm tarafindan segilen kaynak 1 oldugunda
veya
+ 30.18 Moment limiti ayari 2 olarak ayarlandiginda tanimlar
ve
* 30.22 Maks moment 2 kaynak Maksimum moment 2 ola-
rak ayarlandiginda etkilidir.
30.18 Tork lim s¢m parametresindeki semaya bakin.
UYARI! Sadece moment kontrol modunda (vektor
kontrol modu).
%0,0...%1600,0 Maksimum moment limiti 2. Bkz. par.
46.03
30.26  Gi¢ motor limiti Cevirici tarafindan motora goénderilen izin verilen maksimum | %300,00
glicl, nominal motor giiciiniin ylizdesi olarak tanimlar.
%0,00...%600,00 Maksimum motor giici. 1=%1
30.27  Glg tretme limiti Motor tarafindan ceviriciye gonderilen izin verilen maksimum | %-300,00
glict, nominal motor glicinin ylzdesi olarak tanimlar.
%-600,00...%0,00 | Maksimum jeneratdr gucu. 1=%1
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30.30  Yiiksek gerilim DC ara devrenin yliksek gerilim kontrolinii devreye alir. Yik- | Devrede
kontrolii sek ataletli yukin hizli frenleme yapmasi gerilimin yliksek
gerilim kontrol limitine ylikselmesine neden olur. DC gerilimi-
nin limiti asmasini énlemek igin, ylksek gerilim kontrolori
frenleme momentini otomatik olarak azaltir.
Not: Egder siricude fren kiyici ve fren direnci veya rejeneratif
besleme (nitesi bulunuyorsa, kontrol cihazi devre digi birakil-
malidir.
Pasif Yiksek gerilim kontroli devre digi birakilir. 0
Devrede Yiksek gerilim kontrolu etkinlestirilir. 1
30.31  Distik gerilim kont- | DC ara devrenin digUk gerilim kontroliinii devreye alir. Giris | Devrede
rolii glicunin kesilmesi sonucu DC gerilimi diigerse, disuk gerilim
kontrolérii gerilimi alt limitin Gzerinde tutabilmek igin motor
momentini otomatik olarak disurir. Motor momentinin disa-
rilmesi ile yukin ataleti striicliye rejeneratif enerji saglar;
boylece DC baglantisinin sarjli kalmasini saglar ve motor ser-
best durus yapana kadar bir diisiik gerilim agmasi olmasini
engeller. Santrifiij veya fan gibi yliksek ataletli sistemlerde,
gii¢ kaybinda calismaya devam etme fonksiyonu gibi davra-
nir.
Pasif Dustuk gerilim kontroli devre disi birakilir. 0
Devrede Dustk gerilim kontroli etkinlestirilir. 1
31 Hata fonksiyonlari Harici olay yapilandirmasi; hata durumlari sonrasinda striicti
davranigi segimi.
31.01  Harici olay 1 kay- Harici olay 1'in kaynagdini tanimlar. Pasif (dogru)
nagi Ayrica, bkz. 31.02 Harici olay 1 tiirii parametresi.
0 = Tetikleyici olayi
1 = Normal galisma
Etkin (yanhs) 0. 0
Pasif (dogru) 1. 1
DI1 D1 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 0). 3
DI2 DI2 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 1). 4
DI3 DI3 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 2). 5
Dl4 DI4 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 3). 6
DI5 DI5 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 4). 7
DI6 DI6 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 5). 8
Diger [bit] Kaynak segimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 86). -
31.02  Harici olay 1 tiirti Harici olay 1'in tiriini seger. Hata
Hata Harici olay bir hata olusturur. 0
Uyari Harici olay bir uyari olusturur. 1
31.03  Harici olay 2 kay- Harici olay 2'nin kaynagini tanimlar. Ayrica, bkz. 31.04 Harici | Pasif (dogru)
nagi olay 2 tiir(i parametresi.
Secenekler igin, bkz. parametre 31.01 Harici olay 1 kaynagi.
31.04  Harici olay 2 tiirti Harici olay 2'nin turiini seger. Hata
Hata Harici olay bir hata olusturur. 0
Uyari Harici olay bir uyari olusturur. 1
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31.05  Harici olay 3 kay- Harici olay 3'in kaynagini tanimlar. Ayrica, bkz. 31.06 Harici | Pasif (dogru)
nagi olay 3 tiirii parametresi.
Segcenekler igin, bkz. parametre 31.01 Harici olay 1 kaynagi.
31.06  Harici olay 3 tiirti Harici olay 3'Un turini seger. Hata
Hata Harici olay bir hata olusturur. 0
Uyari Harici olay bir uyari olusturur. 1
31.07  Harici olay 4 kay- Harici olay 4'Un kaynagini tanimlar. Ayrica, bkz. 31.08 Harici | Pasif (dogru)
nagi olay 4 tirii parametresi.
Secenekler igin, bkz. parametre 31.01 Harici olay 1 kaynagi.
31.08  Harici olay 4 tiirti Harici olay 4'Un turini seger. Hata
Hata Harici olay bir hata olusturur. 0
Uyari Harici olay bir uyari olusturur. 1
31.09  Harici olay 5 kay- Harici olay 5'in kaynagini tanimlar. Ayrica, bkz. 31.10 Harici | Pasif (dogru)
nagdi olay 5 tiri parametresi.
Secenekler igin, bkz. parametre 31.01 Harici olay 1 kaynagi.
31.10  Harici olay 5 tiirti Harici olay 5'in tirini seger. Hata
Hata Harici olay bir hata olusturur. 0
Uyari Harici olay bir uyari olusturur. 1
31.11  Hata reset se¢imi Bir harici hata resetleme sinyalinin kaynagini secer. E§er hata | Secilmedi
agmasi sonrasinda artik hatanin nedeni ortadan kalkmissa,
sinyal suruclyu resetler.
0->1 = Reset
Not: Fieldbus arabiriminden gelen bir hata resetleme bu ayar-
dan bagimsiz olarak her zaman gézlemlenir.
Secilmedi 0. 0
Segildi 1. 1
DI1 DI1 dijital girisi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 0). 2
DI2 DI2 dijital girisi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 1). 3
DI3 DI3 dijital girisi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 2). 4
DI4 DI4 dijital girisi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 3). 5
DI5 DI5 dijital girisi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 4). 6
DI6 DI6 dijital girisi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 5). 7
Zamanlamali fonk- | 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 0 biti (bkz. sayfa |18
siyon 1 194).
Zamanlamali fonk- | 34.01 Zamana bagili fonksiyonlarin durumu 1 biti (bkz. sayfa |19
siyon 2 194).
Zamanlamali fonk- | 34.01 Zamana bagili fonksiyonlarin durumu 2 biti (bkz. sayfa |20
siyon 3 194).
Denetim 1 32.01 Denetim durumu 0 biti (bkz. sayfa 188). 24
Denetim 2 32.01 Denetim durumu 1 biti (bkz. sayfa 188). 25
Denetim 3 32.01 Denetim durumu 2 biti (bkz. sayfa 188). 26

Diger [bit]

Kaynak secimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 86).
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31.12  Otomatik reset- Otomatik olarak resetlenen hatalari seger. Parametre, her biti | 0000h
leme seg¢imi bir hata tipine karsilik gelen 16 bitli bir word'dur. Bir bit 1 ola-

rak ayarlandiginda, karsilik gelen hata otomatik olarak reset-
lenir.
UYARI! Fonksiyonu etkinlestirmeden dnce, tehlikeli
durumlarin olusmayacagindan emin olun. Fonksiyon
surticlyu otomatik olarak yeniden baglatir ve hatadan
sonra galismaya devam eder.
Bu ikili say! bitleri, agagidaki hatalara kargilik gelir:
Bit Hata
0 Asiri akim
1 Yiiksek gerilim
2 Dustuk gerilim
3 Al denetim hatasi
4...9 Rezerve
10 Segilebilir hata (bkz. parametre 31.13 Secilebilir hata)
1 Harici hata 1 (37.01 Harici olay 1 kaynagi parametresi ile segilen kaynaktan)
12 Harici hata 2 (31.03 Harici olay 2 kaynagi parametresi ile segilen kaynaktan)
13 Harici hata 3 (31.05 Harici olay 3 kaynagi parametresi ile segilen kaynaktan)
14 Harici hata 4 (31.07 Harici olay 4 kaynagi parametresi ile segilen kaynaktan)
15 Harici hata 5 (31.09 Harici olay 5 kaynagi parametresi ile segilen kaynaktan)
0000h...FFFFh Otomatik resetleme konfiglirasyon word'G. 1=
31.13  Secilebilir hata 31.12 Otomatik resetleme secimi parametresi, bit 10 kullani- | 0000h
larak otomatik olarak resetlenebilen hatayi tanimlar.
Hatalar Hata izleme bdluminde (sayfa 324) listelenmistir.
Not: Hata kodlari onaltilik formattadir. Secilen kod, bu para-
metre icin onluk formata dénUstiriimelidir.
0000h...FFFFh Hata kodu. 10=1
31.14  Hata sayisi Silrlctnin 31.15 Toplam deneme zamani parametresi ile 0
tanimlanan sire iginde gergeklestirdigi otomatik hata resetle-
rinin sayisini tanimlar.
0...5 Otomatik resetlerin sayisi. 10=1
31.15  Toplam deneme Otomatik sifirlama fonksiyonunun siriculy sifirlama girigi- 30,0s
zamani minde bulunaca@i zamani tanimlar. Bu sire boyunca, 37.74
Hata sayisi ile tanimlanan otomatik sifirlama sayisini gergek-
lestirir
1,0...600,0 s Otomatik resetleme igin sire. 10=1s
31.16  Gecikme zamani Bir hata sonrasinda otomatik reset yapmaya baslamadan 0,0s
once suruclnin beklemesi gereken sireyi tanimlar. Bkz.
31.12 Otomatik resetleme segimi parametresi.
0,0...120,0 s Otomatik resetleme gecikmesi. 10=1s
31.19  Motor faz kaybi Motorda faz kaybi tespit edildiginde siriictiniin nasil tepki Hata
verecegini seger.
Eylem yok Eylem olmaz. 0
Hata Siirlict 3381 Cikis fazi kaybi hatasinda agilir. 1
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31.20

Toprak hatasi

Motorda veya motor kablosunda bir toprak hatasi ya da akim
dengesizligi tespit edildiginde surticinin nasil tepki verece-
gini seger.

Hata

Eylem yok

Eylem olmaz.

Uyari

Stirtict bir A2B3 Topraklama kagagi uyarisi olusturur.

Hata

Stirlicti 2330 Topraklama kagagi hatasinda agilir.

31.21

Besleme faz kaybi

Besleme faz kaybi tespit edildiginde surticinin nasil tepki
verecegini seger.

Eylem yok

Eylem olmaz.

Hata

Sirtict 3130 Giris faz kaybi hatasinda agilir.

31.22

STO gésterge calis-
tirma/durdurma

Bir ya da her iki Glivenli moment kapatma (STO) sinyali
kapandiginda veya kayboldugunda verilecek gdsterimleri
seger. Gosterimler ayrica bu durum meydana geldiginde
sirlicliniin galisiyor ya da durdurulmus olmasina da bagldir.
Asagidaki her bir secimdeki tablolarda belirli ayarlar ile olus-
turulan gosterimler gosterilmektedir.

Notlar:

* Bu parametrenin STO fonksiyonunun ¢alismasi tizerinde
etkisi yoktur. STO fonksiyonu bu parametrenin ayarindan
bagimsiz olarak galisir: ¢alisan bir suriict bir ya da her iki
STO sinyalinin kesilmesiyle durur ve her iki STO sinyali
tekrar saglanip tim hatalar resetleninceye kadar start
etmez.

+ Sadece bir STO sinyali kaybi bir ariza gibi yorumlandigin-
dan mutlaka bir hata olusturur.

STO hakkinda daha fazla bilgi igin, stiriciiniin Donanim el

kitabi'nda Glivenli moment kapatma bolimiine bakin.

Hata/Hata

Hata/Hata

Girigler
IN1 | IN2

Gosterim (caligiyor veya durduruldu)

Hata 5091 Giivenli moment kapatma

Hata FA81 Glivenli moment kapatma 1

Hata FA82 Glivenli moment kapatma 2

alalolo

alol-|lo

(Normal galisma)

Hata/Uyari

Girigler Gosterim

IN1 | IN2 Durduruldu

Caligiyor

Hata 5091 Giivenli Uyari A5A0 Givenli

moment kapatma

moment kapatma

Hata FA81 Giivenli
moment kapatma 1

Hata FA81 Gtivenli
moment kapatma 1

Hata FA82 Giivenli
moment kapatma 2

Hata FA82 Gtivenli
moment kapatma 2

(Normal galisma)
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Hata/Olay 2
Girigler Gosterim
IN1 | IN2 Calisiyor Durduruldu
Hata 5091 Giivenli Olay B5A0 Givenli
0 0
moment kapatma moment kapatma
Hata FA81 Giivenli Hata FA81 Glivenli
0 1
moment kapatma 1 moment kapatma 1
Hata FA82 Giivenli Hata FA82 Glivenli
1 0
moment kapatma 2 moment kapatma 2
1 1 (Normal galisma)
Uyari/Uyari 3
Girigl
|N1m§ ::2 Gosterim (caligiyor veya durduruldu)
0 0 Uyari ASA0 Giivenli moment kapatma
0 1 Hata FA81 Glivenli moment kapatma 1
1 0 Hata FA82 Giivenli moment kapatma 2
1 1 (Normal galisma)
31.23  Kablolama veya Hatali giris besleme ve motor kablo baglantisi (6rnegin, giris | Hata
topraklama hatasi besleme kablosu sirlicii motor bagdlantisina baglanmis) duru-
munda suriiciinlin nasil tepki verecegini seger.
Eylem yok Eylem olmaz. 0
Hata Sirlcu 3181 Kablolama veya topraklama hatasi hatasinda 1
acilr.
31.24  Sikisma fonksiyonu | Surliciniin bir motor sikisma durumuna nasil tepki géstere- | Eylem yok
cegini secer.
Sikisma durumu asagidaki gibi tanimlanir:
« Surlict sikisma akim limitinde (31.25 Sikisma akim limiti),
ve
« clkis frekansi 31.27 Sikisma frekans limiti parametresi ile
ayarlanan seviyenin altindadir ya da motor hizi 31.26
Sikisma hiz limiti parametresi ile ayarlanan seviyenin altin-
dadir ve
« yukaridaki kosullar 31.28 Sikisma zamani parametresi ile
ayarlanan sureden daha uzun bir stre dogru durumdadir.
Eylem yok Yok (sikisma denetimi devre disi). 0
Uyari Sirlcu bir A780 Motor sikismasi uyarisi olusturur. 1
Hata Sirlict 7121 Motor sikismasi hatasinda acilir. 2
31.25  Sikisma akim limiti | Motor nominal akiminin ylzdesi olarak sikisma akim limiti. %200,0
Bkz. 31.24 Sikisma fonksiyonu parametresi.
%0,0...%1600,0 Sikisma akim limiti. -
31.26  Sikisma hiz limiti rpm cinsinden sikisma hiz limiti. Bkz. 31.24 Sikisma fonksi- 150,00 rpm
yonu parametresi.
0,00... Sikisma hiz limiti. Bkz. par.
10000,00 rpm 46.01
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31.27  Sikisma frekans Sikisma frekans limiti. Bkz. 31.24 Sikisma fonksiyonu para- 15,00 Hz
limiti metresi.
Not: Limitin 10 Hz'nin altina ayarlanmasi 6nerilmez.
0,00...1000,00 Hz | Sikisma frekans limiti. Bkz. par.
46.02
31.28  Sikisma zamani Sikisma zamani. Bkz. 31.24 Sikisma fonksiyonu parametresi. | 20 s
0...3600 s Sikisma zamani. -
31.30  Asirt hiz hata payr | Motorun izin verilen maksimum hizini 30.71 Minimum hiz ve | 500,00 rpm
30.12 Maksimum hiz ile birlikte tanimlar (asin hiz korumasi).
Gergek hiz (24.02 Kullanilan hiz geri bildirimi), 30.11 veya
30.12 parametresi ile tanimlanan hiz limitini bu parametrenin
degerinden daha fazla asarsa, surticti 7370 Asiri hiz hatasi
ile agilir.
UYARI! Bu fonksiyon sadece vektor motor kontrol
modunda hizi denetler. Fonksiyon skaler motor kont-
rol modunda etkili degildir.
Ornek: Maksimum hiz 1420 d/dak ve hiz agma marji 300
d/dak ise, suriicti 1720 d/dak degerinde agar.
Hiz (24.02)
Asiri hiz hata seviyesi
31.30
30.12
0
Zaman
30.11
31.30
_____ Agﬁ h;hagsev_iyes-i
0,00... Asiri hiz hata pay!. Bkz. par.
10000,00 rpm 46.01
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31.32  Acil rampa denetimi | 31.32 Acil rampa denetimi ve 31.33 Acil rampa denetimi %0
gecikmesi parametreleri 24.02 Kullanilan hiz geri bildirimi
parametresinin tiirevi ile birlikte Off1 ve Off3 acil durdurma
modlari igin bir denetim fonksiyonu saglar.

Denetim asagidakilerden birini esas alir:

* motorlarin durdudu sureyi izleme ya da

« gercek ve beklenen yavaslama oranlarini karsilastirma.

Bu parametre %0 olarak ayarlanirsa, maksimum stop siresi dog-
rudan 31.33 parametresinde ayarlanir. Aksi halde, 31.32...23.11
(Off1) veya 23.15 23.23 (Off3) parametrelerinden hesaplanan,
beklenen yavaglama oranindan izin verilen maksimum sapmayi
Acil stop stiresi tanimlar. Gergek yavaslama orani (24.02) bekle-
nen orandan ¢ok fazla saparsa, suriicli 73B0 Acil rampasi basari-
siz hatasinda agilir, 06.17 Siirticii durum word'i 2 bit 8'i ayarlar ve
serbest durus yapar.

31.32 %0 olarak ve 31.33 0 s olarak ayarlanirsa, acil dur-
durma rampasi denetimi devre digi birakilir.

Ayrica bkz. parametre 21.04 Acil stop modu.

%0...%300 Izin verilen yavaglama oranindan maksimum sapma. 1=%1
31.33  Acil rampa dene- 31.32 Acil rampa denetimi parametresi %0 olarak ayarlanirsa, [0's
timi gecikmesi bu parametre bir acil stop (Off1 veya Off3 modu) igin maksi-

mum slreyi tanimlar. Siire doldugunda motorun durmamasi
durumunda, surticti 73B0 Acil rampasi basarisiz hatasinda
acilir, 06.17 Sdirticii durum word'ii 2 bit 8'i ayarlar ve serbest
durus yapar.

31.32 %0'dan farkli bir degere ayarlanirsa, bu parametre acil
stop komutu ve denetimin etkinlestiriimesi arasinda bir
gecikme tanimlar. Hiz degisim oranini sabitienmesine olanak
saglamak igin kisa bir gecikme belirlenmesi tavsiye edilir.

0...100 s Maksimum rampa inis siiresi veya denetim etkinlestirme 1=1s
gecikmesi.
31.36  Yard fan arizasi Sirtcundn bir yardimel fan hatasina nasil tepki verecegini Kapali
baypas secer.
Kapali Yardimci fan denetimi hata olusturur. 0
Gegici olarak bay- | Yardimci fan denetimi gegici olarak baypas edildi. 1

paslandi
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32 Denetim 1...6 sinyal denetimi fonksiyonlarinin konfigiirasyonu.

Izlenecek alti deger segilebilir; dnceden tanimlanan limitler
asildiginda bir uyari veya bir hata olusturulur.
Ayrica bkz. bélim Sinyal denetimi, (sayfa 79).

32.01  Denetim durumu Sinyal denetimi durum word'G. 0000b
Sinyal denetim fonksiyonlari ile izlenen degerlerin ilgili limitler
dahilinde ya da disinda oldugunu gésterir.

Not: Bu word 32.06, 32.16, 32.26, 32.36, 32.46 ve 32.56
parametreleri ile tanimlanan siriict eylemlerinden bagimsiz-
dir.

Bit Adi Aciklama

0 Denetim 1 etkin 1= 32.07 ile segcilen sinyal limitlerinin diginda.

1 Denetim 2 etkin 1= 32.17 ile segilen sinyal limitlerinin diginda.

2 Denetim 3 etkin 1 = 32.27 ile segilen sinyal limitlerinin diginda.

3 Denetim 4 etkin 1 = 32.37 ile segcilen sinyal limitlerinin diginda.

4 Denetim 5 etkin 1= 32.47 ile segilen sinyal limitlerinin diginda.

5 Denetim 6 etkin 1= 32.27 ile segilen sinyal limitlerinin diginda.

6...15 |Rezerve

0000...0111b Sinyal denetimi durum word'l. 1=1

32.05 Denetim 1 fonksi- Sinyal denetimi fonksiyonu 1 modunu seger. izlenen sinyalin | Devre disi

yonu (bkz. parametre 32.07) alt ve Ust limitler (sirasiyla 32.09 ve
32.10) nasil karslilastirilacagini belirler. Kosul saglandiginda
gerceklestirilecek eylem 32.06 ile segilir.

Devre digi Sinyal denetimi 1 kullanimda degil. 0

Dusik Sinyal alt limitinin altina dustiginde eylem gerceklestirilir. 1

Yiksek Sinyal Ust limitinin Uzerine ¢iktiinda eylem gerceklestirilir. 2

Abs disik Sinyalin mutlak degeri (mutlak) alt limitinin altina dustiginde |3
eylem gergeklestirilir.

Abs yiksek Sinyalin mutlak degeri (mutlak) Ust limitinin Gzerine giktiginda | 4
eylem gergeklestirilir.

Her ikisi Sinyal alt limitinin altina distigiinde ya da Ust limitinin Uze- 5
rine giktiginda eylem gergeklestirilir.

Her ikisi de yok Sinyalin mutlak degeri (mutlak) alt limitinin altina dustiginde | 6
ya da (mutlak) Ust limitinin Gzerine ¢iktiginda eylem gergek-
lestirilir.

32.06 Denetim 1 eylemi Sinyal denetimi 1 tarafindan izlenen deger limitlerini asti- Eylem yok
ginda, surlicunun bir hatayr mi, bir uyaryi mi yoksa hicbirini
mi olusturacagini seger.

Not: Bu parametre 32.07 Denetim durumu ile gbsterilen

durumu etkilemez.
Eylem yok Uyari veya hata olusturulmadi. 0
Uyari AB8BO Sinyal denetimi uyarisi olusturulur. 1
Hata Sirlcu 80B0 Sinyal denetimi hatasinda agilir. 2

32.07 Denetim 1 sinyali Sinyal denetim fonksiyonu 1 tarafindan izlenecek sinyali Frekans
seger.

Sifir Yok. 0
Hiz 01.01 Kullanilan motor hizi (sayfa 89). 1
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Frekans 01.06 Cikis frekansi (sayfa 89). 3
Akim 01.07 Motor akimi (sayfa 89). 4
Moment 01.10 Motor momenti (sayfa 89). 6
DC gerilimi 01.11 DC gerilimi (sayfa 89). 7
Cikis giicu 01.14 Cikis gticti (sayfa 90). 8
Al 12.11 Al1 gergek degeri (sayfa 109). 9
Al2 12.21 Al2 gergek degeri (sayfa 110). 10
Hiz ref rampasi 23.01 Hiz ref rampa girisi (sayfa 153). 18
girisi
Hiz ref rampasi 23.02 Hiz ref rampa ¢ikigi (sayfa 153). 19
cikigl
Kullanilan hiz ref 24.01 Kullanilan hiz referansi (sayfa 157). 20
Kullanilan moment | 26.02 Kullanilan moment referansi (sayfa 162). 21
ref
Kullanilan frek ref 28.02 Frekans ref rampa ¢ikisi (sayfa 166). 22
Surlict sicakligi 05.11 Sdrtici sicakligi (sayfa 93) 23
Proses PID ¢ikigl 40.01 Proses PID ¢ikisi gergek (sayfa 215). 24
Proses PID geribil- | 40.02 Proses PID geribildirimi gercek (sayfa 216). 25
dirimi
Proses PID ayar 40.03 Proses PID ayar noktasi gergek (sayfa 216). 26
noktasi
Proses PID sap- 40.04 Proses PID sapmasi gercek (sayfa 216). 27
masi
Diger Kaynak segimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 86). -
32.08 Denetim 1 filtre Sinyal denetimi 1 tarafindan izlenen sinyal igin bir filtreleme 0,000 s
stiresi slresi sabiti tanimlar.
0.000 ... 30.000 s | Sinyal filtreleme siresi. 1000=1s
32.09 Denetim 1 dlslik Sinyal denetimi 1 igin alt limiti tanimlar. 0,00
-21474836,00... Alt limit. -
21474836,00
32.10  Denetim 1 yiiksek | Sinyal denetimi 1 igin Ust limiti tanimlar. 0,00
-21474836,00... Ust limit. -
21474836,00
32.11  Denetim 1 histere- | Sinyal denetimi 1 tarafindan izlenen sinyal igin histerezisi 0,00
zis tanimlar.
0.00...100000.00 Histerezis -
32.15  Denetim 2 fonksi- Sinyal denetimi fonksiyonu 2 modunu seger. izlenen sinyalin | Devre disi
yonu (bkz. parametre 32.17) alt ve Ust limitler (sirasiyla 32.79 ve
32.20) nasil karsilastirilacagini belirler. Kosul saglandiginda
gerceklestirilecek eylem 32.76 ile segilir.
Devre disi Sinyal denetimi 2 kullanimda degil. 0
Dusik Sinyal alt limitinin altina dustiginde eylem gergeklestirilir. 1
Yiksek Sinyal Ust limitinin Uzerine ¢iktiginda eylem gergeklestirilir. 2
Abs disik Sinyalin mutlak degeri (mutlak) alt limitinin altina distiginde | 3

eylem gergeklestirilir.
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Abs yliksek Sinyalin mutlak degeri (mutlak) st limitinin Gzerine ¢iktiginda | 4
eylem gergeklestirilir.
Her ikisi Sinyal alt limitinin altina distigiinde ya da Ust limitinin Uze- 5
rine giktiginda eylem gergeklestirilir.
Her ikisi de yok Sinyalin mutlak degeri (mutlak) alt limitinin altina diistiigiinde | 6
ya da (mutlak) Ust limitinin Gzerine ¢iktiginda eylem gergek-
lestirilir.
32.16  Denetim 2 eylemi Sinyal denetimi 2 tarafindan izlenen deger limitlerini asti- Eylem yok
ginda, sUrliciindin bir hatayr mi, bir uyarityi mi yoksa higbirini
mi olusturacagini seger.
Not: Bu parametre 32.01Denetim durumu ile gdsterilen
durumu etkilemez.
Eylem yok Uyari veya hata olusturulmadi. 0
Uyari A8B1 Sinyal denetimi uyarisi olusturulur. 1
Hata Sdirlicti 80B1 Sinyal denetimi hatasinda agilr. 2
32.17  Denetim 2 sinyali Sinyal denetim fonksiyonu 2 tarafindan izlenecek sinyali Akim
seger.
Mevcut segenekler igin, bkz. parametre 32.07 Denetim 1 siny-
ali.
32.18  Denetim 2 filtre Sinyal denetimi 2 tarafindan izlenen sinyal igin bir filtreleme 0,000 s
stiresi slresi sabiti tanimlar.
0.000 ... 30.000 s | Sinyal filtreleme sdresi. 1000=1s
32.19  Denetim 2 diislik Sinyal denetimi 2 igin alt limiti tanimlar. 0,00
-21474836,00... Alt limit. -
21474836,00
32.20 Denetim 2 yiiksek | Sinyal denetimi 2 igin Gst limiti tanimlar. 0,00
-21474836,00... Ust limit. -
21474836,00
32.21  Denetim 2 histere- | Sinyal denetimi 2 tarafindan izlenen sinyal igin histerezisi 0,00
zis tanimlar.
0.00...100000.00 Histerezis -
32.25 Denetim 3 fonksi- Sinyal denetimi fonksiyonu 3 modunu seger. izlenen sinyalin | Devre disi
yonu (bkz. parametre 32.27) alt ve st limitler (sirasiyla 32.29 ve
32.30) nasil karsilastirilacagini belirler. Kosul saglandiginda
gerceklestirilecek eylem 32.26 ile segilir.
Devre digi Sinyal denetimi 3 kullanimda degil. 0
Duisuk Sinyal alt limitinin altina distigiinde eylem gerceklestirilir. 1
Yiksek Sinyal Ust limitinin Gzerine giktiginda eylem gerceklestirilir. 2
Abs disik Sinyalin mutlak degeri (mutlak) alt limitinin altina dustuginde |3
eylem gergeklestirilir.
Abs yiksek Sinyalin mutlak degeri (mutlak) Ust limitinin Gzerine giktiginda | 4
eylem gerceklestirilir.
Her ikisi Sinyal alt limitinin altina distiigiinde ya da Ust limitinin Gze- 5
rine giktiginda eylem gergeklestirilir.
Her ikisi de yok Sinyalin mutlak degeri (mutlak) alt limitinin altina dustiginde | 6

ya da (mutlak) Ust limitinin Gzerine ¢iktiginda eylem gergek-
lestirilir.
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32.26  Denetim 3 eylemi Sinyal denetimi 3 tarafindan izlenen deger limitlerini asti- Eylem yok
ginda, sirtcinun bir hatayr mi, bir uyarty mi yoksa higbirini
mi olusturacagini seger.
Not: Bu parametre 32.01 Denetim durumu ile gosterilen
durumu etkilemez.
Eylem yok Uyari veya hata olusturulmadi. 0
Uyari AB8B2 Sinyal denetimi uyarisi olusturulur. 1
Hata Siricu 80B2 Sinyal denetimi hatasinda agilir. 2
32.27  Denetim 3 sinyali Sinyal denetim fonksiyonu 3 tarafindan izlenecek sinyali Moment
seger.
Mevcut segenekler icin, bkz. parametre 32.07 Denetim 1 siny-
ali.
32.28 Denetim 3 filtre Sinyal denetimi 3 tarafindan izlenen sinyal igin bir filtreleme 0,000 s
stiresi slresi sabiti tanimlar.
0.000 ... 30.000 s | Sinyal filtreleme siresi. 1000=1s
32.29  Denetim 3 diisiik Sinyal denetimi 3 igin alt limiti tanimlar. 0,00
-21474836,00... Alt limit. -
21474836,00
32.30  Denetim 3 yiiksek | Sinyal denetimi 3 igin Ust limiti tanimlar. 0,00
-21474836,00... Ust limit. -
21474836,00
32.31  Denetim 3 histere- | Sinyal denetimi 3 tarafindan izlenen sinyal igin histerezisi 0,00
zis tanimlar.
0.00...100000.00 Histerezis -
32.35  Denetim 4 fonksi- Sinyal denetimi fonksiyonu 4 modunu seger. izlenen sinyalin | Devre disi
yonu (bkz. parametre 32.37) alt ve Ust limitler (sirasiyla 32.39 ve
32.30) nasil karsilastirilacagini belirler. Kosul saglandiginda
gerceklestirilecek eylem 32.36 ile segilir.
Devre digl Sinyal denetimi 4 kullanimda degil. 0
Dustk Sinyal alt limitinin altina distiiglinde eylem gerceklestirilir. 1
Yiksek Sinyal Ust limitinin izerine giktiginda eylem gergeklestirilir. 2
Abs dustk Sinyalin mutlak degeri (mutlak) alt limitinin altina dustigiinde |3
eylem gergeklestirilir.
Abs yiksek Sinyalin mutlak degeri (mutlak) st limitinin Gzerine ¢iktiginda | 4
eylem gergeklestirilir.
Her ikisi Sinyal alt limitinin altina diistiiglinde ya da st limitinin tze- 5
rine giktiginda eylem gergeklestirilir.
Her ikisi de yok Sinyalin mutlak degeri (mutlak) alt limitinin altina dustigiinde | 6
ya da (mutlak) Ust limitinin Gzerine ciktiginda eylem gercek-
lestirilir.
32.36  Denetim 4 eylemi Sinyal denetimi 4 tarafindan izlenen deger limitlerini asti- Eylem yok
ginda, strtictinin bir hatayr mi, bir uyartyr mi yoksa higbirini
mi olusturacagini seger.
Not: Bu parametre 32.01 Denetim durumu ile gosterilen
durumu etkilemez.
Eylem yok Uyari veya hata olusturulmadi. 0
Uyari A8B3 Sinyal denetimi uyarisi olusturulur. 1
Hata Sirtict 80B3 Sinyal denetimi hatasinda agilir. 2
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32.37  Denetim 4 sinyali Sinyal denetim fonksiyonu 4 tarafindan izlenecek sinyali Sifir
seger.
Mevcut segenekler igin, bkz. parametre 32.07 Denetim 1 siny-
ali.
32.38  Denetim 4 filtre Sinyal denetimi 4 tarafindan izlenen sinyal igin bir filtreleme | 0,000 s
stiresi slresi sabiti tanimlar.
0.000 ... 30.000 s Sinyal filtreleme stresi. 1000=1s
32.39  Denetim 4 distik Sinyal denetimi 4 igin alt limiti tanimlar. 0,00
-21474836,00... Alt limit. -
21474836,00
32.40 Denetim 4 yiiksek | Sinyal denetimi 4 igin Gst limiti tanimlar. 0,00
-21474836,00... Ust limit. -
21474836,00
32.41  Denetim 4 histere- | Sinyal denetimi 4 tarafindan izlenen sinyal igin histerezisi 0,00
zis tanimlar.
0.00...100000.00 Histerezis -
32.45 Denetim 5 fonksi- Sinyal denetimi fonksiyonu 5 modunu seger. izlenen sinyalin | Devre disi
yonu (bkz. parametre 32.47) alt ve st limitler (sirasiyla 32.49 ve
32.40) nasil karsilastirilacagini belirler. Kosul saglandiginda
gerceklestirilecek eylem 32.46 ile segilir.
Devre digi Sinyal denetimi 5 kullanimda degil. 0
Dusik Sinyal alt limitinin altina dustiginde eylem gerceklestirilir. 1
Yiksek Sinyal Ust limitinin Uzerine ¢iktiginda eylem gerceklestirilir. 2
Abs disik Sinyalin mutlak degeri (mutlak) alt limitinin altina distiginde |3
eylem gergeklestirilir.
Abs yiksek Sinyalin mutlak degeri (mutlak) Ust limitinin Gzerine giktiginda | 4
eylem gergeklestirilir.
Her ikisi Sinyal alt limitinin altina distigiinde ya da Ust limitinin Uze- 5
rine giktiginda eylem gergeklestirilir.
Her ikisi de yok Sinyalin mutlak degeri (mutlak) alt limitinin altina dustiginde | 6
ya da (mutlak) Ust limitinin Gzerine ¢iktiginda eylem gergek-
lestirilir.
32.46  Denetim 5 eylemi Sinyal denetimi 5 tarafindan izlenen deger limitlerini asti- Eylem yok
ginda, surlcunun bir hatayr mi, bir uyartyi mi yoksa hicbirini
mi olusturacagini seger.
Not: Bu parametre 32.01 Denetim durumu ile gdsterilen
durumu etkilemez.
Eylem yok Uyari veya hata olusturulmadi. 0
Uyari A8B4 Sinyal denetimi uyarisi olusturulur. 1
Hata Sirlcu 80B4 Sinyal denetimi hatasinda agilir. 2
32.47  Denetim 5 sinyali Sinyal denetim fonksiyonu 5 tarafindan izlenecek sinyali Sifir
seger.
Mevcut segenekler igin, bkz. parametre 32.07 Denetim 1 siny-
ali.
32.48 Denetim 5 filtre Sinyal denetimi 5 tarafindan izlenen sinyal igin bir filtreleme 0,000 s
stiresi slresi sabiti tanimlar.
0.000 ... 30.000 s | Sinyal filtreleme sdresi. 1000=1s




Parametreler 193

No. Ad/Deger Aciklama Def/IFbEq16
32.49  Denetim 5 diisiik Sinyal denetimi 5 igin alt limiti tanimlar. 0,00
-21474836,00... Alt limit. -
21474836,00
32.50 Denetim 5 yiiksek | Sinyal denetimi 5 igin Ust limiti tanimlar. 0,00
-21474836,00... Ust limit. -
21474836,00
32.51  Denetim 5 histere- | Sinyal denetimi 5 tarafindan izlenen sinyal icin histerezisi 0,00
zis tanimlar.
0.00...100000.00 Histerezis -
32.55  Denetim 6 fonksi- Sinyal denetimi fonksiyonu 6 modunu seger. izlenen sinyalin | Devre digi
yonu (bkz. parametre 32.57) alt ve Ust limitler (sirasiyla 32.59 ve
32.50) nasil karsilastirilacagini belirler. Kosul saglandiginda
gerceklestirilecek eylem 32.56 ile segilir.
Devre digl Sinyal denetimi 6 kullanimda degil. 0
Dustk Sinyal alt limitinin altina distiiglinde eylem gerceklestirilir. 1
Yiksek Sinyal st limitinin Gizerine giktiginda eylem gerceklestirilir. 2
Abs dustk Sinyalin mutlak degeri (mutlak) alt limitinin altina dustigiinde |3
eylem gergeklestirilir.
Abs yiksek Sinyalin mutlak degeri (mutlak) st limitinin Gzerine ¢iktiginda | 4
eylem gergeklestirilir.
Her ikisi Sinyal alt limitinin altina diistiiglinde ya da st limitinin tze- 5
rine ¢iktiginda eylem gergeklestirilir.
Her ikisi de yok Sinyalin mutlak degeri (mutlak) alt limitinin altina dustigiinde | 6
ya da (mutlak) Ust limitinin Gzerine ciktiginda eylem gercgek-
lestirilir.
32.56  Denetim 6 eylemi Sinyal denetimi 6 tarafindan izlenen deger limitlerini asti- Eylem yok
ginda, strtictiiniin bir hatayr mi, bir uyartyr mi yoksa higbirini
mi olusturacagini seger.
Not: Bu parametre 32.01 Denetim durumu ile gdsterilen
durumu etkilemez.
Eylem yok Uyari veya hata olusturulmadi. 0
Uyari A8BS5 Sinyal denetimi uyarisi olusturulur. 1
Hata Sirtict 80B5 Sinyal denetimi hatasinda agilir. 2
32.57  Denetim 6 sinyali Sinyal denetim fonksiyonu 6 tarafindan izlenecek sinyali Sifir
seger.
Mevcut segenekler icin, bkz. parametre 32.07 Denetim 1 siny-
ali.
32.58 Denetim 6 filtre Sinyal denetimi 6 tarafindan izlenen sinyal igin bir filtreleme | 0,000 s
stiresi slresi sabiti tanimlar.
0.000 ... 30.000 s Sinyal filtreleme siiresi. 1000=1s
32.59  Denetim 6 diisiik Sinyal denetimi 6 igin alt limiti tanimlar. 0,00
-21474836,00... Alt limit. -
21474836,00
32.60 Denetim 6 yiiksek | Sinyal denetimi 6 igin Ust limiti tanimlar. 0,00

-21474836,00...
21474836,00

Ust limit.
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32.61 Denetim 6 histere- | Sinyal denetimi 6 tarafindan izlenen sinyal igin histerezisi 0,00

zis tanimlar.

0.00...100000.00 Histerezis -
34 Zaman fonksiyonu Zamanlamali fonksiyonlarin konfiglirasyonu.

Ayrica bkz. bélim Zamanlamali fonksiyonlar, (sayfa 67).

34.01  Zamana bagli fonk- | Birlesik zamanlayicilarin durumu. Bir bilesik zamanlayicinin = | -

siyonlarin durumu | durumu ona bagli tim zamanlayicilarin mantiksal VEYA'sidir.

Bu parametre salt okunurdur.

Bit Adi Aciklama

0 Zamanlamali fonksiyon 1 |1 = Etkin.

1 Zamanlamali fonksiyon 2 |1 = Etkin.

2 Zamanlamali fonksiyon 3 |1 = Etkin.

3...15 |Rezerve

0000h...0FFFFh Bilesik zamanlayicilar 1...3 durumu. 1=1
34.02  Zamanlayici Zamanlayicilar 1...12 durumu. -

durumu Bu parametre salt okunurdur.

Bit Adi Aciklama

0 Zamanlayici 1 1 = Etkin.

1 Zamanlayici 2 1 = Etkin.

2 Zamanlayici 3 1 = Etkin.

3 Zamanlayici 4 1 = Etkin.

4 Zamanlayici 5 1 = Etkin.

5 Zamanlayici 6 1 = Etkin.

6 Zamanlayici 7 1 = Etkin.

7 Zamanlayici 8 1 = Etkin.

8 Zamanlayici 9 1 = Etkin.

9 Zamanlayici 10 1 = Etkin.

10 Zamanlayici 11 1 = Etkin.

1 Zamanlayici 12 1 = Etkin.

12...15 |Rezerve

0000h...FFFFh Zamanlayici durumu 1=1

34.04  Mevsim/istisna
glini durumu

1...3 mevsimlerin, istisna hafta igi giiniin ve istisna tatilin
durumu. Tek seferde yalnizca bir mevsim etkin olabilir. Bir
glin ayni anda hem is glini hem de tatil olabilir.

Bu parametre salt okunurdur.
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Bit Adi Aciklama
0 Mevsim 1 1 = Etkin.
1 Mevsim 2 1 = Etkin.
2 Mevsim 3 1 = Etkin.
3 Mevsim 4 1 = Etkin.
4..9 Rezerve

10 Istisna is glinG 1 = Etkin.
11 Istisna tatili 1 = Etkin.
12...15 |Rezerve

0000h...FFFFh Mevsimlerin ve istisna hafta glinlyle tatilin durumu. 1=1
34.10  Zamanlamali fonk- | Zamanlamali fonksiyonlarin etkinlestirme sinyali i¢in kaynak | Segilmedi

siyonlar secer.

0 = Devre disl.

1 = Devrede.
Secilmedi 0. 0
Segildi 1. 1
DI1 DI1 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 0). 2
DI2 DI2 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 1). 3
DI3 DI3 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 2). 4
Dl4 DI4 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 3). 5
DI5 DI5 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 4). 6
DI6 DI6 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 5). 7
Diger [bit] Kaynak segimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 86). -
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34.11  Zamanlayici 1 kon- | Zamanlayici 1'in ne zaman etkin oldugunu tanimlar. 0111 1000
figtirasyonu 0000b
Bit Adi Aciklama
0 Pazartesi 1 = Pazartesi etkin bir start glintdur.
1 Sall 1 = Sali etkin bir start glinidur.
2 Carsamba 1 = Garsamba etkin bir start giinidar.
3 Persembe 1 = Pergembe etkin bir start glintdur.
4 Cuma 1 = Cuma etkin bir start glinidur.
5 Cumartesi 1 = Cumartesi etkin bir start gliniddr.
6 Pazar 1 = Pazar etkin bir start gtinadar.
7 Mevsim 1 1 = Zamanlayici mevsim 1'de etkin.
8 Mevsim 2 1 = Zamanlayici mevsim 2'de etkin.
9 Mevsim 3 1 = Zamanlayici mevsim 3'te etkin.
10 Mevsim 4 1 = Zamanlayici mevsim 4'te etkin.
1 istisnalar 0 = Istisna giinler devre disi.
1 = Istisna guinler devrede. 12. ve 13. bitler dikkate alindi.
12 Tatiller 0 = Zamanlayici "Tatil" olarak konfiglire edilen istisna
glinlerde pasif.
1 = Zamanlayici "Tatil" olarak konfigiire edilen istisna
glinlerde aktif.
13 is ginleri 0 = Zamanlayici "Is gunleri" olarak konfigiire edilen istisna
glinlerde pasif.
1 = Zamanlayici "Is glinleri" olarak konfigiire edilen istisna
gunlerde aktif.
14...15 |Rezerve
0000h...FFFFh Zamanlayici 1'in konfiglirasyonu. 1=1
34.12  Zamanlayici 1 start | Zamanlayici 1'in gunlik baglatma zamanini tanimlar. Zaman | 00:00:00
zamani saniyelik adimlarda degistirilebilir.
Zamanlayici baglatma zamanindan bagka bir zamanda basla-
tilabilir. Or. zamanlayicinin siresi bir glinden fazla ise ve etkin
oturum bu sirada baslarsa, zamanlayici 00:00'da baglatilir ve
sure kalmayinca durdurulur.
00:00:00...23:59:59 | Zamanlayicinin glnlik baglatma zamani. 1=1
34.13  Zamanlayici 1 Zamanlayici 1'in siiresini tanimlar. Siire saniyelik adimlarda | 00 00:00
stiresi degistirilebilir.
Siire glin degisiminin sonrasina sarkabilir, ancak bir istisna
glnu etkin olursa agsama gece yarisi kesintiye ugrar. Ayni
sekilde, bir istisna gliniinde baslatilan ddnem stire daha uzun
olsa bile yalnizca gliniin sonuna kadar etkin kalir. Hala stre
kaldiysa zamanlayici bir kesintiden sonra devam eder.
00 00:00...07 00:00 | Zamanlayici suresi. 1=1
34.14  Zamanlayici 2 kon- | Bkz. 34.11 Zamanlayici 1 konfigiirasyonu. 0111 1000
figtirasyonu 0000b
34.15  Zamanlayici 2 start | Bkz. 34.12 Zamanlayici 1 start zamani. 00:00:00
zamani
34.16  Zamanlayici 2 Bkz. 34.13 Zamanlayici 1 stiresi. 00 00:00
stiresi
34.17  Zamanlayici 3 kon- | Bkz. 34.11 Zamanlayici 1 konfigiirasyonu. 0111 1000
figiirasyonu 0000b
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34.18  Zamanlayici 3 start | Bkz. 34.12 Zamanlayici 1 start zamani. 00:00:00
zamani

34.19  Zamanlayici 3 Bkz. 34.13 Zamanlayici 1 sliresi. 00 00:00
stiresi

34.20  Zamanlayici 4 kon- | Bkz. 34.11 Zamanlayici 1 konfiglirasyonu. 0111 1000
figlirasyonu 0000b

34.21  Zamanlayici 4 start | Bkz. 34.12 Zamanlayici 1 start zamani. 00:00:00
zamani

34.22  Zamanlayici 4 Bkz. 34.13 Zamanlayici 1 sliresi. 00 00:00
stiresi

34.23  Zamanlayici 5 kon- | Bkz. 34.11 Zamanlayici 1 konfiglirasyonu. 0111 1000
figlirasyonu 0000b

34.24  Zamanlayici 5 start | Bkz. 34.12 Zamanlayici 1 start zamani. 00:00:00
zamani

34.25  Zamanlayici 5 Bkz. 34.13 Zamanlayici 1 sliresi. 00 00:00
stiresi

34.26  Zamanlayici 6 kon- | Bkz. 34.11 Zamanlayici 1 konfiglirasyonu. 0111 1000
figlirasyonu 0000b

34.27  Zamanlayici 6 start | Bkz. 34.12 Zamanlayici 1 start zamani. 00:00:00
zamani

34.28  Zamanlayici 6 Bkz. 34.13 Zamanlayici 1 sliresi. 00 00:00
stiresi

34.29  Zamanlayici 7 kon- | Bkz. 34.11 Zamanlayici 1 konfiglirasyonu. 0111 1000
figlirasyonu 0000b

34.30  Zamanlayici 7 start | Bkz. 34.12 Zamanlayici 1 start zamani. 00:00:00
zamani

34.31  Zamanlayici 7 Bkz. 34.13 Zamanlayici 1 sliresi. 00 00:00
stiresi

34.32  Zamanlayici 8 kon- | Bkz. 34.11 Zamanlayici 1 konfiglirasyonu. 0111 1000
figlirasyonu 0000b

34.33  Zamanlayici 8 start | Bkz. 34.12 Zamanlayici 1 start zamani. 00:00:00
zamani

34.34  Zamanlayici 8 Bkz. 34.13 Zamanlayici 1 sliresi. 00 00:00
stiresi

34.35  Zamanlayici 9 kon- | Bkz. 34.11 Zamanlayici 1 konfiglirasyonu. 0111 1000
figlirasyonu 0000b

34.36  Zamanlayici 9 start | Bkz. 34.12 Zamanlayici 1 start zamani. 00:00:00
zamani

34.37  Zamanlayici 9 Bkz. 34.13 Zamanlayici 1 sliresi. 00 00:00
stiresi

34.38  Zamanlayici 10 Bkz. 34.11 Zamanlayici 1 konfiglirasyonu. 0111 1000
konfigiirasyonu 0000b

34.39  Zamanlayici 10 Bkz. 34.12 Zamanlayici 1 start zamani. 00:00:00
start zamani

34.40  Zamanlayici 10 Bkz. 34.13 Zamanlayici 1 sliresi. 00 00:00
stiresi

34.41  Zamanlayici 11 Bkz. 34.11 Zamanlayici 1 konfigiirasyonu. 0111 1000
konfigiirasyonu 0000b




198 Parametreler

No. Ad/Deger Aciklama Def/FbEq16
34.42  Zamanlayici 11 Bkz. 34.12 Zamanlayici 1 start zamani. 00:00:00
start zamani
34.43  Zamanlayici 11 Bkz. 34.13 Zamanlayici 1 siiresi. 00 00:00
stiresi
34.44  Zamanlayici 12 Bkz. 34.11 Zamanlayici 1 konfigiirasyonu. 0111 1000
konfigtirasyonu 0000b
34.45  Zamanlayici 12 Bkz. 34.12 Zamanlayici 1 start zamani. 00:00:00
start zamani
34.46  Zamanlayici 12 Bkz. 34.13 Zamanlayici 1 siiresi. 00 00:00
stiresi
34.60 Mevsim 1 baslangi¢ | Mevsim 1'in baslangi¢ tarihini gg.aa formatinda tanimlar; 01.01.
tarihi burada gg glin sayisi ve aa ay sayisidir.
Mevsim gece yarisi degisir. Tek seferde bir mevsim etkin ola-
bilir. Zamanlayicilar etkin mevsimin iginde olmasalar bile
istisna guinlerde baslatilir.
Tum mevsimleri kullanmak igin mevsim baslangig tarihleri
(1...4) artan sirayla verilmelidir. Varsayilan deder, mevsimin
yapilandiriimadigi seklinde yorumlanir. Mevsim baslangic
tarihleri artan sirada degillerse ve deger varsayilan degerden
farkliysa, bir mevsim yapilandirma uyarisi verilir.
01.01...31.12 Mevsim basglangig tarihi
34.61  Mevsim 2 baslangi¢ | Mevsim 2 baslangig tarihini tanimlar. 01.01.
tarihi Bkz. 34.60 Mevsim 1 baslangig¢ tarihi.
34.62  Mevsim 3 baslangi¢ | Mevsim 3 baslangig tarihini tanimlar. 01,01.
tarihi Bkz. 34.60 Mevsim 1 baslangig¢ tarihi.
34.63  Mevsim 4 baslangi¢ | Mevsim 4 baslangig tarihini tanimlar. 01,01.
tarihi Bkz. 34.60 Mevsim 1 baslangig tarihi.
34.70  Etkin istisnalarin Son etkin istisnayi belirleyerek kag etkin istisna oldugunu 3
sayis! tanimlar. Onceki tiim istisnalar etkindir.
1...3 istisnalari dénemdir (stre tanimlanabilir) ve 4...16 istis-
nalari giindir (slire her zaman 24 saattir).
Ornek: Deger 4 ise, 1...4 istisnalari etkindir ve 5...16 istisna-
lari etkin degildir.
0...16 Etkin istisna donemlerinin veya giinlerinin sayisi. -
34.71  lstisna tiirleri 1...16 istisnalarinin tirlerini is glinl veya tatil olarak tanimlar. | 0000b

1...3 istisnalari dénemdir (slre tanimlanabilir) ve 4...16 istis-
nalari giindir (slire her zaman 24 saattir).
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Bit Adi Aciklama

0 Istisna 1 0 =Is glind. 1 = Tatil

1 istisna 2 0 = Is giind. 1 = Tatil

2 Istisna 3 0 = I guind. 1 = Tatil

3 Istisna 4 0 =Is glind. 1 = Tatil

4 Istisna 5 0 =Is glind. 1 = Tatil

5 Istisna 6 0 = I glind. 1 = Tatil

6 istisna 7 0 =Is glind. 1 = Tatil

7 Istisna 8 0 =Is glind. 1 = Tatil

8 Istisna 9 0 = I guind. 1 = Tatil

9 Istisna 10 0 =Is glind. 1 = Tatil

10 istisna 11 0 =Is glindi. 1 = Tatil

11 Istisna 12 0 =Is giinii. 1 = Tatil

12 Istisna 13 0 =Is glind. 1 = Tatil

13 istisna 14 0 =Is glindi. 1 = Tatil

14 Istisna 15 0 =Is giini. 1 = Tatil

15 istisna 16 0 =Is glind. 1 = Tatil

0000h...FFFFh Istisna siiresi veya gunlerinin tirleri. 1=

34.72  Istisna 1 start Istisna déneminin baslangig tarihini gg.aa formatinda tanim- | 01.01.

lar; burada gg glin sayisi ve aa ay sayisidir.

Bir istisna glininde baglatilmig olan zamanlayici, stire kalmig
olsa bile her zaman 23:59:59'da durur.

Ayni tarih, tatil ve is glinii olarak yapilandirilabilir. Istisna giin-
lerin herhangi birisi etkinse, tarih de etkindir.

01.01....31.12. Istisna dénemi 1'in baglangig tarihi.

34.73  Istisna 1 uzunlugu ?stisna déneminin uzunlugunu giin olarak tanimlar. 0d
Istisna dénemi, bir dizi ardisik istisna glint gibi kullanilr.

0...60 d Istisna dénemi 1'in uzunlugu. 1=1
34.74  Istisna 2 start Bkz. 34.72 Istisna 1 start. 01,01.
34.75 lstisna 2 uzunlugu | Bkz. 34.73 Istisna 1 uzunlugu. 0d
34.76  lstisna 3 start Bkz. 34.72 Istisna 1 start. 01,01.
34.77  lstisna 3 uzunlugu | Bkz. 34.73 Istisna 1 uzunlugu. 0d
34.78  lstisna giinii 4 istisna giinti 4'Un tarihini tanimlar. 01.01.

01.01....31.12. Istisna giinii 4'Uin baslangig tarihi.

Bir istisna gliniinde baglatiimis olan zamanlayici, stire kalmig
olsa bile her zaman 23:59:59'da durur.

34.79  Istisna giinii 5 Bkz. 34.79 Istisna giinii 4. 01,01
34.80 Istisna giinii 6 Bkz. 34.79 Istisna giinii 4. 01,01
34.81  Istisna giinii 7 Bkz. 34.79 Istisna giinii 4 01,01
34.82  Istisna giinii 8 Bkz. 34.79 Istisna giinii 4. 01,01
34.83  Istisna giinii 9 Bkz. 34.79 Istisna giinii 4. 01,01
34.84  Istisna giinii 10 Bkz. 34.79 Istisna giinii 4. 01,01
34.85  Istisna giinii 11 Bkz. 34.79 Istisna giinii 4. 01,01

34.86  Istisna giinii 12 Bkz. 34.79 Istisna giinii 4. 01,01
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34.87 Istisna giinii 13 Bkz. 34.79 Istisna giinii 4. 01,01
34.88 Istisna giinii 14 Bkz. 34.79 Istisna giinii 4. 01,01
34.89 Istisna giinii 15 Bkz. 34.79 Istisna giinii 4. 01,01
34.90 Istisna giinii 16 Bkz. 34.79 Istisna giinii 4. 01,01
34.100 Zamanlamali fonk- | Hangi zamanlayicilarin bilesik zamanlayici 1'e bagli oldugunu | 0000b
siyon 1 tanimlar.
0 = Bagli degil.
1 =Bagh.
Bkz. 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu.
Bit Adi Aciklama
0 Zamanlayici 1 0 = Etkin degil. 1 = Etkin.
1 Zamanlayici 2 0 = Etkin degil. 1 = Etkin.
2 Zamanlayici 3 0 = Etkin degil. 1 = Etkin.
3 Zamanlayici 4 0 = Etkin degil. 1 = Etkin.
4 Zamanlayici 5 0 = Etkin degil. 1 = Etkin.
5 Zamanlayici 6 0 = Etkin degil. 1 = Etkin.
6 Zamanlayici 7 0 = Etkin degil. 1 = Etkin.
7 Zamanlayici 8 0 = Etkin degil. 1 = Etkin.
8 Zamanlayici 9 0 = Etkin degil. 1 = Etkin.
9 Zamanlayici 10 0 = Etkin degil. 1 = Etkin.
10 Zamanlayici 11 0 = Etkin degil. 1 = Etkin.
1 Zamanlayici 12 0 = Etkin degil. 1 = Etkin.
14...15 |Rezerve
0000h...FFFFh Bilesik zamanlayici 1'e bagli olan zamanlayicilar. 1=
34.101 Zamanlamali fonk- | Hangi zamanlayicilarin bilesik zamanlayici 2'ye bagl oldu- 0000b
siyon 2 gunu tanimlar.
Bkz. 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu.
34.102 Zamanlamali fonk- | Hangi zamanlayicilarin bilesik zamanlayici 3'e bagli oldugunu | 0000b
siyon 3 tanimlar.
Bkz. 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu.
34.110 Yiikseltme zamani | Hangi bilesik zamanlayicilarin (yani, bilesik zamanlayicilara | 0000b
fonksiyonu bagli olan zamanlayicilarin) ekstra zaman fonksiyonuyla
etkinlestirildigini tanimlar.
Bit Adi Aciklama
0 Zamanlamali fonksiyon 1 |0 = Etkin degil. 1 = Etkin.
1 Zamanlamal fonksiyon 2 |0 = Etkin degil. 1 = Etkin.
2 Zamanlamali fonksiyon 3 |0 = Etkin degil. 1 = Etkin.
3...15 |Rezerve
0000h...FFFFh Ekstra zamanlayici igeren bilesik zamanlayicilar. 1=1
34.111  Yiikseltme zamani | Ekstra zaman etkinlestirme sinyalinin kaynagdini seger. Kapali
etkinlestirme kay- 0 = Devre disI.
nagi 1 = Devrede.
Kapali 0. 0
Acik 1. 1
DI1 DI1 dijital girisi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 0). 2
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DI2 DI2 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 1). 3
DI3 DI3 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 2). 4
Dl4 DI4 dijital girisi (710.02 DI gecikmis durumu, bit 3). 5
DI5 DI5 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 4). 6
DI6 DI6 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 5). 7
Diger [bit] Kaynak segimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 86). -
34.112 Yiikseltme zamani | Ekstra zamani devreye alma sinyali kapatildiktan sonra eks- | 00 00:00
stiresi tra zamanin devre digi birakildidi saati belirler.
Ornek: 34.111 Yiikseltme zamani etkinlestirme kaynagi para-
metresi DI1 ve 34.112 Yiikseltme zamani sliresi parametresi
00:01:30 olarak ayarlanmigsa, ekstra zaman dijital giris DI
devre disi birakildiktan sonra 1 saat 30 dakika boyunca dev-
rede kalir.
00 00:00...00 00:00 | Ekstra zaman stiresi. 1=1
35 Motor termik Sicaklik 6lgimi yapilandirmasi, yiik egrisi tanimi ve motor
korumasi fani kontrolii yapilandirmasi gibi motor termal koruma ayar-
lari.
Ayrica bkz. boélim Motor termik korumasi, (sayfa 73).
35.01  Tahmini motor Motor sicakhgdini dahili motor termik koruma modeli tarafin- -
sicakligi dan tahmin edildigi gibi gosterir (bkz. parametre
35.50...35.55). Birim, 96.16 Birim segimi parametresi ile segi-
lir.
Bu parametre salt okunurdur.
-60...1000 °C veya | Tahmini motor sicakligi. 1=1°
-76...1832 °F
35.02  Olgiilen sicaklik 1 35.11 Sicaklik 1 kaynagi parametresi ile tanimlanan kaynak | -
yoluyla alinan sicakligi gésterir. Birim, 96.16 Birim se¢imi
parametresi ile segilir.
Bu parametre salt okunurdur.
-60...5000 °C veya | Olgiilen sicaklik 1. 1 =1 birim
-76...9032 °F
35.03  Olgiilen sicaklik 2 35.21 Sicaklik 2 kaynagi parametresi ile tanimlanan kaynak | -
yoluyla alinan sicakhgi gosterir. Birim, 96.16 Birim se¢imi
parametresi ile segilir.
Bu parametre salt okunurdur.
-60...5000 °C veya | Olgiilen sicaklik 2 1 =1 birim
-76...9032 °F
35.11  Sicaklik 1 kaynagi | Olglilen sicaklik 1'nin okunacagi kaynag: seger. Tahmini
Genellikle bu kaynak, siiriicii tarafindan kontrol edilen motora | Sicaklik
bagh bir sensérden gelir, ancak segenek listesindeki gibi
uygun bir sensor kullanildigi siirece prosesin diger bolimle-
rinden gelen bir sicaklik da élgulebilir ve izlenebilir.
Devre disl Yok. Sicaklik izleme fonksiyonu 1 devre disI. 0
Tahmini sicaklik Tahmini motor sicakhg (bkz. parametre 35.01 Tahmini motor | 1

sicakligi).

Sicaklik, bir dahili slriicti hesaplamasindan tahmini olarak
belirlenir. Motorun ortam sicakhgini 35.50 Motor ortam sicak-
ig1 parametresinde ayarlamak 6nemlidir.
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KTY84 analog G/C

35.14 Sicaklik 1 Al kaynagi parametresi ile secilen analog
girise ve bir analog cikisa baglanan KTY84 sensori.
Asagidaki ayarlar gereklidir:

» Donanim jumper'ini ya da analog girise iliskin anahtari U
(gerilim) olarak ayarlayin. Her turli degisiklik denetleme
birimi yeniden baslatilarak gegerli kilinmahdir.

» 12 Standart Al grubundaki ilgili analog giris birim segimi
parametresini V (volt) olarak ayarlayin.

» 13 Standart AO parametre grubunda, analog ¢ikisin kay-
nak secimi parametresini Sicaklik sensérii 1 etkinlestirme
olarak ayarlayin.

Analog ¢ikis, sensor lizerinden sabit akim génderir. Sensoériin

direnci sicaklik ile birlikte arttikga, sensor tizerindeki gerilim

de artar. Gerilim analog giris tarafindan okunur ve dereceye
doénustaraldr.

2

1 x Pt100 analog
G/IC

35.14 Sicaklik 1 Al kaynagi parametresi ile segilen standart

bir analog girise ve bir analog ¢ikisa baglanan Pt100 sensori.

Asagidaki ayarlar gereklidir:

+ Donanim jumper'ini ya da analog girise iliskin anahtari U
(gerilim) olarak ayarlayin. Her trlu degisiklik denetleme
birimi yeniden baslatilarak gegerli kilinmahdir.

+ 12 Standart Al grubundaki ilgili analog giris birim segimi
parametresini V (volt) olarak ayarlayin.

+ 13 Standart AO parametre grubunda, analog ¢ikisin kay-
nak secimi parametresini Sicaklik sensérii 1 etkinlestirme
olarak ayarlayin.

Analog ¢ikis, sensor tizerinden sabit akim génderir. Sensoriin

direnci sicaklik ile birlikte arttikga, sensor tzerindeki gerilim

de artar. Gerilim analog giris tarafindan okunur ve dereceye
donlstardldr.

2 x Pt100 analog
GIC

1 % Pt100 analog G/C segimi gibidir, ancak seri olarak bagli iki
sensor bulunur. Birden fazla sensériin kullaniimasiyla dlglim
hassasiyeti blyik olgtde arttirilir.

3 x Pt100 analog
GIC

1 x Pt100 analog G/C sec¢imi gibidir, ancak seri olarak bagh
¢ sensor bulunur. Birden fazla sensoriin kullaniimasiyla
Olgim hassasiyeti buylk 6lgtide arttirilir.

PTC DI6

PTC, DI6'ya baglidr.

Dogrudan sicaklik

Sicaklik 35.14 Sicaklik 1 Al kaynagi parametresi ile secilen
kaynaktan alinir. Kaynagin deg@eri Celsius derece olarak
kabul edilir.

KTY83 analog G/C

35.14 Sicaklik 1 Al kaynagi parametresi ile secilen analog
girise ve bir analog ¢ikisa baglanan KTY83 sensori.
Asagidaki ayarlar gereklidir:

« Donanim jumper'ini ya da analog girise iliskin anahtari U
(gerilim) olarak ayarlayin. Her turli degisiklik denetleme
birimi yeniden baglatilarak gegerli kilinmahdir.

» 12 Standart Al grubundaki ilgili analog giris birim segimi
parametresini V (volt) olarak ayarlayin.

+ 13 Standart AO parametre grubunda, analog ¢ikisin kay-
nak secimi parametresini Sicaklik sensérii 1 etkinlestirme
olarak ayarlayin.

Analog ¢ikis, sensor lizerinden sabit akim génderir. Sensoériin

direnci sicaklik ile birlikte arttikga, sensor Uzerindeki gerilim

de artar. Gerilim analog giris tarafindan okunur ve dereceye
doénustaraldr.
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1 x Pt1000 analog
GIC

35.14 Sicaklik 1 Al kaynagi parametresi ile segilen standart
bir analog girise ve bir analog ¢ikisa baglanan Pt1000 sen-
sOri.

Asagidaki ayarlar gereklidir:

« Donanim jumper'ini ya da analog girise iliskin anahtari U
(gerilim) olarak ayarlayin. Her tirli degisiklik denetleme
birimi yeniden baslatilarak gegerli kilinmahdir.

« 12 Standart Al grubundaki ilgili analog giris birim segimi
parametresini V (volt) olarak ayarlayin.

« 13 Standart AO parametre grubunda, analog ¢ikisin kay-
nak secimi parametresini Sicaklik sensérii 1 etkinlestirme
olarak ayarlayin.

Analog ¢ikis, sensor lizerinden sabit akim génderir. Sensérin

direnci sicaklik ile birlikte arttikga, sensér Gizerindeki gerilim

de artar. Gerilim analog giris tarafindan okunur ve dereceye
doénastardlar.

13

2 x Pt1000 analog
GIC

1 x Pt1000 analog G/C segimi gibidir, ancak seri olarak bagli
iki sensor bulunur. Birden fazla sensériin kullaniimasiyla
Olgim hassasiyeti buylk 6lgtide arttirilir.

14

3 x Pt1000 analog
GIC

1 x Pt1000 analog G/C segimi gibidir, ancak seri olarak bagl
¢ sensor bulunur. Birden fazla sensérin kullaniimasiyla
Olgim hassasiyeti buylk 6lgtide arttirilir.

15

Ni1000

35.14 Sicaklik 1 Al kaynagi parametresi ile secilen analog
girise ve bir analog cikisa baglanan Ni1000 sensora.
Asagidaki ayarlar gereklidir:

« Donanim jumper'ini ya da analog girise iliskin anahtari U
(gerilim) olarak ayarlayin. Her tirlt degisiklik denetleme
birimi yeniden baslatilarak gegerli kilinmahdir.

« 12 Standart Al grubundaki ilgili analog giris birim segimi
parametresini V (volt) olarak ayarlayin.

« 13 Standart AO parametre grubunda, analog ¢ikisin kay-
nak segimi parametresini Sicaklik sensérii 1 etkinlestirme
olarak ayarlayin.

Analog ¢ikis, sensor lizerinden sabit akim génderir. Sensérin

direnci sicaklik ile birlikte arttikga, sensér lzerindeki gerilim

de artar. Gerilim analog giris tarafindan okunur ve dereceye
doénastaralar.

16

PTC genigletme
modilu

PTC, siirtic yuvasi 2'de takili olan CMOD-02 ¢ok fonksiyonlu
genisletme modduliine baglidir. Striictiniin Donanim el
kitab'nda, Istege bagll G/ genisletme modiilleri bélimii,
CMOD-02 ¢ok fonksiyonlu genisletme modiilii (harici 24 V
AC/DC ve yalitilmig PTC arabirimi) kismina bakin.

19

35.12

Sicaklik 1 ariza
limiti

Sicaklik denetimi fonksiyonu 1 igin hata limitini tanimlar.
Birim, 96.16 Birim se¢imi parametresi ile segilir.
Not: PTC sensorii olmasi durumunda, birim ohm'dur.

130 °C veya
266 °F

-60...5000 °C veya
-76...9032 °F

Sicaklik izleme fonksiyonu 1 igin hata limiti.

1 =1 birim

35.13

Sicaklik 1 uyari
limiti

Sicaklik denetimi fonksiyonu 1 igin uyari limitini tanimlar.
Birim, 96.16 Birim secimi parametresi ile segilir.
Not: PTC sensorii olmasi durumunda, birim ohm'dur.

110 °C veya
230 °F

-60...5000 °C veya
-76...9032 °F

Sicaklik izleme fonksiyonu 1 igin uyari limiti.

1 =1 birim
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35.14

Sicaklik 1 Al kay-
nagi

35.11 Sicaklik 1 kaynagi parametresinin segenekleri KTY84
analog G/C, 1 x Pt100 analog G/C, 2 x Pt100 analog G/C, 3 x
Pt100 analog G/C, Dogrudan sicaklik, KTY83 analog G/C, 1
x Pt1000 analog G/C, 2 x Pt1000 analog G/¢, 3 x Pt1000
analog G/C ve Ni1000 igin girisi seger.

Secilmedi

Secilmedi

Yok.

Al1 gercek degeri

Denetleme birimindeki Al1 analog girisi.

Al2 gercek degeri

Denetleme birimindeki Al2 analog girisi.

N =] O

Diger

Kaynak segimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 86).

35.21

Sicaklik 2 kaynagi

Olgiilen sicaklik 2'nin okunacagi kaynagi seger.

Genellikle bu kaynak, sirlcu tarafindan kontrol edilen motora
bagh bir sensérden gelir, ancak segenek listesindeki gibi
uygun bir sensor kullanildidi siirece prosesin diger bolimle-
rinden gelen bir sicaklik da dlgulebilir ve izlenebilir.

Devre disi

Devre disi

Yok. Sicaklik izleme fonksiyonu 2 devre disi.

Tahmini sicaklik

Tahmini motor sicaklii (bkz. parametre 35.07 Tahmini motor
sicakligr).

Sicaklik, bir dahili stiricii hesaplamasindan tahmini olarak
belirlenir. Motorun ortam sicakhgini 35.50 Motor ortam sicak-
Iig1 parametresinde ayarlamak 6nemlidir.

-

KTY84 analog G/C

35.24 Sicaklik 2 Al kaynagi parametresi ile secilen analog
girise ve bir analog ¢ikisa baglanan KTY84 sensori.
Asagidaki ayarlar gereklidir:

+ Donanim jumper'ini ya da analog girise iliskin anahtari U
(gerilim) olarak ayarlayin. Her tiirlii degisiklik denetleme
birimi yeniden baslatilarak gegerli kiinmahdir.

» 12 Standart Al grubundaki ilgili analog giris birim segimi
parametresini V (volt) olarak ayarlayin.

+ 13 Standart AO parametre grubunda, analog ¢ikisin kay-
nak secimi parametresini Sicaklik sensérii 2 etkinlestirme
olarak ayarlayin.

Analog ¢ikis, sensor tizerinden sabit akim génderir. Sensoériin

direnci sicaklik ile birlikte arttikga, sensor tzerindeki gerilim

de artar. Gerilim analog giris tarafindan okunur ve dereceye
donustaraldr.

1 x Pt100 analog
G/IC

35.24 Sicaklik 2 Al kaynagi parametresi ile segilen standart
bir analog girige ve bir analog ¢ikisa baglanan Pt100 sensoéru.
Asagidaki ayarlar gereklidir:

« Donanim jumper'ini ya da analog girise iliskin anahtari U
(gerilim) olarak ayarlayin. Her tirli degisiklik denetleme
birimi yeniden baslatilarak gegerli kilinmahdir.

« 12 Standart Al grubundaki ilgili analog giris birim segimi
parametresini V (volt) olarak ayarlayin.

« 13 Standart AO parametre grubunda, analog ¢ikisin kay-
nak secimi parametresini Sicaklik sensérii 2 etkinlestirme
olarak ayarlayin.

Analog ¢ikis, sensor tUizerinden sabit akim gdnderir. Sensoriin

direnci sicaklik ile birlikte arttikga, sensor tizerindeki gerilim

de artar. Gerilim analog giris tarafindan okunur ve dereceye
doénustaraldr.

2 x Pt100 analog
G/IC

1 x Pt100 analog G/C segimi gibidir, ancak seri olarak bagl iki
sensor bulunur. Birden fazla sensérin kullaniimasiyla élglim
hassasiyeti blyik olgtide arttirilir.
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3 x Pt100 analog
GIC

1 x Pt100 analog G/C secimi gibidir, ancak seri olarak bagh
¢ sensor bulunur. Birden fazla sensoriin kullaniimasiyla
Olgim hassasiyeti buylk olglide arttirilir.

7

PTC DI6

PTC, DI6'ya baghdir.

Dogrudan sicaklik

Sicaklik 35.24 Sicaklik 2 Al kaynagi parametresi ile segilen
kaynaktan alinir. Kaynagin degeri Celsius derece olarak
kabul edilir.

KTY83 analog G/C

35.14 Sicaklik 1 Al kaynagi parametresi ile secilen analog
girise ve bir analog ¢ikisa baglanan KTY83 sensori.
Asagidaki ayarlar gereklidir:

« Donanim jumper'ini ya da analog girise iliskin anahtari U
(gerilim) olarak ayarlayin. Her tirlii degisiklik denetleme
birimi yeniden baslatilarak gegerli kilinmahdir.

« 12 Standart Al grubundaki ilgili analog giris birim segimi
parametresini V (volt) olarak ayarlayin.

« 13 Standart AO parametre grubunda, analog ¢ikisin kay-
nak secimi parametresini Sicaklik sensérii 2 etkinlestirme
olarak ayarlayin.

Analog ¢ikis, sensor lizerinden sabit akim génderir. Sensérin

direnci sicaklik ile birlikte arttikga, sensor Gizerindeki gerilim

de artar. Gerilim analog giris tarafindan okunur ve dereceye
doénastardlar.

12

1 x Pt1000 analog
GIC

35.14 Sicaklik 1 Al kaynagi parametresi ile secilen standart
bir analog girise ve bir analog ¢ikisa baglanan Pt1000 sen-
sorii.

Asagidaki ayarlar gereklidir:

« Donanim jumper'ini ya da analog girise iliskin anahtari U
(gerilim) olarak ayarlayin. Her tirlt degisiklik denetleme
birimi yeniden baslatilarak gegerli kilinmahdir.

« 12 Standart Al grubundaki ilgili analog giris birim segimi
parametresini V (volt) olarak ayarlayin.

« 13 Standart AO parametre grubunda, analog ¢ikisin kay-
nak segimi parametresini Sicaklik sensérii 2 etkinlestirme
olarak ayarlayin.

Analog ¢ikis, sensor lizerinden sabit akim génderir. Sensérin

direnci sicaklik ile birlikte arttikga, sensér lzerindeki gerilim

de artar. Gerilim analog giris tarafindan okunur ve dereceye
doénastardlar.

13

2 x Pt1000 analog
GIC

1 x Pt1000 analog G/C segimi gibidir, ancak seri olarak bagli
iki sensor bulunur. Birden fazla sensoérin kullaniimasiyla
Ol¢im hassasiyeti buylk 6lgtide arttirilr.

14

3 x Pt1000 analog
GIC

1 x Pt1000 analog G/C segimi gibidir, ancak seri olarak bagli
¢ sensor bulunur. Birden fazla sensérin kullaniimasiyla
Olglim hassasiyeti buylk olglide arttirilir.

15
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Ni1000 35.14 Sicaklik 1 Al kaynagi parametresi ile segilen analog 16
girise ve bir analog ¢ikisa baglanan Ni1000 sensdra.
Asagidaki ayarlar gereklidir:
» Donanim jumper'ini ya da analog girise iliskin anahtari U
(gerilim) olarak ayarlayin. Her turli degisiklik denetleme
birimi yeniden baslatilarak gegerli kilinmahdir.
» 12 Standart Al grubundaki ilgili analog giris birim segimi
parametresini V (volt) olarak ayarlayin.
» 13 Standart AO parametre grubunda, analog ¢ikisin kay-
nak secimi parametresini Sicaklik sensérii 2 etkinlestirme
olarak ayarlayin.
Analog ¢ikis, sensor lizerinden sabit akim génderir. Sensoériin
direnci sicaklik ile birlikte arttikga, sensor tizerindeki gerilim
de artar. Gerilim analog giris tarafindan okunur ve dereceye
donustaralar.
PTC genisletme PTC, siirGicu yuvasi 2'de takili olan CMOD-02 ¢ok fonksiyonlu | 19
modulu genisletme mod(iliine baghdir. Surtictinin Donanim el
kitabr'nda, Istege bagl G/C genisletme modiilleri bélimii,
CMOD-02 gok fonksiyonlu genigletme modiilii (harici 24 V
AC/DC ve yalitilmis PTC arabirimi) kismina bakin.
35.22  Sicaklik 2 ariza Sicaklik denetimi fonksiyonu 2 igin hata limitini tanimlar. 130 °C veya
limiti Birim, 96.16 Birim se¢imi parametresi ile segilir. 266 °F
Not: PTC sensori olmasi durumunda, birim ohm'dur.
-60...5000 °C veya | Sicaklik izleme fonksiyonu 2 igin hata limiti. 1 =1 birim
-76...9032 °F
35.23  Sicaklik 2 uyan Sicaklik denetimi fonksiyonu 2 igin uyari limitini tanimlar. 110 °C veya
limiti Birim, 96.16 Birim se¢imi parametresi ile segilir. 230 °F
Not: PTC sensori olmasi durumunda, birim ohm'dur.
-60...5000 °C veya | Sicaklik izleme fonksiyonu 2 igin uyari limiti. 1 =1 birim
-76...9032 °F
35.24  Sicaklik 2 Al kay- 35.21 Sicaklik 2 kaynagi parametresinin segenekleri KTY84 | Segilmedi
nagi analog G/C, 1 x Pt100 analog G/C, 2 x Pt100 analog G/C, 3 x
Pt100 analog G/C, Dogrudan sicaklik, KTY83 analog G/C, 1
x Pt1000 analog G/C, 2 x Pt1000 analog G/C, 3 x Pt1000
analog G/C ve Ni1000 igin girisi seger.
Secilmedi Yok. 0
Al1 gercek degeri Denetleme birimindeki Al1 analog girisi. 1
Al2 gercek degeri Denetleme birimindeki Al2 analog girisi. 2
Diger Kaynak secimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 86). -
35.50  Motor ortam sicak- | Motor termal koruma modeli igin motorun ortam sicakligini 20 °C veya
higi tanmimlar. Birim, 96.16 Birim sec¢imi parametresi ile segilir. 68 °F
Motor termik koruma modeli, 35.50...35.55 parametrelerini
esas alarak motor sicakligini tahmin eder. Motor sicaklidi,
motor yik egrisinin lizerindeki bolgede ¢alisirken artar, ylik
egrisinin altindaki bélgede galigirken azalir.
UYARI! Motor, toz, kirletici madde vb. nedenlerle
A uygun sekilde sogutulmazsa, model motoru koruya-
maz.
-60...100 °C veya Ortam sicakligi. 1=1°

-76 ... 212 °F
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35.51  Motor yiik egrisi Motor yiik egrisini 35.52 Sifir hiz yiikii ve 35.53 Kirilma nok- | %100
tas! parametreleriyle birlikte tanimlar. YUk egrisi motor termik
koruma modeli tarafindan motor sicakligini tahmin etmek igin
kullanihr.
Parametre %100 olarak ayarlandiginda maksimum yuk,
99.06 Motor nominal akimi parametresinin degeri olarak alinir
(daha yuksek degerdeki ylkler motorun i1sinmasina neden
olur). Ortam sicakligi, 35.50 Motor ortam sicakligi parametre-
sinde ayarlanan nominal degerden farkliysa yiik egrisi sevi-
yesi ayarlanmalidir.
[N
(%) I = Motor akimi
Iy = Nominal motor akimi
150 +
35.51
100 - -=-=-=-=-----
50 + '
35.52 '
35.53 Siiriict ¢ikis
frekans
%50...%150 Motor yiik egrisi igin maksimum yuk. 1=%1
35.52  Sifir hiz yiiki Motor yiik egrisini 35.51 Motor yiik egrisi ve 35.53 Kirilma %100
noktasi parametreleriyle birlikte tanimlar. Yuk egrisinin sifir
hizinda maksimum motor yiikiini tanimlar. Motorda harici bir
fan varsa, sogutmayi daha etkili kilmak icin daha ylksek bir
deger kullanilabilir. Motor Ureticisinin dnerilerine bakin.
Bkz. parametre 35.51 Motor ylik egrisi.
%50...%150 Motor yiik egrisi igin sifir hiz ylka. = %1
35.53  Kirilma noktasi Motor yiik egrisini 35.51 Motor yiik egrisi ve 35.52 Sifir hiz 45,00 Hz
yliki parametreleriyle birlikte tanimlar. YUk egrisi kesme nok-
tasi frekansini, yani motor yik egrisinin 35.51 Motor yiik
egrisi parametresi degerinden 35.52 Sifir hiz yiiki paramet-
resi degerine dismeye basladigi noktay tanimlar.
Bkz. parametre 35.51 Motor ylik egrisi.
1,00...500,00 Hz Motor yiik egrisi i¢in kirllma noktasi. Bkz. par.
46.02
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35.54  Motor nominal Motor nominal akim ile yiikli iken motorun ortam sicakligi 80 °C veya
sicaklik artisi Uzerindeki sicaklik artigini tanimlar. Motor Ureticisinin 6nerile- | 176 °F
rine bakin.
Birim, 96.16 Birim seg¢imi parametresi ile segilir.
Sicaklik
Motor nominal sicaklik
artigi
Ortam sicakligi
Zaman
0...300 °C veya Sicaklik artigl. 1=1°
32...572 °F
35.55  Motortermal zaman | Nominal motor sicakliginin %63'lne ulasmak icin gereken 256 s
sabiti zaman olarak tanimlanan, motor termal koruma modeli igin
termal siire sabitini tanimlar. Motor Ureticisinin 6nerilerine
bakin.
Motor akimi
%100 -
Zaman
Sicaklik artisi
%100
%63
Motor termik siiresi Zaman
100...10000 s Motor termik zaman sabiti. 1=1s
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36 Yiik analizorii Tepe deger ve genislik glinligu ayarlari.
Ayrica bkz. bollim Yiik analizéri, (sayfa 79).
36.01  PVL sinyal kaynagi | Tepe de@er gunligi tarafindan izlenecek sinyali secer. Cikis gticti
Sinyal, 36.02 PVL filtre siiresi parametresi ile belirlenen filtre-
leme suresi kullanilarak filtrelenir.
Tepe degeri, diger 6nceden segilen sinyallerle birlikte
36.10...36.15 parametrelerine kaydedilir.
Tepe degeri glinligu 36.09 Logger reset parametresi kullani-
larak resetlenebilir. Son resetleme tarihi ve saati sirasiyla
36.16 ve 36.17 parametrelerine kaydedilir.
Secilmedi Yok (tepe degeri giinligl devre dist).
Kullanilan motor 01.01 Kullanilan motor hizi (sayfa 89). 1
hizi
Cikis frekansi 01.06 Cikis frekansi (sayfa 89). 3
Motor akimi 01.07 Motor akimi (sayfa 89). 4
Motor momenti 01.10 Motor momenti (sayfa 89). 6
DC gerilimi 01.11 DC gerilimi (sayfa 89). 7
Cikis giicu 01.14 Cikis gticti (sayfa 90). 8
Hiz ref rampasi 23.01 Hiz ref rampa girisi (sayfa 153). 10
girisi
Hiz ref rampasi 23.02 Hiz ref rampa ¢ikigi (sayfa 153) 11
cikisi
Kullanilan hiz ref 24.01 Kullanilan hiz referansi (sayfa 157). 12
Kullanilan moment | 26.02 Kullanilan moment referansi (sayfa 162) 13
ref
Kullanilan frek ref 28.02 Frekans ref rampa ¢ikisi (sayfa 166). 14
Proses PID gikisl 40.01 Proses PID c¢ikisi gergek (sayfa 215). 16
Diger Kaynak segimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 86). -
36.02  PVL filtre stiresi Tepe deger giinligu filtreleme siresi. Bkz. parametre 36.071 2,00s
PVL sinyal kaynagi.
0,00...120,00 s Tepe deger glnlugu filtreleme siiresi. 100=1s
36.06  AL2 sinyal kaynagi | Genlik gunlugi 2 tarafindan izlenecek sinyali seger. Sinyal, Motor
200 ms araliklarla érneklenir. momenti
Sonuglar, 36.40...36.49 parametreleri tarafindan gorintulenir.
Her parametre, bir genlik araligini temsil eder ve 6rneklerin
hangi bélimunun o araliga dustigini gosterir.
%100'e karsilik gelen sinyal degeri 36.07 AL2 sinyal
dlceklendirme parametresi ile tanimlanir.
Genlik gunligi 2 36.09 Logger reset parametresi kullanilarak
resetlenebilir. Son resetleme tarihi ve saati sirasiyla 36.50 ve
36.51 parametrelerine kaydedilir.
Secenekler igin, bkz. parametre 36.01 PVL sinyal kaynagi.
36.07  AL2 sinyal élgeklen- | %100 genislige karsilik gelen sinyal degerini tanimlar. 100,00
dirme
0,00...32767,00 %100'e karsilik gelen sinyal degeri. 1=1
36.09 Logger reset Tepe degeri guinliglini ve/veya genlik gunlugi 2'yi sifirlar. Tamam
(Genlik glinligul 1 resetlenemez.)
Tamam Resetleme tamamlandi ya da talep edilmedi (normal 0
calisma).




210 Parametreler

No. Ad/Deger Aciklama Def/FbEq16
Tumu Hem tepe degeri giinligiini hem de genlik ginligu 2'yi reset- | 1
ler.
PVL Tepe degeri gunligunu resetler. 2
AL2 Genlik ginlGgu 2'yi resetler. 3
36.10  PVL tepe degeri Tepe deger glinligu tarafindan kaydedilen tepe deger. 0,00
-32768,00 ... Tepe deger. 1=1
32767,00
36.11  PVL tepe degeri Tepe degerin kaydedildigi tarih. 01.01.1980
tarihi
- Tepe olugma tarihi. -
36.12  PVL tepe degeri Tepe degerin kaydedildigi saat. 00:00:00
saati
- Tepe olusma saati. -
36.13  Tepe degerindeki Tepe degerin kaydedildigi andaki motor akimi. 0,00 A
PVL akimi
-32768,00... Tepe degderdeki motor akimi. 1=1A
32767,00 A
36.14  PVL DC gerilimi Tepe degerin kaydedildigi anda, surlicti ara DC devresindeki | 0,00 V
tepe degerinde gerilim.
0,00...2000,00 V Tepe degerdeki DC gerilim. 10=1V
36.15  Tepe degerindeki Tepe degerin kaydedildigi andaki motor hizi. 0,00 rpm
PVL hizi
-30000,00... Tepe degerdeki motor hizi. Bkz. par.
30000,00 rpm 46.01
36.16  PVL reset tarihi Tepe degeri glinligliniin en son resetlendigi tarih. 01.01.1980
- Tepe degeri glinliglniin en son resetleme tarihi. -
36.17  PVL filtre saati Tepe degeri glinligliniin en son resetlendigi saat. 00:00:00
- Tepe degeri glinligliniin en son resetleme saati. -
36.20 AL1 %0-%10 Genislik glinligu 1 tarafindan kaydedilen ve %0 - %10 arali- | %0,00
gina digen ornekler yuzdesi.
%0,00...%100,00 %0 - %10 arasindaki genislik giinlugu 1 drnekleri. 1=%1
36.21  AL1 %10 - %20 Genislik glinligu 1 tarafindan kaydedilen ve %10 - %20 arali- | %0,00
gina disen o6rnekler yizdesi.
%0,00...%100,00 %10 - %20 arasindaki genislik glinligl 1 drnekleri. 1=%1
36.22  AL1 %20 - %30 Genislik glinligu 1 tarafindan kaydedilen ve %20 - %30 arali- | %0,00
gina disen érnekler ylizdesi.
%0,00...%100,00 %20 - %30 arasindaki genislik glinliigl 1 drnekleri. 1=%1
36.23 AL1 %30 - %40 Genislik gtinlugi 1 tarafindan kaydedilen ve %30 - %40 arali- | %0,00
gina disen ornekler yuzdesi.
%0,00...%100,00 %30 - %40 arasindaki genislik glinligl 1 rnekleri. = %1
36.24  AL1 %40 - %50 Genislik glinligu 1 tarafindan kaydedilen ve %40 - %50 arali- | %0,00
gina disen 6rnekler yizdesi.
%0,00...%100,00 %40 - %50 arasindaki genislik glinliigl 1 érnekleri. 1=%1
36.25 AL1 %50 - %60 Genislik guinligi 1 tarafindan kaydedilen ve %50 - %60 arali- | %0,00
gina diigsen érnekler ylizdesi.
%0,00...%100,00 %50 - %60 arasindaki genislik glinliigl 1 érnekleri. = %1
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36.26 AL1 %60 - %70 Genislik glinligu 1 tarafindan kaydedilen ve %60 - %70 arali- | %0,00
gina disen drnekler yiizdesi.
%0,00...%100,00 %60 - %70 arasindaki genislik giinligu 1 érnekleri. 1=%1
36.27 AL1 %70 - %80 Genislik gunliigu 1 tarafindan kaydedilen ve %70 - %80 arali- | %0,00
gina diisen ornekler yizdesi.
%0,00...%100,00 %70 - %80 arasindaki genislik giinliigl 1 érnekleri. 1=%1
36.28 AL1 %80 - %90 Genislik glinltgu 1 tarafindan kaydedilen ve %80 - %90 arali- | %0,00
gina diisen 6rnekler yizdesi.
%0,00...%100,00 %80 - %90 arasindaki genislik gtinligl 1 érnekleri. = %1
36.29  AL1 %90 lzeri Genislik glinligu 1 tarafindan kaydedilen ve % 90'i asan %0,00
Ornekler ylizdesi.
%0,00...%100,00 % 90 Uzerindeki genislik gunligl 1 érnekleri. = %1
36.40 AL2 %0-%10 Genislik glinlGgu 2 tarafindan kaydedilen ve %0 - %10 arali- | %0,00
gina diisen ornekler yizdesi.
%0,00...%100,00 %0 - %10 arasindaki geniglik giinligi 2 érnekleri. 1=%1
36.41  AL2 %10 - %20 Genislik giinligu 2 tarafindan kaydedilen ve %10 - %20 arali- | %0,00
gina diisen 6rnekler yizdesi.
%0,00...%100,00 %10 - %20 arasindaki genislik giinligl 2 érnekleri. = %1
36.42 AL2 %20 - %30 Genislik glinligu 2 tarafindan kaydedilen ve %20 - %30 arali- | %0,00
gina disen érnekler ylzdesi.
%0,00...%100,00 %20 - %30 arasindaki genislik guinliigu 2 érnekleri. = %1
36.43  AL2 %30 - %40 Genislik guinliigl 2 tarafindan kaydedilen ve %30 - %40 arali- | %0,00
gina diisen ornekler yizdesi.
%0,00...%100,00 %30 - %40 arasindaki genislik giinliigl 2 érnekleri. 1=%1
36.44  AL2 %40 - %50 Genislik glinltgu 2 tarafindan kaydedilen ve %40 - %50 arali- | %0,00
gina diisen 6rnekler yizdesi.
%0,00...%100,00 %40 - %50 arasindaki genislik gtinliga 2 érnekleri. = %1
36.45 AL2 %50 - %60 Genislik glinligu 2 tarafindan kaydedilen ve %50 - %60 arali- | %0,00
gina disen ornekler yuzdesi.
%0,00...%100,00 %50 - %60 arasindaki genislik ginligl 2 érnekleri. = %1
36.46 AL2 %60 - %70 Genislik glinltgu 2 tarafindan kaydedilen ve %60 - %70 arali- | %0,00
gina diisen ornekler yizdesi.
%0,00...%100,00 %60 - %70 arasindaki genislik giinliigl 2 érnekleri. 1=%1
36.47 AL2 %70 - %80 Genislik glinltgu 2 tarafindan kaydedilen ve %70 - %80 arali- | %0,00
gina diisen 6rnekler yizdesi.
%0,00...%100,00 %70 - %80 arasindaki genislik giinligl 2 érnekleri. 1=%1
36.48 AL2 %80 - %90 Genislik glinligu 2 tarafindan kaydedilen ve %80 - %90 arali- | %0,00
gina disen ornekler yuzdesi.
%0,00...%100,00 %80 - %90 arasindaki genislik ginligl 2 érnekleri. 1=%1
36.49  AL2 %90 lzeri Genislik glinligu 2 tarafindan kaydedilen ve % 90'I asan %0,00
ornekler ylizdesi.
%0,00...%100,00 % 90 Uzerindeki genislik gunligl 2 érnekleri. 1=%1
36.50 AL2 reset tarihi Genlik ginligu 2'nin en son resetlendigi tarih. 01.01.1980
- Genlik ginligu 2'nin son resetlenme tarihi. -
36.51  AL2 reset saati Genlik giinligu 2'nin en son resetlendigi saati. 00:00:00

Genlik giinligu 2'nin son resetlenme saati.
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37 Kull. Yiik egrisi Kullanici yiik egrisi igin ayarlar.
Ayrica bkz. bélim Kullanici yiik egrisi, (sayfa 57).
37.01  ULC g¢ikist durum izlenen sinyalin durumunu gériintiiler. 0000h
word'ii
Bit Adi Aciklama
0 Dusik yik limiti 1 = Sinyal dislk ylk egrisinin altinda.
1 Yik araliginda 1 = Sinyal dusuk yuk ile asiri yUk egrisinin arasinda.
2 Asirt yUk limiti 1 = Sinyal asiri yuk egrisinin (izerinde.
3...15 |Rezerve
0000h...FFFFh izlenen sinyalin durumu. 1=1
37.02  ULC denetim sinyali | Denetlenecek sinyali seger. Motor
momenti %
Secilmedi Sinyal segili degil. ULC devre disi. 0
Motor hizi % 01.03 Motor hizi % (sayfa 89). 1
Motor akimi % 01.08 Motor nom motor akimi % (sayfa 89). 2
Motor momenti % 01.10 Motor momenti (sayfa 89). 3
Motor nominalinin 01.15 Motor nom ¢ikis glicii % (sayfa 90). 4
cikis glicu %
Sirtict nominalinin | 01.16 Sdriicti nom ¢ikis giicti % (sayfa 90). 5
cikis glict %
Diger Kaynak segimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 86). -
37.03  ULC asir yiik Sinyal, tanimlanan siire boyunca asiri yiik egrisinin Gzerinde | Devre disi
islemleri kalirsa gergeklestirilen islemi seger.
Devre digi Uyarilar veya hata olusturulmadi. 0
Uyari Sinyal A8C1 ULC asir1 ylik uyarisi parametresi tarafindan 1
tanimlanan siire boyunca surekli olarak asiri yiik egrisinin
Uzerinde olursa, surtict bir 37.41 ULC asiri yiik zamanlayicisi
olusturur.
Hata Sinyal 8002 ULC asiri ylik hatasi parametresi tarafindan 2
tanimlanan stiire boyunca surekli olarak asiri yiik egrisinin
Uzerinde olursa, surtict bir 37.41 ULC asiri yiik zamanlayicisi
olusturur.
Uyari/Hata Sinyal A8C1 ULC asiri ylik uyarisi parametresi tarafindan 3
tanimlanan surenin yari siiresi boyunca surekli olarak agiri
ylk egrisinin (izerinde olursa, sirtict bir 37.41 ULC asin yik
zamanlayicisi olusturur.
Sinyal 8002 ULC asir ylik hatasi parametresi tarafindan
tanimlanan stire boyunca surekli olarak asiri yiik egrisinin
Gizerinde olursa, slrlcu bir 37.41 ULC asiri ylik zamanlayicisi
olusturur.
37.04  ULC disgtik yiik Sinyal, tanimlanan siire boyunca diisiik yiik egrisinin altinda | Devre disi
islemleri kalirsa gerceklestirilen islemi seger.
Devre digi Uyarilar veya hata olusturulmadi. 0
Uyari Sinyal A8C4 ULC dlislik yiik uyarisi parametresi tarafindan 1

tanimlanan sire boyunca surekli olarak dusik yuk egrisinin
altinda olursa, surlicii bir 37.42 ULC diistik yiik zamanlayicisi
olusturur.
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Hata Sinyal 8001 ULC dlislik ylik hatasi parametresi tarafindan 2
tanimlanan siire boyunca surekli olarak dusik yuk egrisinin
altinda olursa, siriicl bir 37.42 ULC diisiik yiik zamanlayicisi
olusturur.
Uyari/Hata Sinyal A8C4 ULC dlisiik ylik uyarisi parametresi tarafindan 3
tanimlanan sirenin yari suresi boyunca surekli olarak dusik
yuk egrisinin altinda olursa, surtict bir 37.42 ULC diistik yiik
zamanlayicisi olugturur.
Sinyal 8001 ULC diislik ylik hatasi parametresi tarafindan
tanimlanan siire boyunca strekli olarak digik yik egrisinin
altinda olursa, slriicl bir 37.42 ULC diisiik yiik zamanlayicisi
olusturur.
37.11  ULC hiz tablosu Kullanici ylk egrisinin X eksenindeki bes hiz noktasinin ilkini | 150,0 rpm
noktasi 1 tanimlar.
Parametrelerin deg@erleri sunlari kargilamahdir: -30000.0 rpm
< 37.11 ULC hiz tablosu noktasi 1 < 37.12 ULC hiz tablosu
noktasi 2 < 37.13 ULC hiz tablosu noktas! 3 < 37.14 ULC hiz
tablosu noktasi 4 < 37.15 ULC hiz tablosu noktasi 5 <
30000.0 rpm.
99.04 Motor kontrol modu parametresi Vektér olarak ayarlan-
missa ya da 99.04 Motor kontrol modu Skaler olarak ayarlan-
mis ve referans birimi rpm ise, hiz noktalar kullanilir.
-30000,0... Hiz. 1=1rpm
30000,0 rpm
37.12  ULC hiz tablosu Ikinci hiz noktasini tanimlar. 750,0 rpm
noktasi 2 Bkz. 37.11 ULC hiz tablosu noktasi 1 parametresi.
-30000,0... Hiz. 1=1rpm
30000,0 rpm
37.13  ULC hiz tablosu Ugiincii hiz noktasini tanimlar. 1290,0 rpm
noktasi 3 Bkz. 37.11 ULC hiz tablosu noktasi 1 parametresi.
-30000,0... Hiz. 1=1rpm
30000,0 rpm
37.14  ULC hiz tablosu Dordlincl hiz noktasini tanimlar. 1500,0 rpm
noktasi 4 Bkz. 37.11 ULC hiz tablosu noktas! 1 parametresi.
-30000,0... Hiz. 1=1rpm
30000,0 rpm
37.15  ULC hiz tablosu Besinci hiz noktasini tanimlar. 1800,0 rpm
noktasi & Bkz. 37.11 ULC hiz tablosu noktasi 1 parametresi.
-30000,0... Hiz. 1=1rpm
30000,0 rpm
37.16  ULC frekans tab- Kullanici yik egrisinin X eksenindeki bes frekans noktasinin | 5,0 Hz
losu noktasi 1 ilkini tanimlar.
Parametrelerin degerleri sunlari kargilamalidir: -500.0 Hz <
37.16 ULC frekans tablosu noktasi 1 < 37.17 ULC frekans
tablosu noktasi 2 < 37.18 ULC frekans tablosu noktasi 3 <
37.19 ULC frekans tablosu noktasi 4 < 37.20 ULC frekans
tablosu noktasi 5 < 500.0 Hz.
99.04 Motor kontrol modu parametresi Skaler olarak ayarlan-
migsa ve referans birimi Hz ise, frekans noktalari kullanilir.
-500,0...500,0 Hz Frekans. 1=1Hz
37.17  ULC frekans tab- ikinci frekans noktasini tanimlar. 25,0 Hz

losu noktasi 2

Bkz. 37.16 ULC frekans tablosu noktasi 1 parametresi.

-500,0...500,0 Hz

Frekans.

1=1Hz
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37.18 ULC frekans tab- Uglincli frekans noktasini tanimlar. 43,0 Hz
losu noktasi 3 Bkz. 37.16 ULC frekans tablosu noktasi 1 parametresi.
-500,0...500,0 Hz Frekans. 1=1Hz
37.19  ULC frekans tab- Dérdlinct frekans noktasini tanimlar. 50,0 Hz
losu noktasi 4 Bkz. 37.16 ULC frekans tablosu noktasi 1 parametresi.
-500,0...500,0 Hz Frekans. 1=1Hz
37.20  ULC frekans tab- Besinci frekans noktasini tanimlar. 60,0 Hz
losu noktasi 5 Bkz. 37.16 ULC frekans tablosu noktasi 1 parametresi.
-500,0...500,0 Hz Frekans. 1=1Hz
37.21  ULC dislk yiik Dusik yik (alttaki) egrisini, X eksenindeki karsiliklariyla bir- | %10,0
noktasi 1 likte tanimlayan Y eksenindeki bes noktanin (37.11 ULC hiz
tablosu noktasi 1...37.15 ULC hiz tablosu noktasi 5 veya
37.15 ULC hiz tablosu noktasi 5...37.20 ULC frekans tablosu
noktasi 5) ilkini tanimlar.
Asagidaki kosullar kargilanmalidir.
« 37.21 ULC diisiik yiik noktasi 1 <= 37.31 ULC asir yiik nok-
tasi 1
« 37.22 ULC diisiik yiik noktasi 2 <= 37.32 ULC asiri yiik nok-
tasi 2
e 37.23 ULC diisiik yiik noktasi 3 <= 37.33 ULC asin ylik nok-
tast 3
« 37.24 ULC diisiik yiik noktasi 4 <= 37.34 ULC asiri yiik nok-
tasi 4
e 37.25 ULC diisiik yiik noktasi 5 <= 37.35 ULC asiri yiik nok-
tasi 5
%-1600,0... Dusik ylk noktasi 1=%1
%1600,0
37.22  ULC dugiik yiik Ikinci diigiik yiik noktasini tanimlar. %15,0
noktasi 2 Bkz. 37.21 ULC diisiik yiik noktasi 1 parametresi.
%-1600,0... Dusuk ylik noktasi 1=%1
%1600,0
37.23  ULC dusiik yiik Ugiincii diistik yiik noktasini tanimlar. %25,0
noktasi 3 Bkz. parametre 37.21. ULC diisiik yiik noktasi 1
%-1600,0... Dusik ylk noktasi 1=%1
%1600,0
37.24  ULC duslk yiik Dérdiinci disuk yik noktasini tanimlar. %30,0
noktasi 4 Bkz. parametre 37.21. ULC diigtik yiik noktasi 1
%-1600,0... Disuk ylk noktasi = %1
%1600,0
37.25  ULC dstik yiik Besinci dusik yuk noktasini tanimlar. %30,0
noktasi & Bkz. parametre 37.21. ULC dlistik ylik noktasi 1
%-1600,0... Dustk yik noktasi 1=%1

%1600,0
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37.31  ULC asiri yiik nok- | Asiri yUk (Ustteki) egrisini, X eksenindeki karsiliklariyla birlikte | %300,0
tasi 1 tanimlayan Y eksenindeki bes noktanin (37.11 ULC hiz tab-
losu noktasi 1...37.15 ULC hiz tablosu noktasi 5 veya 37.15
ULC hiz tablosu noktasi 5...37.20 ULC frekans tablosu nok-
tasi 5) ilkini tanimlar.
Bes noktanin her birinde, diisiik yiik egrisi noktasi asiri yik
noktasinin degerinden kiiglk veya bu degere esit olmalidir.
Bkz. 37.21 ULC dlisiik ylik noktas! 1 parametresi.
%-1600,0... Asir yik noktasi. 1=%1
%1600,0
37.32  ULC asiri yiik nok- | Ikinci asiri yiik noktasini tanimlar. %300,0
tasi 2 Bkz. 37.31 ULC asiri yiik noktas! 1 parametresi.
%-1600,0... Asir yik noktasi. = %1
%1600,0
37.33  ULC asiri yitk nok- | Uglincii agin yiik noktasini tanimlar. %300,0
tasi 3 Bkz. 37.31 ULC asiri yiik noktas! 1 parametresi.
%-1600,0... Asir ylik noktasi. 1=%1
%1600,0
37.34  ULC asiri yiik nok- | Dérdlncu agin ylik noktasini tanimlar. %300,0
tasi 4 Bkz. 37.31 ULC asiri yiik noktasi 1 parametresi.
%-1600,0... Asiri ylik noktasi. = %1
%1600,0
37.35  ULC asiri yiik nok- | Besinci asiri yik noktasini tanimlar. %300,0
tasi 5 Bkz. 37.31 ULC asiri yilk noktasi 1 parametresi.
%-1600,0... Asin yiik noktasi. 1=%1
%1600,0
37.41  ULC asiri yiik izlenen sinyalin stirekli olarak asiri yilk egrisinin altinda kal- | 20,0 s
zamanlayicisi masi gereken zaman periyodunu tanimlar.
0,0...10000,0 s Zaman. 1=1s
37.42  ULC diislik yiik Izlenen sinyalin siirekli olarak diisiik yiik egrisinin (izerinde 20,0 s
zamanlayicisi olmasi gereken zaman periyodunu tanimlar.
0,0...10000,0 s Zaman. 1=1s
40 Proses PID grubu 1 | Proses PID kontrolii igin parametre degerleri.
Sirlcu cikisi PID prosesi tarafindan kontrol edilebilir. Proses
PID kontroll etkinlestirildiginde, slricl referans degerine
proses geribildirimini kontrol eder.
Proses PID icin iki farkli parametre grubu tanimlanabilir. Ayni
anda bir parametre grubu kullanimdadir. Birinci grup
40.07...40.50 parametrelerinden uyarlanir, ikinci grup 41 Pro-
ses PID grubu 2 grubundaki parametreler ile tanimlanir. Kul-
lanilacak grubu tanimlayan ikili kaynak 40.57 PID set1/set2
sec¢imi parametresi ile segilir.
Ayrica 384 ve 385 sayfalarindaki kontrol zinciri semalarina
bakin.
PID mdsteri birimini ayarlamak igin panelde Menii - Temel
ayarlar - PID -Birim 6gesini segin.
40.01  Proses PID c¢ikisi Proses PID kontroli gikigini gésterir. 385. sayfadaki kontrol -
gercek zinciri gemasina bakin.
Bu parametre salt okunurdur.
-100000,00... Proses PID kontrolér gikisi. = %1

100000,00%
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40.02  Proses PID geribil- | Kaynak seg¢imi, matematiksel fonksiyon (parametre 40.710 -
dirimi gercek Ayar 1 geribildirim fonksiyonu) ve filtreleme sonrasinda pro-
ses geri bildirim degerini gosterir. 384. sayfadaki kontrol zin-
ciri semasina bakin.
Bu parametre salt okunurdur.
-100000,00... Proses geri bildirimi. 1=1PID
100000,00 PID masteri birimi
musteri birimleri
40.03  Proses PID ayar Kaynak segimi, matematiksel fonksiyon (parametre 40.18 -
noktasi gergek Ayar 1 ayar noktasi fonksiyonu), sinirlama ve rampa sonra-
sinda proses PID ayar noktasi degerini gosterir. 385. sayfa-
daki kontrol zinciri semasina bakin.
Bu parametre salt okunurdur.
-100000,00... Proses PID kontrolli igin ayar noktasi. 1=1PID
100000,00 PID musteri birimi
musteri birimleri
40.04  Proses PID sap- Proses PID sapmasini gosterir. Varsayilan olarak, bu deger | -
masi gercek ayar noktasi - geri bildirime esittir, ancak sapma 40.31 Ayar 1
sapma gevirme parametresi ile ters gevrilebilir. 385. sayfadaki
kontrol zinciri semasina bakin.
Bu parametre salt okunurdur.
-100000,00... PID sapmasi. 1=1PID
100000,00 PID misteri birimi
musteri birimleri
40.06  Proses PID durum | Proses PID kontroliindeki durum bilgilerini gdsterir. -
word'li Bu parametre salt okunurdur.
Bit Adi Deger
0 PID etkin 1 = Proses PID kontrol{ etkin.
1 Ayar noktasi 1 = Proses PID ayar noktasi dondurulmus.
dondurulmusg
2 Cikis dondurulmus |1 = Proses PID kontrolor cihazi gikisi dondurulmus.
3 PID uyku modu 1 = Uyku modu etkin.
4 Uyku ek slresi 1 = Uyku ek stresi etkin.
5 Rezerve
6 izleme modu 1 = Izleme fonksiyonu etkin.
7 Cikis Ust limiti 1 = PID ¢ikigi 40.37 parametresi ile sinirlaniyor.
8 Cikis alt limiti 1 = PID ¢ikisl 40.36 parametresi ile sinirlaniyor.
9 Rezerve
10 PID grubu 0 = Parametre grubu 1 kullanimda 1 = Parametre grubu 2
kullanimda
1 Rezerve
12 Dahili ayar noktasi |1 = Dahili ayar noktas! etkin (bkz. par. 40.76...40.16)
etkin
13...15 |Rezerve
0000h...FFFFh Proses PID kontroli durum word'G. 1=1
40.07  Proses PID ¢alisma | Proses PID kontrollini etkinlestirir/devre disi birakir. Kapali
modu Not: Proses PID kontrolii sadece harici kontrolde kullanilabi-
lir; bkz. bolum Lokal kontrol — harici kontrol karsilagtirmasi
(sayfa 39).
Kapali Proses PID kontrolu pasif. 0
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Acik Proses PID kontroli etkin. 1
Siriict galigirken Siirticu galisirken proses PID kontroli etkindir. 2
acik
40.08  Ayar 1 geribildirim 1 | Proses geri bildiriminin birincil kaynagini secer. 384. sayfa- Al2 yiizdesi
kaynagi daki kontrol zinciri semasina bakin.
Secilmedi Yok. 0
Al1 dlgeklendirilmis | 712.12 Al1 digeklendirilen degeri (bkz. sayfa 109). 1
Al2 dlgeklendirilmis | 712.22 Al2 éigeklendirilen dederi (bkz. sayfa 110). 2
Frek girisi 6lgeklen- | 11.39 Frek girisi 1 élceklendirilen degeri (bkz. sayfa 107). 3
dirildi
Al1 ylzdesi 12.101 Al1 yiizde degeri (bkz. sayfa 112). 8
Al2 ylzdesi 12.102 Al2 yiizde degeri (bkz. sayfa 112).
Geribildirim depo- 40.91 Geribildirim veri depolama (bkz. sayfa 226). 9
lama
Diger Kaynak secimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 86). -
40.09  Ayar 1 geribildirim 2 | Proses geri bildiriminin ikinci kaynagini seger. ikinci kaynak Secilmedi
kaynagi yalnizca ayar noktasi fonksiyonu iki giris gerektirirse kullanilir.
Secenekler igin, bkz. parametre 40.08 Ayar 1 geribildirim 1
kaynagi.
40.10  Ayar 1 geribildirim | Proses geri bildiriminin 40.08 Ayar 1 geribildirim 1 kaynagi ve | In1
fonksiyonu 40.09 Ayar 1 geribildirim 2 kaynagi parametreleri ile segilen
iki geribildirim kaynagindan nasil hesaplandigini tanimlar.
In1 Kaynak 1. 0
In1+In2 Kaynak 1 ve 2 toplami. 1
In1-In2 Kaynak 2, kaynak 1'den gikarilr. 2
In1*In2 Kaynak 1, kaynak 2 ile carpilr. 3
In1/In2 Kaynak 1, kaynak 2'ye bélunar. 4
MIN(In1,In2) Iki kaynagin kiigiik olani. 5
MAX(In1,In2) iki kaynagin biyik olani. 6
AVE(In1,In2) iki kaynagin ortalamasi. 7
sqrt(In1) Kaynak 1'in kare koku. 8
sqrt(In1-In2) (kaynak 1 - kaynak 2)'nin kare koku. 9
sqrt(In1+In2) (kaynak 1 + kaynak 2)'nin kare koku. 10
sqrt(In1)+sqrt(In2) | Kaynak 1'in karekoku + kaynak 2'nin karekoku. 11
k*sqrt(In1) Kaynak 1'in karekoku k faktoriyle carpildi 12
k*sqrt(In1-In2) (Kaynak 1- kaynak 2) degerinin karekoki k faktorlyle garpildi | 13
40.11  Ayar 1 geribildirim | Proses geri bildirimi igin filtreleme siresi sabitini tanimlar. 0,000 s
filtre stiresi
0,000...30,000 s Geri bildirim filtre siiresi. 1=1s
40.16  Ayar 1 ayar noktas! | Proses PID ayar noktasinin birincil kaynagini seger. 384. say- | Al1 yiizdesi
1 kaynagi fadaki kontrol zinciri semasina bakin.
Secilmedi Yok. 0
Dahili ayar noktasi | Dahili ayar noktasi. Bkz. 40.19 Ayar 1 dahili ayar noktasi se¢1 | 2
parametresi.
Al1 dlgeklendirilmis | 712.12 Al1 digeklendirilen degeri (bkz. sayfa 109). 3




218 Parametreler

No. Ad/Deger Aciklama Def/FbEq16
Al2 dlgeklendirilmis | 12.22 Al2 éigeklendirilen degeri (bkz. sayfa 110). 4
Motor potansiyo- 22.80 Motor potansiyometresi ref gergek (motor potansiyo- 8
metresi metresinin gikisi).

Frek girisi dlgeklen- | 11.39 Frek girisi 1 élceklendirilen degeri (bkz. sayfa 107). 10
dirildi
Al1 yizdesi 12.101 Al1 yiizde degderi (bkz. sayfa 112). 11
Al2 yizdesi 12.102 Al2 yiizde degderi (bkz. sayfa 112). 12
Kontrol paneli (ref Kontroliin dénecegi konum igin kontrol sistemi tarafindan kay- | 13
sakland) dedilen panel referansi (03.01 Panel referansi, bkz. sayfa 91)
referans olarak kullanilir.
Referans
A | @ Har1 referansi
X - X- =% - T_“_“' x Ext2 referansi
— Etkin referans
—o—o—¢-0-o - Pasif referans
- >t
Har1 -> Har2
Kontrol paneli (ref | Onceki kontrol konumu igin panel referansi (03.01 Panel refe- | 14
kopyalandi) ransi, bkz.sayfa 97), kontrol konumu degistiginde iki konu-
mun referanslari ayni tirdense (6r. frekans/hiz’moment/PID)
referans olarak kullanilir; aksi halde gergek sinyal yeni refe-
rans olarak kullanihr.
Referans
| @ Har1 referansi
% Ext2 referansi
- — Etkin referans
‘e - 9. - Pasif referans
T .
Har1 -> Har2
FB A ref1 03.05 FB A referansi 1 (bkz. sayfa 92). 15
FB A ref2 03.06 FB A referansi 2 (bkz. sayfa 92). 16
EFB ref1 03.09 EFB referansi 1 (bkz. sayfa 92). 19
EFB ref2 03.10EFB referansi 2 (bkz. sayfa 92). 20
Ayar noktasi veri 40.92 Ayar noktasi veri depolama (bkz. sayfa 226). 24
depolama
Diger Kaynak secimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 86). -

40.17  Ayar 1 ayar noktas! | Proses ayar noktasinin ikinci kaynagini seger. ikinci kaynak | Segilmedi

2 kaynagi yalnizca ayar noktasi fonksiyonu iki giris gerektirirse kullanilir.
Secenekler igin, bkz. parametre 40.16 Ayar 1 ayar noktas! 1
kaynagi.

40.18  Ayar 1 ayar noktasi | 40.16 Ayar 1 ayar noktasi 1 kaynagi ve 40.17 Ayar 1 ayar In1
fonksiyonu noktasi 2 kaynagi parametreleri ile secilen ayar noktasi kay-

naklari arasinda bir fonksiyon secer.
In1 Kaynak 1. 0
In1+In2 Kaynak 1 ve 2 toplami. 1
In1-In2 Kaynak 2, kaynak 1'den ¢ikarilir. 2
In1*In2 Kaynak 1, kaynak 2 ile garpilir. 3
In1/In2 Kaynak 1, kaynak 2'ye bélunir. 4
MIN(In1,In2) Iki kaynagin kiigik olani. 5
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MAX(In1,In2) iki kaynagin biiytik olani. 6
AVE(In1,In2) iki kaynag@in ortalamasi. 7
sqrt(In1) Kaynak 1'in kare koku. 8
sqrt(In1-In2) (kaynak 1 - kaynak 2)'nin kare kok. 9
sqrt(In1+In2) (kaynak 1 + kaynak 2)'nin kare kokd. 10
sqrt(In1)+sqrt(In2) | Kaynak 1'in karekoki + kaynak 2'nin karekokd. 1

40.19  Ayar 1 dahili ayar 40.20 Ayar 1 dahili ayar noktasi se¢2 ile birlikte, 40.21...40.23 | Segilmedi
noktasi se¢1 parametreleri ile tanimlanan 6n ayarlarin dahili ayar noktasini

tanimlar.
Not: 40.16 Ayar 1 ayar noktas! 1 kaynagi ve 40.17 Ayar 1
ayar noktasi 2 kaynagi parametreleri Dahili ayar noktasi ola-
rak ayarlanmalidir.
Kaynak su Kaynak su
parametre ile parametre ile | Ayar noktasi 6n ayari
tanimlanir: tanimlanir: etkin
40.19 40.20
0 0 Ayar noktasi kaynagi
1 0 1 (par. 40.21)
0 1 2 (par. 40.22)
1 1 3 (par. 40.23)
Segilmedi 0. 0
Segildi 1. 1
DI DI1 dijital girisi (710.02 DI gecikmis durumu, bit 0). 2
DI2 DI2 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 1). 3
DI3 DI3 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 2). 4
Dl4 DI4 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 3). 5
DI5 DI5 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 4). 6
DI6 DI6 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 5). 7
Zamanlamali fonk- | 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 0 biti (bkz. sayfa |18
siyon 1 194).
Zamanlamali fonk- | 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 1 biti (bkz. sayfa | 19
siyon 2 194).
Zamanlamali fonk- | 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 2 biti (bkz. sayfa |20
siyon 3 194).
Denetim 1 32.01 Denetim durumu 0 biti (bkz. sayfa 188). 21
Denetim 2 32.01 Denetim durumu 1 biti (bkz. sayfa 188). 22
Denetim 3 32.01 Denetim durumu 2 biti (bkz. sayfa 188). 23
Diger [bit] Kaynak segimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 86). -
40.20  Ayar 1 dahili ayar 40.19...Ayar 1 dabhili ayar noktasi se¢1 parametreleri ile Secilmedi
noktasi se¢2 tanimlanan Ug dahili ayar noktasindan kullanilan ayar nokta-
sini 40.21 40.23 ile birlikte seger. 40.19 Ayar 1 dabhili ayar
noktasi se¢1 parametresindeki tabloya bakin.
Segilmedi 0. 0
Segildi 1. 1
DI DI1 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 0). 2
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DI2 DI2 dijital girisi (710.02 DI gecikmis durumu, bit 1). 3
DI3 DI3 dijital girisi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 2). 4
DI4 DI4 dijital girisi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 3). 5
DI5 DI5 dijital girisi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 4). 6
Dl6 DI6 dijital girisi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 5). 7
Zamanlamali fonk- | 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 0 biti (bkz. sayfa | 18
siyon 1 194).
Zamanlamali fonk- | 34.01 Zamana bagili fonksiyonlarin durumu 1 biti (bkz. sayfa | 19
siyon 2 194).
Zamanlamali fonk- | 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 2 biti (bkz. sayfa |20
siyon 3 194).
Denetim 1 32.01 Denetim durumu 0 biti (bkz. sayfa 188). 21
Denetim 2 32.01 Denetim durumu 1 biti (bkz. sayfa 188). 22
Denetim 3 32.01 Denetim durumu 2 biti (bkz. sayfa 188). 23
Diger [bit] Kaynak segimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 86). -
40.21  Ayar 1 dahili ayar Dahili proses set degeri 1. Bkz. 40.19 Ayar 1 dahili ayar nok- | 0,00 PID
noktasi 1 tasi se¢1 parametresi. mdsteri birim-
leri
-100000,00... Dahili proses set degeri 1. 1=1PID
100000,00 PID musteri birimi
musteri birimleri
40.22  Ayar 1 dahili ayar Dahili proses set degeri 2. Bkz. 40.19 Ayar 1 dahili ayar nok- | 0,00 PID
noktasi 2 tasi se¢1 parametresi. musteri birim-
leri
-100000,00... Dahili proses set degeri 2. 1=1PID
100000,00 PID miisteri birimi
musteri birimleri
40.23  Ayar 1 dahili ayar Dahili proses set degeri 3. Bkz. 40.19 Ayar 1 dahili ayar nok- | 0,00 PID
noktasi 3 tasi se¢1 parametresi. musteri birim-
leri
-100000,00... Dahili proses set degeri 3. 1=1PID
100000,00 PID musteri birimi
musteri birimleri
40.26  Ayar 1 ayar noktasi | Proses PID kontrolu ayar noktasi igin bir minimum limit tanim- | 0,00
min lar.
-100000,00... Proses PID kontroll ayar noktasi i¢in minimum limit. 1=1
100000,00
40.27  Ayar 1 ayar noktasi | Proses PID kontroll ayar noktasi igin bir maksimum limit 32767,00
maks tanimlar.
-100000,00... Proses PID kontroll ayar noktasi igin maksimum limit. 1=1
100000,00
40.28  Ayar 1 ayar noktasi | Ayar noktasinin %0'dan %100'e ¢ikmasi i¢in gegen minimum | 0,0 s
artis zamani sureyi tanimlar.
0,0...1800,0 s Ayar noktasi artig siresi. 1=
40.29  Ayar 1 ayar noktasi | Ayar noktasinin %100'den %0'a diismesi i¢in gegen minimum | 0,0 s
azalma zamani slireyi tanimlar.
0,0...1800,0 s Ayar noktas| azalma suresi. 1=1
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40.30  Ayar 1 ayar noktas! | Donar veya donma igin kullanilabilecek bir kaynak, proses Secilmedi
donma PID kontrolii ayar noktasini tanimlar. Referans bir analog
girise bagl proses geri bildirimine dayandiginda ve sensoériin
servis iglemlerinin proses durdurulmadan yapilmasi gerekti-
ginde bu 6zellik kullanighdir.
1 = Proses PID kontroll ayar noktasi dondurulmus.
Ayrica bkz. parametre 40.38 Ayar 1 ¢cikis donma.
Secilmedi Proses PID kontrolli ayar noktasi dondurulmamis. 0
Segcildi Proses PID kontroli ayar noktasi dondurulmus. 1
DI DI1 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 0). 2
DI2 DI2 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 1). 3
DI3 DI3 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 2). 4
Dl4 DI4 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 3). 5
DI5 DI5 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 4). 6
DI6 DI6 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 5). 7
Zamanlamali fonk- | 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 0 biti (bkz. sayfa | 18
siyon 1 194).
Zamanlamali fonk- | 34.01 Zamana bagili fonksiyonlarin durumu 1 biti (bkz. sayfa |19
siyon 2 194).
Zamanlamali fonk- | 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 2 biti (bkz. sayfa | 20
siyon 3 194).
Denetim 1 32.01 Denetim durumu 0 biti (bkz. sayfa 188). 21
Denetim 2 32.01 Denetim durumu 1 biti (bkz. sayfa 188). 22
Denetim 3 32.01 Denetim durumu 2 biti (bkz. sayfa 188). 23
Diger [bit] Kaynak segimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 86). -
40.31  Ayar 1 sapma Proses PID kontrolll girigini ters gevirir. Cevrilmedi
gevirme 0 = Sapma gevrilmedi (Sapma = Set degeri - Geribildirim) (Ref - Grbs)
1 = Sapma gevrildi (Sapma = Geribildirim - Ayar noktasi)
Ayrica bkz. bolim Proses PID kontrolii igin uyku ve ek siire
fonksiyonlari, (sayfa 64).
Cevrilmedi (Ref - 0. 0
Grbs)
Cevrildi (Grbs - Ref) | 1. 1
Diger [bit] Kaynak segimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 86). -
40.32  Ayar 1 kazang Proses PID kontrolérl kazancini tanimlar. Bkz. parametre 1,00
40.33 Ayar 1 entegrasyon sliresi.
0.10...100.00 PID kontroldri igin kazang. 100 =1
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40.33  Ayar 1 entegrasyon | Proses PID kontrol6ri igin integral siireyi tanimlar. Bu zaman, | 60,0 s
stiresi kontrol edilmekte olan prosesin tepki zamani ile ayni biyuk-
lik sirasina ayarlanmalidir. Aksi halde dengesizlik s6z
konusu olur.
Hata/Kontrol cihazi ¢ikisi
O
|
Gxl { /
o] |
’ Zaman
Ti
| = kontrol cihaz girigi (hata)
O = kontrol cihazi gikisi
G = kazang
Ti = integral sire
Not: Bu degerin 0 olarak ayarlanmasi "I" bolimiini devre disi
birakir ve PID kontrol cihazini bir PD kontrol cihazina dénis-
tardr.
0,0...9999,0 s Integral siiresi. 1=1s
40.34  Ayar 1 tiirev siresi | Proses PID kontroldriiniin tirev slresini tanimlar. Kontrol 0,000 s
cihazi gikisi tiirev bileseni asagdidaki formile gore iki ardisik
hata degerine (Ex_1 ve Ex) dayanmaktadir:
PID TUREV SURESI x (Ek - Ex.1)/Ts,
Ts = 2 ms érnekleme suresi
E= Hata = Proses referansi — proses geri besleme.
0,000...10,000 s Tirev siresi. 1000=1s
40.35  Ayar 1 tirev filtre Proses PID kontrol cihazinin tiirev bilesenini dlizlestirmek icin | 0,0 s
stiresi kullanilan tek kutuplu filtrenin zaman sabitini tanimlar.
0,
% Filtrelenmemis sinyal
100
63 | Filtrelenmis sinyal
- t
T
0=1x(1-¢™M
| = filtre girisi (adim)
O = filtre ¢ikis!
t=zaman
T = filtreleme siire sabiti
0,0...10,0 s Filtre sliresi sabiti. 10=1s
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40.36  Ayar 1 ¢cikisi min Proses PID kontrol cihazi gikisi igin minimum limiti tanimlar. | 0,0
Minimum ve maksimum limitleri kullanarak ¢aligma araligini
sinirflamak mdmkindir.
-100000,0... Proses PID kontroll ¢ikigi igin minimum limit. 1=1
100000,0
40.37  Ayar 1 ¢cikisi maks | Proses PID kontrolu gikisi icin maksimum limiti tanimlar. Bkz. | 100,0
40.36 Ayar 1 ¢ikisi min parametresi.
-100000,0... Proses PID kontrol cihazi ¢ikisi igin maksimum limit. 1=1
100000,0
40.38  Ayar 1 ¢ikis donma | Proses PID kontroli gikisini dondurarak (veya dondurmak Secilmedi
icin kullanilabilecek bir kaynak tanimlayarak), ¢ikisi don-
durma iglemi etkinlestirimeden énceki degerde tutar. Bu 6zel-
lik 6rnegin proses geri bildirimi saglayan bir sensére proses
durdurulmadan servis iglemi yapilmasi gerektiginde kullanilr.
1 = Proses PID kontrol cihazi gikisi dondurulmus
Ayrica bkz. parametre 40.30 Ayar 1 ayar noktasi donma.
Secilmedi Proses PID kontrol cihazi ¢ikigi dondurulmamisgtir. 0
Segildi Proses PID kontrol cihazi ¢ikigi dondurulmustur. 1
DI1 DI1 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 0). 2
DI2 DI2 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 1). 3
DI3 DI3 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 2). 4
Dl4 DI4 dijital girisi (710.02 DI gecikmis durumu, bit 3). 5
DI5 DI5 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 4). 6
DI6 DI6 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 5). 7
Zamanlamali fonk- | 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 0 biti (bkz. sayfa | 18
siyon 1 194).
Zamanlamali fonk- | 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 1 biti (bkz. sayfa | 19
siyon 2 194).
Zamanlamali fonk- | 34.01 Zamana bagili fonksiyonlarin durumu 2 biti (bkz. sayfa |20
siyon 3 194).
Denetim 1 32.01 Denetim durumu 0 biti (bkz. sayfa 188). 21
Denetim 2 32.01 Denetim durumu 1 biti (bkz. sayfa 188). 22
Denetim 3 32.01 Denetim durumu 2 biti (bkz. sayfa 188). 23
Diger [bit] Kaynak segimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 86). -
40.43  Ayar 1 uyku diizeyi | Uyku fonksiyonu igin start limitini tanimlar. Deger 0,0 ise, ayar | 0,0
1 uyku modu devre digi birakilir.
Uyku fonksiyonu, motor hizini bu parametrenin degeriyle kar-
silastirir. Motor hizi, 40.44 Ayar 1 uyku gecikmesi, tarafindan
tanimlanan uyku gecikmesinden daha uzun bir siire bu dege-
rin altinda kalirsa, suriici uyku moduna geger.
0,0...100000,0 Uyku start seviyesi. 1=
40.44  Ayar 1 uyku gecik- | Uyku fonksiyonu gercekten etkinlestiriimeden 6nce, istenme- | 60,0 s
mesi yen uyku durumunu énlemek igin bir gecikme tanimlar.
Uyku modu 40.43 Ayar 1 uyku diizeyi tarafindan etkinlestiril-
diginde gecikme zamanlayicisi baglar ve uyku modu devre
disi birakilinca resetlenir.
0,0...3600,0 s Uyku start gecikmesi. 1=1s
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40.45  Ayar 1 uyku uzatma | Uyku ek suresi adimi igin bir ek slresi zamani tanimlar. Bkz. [ 0,0s
zamani 40.46 Ayar 1 uyku uzatma adimi parametresi.
0,0...3600,0 s Uyku ek slre zamani. 1=1s
40.46  Ayar 1 uyku uzatma | Surlici uyku moduna girerken, 40.45 Ayar 1 uyku uzatma 0,0 PID musg-
adimi zamani parametresi ile tanimlanan siire icin proses ayar nok- | teri birimleri
tasi bu degerle artirilir.
Etkinse, surtici uyandiginda uyku ek suresi iptal edilir.
0,0...100000,0 PID | Uyku ek sire adimi. 1=1PID
musteri birimleri musteri birimi
40.47  Ayar 1 uyanma sap- | Sapma proses ayar noktasi ve geri bildirim arasinda olacak | 0,00 PID
masi sekilde uyanma seviyesini tanimlar. musteri birim-
Sapma bu parametrenin degerini astiginda ve uyanma gecik- | leri
mesi (40.48 Ayar 1 uyanma gecikmesi) siiresince bu sekilde
kalirsa, srtict uyanir.
Ayrica, bkz. 40.31 Ayar 1 sapma gevirme parametresi.
-100000,00... Uyanma seviyesi (sapma proses ayar noktasi ve geri bildirim | 1 =1 PID
100000,00 PID arasinda olacak sekilde). musteri birimi
musteri birimleri
40.48  Ayar 1 uyanma Istenmeyen uyandirma durumlarini énlemek iizere, uyku 0,50 s
gecikmesi fonksiyonu igin bir uyandirma gecikmesi tanimlar. Bkz. 40.47
Ayar 1 uyanma sapmasi parametresi.
Sapma uyanma seviyesini (40.47 Ayar 1 uyanma sapmasi)
astiginda gecikme zamanlayicisi baglar ve sapma uyanma
seviyesinin altina dustiginde resetlenir.
0,00...60,00 s Uyanma gecikmesi. 1=1s
40.49  Ayar 1 izleme modu | izleme modunu etkinlestirir (ya da etkinlestirecek bir kaynak | Secilmedi
seger). Izleme modunda, 40.50 Ayar 1 izleme ref segimi ile
secilen deger PID kontrol cihazi ¢ikisi yerine geger. Ayrica
bkz. bélum /zleme, (sayfa 66).
1 = [zleme modu devrede
Secilmedi 0. 0
Segildi 1. 1
DI1 DI1 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 0). 2
DI2 DI2 dijital girisi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 1). 3
DI3 DI3 dijital girisi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 2). 4
Dl4 DI4 dijital girisi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 3). 5
DI5 DI5 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 4). 6
DI6 DI6 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 5). 7
Zamanlamali fonk- | 34.01 Zamana bagili fonksiyonlarin durumu 0 biti (bkz. sayfa |18
siyon 1 194).
Zamanlamali fonk- | 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 1 biti (bkz. sayfa | 19
siyon 2 194).
Zamanlamali fonk- | 34.01 Zamana bagili fonksiyonlarin durumu 2 biti (bkz. sayfa |20
siyon 3 194).
Denetim 1 32.01 Denetim durumu 0 biti (bkz. sayfa 188). 21
Denetim 2 32.01 Denetim durumu 1 biti (bkz. sayfa 188). 22
Denetim 3 32.01 Denetim durumu 2 biti (bkz. sayfa 188). 23
Diger [bit] Kaynak segimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 86). -




Parametreler 225

No. Ad/Deger Aciklama Def/IFbEq16
40.50  Ayar 1 izleme ref izleme modu igin deger kaynagini seger. Bkz. 40.49 Ayar 1 Secilmedi
segimi izleme modu parametresi.
Secilmedi Yok. 0
Al1 dlgeklendirilmis | 12.12 Al1 6igeklendirilen degeri (bkz. sayfa 109). 1
Al2 dlgeklendirilmis | 12.22 Al2 6igeklendirilen degeri (bkz. sayfa 110). 2
FB A ref1 03.05 FB A referansi 1 (bkz. sayfa 92). 3
FB A ref2 03.06 FB A referansi 2 (bkz. sayfa 92). 4
Diger Kaynak segimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 86). -
40.57  PID set1/set2 Proses PID parametre grubu 1 (parametre 40.07...40.50) ya | PID ayar 1
secgimi da 2'nin (grup 41 Proses PID grubu 2) kullanilacagini tanimla-
yan kaynagi secer.
PID ayar 1 0. Proses PID parametre grubu 1 kullanimda 0
PID ayar 2 1. Proses PID parametre grubu 2 kullanimda 1
DI1 DI1 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 0). 2
DI2 DI2 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 1). 3
DI3 DI3 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 2). 4
Dl4 Dl4 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 3). 5
DI5 DI5 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 4). 6
DI6 DI6 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 5). 7
Zamanlamali fonk- | 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 0 biti (bkz. sayfa | 18
siyon 1 194).
Zamanlamali fonk- | 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 1 biti (bkz. sayfa | 19
siyon 2 194).
Zamanlamali fonk- | 34.01 Zamana bagili fonksiyonlarin durumu 2 biti (bkz. sayfa |20
siyon 3 194).
Denetim 1 32.01 Denetim durumu 0 biti (bkz. sayfa 188). 21
Denetim 2 32.01 Denetim durumu 1 biti (bkz. sayfa 188). 22
Denetim 3 32.01 Denetim durumu 2 biti (bkz. sayfa 188). 23
Diger [bit] Kaynak segimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 86). -
40.58  Ayar 1 artis 6nleme | PID grubu 1 igin PID integral payi artisini 6nleme Hayir
Hayir Artis 6nleme kullanimda degil. 0
Sinirlama PID ¢ikiginin maksimum degerine ulasildiysa PID integral 1
pay! arttirnimaz. Bu parametre PID grubu 1 icin gegerlidir.
Har PID min lim Harici PID'nin gikisi minimum limitine ulastiginda PID integral | 2
payi arttirlmaz. Bu ayarda, harici PID proses PID igin kaynak
olarak kullanilir. Bu parametre PID grubu 1 igin gegerlidir.
Har PID maks lim Harici PID'nin ¢ikisi maksimum limitine ulastiginda PID integ- | 3
ral payi arttirlmaz. Bu ayarda, harici PID proses PID igin kay-
nak olarak kullanilir. Bu parametre PID grubu 1 igin gegerlidir.
40.59  Ayar 1 azalma PID grubu 1 igin PID integral pay azalmasini 6nleme Hayir
6nleme
Hayir Azalma 6nleme kullanimda degil. 0
Sinirlama PID ¢ikisinin minimum degerine ulasildiysa PID integral pay! | 1

azaltilmaz. Bu parametre PID grubu 1 igin gecerlidir.




226 Parametreler

No. Ad/Deger Aciklama Def/FbEq16
Har PID min lim Harici PID'nin ¢ikigi minimum limitine ulastiginda PID integral | 2
pay! arttirnimaz. Bu ayarda, harici PID proses PID igin kaynak
olarak kullanilir. Bu parametre PID grubu 1 igin gecerlidir.
Har PID maks lim Harici PID'nin ¢ikisi maksimum limitine ulastiinda PID integ- | 3
ral pay! arttirimaz. Bu ayarda, harici PID proses PID igin kay-
nak olarak kullanilir. Bu parametre PID grubu 1 igin gegerlidir.
40.62  PID dabhili ayar nok- | Dahili ayar noktasi degderini gosterir. 385. sayfadaki kontrol -
tasi gergek zinciri semasina bakin.
Bu parametre salt okunurdur.
-100000,00... Proses PID dahili ayar noktasi. 1=1PID
100000,00 PID musteri birimi
musteri birimleri
40.90  Ayar 1 geribildirim | 40.10 Ayar 1 geribildirim fonksiyonu parametresinin formille- | -
carpani k rinde kullanilan garpani tanimlar.
-100000,00... Carpan. 1=1
100000,00
40.91  Geribildirim veri Proses geribildirim degeri almak igin (6r. dahili fieldbus arabi- | -
depolama rimi Uzerinden) depolama parametresi.
Deger siriiclye Modbus G/C verisi olarak gonderilebilir. S6z
konusu verilerin hedef segim parametresini (58.701...58.114)
Geribildirim veri depolama olarak ayarlayin. 40.08 Ayar 1
geribildirim 1 kaynagi (veya 40.09 Ayar 1 geribildirim 2 kay-
nagi) parametresinde Geribildirim depolama 6gesini segin.
-327,68...327,67 Proses geribildirimi igin depolama parametresi. 100 =1
40.92  Ayar noktasi veri Proses ayar noktasi degeri almak igin (6r. dahili fieldbus ara- | -
depolama birimi Gzerinden) depolama parametresi.
Deger sirlcuye Modbus G/C verisi olarak gdnderilebilir. S6z
konusu verilerin hedef segim parametresini (58.701...58.114)
Ayar noktasi veri depolama olarak ayarlayin. 40.16 Ayar 1
ayar noktasi 1 kaynagi (veya 40.17 Ayar 1 ayar noktasi 2 kay-
nagi) parametresinde Ayar noktasi veri depolama 6desini
segin.
-327,68...327,67 Proses ayar noktasi i¢in depolama parametresi. 100 =1
41 Proses PID grubu 2 | Proses PID kontroli igin ikinci bir parametre degeri grubu.
Bu grup ve birinci grup (parametre grubu 40 Proses PID
grubu 1) arasindaki segim 40.57 PID set1/set2 se¢imi para-
metresi ile yapilir.
Ayrica 40.01 ve 40.06 parametrelerine ve 384 ve 385 sayfala-
rindaki kontrol zinciri semalarina bakin.
41.08  Ayar 2 geribildirim 1 | Bkz. parametre 40.08 Ayar 1 geribildirim 1 kaynadi. Al2 yizdesi
kaynagi
41.09  Ayar 2 geribildirim 2 | Bkz. 40.09 Ayar 1 geribildirim 2 kaynagi parametresi. Secilmedi
kaynagi
41.10  Ayar 2 geribildirim | Bkz. 40.10 Ayar 1 geribildirim fonksiyonu parametresi. In1
fonksiyonu
41.11  Ayar 2 geribildirim | Bkz. 40.11 Ayar 1 geribildirim filtre siiresi parametresi. 0,000 s
filtre siiresi
41.16  Ayar 2 ayar noktas! | Bkz. 40.16 Ayar 1 ayar noktasi 1 kaynagi parametresi. Al1 yiizdesi
1 kaynagi
41.17  Ayar 2 ayar noktasi | Bkz. 40.17 Ayar 1 ayar noktasi 2 kaynagi parametresi. Secilmedi

2 kaynagi
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41.18  Ayar 2 ayar noktasi | Bkz. 40.18 Ayar 1 ayar noktasi fonksiyonu parametresi. In1
fonksiyonu
41.19  Ayar 2 dahili ayar Bkz. 40.19 Ayar 1 dahili ayar noktasi se¢1 parametresi. Secilmedi
noktasi se¢1
41.20  Ayar 2 dahili ayar Bkz. 40.20 Ayar 1 dahili ayar noktasi se¢2 parametresi. Secilmedi
noktasi se¢2
41.21  Ayar 2 dahili ayar Bkz. 40.21 Ayar 1 dahili ayar noktasi 1 parametresi. 0,00 PID
noktasi 1 musteri birim-
leri
41.22  Ayar 2 dahili ayar Bkz. parametre 40.22 Ayar 1 dahili ayar noktasi 2. 0,00 PID
noktasi 2 musteri birim-
leri
41.23  Ayar 2 dahili ayar Bkz. parametre 40.23 Ayar 1 dahili ayar noktasi 3. 0,00 PID
noktasi 3 musteri birim-
leri
41.26  Ayar 2 ayar noktasi | Bkz. parametre 40.26 Ayar 1 ayar noktasi min. 0,00
min
41.27  Ayar 2 ayar noktasi | Bkz. 40.27 Ayar 1 ayar noktasi maks parametresi. 32767,00
maks
41.28  Ayar 2 ayar noktasi | Bkz. 40.28 Ayar 1 ayar noktasi artis zamani parametresi. 00s
artis zamani
41.29  Ayar 2 ayar noktasi | Bkz. 40.29 Ayar 1 ayar noktasi azalma zamani parametresi. |0,0s
azalma zamani
41.30  Ayar 2 ayar noktas! | Bkz. parametre 40.30 Ayar 1 ayar noktasi donma. Secilmedi
donma
41.31  Ayar 2 sapma Bkz. parametre 40.31 Ayar 1 sapma gevirme. Cevrilmedi
cevirme (Ref - Grbs)
41.32  Ayar 2 kazang Bkz. 40.32 Ayar 1 kazang parametresi. 1,00
41.33  Ayar 2 entegrasyon | Bkz. 40.33 Ayar 1 entegrasyon siiresi parametresi. 60,0 s
stiresi
41.34  Ayar 2 tiirev siiresi | Bkz. 40.34 Ayar 1 tiirev siiresi parametresi. 0,000 s
41.35  Ayar 2 tirev filtre Bkz. 40.35 Ayar 1 tiirev filtre siiresi parametresi. 0,0s
stiresi
41.36  Ayar 2 ¢ikisi min Bkz. 40.36 Ayar 1 ¢ikisi min parametresi. 0,0
41.37  Ayar 2 ¢ikisi maks | Bkz. parametre 40.37 Ayar 1 ¢ikisi maks. 100,0
41.38  Ayar 2 ¢ikis donma | Bkz. parametre 40.38 Ayar 1 ¢ikis donma. Secilmedi
41.43  Ayar 2 uyku diizeyi | Bkz. 40.43 Ayar 1 uyku diizeyi parametresi. 0,0
41.44  Ayar 2 uyku gecik- | Bkz. 40.44 Ayar 1 uyku gecikmesi parametresi. 60,0 s
mesi
41.45  Ayar 2 uyku uzatma | Bkz. 40.45 Ayar 1 uyku uzatma zamani parametresi. 00s
zamani
41.46  Ayar 2 uyku uzatma | Bkz. 40.46 Ayar 1 uyku uzatma adimi parametresi. 0,0 PID mis-
adimi teri birimleri
41.47  Ayar 2 uyanma sap- | Bkz. 40.47 Ayar 1 uyanma sapmasi parametresi. 0,00 PID
masi musteri birim-
leri
41.48  Ayar 2 uyanma Bkz. 40.48 Ayar 1 uyanma gecikmesi parametresi. 0,50 s
gecikmesi
41.49  Ayar 2 izleme modu | Bkz. 40.49 Ayar 1 izleme modu parametresi. Secilmedi
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41.50  Izleme ref se¢ Bkz. parametre 40.50 Ayar 1 izleme ref secimi. Secilmedi
41.58  Ayar 2 artis 6nleme | Bkz. parametre 40.58 Ayar 1 artis dnleme. Hayir
41.59  Ayar 2 azalma Bkz. 40.59 Ayar 1 azalma énleme parametresi. Hayir
6nleme
41.90  Ayar 2 geribildirim | 41.10 Ayar 2 geribildirim fonksiyonu parametresinin formdlle- | -
carpani k rinde kullanilan garpani tanimlar.
-100000,00... Carpan. 1=1
100000,00
43 Fren kiyici Dahili fren kiyicisi ayarlari.
43.01  Fren direnci sicak- | Fren direncinin tahmini sicakligini veya fren direncinin gok -
hgi sicak duruma gelmesi igin ne kadar kaldigini gosterir.
Bu deger yiizde cinsinden verilip, %100 degeri %100 nominal
zaman boyunca fren direncine maksimum surekli frenleme
glicli (43.09 Fren direnci Pmax sayaci) uygulanmasi duru-
munda fren direncinin ulasacagi sicakliktir. Termik zaman
sabiti (43.08 Fren direnci termik tc) %63 sicaklik degerini elde
etmek icin gereken nominal zamani tanimlar. %100 zaman
doldugunda, %100 degerine ulasilacaktir.
Bu parametre salt okunurdur.
%0,0...%120,00 Tahmini fren direnci sicakligi. 1=%1
43.06  Fren Kiyicisi Fren kiyici kontrolini etkinlestirir. Devre digi
Not: Fren kiyici kontroliini etkinlestirmeden 6nce, sunlardan
emin olun:
* bir fren direnci bagl durumda
+ yiksek gerilim kontrolli kapali durumda (parametre 30.30
Yiiksek gerilim kontrolti)
» besleme gerilimi araligi (parametre 95.01 Besleme geril-
imi) dog@ru olarak segilmis durumda.
Devre digi Fren kiyici kontrolu devre digi birakildi. 0
Termik model ile Fren kiyici kontrolu, direng asiri ylk korumasi ile etkinlesti- 1
etkinlestirildi rildi.
Termik model olma- | Fren kiyici kontrol, direng asiri yiik korumasi olmadan etkin- | 2
dan etkinlestirildi lestirildi. Ornegin direngte, direng asiri isindiginda sirtclyi
durduracak sekilde baglanmig bir termik devre kesici bulunu-
yorsa bu ayar kullanilabilir.
Asiri gerilim tepe Asiri gerilim durumunda fren kiyici kontrolu etkinlestirildi. 3

korumasi

Bu ayar, fren kesicinin

* calisma zamani islemi igin gerekli olmadigi (6r. motorun
atalet enerjisini dagitma),

* motorun sargilarinda énemli bir miktar manyetik enerjiyi
depolayabildigi ve

* motorun bilerek ya da kazara serbest durus yaptigi durum-
lar igin hazirlanmistir.

Bdyle bir durumda, motor hasara neden olmaya yetecek

manyetik enerjiyi strticliye dogru potansiyel olarak bosaltir.

Fren kesici strticliyd korumak igin, sadece motorun manyetik

enerjisini (atalet enerjisi degil) harcayacak sekilde boyutlandi-

rilmis ufak bir direngle birlikte kullanilabilir. Bu ayarla, fren

kesici yalnizca DC gerilimi asiri gerilim limitini astiginda etkin-

lestirilir. Normal kullanimda, fen kesici galismaz.
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43.07  Fren kiyici galisma | Hizli fren kiyici agma/kapatma kontrolli i¢in kaynagi seger. Acik
zamani 0 = Fren kiyici IGBT palslar kesilir
1 = Normal fren kiyici IGBT modilasyonu
Bu parametre, kiyici kontroliinii yalnizca rejeneratif besleme
birimi bulunan bir siriiciiden besleme kesildiginde islev gore-
cek sekilde programlamak igin kullanihr.
Kapali 0. 0
Acik 1. 1
Diger [bit] Kaynak segimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 86). -
43.08  Fren direnci termik | Asiri yik korumasi igin fren direncinin termik zaman sabitini | 0's
tc tanimlar.
0...10000 s Fren direnci termik zaman sabiti. 1=1s
43.09  Fren direnci Pmax | Direng sicakhginin izin verilen maksimum degere gikacagi 0,00 kW
sayaci direng maksimum surekli frenleme glcini (kW cinsinden)
tanimlar. Deger, asir ylik korumasinda kullanilir.
0,00... Maksimum stirekli frenleme gici. 1=1kW
10000,00 kW
43.10  Fren direnci Fren direncinin direng degerini tanimlar. Deger, fren kiyici 0,0 ohm
korumasinda kullanihr.
0,0...1000,0 ohm Fren direnci direng degeri. 1=1ohm
43.11  Fren direnci ariza Fren direnci sicaklik koruma fonksiyonu igin hata limitini %105
limiti seger. Limit asildidinda, slriict 7183 BR asiri sicakligi hata-
sinda agllir.
Deger, 43.09 Fren direnci Pmax sayaci parametresi ile tanim-
lanan yik ile yuklendiginde direncin ulastigi sicakligin ylz-
desi olarak verilir.
%0...%150 Fren direnci sicaklik hata limiti. 1=%1
43.12  Fren direnci uyari Fren direnci sicaklik koruma fonksiyonu igin uyari limitini %95
limiti secer. Limit asildiginda, surici bir A793 BR asiri sicakligi
uyarisi olusturur.
Deger, 43.09 Fren direnci Pmax sayaci parametresi ile tanim-
lanan yiik ile yuklendiginde direncin ulastigi sicakhgin ylz-
desi olarak verilir.
%0...%150 Fren direnci sicaklik uyari limiti. 1=%1
45 Enerji verimliligi Enerji tasarrufu hesaplayicilari igin ayarlar.
Ayrica bkz. bolim Enerji tasarrufu hesaplayicilari, (sayfa 79).
45.01  Tasarruf edilen GW | Dogrudan motor baglantisina kiyasla GWh cinsinden tasarruf | -
saat edilen enerji. 45.02 Tasarruf edilen MW saat arttiginda, bu
parametre de artar.
Bu parametre salt okunurdur (bkz. parametre 45.21 Enerji
hesaplamalari reset).
0...65535 GWh GWh cinsinden enerji tasarrufu. 1=1GWh
45.02  Tasarruf edilen MW | Dogrudan motor baglantisina kiyasla MWh cinsinden tasarruf | -
saat edilen enerji. 45.03 Tasarruf edilen kW saat arttiginda, bu
parametre de artar.
Bu parametre arttiginda, 45.01 Tasarruf edilen GW saat para-
metresi de artar.
Bu parametre salt okunurdur (bkz. parametre 45.21 Enerji
hesaplamalari reset).
0...999 MWh MWh cinsinden enerji tasarrufu. 1=1MWh
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45.03

Tasarruf edilen kW
saat

Dogrudan motor baglantisina kiyasla kWh cinsinden tasarruf
edilen enerji.

Sdriictinuin dahili fren kiyicisi etkinlestirilirse, motor tarafindan
surticiye goénderilen enerjinin timandn 1siya donusturilecegi
varsayilr, ancak hesaplama hizin kontrol edilmesiyle sagla-
nan tasarruflari kaydetmeye devam eder. Kiyici devre disi
birakilirsa, motordan saglanan rejeneratif enerji de burada
kaydedilir.

Bu parametre arttiginda, 45.02 Tasarruf edilen MW saat para-
metresi de artar.

Bu parametre salt okunurdur (bkz. parametre 45.21 Enerji
hesaplamalari reset).

0,0...999,9 kWh

kWh cinsinden enerji tasarrufu.

10 =1 kWh

45.04

Enerji tasarrufu

Dogrudan motor baglantisina kiyasla kWh cinsinden tasarruf
edilen enerji.

Sdirtctunun dahili fren kiyicisi etkinlestirilirse, motor tarafindan
surticiye génderilen enerjinin timuandn i1siya donusturilecegi
varsayilr.

Bu parametre salt okunurdur (bkz. parametre 45.21 Enerji
hesaplamalari reset).

0,0...
214748368,0 kWh

kWh cinsinden enerji tasarrufu.

1=1kWh

45.05

Tasarruf edilen para
x1000

Dogrudan motor baglantisina kiyasla blyik miktarda parasal
tasarruflar. 45.06 Tasarruf edilen para arttiginda, bu para-
metre de artar.

Bu parametre salt okunurdur (bkz. parametre 45.21 Enerji
hesaplamalari reset).

0...4294967295 bin

Buyuk miktarda parasal tasarruf.

1 =1 birim

45.06

Tasarruf edilen para

Dogrudan motor baglantisina kiyasla parasal tasarruflar. Bu
deger, kWh cinsinden tasarruf edilen enerjinin yarirltkteki
enerji tarifesi (45.14 Tarife secimi) ile garpilimasiyla hesapla-
nir.

Bu parametre arttiginda, 45.05 Tasarruf edilen para x1000
parametresi de artar.

Bu parametre salt okunurdur (bkz. parametre 45.21 Enerji
hesaplamalari reset).

0,00...999,99 birim

Parasal tasarruflar.

1 =1 birim

45.07

Parasal tasarruf

Dogrudan motor baglantisina kiyasla parasal tasarruflar. Bu
deger, kWh cinsinden tasarruf edilen enerjinin yirirlukteki
enerji tarifesi (45.14 Tarife segimi) ile garpilmasiyla hesapla-
nir.

Bu parametre salt okunurdur (bkz. parametre 45.21 Enerji
hesaplamalari reset).

0,00...
21474830,08 birim

Parasal tasarruflar.

1 =1 birim

45.08

Kiloton cinsinden
CO2 azalmasi

Dogrudan motor baglantisina kiyasla, metrik kiloton cinsinden
CO, emisyonlarinda azalma. 45.09 Ton cinsinden CO2 azal-
masi parametresi arttiginda, bu parametre de artar.

Bu parametre salt okunurdur (bkz. parametre 45.21 Enerji
hesaplamalari reset).

0...65535 metrik
kiloton

CO, emisyonlarinda metrik kiloton cinsinden azalma.

1 =1 metrik
kiloton
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45.09  Ton cinsinden CO2 | Dogrudan motor baglantisina kiyasla, metrik ton cinsinden -
azalmasi CO, emisyonlarinda azalma. Bu deder, MWh cinsinden tasar-
ruf edilen enerjinin 45.18 CO2 dbénlistiirme faktorii paramet-
resinin degeri ile (varsayilan olarak 0,5 metrik ton/MWh)
carpimiyla hesaplanir.
Bu parametre arttiginda, 45.08 Kiloton cinsinden CO2 azal-
masi parametresi de artar.
Bu parametre salt okunurdur (bkz. parametre 45.21 Enerji
hesaplamalari reset).
0,0 ... 999,9 metrik | CO, emisyonlarinda metrik ton cinsinden azalma. 1= 1 metrik
ton ton
45.10  Tasarruf edilen top- | Dogrudan motor baglantisina kiyasla, metrik ton cinsinden -
lam CO2 CO, emisyonlarinda azalma. Bu deger, MWh cinsinden tasar-
ruf edilen enerjinin 45.18 CO2 dbniistiirme faktérii paramet-
resinin degeri ile (varsayilan olarak 0,5 metrik ton/MWh)
carpimiyla hesaplanir.
Bu parametre salt okunurdur (bkz. parametre 45.21 Enerji
hesaplamalari reset).
0,0...214748300,8 | CO, emisyonlarinda metrik ton cinsinden azalma. 1 =1 metrik
metrik ton ton
45.11  Enerji optimize edici | Enerji optimizasyon fonksiyonunu etkinlestirir/devre disi bira- | Pasif
kir. Fonksiyon, slrlici nominal yikin altinda calisirken top-
lam enerji tiiketimini ve motor sesi diizeyini azaltacak sekilde
motor akisini optimize eder. Toplam verim (motor ve siricu),
ylk momentine ve hiza bagl olarak %1...20 arasinda arttiri-
labilir.
Not: Sabit miknatisli motorlarda, enerji optimizasyonu bu
parametreden bagimsiz olarak her zaman devrededir.
Pasif Enerji optimizasyonu devre disl. 0
Devrede Enerji optimizasyonu etkin. 1
45.12  Enerji tarifesi 1 Enerji tarifesi 1'i (enerji fiyati/kWh) tanimlar. 45.14 Tarife 0,100 birim
secimi parametresinin ayarina bagh olarak, parasal tasarruf
hesaplanirken referans olarak bu deder ya da 45.13 Enerji
tarifesi 2 kullanihr.
Not: Secim esnasinda tarifeler salt okunurdur ve geriye
doénulk olarak gegerli degildir.
0,000... Enerji tarifesi 1 -
4294966,296 birim
45.13  Enerji tarifesi 2 Eneriji tarifesi 2'i (eneriji fiyati/kWh) tanimlar. 0,200 birim
Bkz. 45.12 Enerji tarifesi 1 parametresi.
0,000... Enerji tarifesi 2 -
4294966,296 birim
45.14  Tarife segcimi Kullanilacak olan 6nceden tanimli eneriji tarifesini secer (ya Enerji tarifesi

da bunu segen bir kaynak tanimlar).
0 = 45.12 Enerji tarifesi 1
1 = 45.13 Enerji tarifesi 2

1

Eneriji tarifesi 1 0. 0
Eneriji tarifesi 2 1. 1
DI1 DI1 dijital girigi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 0). 2
DI2 DI2 dijital girigi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 1). 3
DI3 DI3 dijital girigi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 2). 4
DI4 DI4 dijital girigi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 3). 5
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DI5 DI5 dijital girisi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 4). 6
Dl6 DI6 dijital girisi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 5). 7
Diger [bit] Kaynak segimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 86). -
45.18  CO2 déndstiirme Tasarruf edilen enerjinin CO, emisyonlarina dénustirilmesi | 0,500
faktori icin bir faktor tamimlar (kg/kWh veya tn/MWh). tn/MWh
0,000 ... Tasarruf edilen enerjinin CO, emisyonlarina donistirilmesi | 1 =1 tn/MWh
65,535 tn/MWh icin faktor.
45.19  Glg karsilastirma Motorun dogrudan hat (izerine baglandiginda ve uygulama 0,00 kW
calisirken absorbe ettigi gergek glic. Bu deger enerji tasarruf-
lari hesaplanirken referans olarak kullanilir.
Not: Enerji tasarruflari hesaplamasinin dogrulugu, bu degerin
dogruluguna dogrudan baglidir. Buraya higbir sey giriimemesi
durumunda, hesaplama nominal motor guiciini kullanir,
ancak bu durumda birgok motor plaka gli¢ degerini absorbe
etmediginden, raporlanan enerji tasarruflari yiiksek olabilir.
0,00... Motor glicu. 1=1kwW
10000000,00 kW
45.21  Enerji hesaplama- | 45.01...45.10 tasarruf sayaci parametrelerini resetler. Tamam
lari reset
Tamam Sifirlama talebi yok (normal ¢alisma) veya sifilama tamam- | 0
landi.
Reset Tasarruf sayaci parametrelerini resetler. Deger otomatik ola- | 1
rak Tamam durumuna doner.
46 Izleme/6Iceklen- Hiz denetimi ayarlari; gergek sinyal filtreleme; genel 6lgeklen-
dirme ayarlari dirme ayarlari.
46.01  Hiz élgeklendirme Hizlanma rampasini tanimlamak igin kullanilan maksimum 1500,00 rpm
hiz degerini ve yavaslama rampasi oranini tanimlamak igin
kullanilan baglangi¢ hizi de@erini tanimlar (bkz. 23 Hiz refe-
ransi rampasi parametre grubu). Bu nedenle hizin hizlanma
ve yavaslama rampasi zamanlari bu deger ile iligkilidir (30.72
Maksimum hiz parametresiyle degil).
Ayrica hiza iliskin parametrelerin 16 bitlik skalalandirmasini
tanimlar. Bu parametrenin degeri, or. fieldbus iletisiminde
20000 degerine karsilik gelir.
0,10... Hizlanmalyavaglama terminal/baslangig hizi. 1=1rpm
30000,00 rpm
46.02  Frekans 6lgeklen- Hizlanma rampasini tanimlamak igin kullanilan maksimum 50,00 Hz
dirme frekans degerini ve yavaslama rampasi oranini tanimlamak
icin kullanilan baslangi¢ frekansi degerini tanimlar (bkz. 28
Frekans referans zinciri parametre grubu). Bu nedenle hizin
hizlanma ve yavaglama rampasi zamanlari bu deger ile iligki-
lidir (30.714 Maksimum frekans parametresiyle degil).
Ayrica frekansa iligkin parametrelerin 16 bitlik skalalandirma-
sini tanimlar. Bu parametrenin degeri, or. fieldbus iletisiminde
20000 degerine karsilik gelir.
0,10...1000,00 Hz | Hizlanmal/yavaslama terminal/baslangi¢ frekansi. 10=1Hz
46.03  Moment 6lgeklen- Moment parametrelerinin 16 bitlik 6lgeklendirilmesini tanimlar. | %100,0
dirme Bu parametrenin degeri (nominal motor momentinin ylizdesi
olarak), or. fieldbus iletisiminde 10000 degerine karsilik gelir.
%0,1...%1000,0 Fieldbus'da 10000'e karsilik gelen moment. 10 = %1
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46.04  Giig élgeklendirme | Ornegin, fieldbus iletisiminde 10000 degerine karsilik gelen 1000,00 kW
¢ikis glici degerini tanimlar. Birim, 96.16 Birim secimi para- | veya hp
metresi ile segilir.
0,1...30000,00 kW | Fieldbus'da 10000'e karsilik gelen giig. 1 =1 birim
veya
0,1...40214,48 hp
46.05  Akim élgeklendirme | Akim parametrelerinin 16 bitlik dlgeklendirilmesini tanimlar. 10000 A
Bu parametrenin degeri, fieldbus iletisiminde 10000 degerine
karsilik gelir.
0...30000 A
46.11  Filtre siresi motor | 01.01 Kullanilan motor hizi ve 01.02 Tahmini motor hizi sin- | 500 ms
hizi yalleri igin bir filtre sliresi tanimlar.
2...20000 ms Motor hiz sinyali filtre suresi. 1=1ms
46.12  Filtre sdresi ¢ikis 01.06 Cikis frekansi sinyali icin bir filtre sliresi tanimlar. 500 ms
frekansi
2...20000 ms Cikis frekans sinyali filtre siiresi. 1=1ms
46.13  Filtre siresi motor | 01.10 Motor momenti sinyali igin bir filtre stresi tanimlar. 100 ms
momenti
2...20000 ms Motor momenti sinyali filtre suresi. 1=1ms
46.14  Filtre sdresi giicli 01.14 Cikis gtici sinyali igin bir filtre sresi tanimlar. 100 ms
2...20000 ms Cikis guicu sinyali filtre suresi. 1=1ms
46.21  Hizda histerezis Sirticinin hiz kontrol igin "set degerde" limitlerini tanimlar. 50,00 rpm
Referans (22.87 Gergek hiz referansi 7) ile hiz (24.02 Kullani-
lan hiz geri bildirimi) arasindaki fark 46.21 Hizda histerezis
degerinden kiicikse, sirlict "ayar noktasinda" kabul edilir.
Bu, 06.11 Ana durum word'li parametresinin 8. biti ile gosteri-
lir.
24.02 (rpm)
22.87 + 46.21 (rpm)
Siriicu set d_ege_rde 22.87 (rpm)
(06.11bit8 =1)
22.87 - 46.21 (rpm)
0 rpm
0,00... Hiz kontrolde "set degerde" gdsterimi igin limit. Bkz. par.
30000,00 rpm 46.01
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46.22  Frekansta histere- | Surlictiniin frekans kontroli igin "set degerde" limitlerini 2,00 Hz
zis tanimlar. Referans (28.96 Frekans ref rampa girisi) ile gergek
frekans (01.06 Cikis frekansr) arasindaki mutlak fark 46.22
Frekansta histerezis degerinden kiglkse, slriicl "ayar nok-
tasinda" kabul edilir. Bu, 06.711 Ana durum word'li parametre-
sinin 8. biti ile gosterilir.
01.06 (Hz)
—— 28.96 + 46.22 (Hz)
Siiriict set dederde L 2896 (Hz)
(06.11 bit8 = 1)
—— 28.96 - 46.22 (Hz)
—— OHz
0,00...1000,00 Hz | Frekans kontroliinde "set degerde" gdsterimi igin limit. Bkz. par.
46.02
46.23  Momentte histere- | Surliciniin moment kontroll igin "set degerde" limitlerini %5,0
zis tanimlar. Referans (26.73 Gercek moment referansi 4) ile
gergek moment (07.70 Motor momenti) arasindaki mutlak
fark 46.23 Momentte histerezis dederinden kuglkse, striici
"ayar noktasinda" kabul edilir. Bu, 06.77 Ana durum word'ii
parametresinin 8. biti ile gosterilir.
01.10 (%)
A
—— 26.73+46.23 (%)
Sirlcu set degerde 1 26.73(%
(06.11 bit 8 = 1) 73 (%)
—— 26.73-46.23 (%)
—— %0
%0,0...%300,00 Moment kontrollinde "set degerde" gdsterimi igin limit. Bkz. par.
46.03
46.31  Hiz limitinin lze- Hiz kontrolde "limitin Uzerinde" gosterimi icin tetikleme duze- | 1500,00 rpm
rinde yini tanimlar. Gergek hiz limiti astiginda, 06.17 Siirticii durum
word'i 2 parametresi 10. biti ayarlanir.
0,00... Hiz kontrol igin "limitin Gizerinde" gosterimi tetikleme diizeyi. | Bkz. par.
30000,00 rpm 46.01
46.32  Frekans limitinin Frekans kontroliinde "limitin Gzerinde" gdsterimi icin tetikleme | 50,00 Hz
lizerinde diizeyini tanimlar. Gergek frekans limiti agtiginda, 06.17
Siriicit durum word'li 2 parametresi 10. biti ayarlanir.
0,00...1000,00 Hz | Frekans kontrolu icin "limitin Gzerinde" gosterimi tetikleme Bkz. par.
diizeyi. 46.02
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46.33  Moment limitinin Moment kontroliinde "limitin tizerinde" gésterimi igin tetikleme | %300,0
lizerinde diizeyini tanimlar. Gergek moment limiti astiginda, 06.717
Stirticti durum word'ii 2 parametresi 10. biti ayarlanir.
%0,0...%1600,0 Moment kontrol{ igin "limitin Gizerinde" gosterimi tetikleme Bkz. par.
dizeyi. 46.03
46.41  kWh pals 6lgeklen- | 50 ms boyunca “kWh pals” igin tetikleme diizeyini tanimlar 1,000 kWh
dirme Palsin ¢ikisi 05.22 Teshis word'(i 3 parametresinin 9. bitidir.
0,001... Tetikleme diizeyinde “kWh pals”. 1=1kWh
1000,000 kWh
47 Veri depolama Diger parametrelerin kaynak ve hedef ayarlari kullanilarak
yazilabilen ve okunabilen data depolama parametreleri.
Farkli data tipleri igin farkl depolama parametreleri olduguna
dikkat edin.
Ayrica bkz. bolim Veri depolama parametreleri, (sayfa 83).
47.01  Veri depolama 1 Veri depolama parametresi 1. 0,000
real32
-2147483,000... 32 bitlik veri. -
2147483,000
47.02  Veri depolama 2 Veri depolama parametresi 2. 0,000
real32
-2147483,000... 32 bitlik veri. -
2147483,000
47.03  Veri depolama 3 Veri depolama parametresi 3. 0,000
real32
-2147483,000... 32 bitlik veri. -
2147483,000
47.04  Veri depolama 4 Veri depolama parametresi 4. 0,000
real32
-2147483,000... 32 bitlik veri. -
2147483,000
47.11  Veri depolama 1 Veri depolama parametresi 9. 0
int32
-2147483648... 32 bitlik veri. -
2147483647
47.12  Veri depolama 2 Veri depolama parametresi 10. 0
int32
-2147483648... 32 bitlik veri. -
2147483647
47.13  Veri depolama 3 Veri depolama parametresi 11. 0
int32
-2147483648... 32 bitlik veri. -
2147483647
47.14  Veri depolama 4 Veri depolama parametresi 12. 0
int32
-2147483648... 32 bitlik veri. -
2147483647
47.21  Veri depolama 1 Veri depolama parametresi 17. 0
int16
-32768...32767 16 bitlik veri. 1=1
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47.22  Veri depolama 2 Veri depolama parametresi 18. 0
int16
-32768...32767 16 bitlik veri. 1=1
47.23  Veri depolama 3 Veri depolama parametresi 19. 0
int16
-32768...32767 16 bitlik veri. 1=1
47.24  Veri depolama 4 Veri depolama parametresi 20. 0
int16
-32768...32767 16 bitlik veri. 1=1
49 Panel port iletisimi Siirtict Gzerindeki kumanda paneli portu iletisim ayarlari.
49.01  Nod kimlik numa- Sdriictiniin nod kimligini tanimlar. Aga bagh tim cihazlar ben- | 1
rasi zersiz bir nod kimligine sahip olmahdir.
Not: Aga baglanan suricdler igin, kimlik 1'in yedek/yeni siru-
culer igin ayrilmasi tavsiye edilir.
1...32 Nod kimligi. 1=1
49.03  Haberlegme hizi Hattin transfer hizini tanimlar. 115,2 kbps
38,4 kbps 38,4 kbit/s. 1
57,6 kbps 57,6 kbit/s. 2
86,4 kbps 86,4 kbit/s. 3
115,2 kbps 115,2 kbit/s. 4
230,4 kbps 230,4 kbit/s. 5
49.04  lletisim kaybi siiresi | Kontrol paneli (ya da PC araci) iletigimi igin bir zaman agimi | 10,0 s
ayarlar. Bir iletisim kesintisi zaman agimindan uzun strerse,
49.05 lletisim kaybi eylemi parametresi ile belirtilen eylem
gerceklestirilir.
0,3...3000,0 s Panel/PC araci iletisimi zaman asimi. 10=1s
49.05 lletisim kaybi Sdrticiinuin kontrol paneli (veya PC araci) iletisim kesintisine | Hata
eylemi nasil tepki verecegini seger.
Eylem yok Eylem olmaz. 0
Hata Siirlici 7081 Kontrol paneli kaybi hatasinda agilir. 1
Son hiz Suriicl bir A7EE Panel kaybi uyarisi olusturur ve hizi, siri- | 2
cuniin galistigr seviyede dondurur. Hiz 850 ms duslik gegisli
filtreleme kullanilarak gergek hiz esas alinarak belirlenir.
UYARI! Bir haberlesme kesintisi durumunda calis-
maya devam etmenin glivenli oldugundan emin olun.
Givenli hiz ref Sirlcu bir A7EE Panel kaybi uyarisi olusturur ve hizi, 22.41 |3
Glivenli hiz ref parametresi (ya da frekans referansi kullanihr-
ken 28.41 Giivenli frekans ref) ile tanimlanan hiza ayarlar.
UYARI! Bir haberlesme kesintisi durumunda calis-
maya devam etmenin glivenli oldugundan emin olun.
49.06  Ayarlari tazele 49.01...49.05 parametrelerinin ayarlarini gegerli kilar. Tamam
Not: Yenileme iglemi bir iletisim kesintisine neden olabilir, bu
nedenle suriicinln yeniden baglanmasi gerekebilir.
Tamam Yenileme tamamlandi ya da talep edilmedi. 0
Yapilandir 49.01...49.05 parametrelerini yeniler. Deder otomatik olarak | 1

Tamam durumuna doner.
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50 Fieldbus adaptorii Fieldbus iletisim yapilandirmasi.
(FBA) Ayrica bkz. bélim Bir fieldbus adaptéri ile fieldbus kontrolii
(sayfa 361).
50.01 FBAA Sirdctu ile fieldbus adaptdru A arasindaki iletisimi etkinlesti- | Pasif
rir/devre disi birakir ve adaptériin takilacagi yuvayi belirler.
Pasif Sirdct ile fieldbus adaptori A arasindaki iletisim devre disi. | 0
Devrede Sirlcu ile fieldbus adaptori A arasindaki iletisim devrede. 1
Adaptor yuva 1'tedir.
50.02  FBA Aliletisim kaybi | Stricinln bir fieldbus iletisim kesintisine nasil tepki verece- | Eylem yok
fonksiyonu gini seger. Zaman asimi 50.03 FBA A iletisim kaybi zmn
asimi parametresi tarafindan tanimlanir.
Eylem yok Eylem olmaz. 0
Hata lletisim kesintisi algilama etkindir. Bir iletisim kesintisi duru- 1
munda, slrlicu bir 7510 FBA A iletisimi hatasinda acilir ve
serbest durus yapar.
Son hiz lletisim kesintisi algilama etkindir. iletisim kesintisi duru- 2
munda, sirlicu bir uyari (A7C1 FBA A iletisimi) olusturur ve
hizi, strticiinin galisti§i seviyede dondurur. Hiz 850 ms
dusuk gecigli filtreleme kullanilarak gergek hiz esas alinarak
belirlenir.
UYARI! Bir haberlesme kesintisi durumunda calis-
maya devam etmenin glvenli oldugundan emin olun.
Guvenli hiz ref lletisim kesintisi algilama etkindir. Bir iletisim kesintisi duru- 3
munda, sirlicu bir uyari (A7C1 FBA A iletisimi) olusturur ve
hizi, 22.41 Giivenli hiz ref parametresi (ya da frekans refe-
ransi kullanilirken 28.41 Giivenli frekans ref) ile tanimlanan
degere ayarlar.
UYARI! Bir haberlesme kesintisi durumunda calis-
maya devam etmenin glvenli oldugundan emin olun.
Her zaman hata SirlGct 7510 FBA A iletisimi hatasinda agilir. Bu fieldbus'tan | 4
kontrol beklenmedigi zaman bile gerceklesir.
Uyari Sirtict bir A7C1 FBA A iletigimi uyarisi olusturur. Bu field- 5
bus'tan kontrol beklenmedigi zaman bile gergeklesir.
UYARI! Bir haberlesme kesintisi durumunda calis-
maya devam etmenin glvenli oldugundan emin olun.
50.03  FBAAiletisim kaybi | 50.02 FBA A iletisim kaybi fonksiyonu parametresi tarafindan | 0,3 s
zmn asimi tanimlanan eylem gergeklesmeden énceki zaman gecikme-
sini tanimlar. Zaman sayimi iletigim baglantisi mesaj guncel-
lenemediginde baslar.
0,3...6553,5s Zaman gecikmesi. 1=1s




238 Parametreler

No. Ad/Deger Aciklama Def/lFbEq16

50.04  FBA A reff tipi Fieldbus adaptorii A'dan alinan referans 1'in tipini ve dlgcek- | Hiz veya fre-
lendirmesini seger. Referansin élgeklendirmesi, bu parametre | kans
ile segilen referans tipine bagli olarak 46.01...46.04 paramet-
releri ile tanimlanir.

Hiz veya frekans Tip ve skalalandirma etkin olan galisma moduna gére otoma- | 0
tik olarak su sekilde segilir:
Caligma modu -
(bkz. par. 19.01) Referans 1 tipi
Hiz kontroli Hiz
Moment kontroli Hiz
Frekans kontrolu Frekans
Seffaf Olgeklendirme uygulanmaz. 1
Genel Belirli bir referans olmadan genel referans.
Moment Olgeklendirme, 46.03 Moment 6lgeklendirme parametresi ile
tanimlanir.
Hiz Olceklendirme, 46.01 Hiz élgeklendirme parametresi ile 4
tanimlanir.
Frekans Olgeklendirme, 46.02 Frekans 6lgeklendirme parametresiile |5
tanimlanir.

50.05 FBA A ref2 tipi Fieldbus adaptori A'dan alinan referans 2'in tipini ve dlcek- | Hiz veya fre-
lendirmesini seger. Referansin élgeklendirmesi, bu parametre | kans
ile segilen referans tipine bagli olarak 46.01...46.04 paramet-
releri ile tanimlanir.

Hiz veya frekans Tip ve skalalandirma etkin olan galisma moduna gére otoma- | 0
tik olarak su sekilde segilir:
Galigma modu -
(bkz. par. 19.01) Referans 2 tipi
Hiz kontrolu Moment
Moment kontroli Moment
Frekans kontrolu Moment
Seffaf Olgeklendirme uygulanmaz. 1
Genel Belirli bir referans olmadan genel referans.
Moment Olgeklendirme, 46.03 Moment 6lgeklendirme parametresi ile
tanimlanir.
Hiz Olgeklendirme, 46.01 Hiz dlgeklendirme parametresi ile 4
tanimlanir.
Frekans Olceklendirme, 46.02 Frekans 6lgeklendirme parametresiile |5
tanimlanir.

50.06 FBA A SWse¢imi | Fieldbus adaptorii A araciligiyla fieldbus agina génderilecek | Oto
olan Durum word'Unun kaynagini seger.

Oto Durum word'iinuin kaynagi otomatik olarak segilir. 0
Seffaf mod 50.09 FBA A SW seffaf kaynagi parametresi ile secilen kay- | 1

nak fieldbus adaptorl A araciligiyla fieldbus agina Durum
word'l olarak génderilir.
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50.07 FBA A gercgek 1 tipi | Fieldbus adaptorii A araciligiyla fieldbus agina génderilecek | Hiz veya fre-
olan gergek deger 1'in tipini ve 6lgeklendirmesini seger. kans
Degerin dlgeklendirmesi, bu parametre ile segilen gergek
deger tipine bagl olarak 46.01...46.04 parametreleri ile
tanimlanir.

Hiz veya frekans Tip ve skalalandirma etkin olan ¢alisma moduna gére otoma- | 0
tik olarak su sekilde segilir:
Calisma modu N -
(bkz. par. 19.01) Gergek deger 1 tipi
Hiz kontroll Hiz
Moment kontroli Hiz
Frekans kontroli Frekans
Seffaf Olgeklendirme uygulanmaz. 1
Genel Belirli bir referans olmadan genel referans. 2
Moment Olgeklendirme, 46.03 Moment 6lgeklendirme parametresiile |3
tanimlanir.
Hiz Olgeklendirme, 46.01 Hiz élgeklendirme parametresi ile 4
tanimlanir.
Frekans Olgeklendirme, 46.02 Frekans élgeklendirme parametresiile |5
tanimlanir.

50.08 FBA A gergek 2 tipi | Fieldbus adaptéru A araciliiyla fieldbus agina génderilecek Hiz veya fre-
olan gergek deger 2'in tipini ve dlgeklendirmesini seger. Dede- | kans
rin 6lgeklendirmesi, bu parametre ile segilen gergek deger
tipine bagl olarak 46.01...46.04 parametreleri ile tanimlanir.

Hiz veya frekans Tip ve skalalandirma etkin olan ¢alisma moduna gére otoma- | 0
tik olarak su sekilde segilir:
Calisma modu N .
(bkz. par. 19.01) Gergek deger 2 tipi
Hiz kontroll Moment
Moment kontroli Moment
Frekans kontrolu Moment
Seffaf Olgeklendirme uygulanmaz. 1
Genel Belirli bir referans olmadan genel referans. 2
Moment Olgeklendirme, 46.03 Moment 6lgeklendirme parametresiile |3
tanimlanir.
Hiz Olgeklendirme, 46.01 Hiz élgeklendirme parametresi ile 4
tanimlanir.
Frekans Olgeklendirme, 46.02 Frekans élgeklendirme parametresiile |5
tanimlanir.
50.09 FBA A SW seffaf 50.06 FBA A SW sec¢imi parametresi Seffaf mod olarak ayar- | BOS

kaynagi

landiginda, fieldbus durum word'lniin kaynagini seger.

BOS

Kaynak segili degil.

Diger

Kaynak segimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 86).
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50.10  FBA A act1 geffaf 50.07 FBA A gercek 1 tipi parametresi Seffaf olarak ayarlan- | BOS
kaynagi diginda, bu parametre fieldbus adaptéri A araciligiyla field-
bus agina gonderilecek olan gergek deger 1'in kaynagini
seger.
BOS Kaynak segili degil. -
Diger Kaynak segimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 86). -
50.11  FBA A act2 seffaf | 50.08 FBA A gergek 2 tipi parametresi Seffaf olarak ayarlan- | BOS
kaynagi diginda, bu parametre fieldbus adaptéri A araciligiyla field-
bus agina gonderilecek olan gergek deger 2'in kaynagini
seger.
BOS Kaynak segili degil. -
Diger Kaynak segimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 86). -
50.12 FBA A hata Bu parametre hata giderme modunu etkinlestirir. Hizli
giderme modu 50.13...50.18 parametrelerinde fieldbus adaptorii A'dan ali-
nan ve ayni adaptore génderilen igslenmemis (degistirimemis)
verileri géruntiler.
Pasif Hata giderme modu devre digi birakildi. 0
Hizh Hata giderme modu etkinlestirildi. Dongiisel veri giincelleme | 1
olabildigince hizlidir; bu da siriictideki CPU yiikiini arttirir.
50.13  FBA A kontrol Hata giderme 50.712 FBA A hata giderme modu parametresi | -
word'li ile etkinlestirildiyse, master (PLC) tarafindan fieldbus adap-
tori A'ya gonderilen islenmemis (degistirilmemis) kontrol
word'inu gosterir.
Bu parametre salt okunurdur.
00000000h ... Master tarafindan fieldbus adaptérii A'ya génderilen kontrol -
FFFFFFFFh word'l.
50.14  FBA A referansi 1 Hata giderme 50.712 FBA A hata giderme modu parametresi | -
ile etkinlestirildiyse, master (PLC) tarafindan fieldbus adap-
t6ri A'ya gonderilen islenmemis (degistirilmemis) referans
REF1'i gsterir.
Bu parametre salt okunurdur.
-2147483648 ... Master tarafindan fieldbus adaptérii A'ya génderilen ham -
2147483647 REF1.
50.15 FBA A referansi 2 | Hata giderme 50.12 FBA A hata giderme modu parametresi | -
ile etkinlestirildiyse, master (PLC) tarafindan fieldbus adap-
tori A'ya gonderilen islenmemis (degistirilmemis) referans
REF2'yi gosterir.
Bu parametre salt okunurdur.
-2147483648 ... Master tarafindan fieldbus adaptérii A'ya goénderilen ham -
2147483647 REF2.
50.16  FBA A durum Hata giderme 50.712 FBA A hata giderme modu parametresi | -
word'li ile etkinlestirildiyse, fieldbus adaptérii A'dan master'a (PLC)
gonderilen islenmemis (degistiriimemis) durum word'ini gés-
terir.
Bu parametre salt okunurdur.
00000000 ... Fieldbus adaptori A tarafindan master'a génderilen durum -

FFFFFFFFh

word'l.
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50.17  FBA A gergek Hata giderme 50.12 FBA A hata giderme modu parametresi | -
degeri 1 ile etkinlestirildiyse, fieldbus adaptéri A'dan master'a (PLC)
gonderilen islenmemis (degistiriimemis) gercek deger ACT1'i
gosterir.
Bu parametre salt okunurdur.
-2147483648 ... Fieldbus adaptéru A tarafindan master'a génderilen ham -
2147483647 ACT1.
50.18 FBA A gergek Hata giderme 50.12 FBA A hata giderme modu parametresi | -
degeri 2 ile etkinlestirildiyse, fieldbus adaptéri A'dan master'a (PLC)

gonderilen islenmemis (degistiriimemis) gercek deger
ACT2'yi gosterir.
Bu parametre salt okunurdur.

-2147483648 ... Fieldbus adaptori A tarafindan master'a gonderilen ham -
2147483647 ACT2.

51 FBA A ayarlari Fieldbus adaptorii A konfigiirasyonu.

51.01  FBA A tiri Bagl fieldbus adaptér modalindn tipini gérintler. -

0 = Modul bulunamadi ya da uygun sekilde baglanmamis ya
da 50.01 FBA A parametresi ile devre digi birakiimis; 0 = Yok;
1 = PROFIBUS-DP; 32 = CANopen; 37 = DeviceNet;

128 = Ethernet; 132 = PROFInet 10; 135 = EtherCAT;

136 = ETH Pwrlink; 485 = RS-485 comm; 101 = ControlNet;

47808 = BACnet.

Bu parametre salt okunurdur.

51.02 FBA A Par2 51.02...51.26 parametreleri adaptér moduliine ézguddr. -
Daha fazla bilgi igin, fieldbus adaptér modulu belgelerine
bakin. Bu parametrelerin hepsinin kullaniimayabilecegini

unutmayin.
0...65535 Fieldbus adaptorii konfiglirasyon parametresi. 1=1
51.26 FBA A Par26 Bkz. 51.02 FBA A Par2 parametresi. -
0...65535 Fieldbus adaptorii konfiglirasyon parametresi. 1=

51.27  FBA A par yenile Tum degistiriimis fieldbus adaptdr modull yapilandirma ayar- | Tamam
larini onaylar. Yenilemeden sonra, deger otomatik olarak
Tamam degerine geri doner.

Not: Bu parametre suricl galigirken degistirilemez.

Tamam Yenileme tamamlandi. 0

Yapilandir Yenileniyor. 1

51.28  FBA A par tablo siir | (Surlicinin hafizasinda saklanan) fieldbus adaptér modili | -
esleme dosyasinin parametre tablosu revizyonunu gosterir.
axyz formatinda, burada ax = major tablo revizyon numarasi;
yz = mindr tablo revizyon numarasi.

Bu parametre salt okunurdur.

Adaptér moddliiniin parametre tablosu revizyonu. -

51.29  FBA A siriicii tipi (Suruclnun hafizasinda saklanan) fieldbus adaptér moduli | -
kodu esleme dosyasindaki surtici tipi kodunu gosterir.
Bu parametre salt okunurdur.

0...65535 Esleme dosyasinda kayitli striici tipi kodu. 1=1
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51.30 FBA A esleme dos- | Siriclnin hafizasinda saklanan fieldbus adaptér moduili -
yasi sdr esleme dosyasi revizyonunu ondalik sayi formatinda gosterir.
Bu parametre salt okunurdur.
0...65535 Esleme dosyasi revizyonu. 1=1
51.31  D2FBA A iletisim Fieldbus adaptér modili haberlesme durumunu gérintdler. Yapilandiril-
durumu madi
Yapilandiriimadi Adaptor konfiglire edilmemis. 0
Baglatiliyor Adaptdr baslatiliyor. 1
Zaman asimi Adaptodr ve surlicu arasindaki iletisiminde bir zaman asimi 2
gergeklesmistir.
Yapilandirma hatasi | Adaptér yapilandirma hatasi: siriiciiniin dosya sisteminde 3
esleme dosyasi bulunamadi ya da esleme dosyasi yiklemesi
ic defadan daha fazla basarisiz oldu.
Cevrimdisi Fieldbus iletisimi kapali durumda.
Cevrimigi Fieldbus iletisimi agik durumdadir ya da fieldbus adaptori bir
iletisim kesintisi tespit etmeyecek sekilde yapilandiriimistir.
Daha fazla bilgi igin, fieldbus adaptérii belgelerine bakin.
Reset Adaptér, donanim resetleme islemi gerceklestiriyor. 6
51.32  FBA A iletisimi SW | Adaptdr moddlinin ortak program revizyonunu axyz forma-
sdrtimu tinda gdsterir; a = major revizyon numarasi, xy = mindr reviz-
yon numarasi, z = diizeltme numarasi veya harfi.
Ornek: 190A = revizyon 1.90A.
Adaptér modiiliiniin ortak program revizyonu. -
51.33  FBA A uygulamasi | Adaptoér modiliiniin uygulama programi revizyonunu axyz
SW stirdmii formatinda gdsterir; a = major revizyon numarasi, Xy = minor
revizyon numarasi, z = diizeltme numarasi veya harfi.
Ornek: 190A = revizyon 1.90A.
Adaptdr modulinin uygulama programi versiyonu. -
52 FBA A veri girigi Fieldbus adaptérii A araciligiyla siriiciiden fieldbus kontrol
cihazina aktarilacak olan verilerin segimi.
Not: 32 bitlik de@er i¢in iki ardigik parametre gerekir. Bir veri
parametresinde 32 bitlik deger segildiginde, sonraki para-
metre otomatik olarak ayrilr.
52.01 FBA A veriint 52.01...52.12 parametreleri, fieldbus adaptéri A araciligiyla | Yok
surtictden fieldbus kontrol cihazina aktarilacak olan verileri
seger.
Yok Yok. 0
CW 16bit Kontrol Word'li (16 bit) 1
Ref1 16bit Referans REF1 (16 bit) 2
Ref2 16bit Referans REF2 (16 bit) 3
SW 16bit Durum Word'(i (16 bit) 4
Act1 16bit Gergek deger ACT1 (16 bit) 5
Act2 16bit Gergek deger ACT2 (16 bit) 6
CW 32bit Kontrol Word'li (32 bit) 11
Ref1 32bit Referans REF1 (32 bit) 12
Ref2 32bit Referans REF2 (32 bit) 13
SW 32bit Durum Word'li (32 bit) 14
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Act1 32bit Gergek deger ACT1 (32 bit) 15
Act2 32bit Gergek deger ACT2 (32 bit) 16
SW2 16bit Durum Word'li 2 (16 bit) 24
Diger Kaynak segimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 86). -
52.12 FBA Averiin12 Bkz. parametre 52.01 FBA A veriin1. Yok
53 FBA A veri ¢ikigi Fieldbus adaptéru A araciliiyla fieldbus kontrol cihazindan
sliricllye aktarilacak olan verilerin segimi.
Not: 32 bitlik de@er icin iki ardisik parametre gerekir. Bir veri
parametresinde 32 bitlik deger segildiginde, sonraki para-
metre otomatik olarak ayrilir.
53.01  FBA A veri out1 53.01...53.12 parametreleri, fieldbus adaptori A araciliiyla | Yok
fieldbus kontrol cihazindan siriiclye aktarilacak olan verileri
seger.
Yok Yok. 0
CW 16bit Kontrol Word'li (16 bit) 1
Ref1 16bit Referans REF1 (16 bit) 2
Ref2 16bit Referans REF2 (16 bit) 3
CW 32bit Kontrol Word'li (32 bit) 1
Ref1 32bit Referans REF1 (32 bit) 12
Ref2 32bit Referans REF2 (32 bit) 13
CW2 16bit Kontrol Word'li 2 (16 bit) 21
Diger Kaynak segimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 86). -
53.12  FBA A veriout12 Bkz. parametre 53.01 FBA A veri out1. Yok
58 Dabhili fieldbus Dahili fieldbus (EFB) arabiriminin konfiglirasyonu.
Ayrica bkz. bollim Dahili fieldbus arabirimi (EFB) araciligiyla
fieldbus kontrolii (sayfa 333).
58.01  Protokol Dahili fieldbus arabirimini etkinlestirir/devre digi birakir ve kul- | Yok
lanilacak protokolu seger.
Yok Yok (iletisim devre disi). 0
Modbus RTU Dahili fieldbus arabirimi etkinlestirildi ve Modbus RTU proto- | 1
koltindi kullaniyor.
BACnet MSTP Dahili fieldbus arabirimi etkinlestirildi ve BACnet MSTP proto- | 2
kollnd kullaniyor.
58.02  Protokol kimligi Protokol kimligini ve revizyonu gdsterir. -
Bu parametre salt okunurdur.
Protokol kimlidi ve revizyon. 1=1
58.03  Nod adresi Sirlcunun fieldbus baglantisindaki nod adresini tanimlar. 1
1...247 degerlerine izin verilir. Ayni adrese sahip iki cihazin
gevrimici olmasina izin veriimez.
Bu parametrede yapilan degisiklikler, kontrol Gnitesi yeniden
baslatildiktan sonra veya yeni ayarlar 58.06 lletisim kontrolii
(Ayarlari tazele) parametresi tarafindan onaylandiklarinda
gegerli olur.
0...255 Nod adresi (1...247 degerlerine izin verilir). 1=1
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58.04  Haberlesme hizi Fieldbus baglantisinin transfer hizini seger. 19,2 kbps
Bu parametrede yapilan degisiklikler, kontrol tnitesi yeniden
baslatildiktan sonra veya yeni ayarlar 58.06 lletisim kontrolii
(Ayarlari tazele) parametresi tarafindan onaylandiklarinda
gegerli olur.
Otomatik tespit lletisim hizi otomatik olarak algilandi. 0
4,8 kbps 4,8 kbit/s. 1
9,6 kbps 9,6 kbit/s. 2
19,2 kbps 19,2 kbit/s. 3
38,4 kbps 38,4 kbit/s. 4
57,6 kbps 57,6 kbit/s. 5
76,8 kbps 76,8 kbit/s. 6
115,2 kbps 115,2 kbit/s. 7
58.05 Parite Parite bitinin tipini ve stop bitlerinin sayisini seger. 8CIFT 1
Bu parametrede yapilan degisiklikler, kontrol nitesi yeniden
baslatildiktan sonra veya yeni ayarlar 58.06 lletisim kontrolii
(Ayarlari tazele) parametresi tarafindan onaylandiklarinda
gegerli olur.
8 HICBIRI 1 Sekiz veri biti, parite biti yok, bir stop biti. 0
8 HICBIRI 2 Sekiz veri biti, parite biti yok, iki stop biti. 1
8 CIFT1 Sekiz veri biti, gift parite biti, bir stop biti. 2
8 TEK 1 Sekiz veri biti, tek parite biti, bir stop biti. 3
58.06 lletisim kontrolii Kullanimdaki degistirilmis EFB ayarlarini alir veya sessiz Devrede
modu etkinlestirir.
Devrede Normal galisma. 0
Ayarlari tazele Avyarlari yeniler (58.01...58.05, 58.14...58.17, 58.25, 1
58.28...58.34 parametreleri) ve kullanimdaki degistirilmis
EFB konfigurasyon ayarlarini alir. Devrede 6desine otomatik
olarak geri doner.
Sessiz mod Sessiz modu etkinlestirir (higbir mesaj aktarilmaz). 2

Sessiz mod bu parametrenin Ayarlari tazele segimini etkinles-
tirerek sonlandirilabilir.
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58.07 lletisim teshisi EFB haberlesme durumunu gorintdler. -
Bu parametre salt okunurdur.
Adin yalnizca hata mevcutken (bit degeri 1) goriinir oldugunu
unutmayin.
Bit Adi Aciklama
0 Baslat basarisiz 1 = EFB baslatma basarisiz oldu
1 Addr Konfig hatasi 1 = Protokol nod adresine izin vermedi
2 Sessiz mod 1 = Surlicunin iletmesine izin veriimez
0 = SirGcinin iletmesine izin verilir
3 Rezerve
4 Kablo hatasi 1 = Hatalar tespit edildi (A/B kablolari muhtemelen degistirildi)
5 Parite hatasi 1 = Hata tespit edildi: 58.04 parametresini kontrol edin 58.05
6 Haberlesme hizi hatasi|1 = Hata tespit edildi: 58.05 parametresini kontrol edin 58.04
7 Bara faaliyeti yok 1 = Son 5 saniye iginde 0 bayt alindi
8 Paket yok 1 = Son 5 saniye iginde 0 paket (herhangi bir cihaza
adreslenmis) tespit edildi
9 Guriltt veya 1 = Hatalar tespit edildi (parazit veya hattaki ayni adreste baska
adresleme hatasi bir cihaz)
10 lletisim kaybi 1 = Zaman asimi iginde siirlicliye adreslenmis O paket alindi
(58.16)
1" CW/Ref kaybi 1 = Zaman asimi iginde higbir kontrol word'li veya referans
alinmadi (58.16)
12 Etkin degil Rezerve
13...15 |Rezerve
0000h...FFFFh EFB iletisim durumu. 1=1
58.08  Alinan paket Sirlcuye adreslenen gegerli paketlerin sayisini gésterir. Nor- | -
mal galisma sirasinda sayi sabit bir bigimde artar.
Reset tusu 3 saniyeden uzun sure basil tutularak kumanda
panelinden resetlenebilir.
0...4294967295 Sirlcuye adreslenen alinmis paketlerin sayisini gosterir. 1=1
58.09  Aktarilan paketler Sirlcu tarafindan aktarilan gegerli paketlerin sayisini goste- | -
rir. Normal ¢aligsma sirasinda sayi sabit bir bigimde artar.
Reset tusu 3 saniyeden uzun sire basil tutularak kumanda
panelinden resetlenebilir.
0...4294967295 Aktarilan paketlerin sayisi. 1=1
58.10  Tim paketler Baradaki herhangi bir cihaza adreslenen gecerli paketlerin -
sayisini gosterir. Normal galisma sirasinda, bu sayi surekli
artar.
Reset tusu 3 saniyeden uzun siire basih tutularak kumanda
panelinden resetlenebilir.
0...4294967295 Alinan tum paketlerin sayisi. 1=1
58.11  UART hatalari Sirdcu tarafindan alinan karakter hatalarinin sayisini géste- | -
rir. Sayidaki artig, barada bir konfiglirasyon sorununu gésterir.
Reset tusu 3 saniyeden uzun sure basil tutularak kumanda
panelinden resetlenebilir.
0...4294967295 UART hatalarinin sayisi 1=1
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58.12  CRC hatalari

Siirtict tarafindan alinan CRC hatali paketlerin sayisini gos-
terir. Sayidaki artis, barada bir paraziti gosterir.

Reset tusu 3 saniyeden uzun sire basil tutularak kumanda
panelinden resetlenebilir.

0...4294967295

CRC hatalarinin sayisi

1=

58.14 lletisim kaybi
eylemi

Sdirtcunun bir EFB iletisim kesilmesine nasil tepki verecegini
seger.

Bu parametrede yapilan degisiklikler, kontrol Unitesi yeniden
baslatildiktan sonra veya yeni ayarlar 58.06 lletisim kontrolii
(Ayarlari tazele) parametresi tarafindan onaylandiklarinda
gegerli olur.

Ayrica bkz. parametre 58.15 lletisim kaybr modu ve 58.16
Iletisim kaybi siiresi.

Hata

Hayir

Eylem olmaz (izleme devre dist).

Hata

O anda etkin olan kontrol konumunda EFB'den baslat/durdur
beklendiginde surlcu iletisim kaybini izler. Siricl, sadece o
anda etkin olan kontrol konumundaki kontrol EFB'den bekle-
niyorsa hata ile 6681 EFB iletisim kaybi agar. EFB'den
sadece referans geliyorsa ve iletisim kaybolduysa sirici
hata agmaz.

Son hiz

Sirlcu bir A7CE EFB iletisim kaybi uyarisi olusturur ve hizi,
sirlclinin galistigr seviyede dondurur. Hiz 850 ms diisiik
gegcisli filtreleme kullanilarak gercek hiz esas alinarak belirle-
nir. Bu yalnizca, EFB'den kontrol beklendiginde meydana
gelir.
UYARI! Bir haberlesme kesintisi durumunda ¢alis-
maya devam etmenin glivenli oldugundan emin olun.

Guvenli hiz ref

Sirlcu bir A7CE EFB iletisim kaybi uyarisi olusturur ve hizi,
22.41 Givenli hiz ref parametresi (ya da frekans referansi
kullanilirken 28.41 Gtivenli frekans ref) ile tanimlanan hiza
ayarlar. Bu yalnizca, EFB'den kontrol beklendiginde meydana
gelir.
UYARI! Bir haberlesme kesintisi durumunda ¢alis-
maya devam etmenin glvenli oldugundan emin olun.

Her zaman hata

Sirlcu surekli olarak iletisim kaybini izler. Surtici 6681 EFB
iletisim kaybi hatasinda agihr. Siirticli EFB baslatmanin/dur-
durun veya referansin kullaniimadigi kontrol konumunda bile
gerceklesebilir.

Uyari

Sirlcu bir A7CE EFB iletisim kaybi uyarisi olusturur. Bu

EFB'den hicbir kontrol beklenmese de meydana gelir.
UYARI! Bir haberlesme kesintisi durumunda ¢alis-
maya devam etmenin glvenli oldugundan emin olun.

58.15 lletisim kaybi modu

Hangi mesaj tiplerinin bir EFB iletisim kaybi tespit edince
zaman asimi sayacini sifirlayacagini tanimlar.

Bu parametrede yapilan degisiklikler, kontrol tnitesi yeniden
baglatildiktan sonra veya yeni ayarlar 58.06 lletisim kontroli
(Ayarlari tazele) parametresi tarafindan onaylandiklarinda
gegcerli olur.

Ayrica bkz. parametre 58.14 lletisim kaybi eylemi ve 58.16
lletisim kaybi siiresi.

Cw/Ref1/
Ref2

Herhangi bir mesaj

Sdriuclye adreslenen herhangi bir mesaj zaman asimini sifir-
lar.

Cw / Ref1 / Ref2

Kontrol word'inlin veya bir referansin yazimi zaman asimini
sifirlar.




Parametreler 247

No.

Ad/Deger

Aciklama

Def/FbEq16

58.16

lletisim kaybi siiresi

EFB iletigimi i¢in bir zaman agimi ayarlar. Bir iletisim kesintisi
zaman asimindan uzun sirerse, 58.14 lletisim kaybi eylemi
parametresi ile belirtilen eylem gergeklestirilir.

Bu parametrede yapilan degisiklikler, kontrol tnitesi yeniden
baslatildiktan sonra veya yeni ayarlar 58.06 lletisim kontrol(i
(Ayarlari tazele) parametresi tarafindan onaylandiklarinda
gegerli olur.

Ayrica bkz. parametre 58.15 lletisim kaybi modu.

30s

0,0...6000,0 s

EFB iletisim zaman asimi.

1=

58.17

Génderim gecikme

Protokol tarafindan zorlanan herhangi bir sabit gecikmeye ek
olarak minimum bir tepki gecikmesi tanimlar.

Bu parametrede yapilan degisiklikler, kontrol tnitesi yeniden
baslatildiktan sonra veya yeni ayarlar 58.06 lletisim kontrolii
(Ayarlari tazele) parametresi tarafindan onaylandiklarinda
gegerli olur.

0ms

0...65535 ms

Minimum tepki gecikmesi.

58.18

EFB kontrol word'.

Sirdctuden Modbus kontrol cihazina gonderilen islenmemis
(degistiriimemis) durum word'iini gériintiiler. Hata giderme
amaciyla.

Bu parametre salt okunurdur.

0000h...FFFFh

Kontrol word’li Modbus kontrol cihaziyla siriiciiye goénderilir.

58.19

EFB durum word'ti

Hata giderme amaciyla islenmemis (degistiriimemis) durum
word'ini gosterir.
Bu parametre salt okunurdur.

0000h...FFFFh

Siricuden Modbus kontrol cihazina gdnderilen durum
word'iint goérintdler.

58.25

Kontrol profili

Protokol tarafindan kullanilan haberlesme profilini tanimlar.
Bu parametrede yapilan degisiklikler, kontrol tnitesi yeniden
baslatildiktan sonra veya yeni ayarlar 58.06 lletisim kontrolii
(Ayarlari tazele) parametresi tarafindan onaylandiklarinda
gegerli olur.

ABB Siirtict-
leri

ABB Sdrictleri

ABB Siricdleri kontrol profili (16 bit kontrol word'liyle)

0

DCU Profili

DCU kontrol profili (16 veya 32 bit kontrol word'i ile)

5

58.26

EFB ref1 tipi

Harici fieldbus arabiriminden alinan referans 1'in tipini ve
Olgeklendirmesini seger.

Olgeklendirilmis referans 03.09 EFB referansi 1 ile gériintiile-
nir.

Hiz veya fre-
kans

Hiz veya frekans

Tip ve skalalandirma etkin olan ¢calisma moduna gére otoma-
tik olarak su sekilde segilir:

Calisma modu
(bkz. par. 19.01)

Hiz kontrolu
Moment kontrolu
Frekans kontrolu

Referans 1 tipi

Hiz
Hiz
Frekans

Seffaf

Olgeklendirme uygulanmaz.

Genel

Belirli bir referans olmadan genel referans. Olgeklendirme: 1
=100.

Moment

Moment referansi Olgeklendirme, 46.03 Moment &lgeklen-
dirme parametresi ile tanimlanir.
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Hiz Hiz referansi. Olgeklendirme, 46.01 Hiz éigeklendirme para- |4
metresi ile tanimlanir.
Frekans Frekans referansi Olgeklendirme, 46.02 Frekans &lgeklen- 5
dirme parametresi ile tanimlanir.
58.27  EFB ref2 tipi Harici fieldbus arabiriminden alinan referans 2'nin Moment
tipini ve dlgeklendirmesini seger.
Olgeklendirilmis referans 03.10 EFB referansi 2 ile gériintiile-
nir.
58.28 EFB act1 tipi Gergek deger 1'in tlriinu secer. Hiz veya fre-
kans
Hiz veya frekans Tip ve skalalandirma etkin olan galisma moduna gére otoma- | 0
tik olarak su sekilde segilir:
Galigma modu .
(bkz. par. 19.01) Gergek 1 tipi
Hiz kontrol Hiz
Moment kontroli Hiz
Frekans kontrolu Frekans
Seffaf Olgeklendirme uygulanmaz. 1
Genel Belirli bir referans olmadan genel referans. Olgeklendirme: 1 | 2
=100.
Moment Olgeklendirme, 46.03 Moment éigeklendirme parametresiile |3
tanimlanir.
Hiz Olceklendirme, 46.01 Hiz élgeklendirme parametresi ile 4
tanimlanir.
Frekans Olgeklendirme, 46.02 Frekans 6lgeklendirme parametresiile |5
tanimlanir.
58.29  EFB act?2 tipi Gergek degder 2'nin turlinl seger. Seffaf
Segenekler igin, bkz. parametre 58.28 EFB act1 tipi.
58.31  EFB act1 seffaf 58.28 EFB act1 tipi parametresi Seffaf olarak ayarlandiginda, | Segilmedi
kaynagi gercek deger 1'in kaynagini seger.
Secilmedi Yok. 0
Diger Kaynak segimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 86). -
58.32  EFB act?2 seffaf 58.29 EFB act?2 tipi parametresi Seffaf olarak ayarlandiginda, | Diger (par.
kaynagi gercek deger 2'nin kaynagini seger. 01.07 Motor
akimi)
Segilmedi Yok. 0

Diger

Kaynak secimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 86).
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58.33  Adresleme modu Parametreler ile 400101...465535 Modbus kayit aralijindaki | Mod 0
tutma kayitlari arasindaki eslemeyi tanimlar.

Bu parametrede yapilan degisiklikler, kontrol Gnitesi yeniden
baglatildiktan sonra veya yeni ayarlar 58.06 lletisim kontrolii
(Ayarlar tazele) parametresi tarafindan onaylandiklarinda
gegerli olur.

Mod 0 16 bit degerler (gruplar 1...99, dizinler 1...99 ): 0
Kayit adresi = 400000 + 100 x parametre grubu + parametre
dizini. Ornegin, 22.80 parametresi 400000 + 2200 + 80 =
402280 kaydina eslenir.

32 bit degerler (gruplar 1...99, dizinler 1...99 ):

Kayit adresi = 420000 + 200 x parametre grubu + 2 x para-
metre dizini. Ornegin, 22.80 parametresi 420000 + 4400 +
160 = 424560 kaydina eslenir.

Mod 1 16 bit degerler (gruplar 1...255, dizinler 1...255 ): 1
Kayit adresi = 400000 + 256 x parametre grubu + parametre
dizini. Ornegin, 22.80 parametresi 400000 + 5632 + 80 =
405712 kaydina eslenir.

Mod 2 32 bit deg@erler (gruplar 1...127, dizinler 1...255 ): 2
Kayit adresi = 400000 + 512 x parametre grubu + 2 x para-
metre dizini. Ornegin, 22.80 parametresi 400000 + 11264 +
160 = 411424 kaydina eslenir.

58.34  Word sirasi 32 bit parametrelerinin 16 bit kayitlarinin hangi sirayla aktari- | LO-HI
lacagini seger.

Her bir kayit igin, birinci bayt yliksek deger baytini ve ikinci
bayt diisiik deger baytini igerir.

Bu parametrede yapilan degisiklikler, kontrol nitesi yeniden
baglatildiktan sonra veya yeni ayarlar 58.06 lletisim kontrolii
(Ayarlari tazele) parametresi tarafindan onaylandiklarinda
gegerli olur.

HI-LO Birinci kayit yliksek deger word'iinii ve ikinci kayit disiik 0
deger word'lnu igerir.

LO-HI Birinci kayit dusik deger word'linl ve ikinci kayit yliksek 1
deger word'Unu igerir.

58.101 Data G/C 1 Modbus master'in, Modbus kayit 1'e (400001) ait kayit adre- | CW 16bit
sinden okudugunda veya bu adrese yazdiginda eristigi suri-
clideki adresi tanimlar.

Master veri tipini tanimlar (giris veya ¢ikig). Deger, iki adet 16
bit word'den olusan Modbus kasasinda aktarilir. Deger 16 bit
ise, LSW'de (en 6nemsiz word) aktarilir. Deger 32 bit ise,
bunun igin bir sonraki parametre de ayrilir ve Yok olarak ayar-
lanmalidir.

Yok Eslesme yok, kayit her zaman sifir. 0

CW 16bit ABB Siirticdileri profili: 16 bit ABB suriiclleri kontrol word'(; 1
DCU Profili: DCU kontrol word'inlin daha diistk 16 bitleri

Ref1 16bit Referans REF1 (16 bit) 2

Ref2 16bit Referans REF2 (16 bit)

SW 16bit ABB Siirtictileri profili: 16 bit ABB surtctleri durum word'l;

DCU Profili: DCU durum word'liniin daha distk 16 bitleri

Act1 16bit Gergek deger ACT1 (16 bit) 5

Act2 16bit Gergek deger ACT2 (16 bit) 6

CW 32bit Kontrol Word'li (32 bit) 11

Ref1 32bit Referans REF1 (32 bit) 12
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Ref2 32bit Referans REF2 (32 bit) 13
SW 32bit Durum Word'li (32 bit) 14
Act1 32bit Gergek deger ACT1 (32 bit) 15
Act2 32bit Gergek deger ACT2 (32 bit) 16
CW?2 16bit ABB Siiriiciileri profili: kullanilmaz; DCU Profili: DCU kontrol | 21
word'intin daha yiksek 16 bitleri
SW2 16bit ABB Siirticdleri profili: kullanilmaz / her zaman sifir; DCU 24
Profili: DCU durum word'iniin daha yiiksek 16 bitleri
RO/DIO kontrol 10.99 RO/DIO kontrol word'(i parametresi. 31
word'l
AO1 veri depolama | 13.97 AO1 veri depolama parametresi. 32
AO2 veri depolama | 13.92 AO2 veri depolama parametresi. 33
Geribildirim veri 40.91 Geribildirim veri depolama parametresi. 40
depolama
Ayar noktasi veri 40.92 Ayar noktasi veri depolama parametresi. 41
depolama
Diger Kaynak secimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 86). -
58.102 Data G/G 2 Modbus master'in, kayit adresi 400002'den okudugunda veya | Ref1 16bit
bu adrese yazdiginda siriclde eristigi adresi tanimlar.
Secenekler igin, bkz. parametre 58.101 Data G/C 1.
58.103 Data G/C 3 Modbus master'in, kayit adresi 400003'den okudugunda veya | Ref2 16bit
bu adrese yazdiginda surictde eristigi adresi tanimlar.
Segenekler igin, bkz. parametre 58.101 Data G/C 1.
58.104 Data G/C 4 Modbus master'in, kayit adresi 400004'den okudugunda veya | SW 16bit
bu adrese yazdiginda suricude eristigi adresi tanimlar.
Segenekler igin, bkz. parametre 58.101 Data G/C 1.
58.105 Data G/C 5 Modbus master'in, kayit adresi 400005'den okudugunda veya | Act1 16bit
bu adrese yazdiginda suricude eristigi adresi tanimlar.
Secenekler igin, bkz. parametre 58.701 Data G/C 1.
58.106 Data G/C 6 Modbus master'in, kayit adresi 400006'den okudugunda veya | Act2 16bit
bu adrese yazdiginda suricude eristigi adresi tanimlar.
Segcenekler igin, bkz. parametre 58.101 Data G/C 1.
58.107 Data G/G 7 Modbus kayit adresi 400007 icin parametre segici. Yok
Segenekler igin, bkz. parametre 58.101 Data G/C 1.
58.114 Data G/C 14 Modbus kayit adresi 400014 icin parametre segici. Yok

Secenekler igin, bkz. parametre 58.101 Data G/C 1.
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70 Gegersiz kil Gegersiz kilmay! etkinlestirme/devre digi birakma, gegersiz
kilma aktivasyon sinyali ve gegersiz kilma hizi/frekansi.
70.01  Gegersiz kilma Gegersiz kilma durumunu gosterir. -
durumu Bu parametre salt okunurdur.
Bit Adi Aciklama
0 Gegersiz kilma 0 = Gegersiz kilma devre digi birakildi; 1 = Gegersiz kilma
etkinlestirildi etkinlestirildi.
1 Gegersiz kilma etkin |0 = Gegersiz kilma pasif; 1 = Sirlicu etkin.
2 ﬁseerigersiz kilma yéni |0 = Gegersiz kilma yond ileri degil; 1 = Gegersiz kilma yon( ileri.
3 Gegersiz kilma yéni |0 = Gegersiz kilma yénu geri degil; 1 = Gegersiz kilma yoni geri.
eri
4...6 EI;ezerve
7 Calisma izni 0 = Galisma izni pasif; 1 = Galisma izni etkin.
8 Baslatma kilidi 1 0 = Baglatma kilidi 1 pasif; 1 = Baglatma kilidi 1 etkin.
9 Baslatma kilidi 2 0 = Baslatma kilidi 2 pasif; 1 = Baslatma kilidi 2 etkin.
10 Baslatma kilidi 3 0 = Baslatma kilidi 3 pasif; 1 = Baglatma kilidi 3 etkin.
1" Baslatma kilidi 4 0 = Baslatma kilidi 4 pasif; 1 = Baglatma kilidi 4 etkin.
12...15 |Rezerve
70.02  Gegersiz kil Gegersiz kilma fonksiyonunu etkinlestirir. Kapall
Kapali Gegersiz kilma devre digi birakildi. 0
Acik Gegersiz kilma etkinlestirildi. 1
70.03  Gegersiz kilmayi Gegersiz kilma etkinlestirmesinin kaynagdini seger. Bos
etkinlestirme kay- | Kaynagin 0 degeri gegersiz kilmayi devre disi birakir.
nagi Kaynagin 1 degeri gegersiz kilmay: etkinlestirir.
Bos 0. 0
Kullanihyor 1. 1
DI1 DI1 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 0). 2
DI2 DI2 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 1). 3
DI3 DI3 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 2). 4
Dl4 Dl4 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 3). 5
DI5 DI5 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 4). 6
DI6 DI6 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 5). 7
-DI1 DI1 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 0). 8
-DI2 DI2 dijital girisi (710.02 DI gecikmis durumu, bit 1). 9
-DI3 DI3 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 2). 10
-Dl14 DI4 dijital girisi (710.02 DI gecikmis durumu, bit 3). 11
-DI5 DI5 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 4). 12
-DI6 DI6 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 5). 13
Diger [bit] Kaynak segimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 86). -
70.04  Gegersiz kilma Gegersiz kilma modunda kullanilan hizin kaynagini secer. Sabit hiz
referans kaynagi
Sabit hiz Sabit hiz referans olarak kullanilir. 0
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Gegersiz kilma 70.06 Gegersiz kilma frekansi veya 70.07 Gegersiz kilma hizi | 1
hiziffrekansi parametresi referans olarak kullanihr.

70.05  Gegersiz kilma Gegersiz kilma modunda kullanilan motor yéniiniin kaynagini | lleri
yoéni seger.
ileri Yén ileridir. 0
Geri Yon geridir. 1
DI1 DI1 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 0). 2
DI2 DI2 dijital girisi (710.02 DI gecikmis durumu, bit 1). 3
DI3 DI3 dijital girisi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 2). 4
Dl4 DI4 dijital girisi (710.02 DI gecikmis durumu, bit 3). 5
DI5 DI5 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 4). 6
DI6 DI6 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 5). 7
-DI1 DI1 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 0). 8
-DI2 DI2 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 1). 9
-DI3 DI3 dijital girisi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 2). 10
-Dl4 DI4 dijital girisi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 3). 1
-DI5 DI5 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 4). 12
-DI6 DI6 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 5). 13
Diger [bit] Kaynak secimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 86). -

70.06  Gegersiz kilma fre- | 70.04 Gegersiz kilma referans kaynagi parametresi Gegersiz | 0,0 Hz
kansi kilma hizi/frekansi olarak ayarlandiginda ve siriict frekans

modundayken gegersiz kilma modunda referans olarak kulla-
nilan frekansi tanimlar.
-500,0...500,0 Hz Gegersiz kilma frekansi. 1=1Hz

70.07  Gegersiz kilma hizi | 70.04 Gegersiz kilma referans kaynagi parametresi Gegersiz | 0,0 Hz

kilma hizi/frekansi olarak ayarlandiginda ve siriict hiz
modundayken gegersiz kilma modunda referans olarak kulla-
nilan hizi tanimlar.
30000,0... Gegersiz kilma hizi. 1=rpm

30000,0 rpm
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70.10  Gegersiz kilma Sirlcu parametrelerinde yapilandirilan baslatma kilidi ve
etkinlestirme segimi | galisma izni parametrelerinin hangilerinin gecersiz kilma fonk-

siyonunun motoru galistirmasina veya g¢alisan motoru durdur-

masina izin vermeyecegini seger. Surlici bununla birlikte

gegersiz kilma modunda kalir.

motor.

Bit Adi Aciklama

0 Calisma izni 1= 20.40 Calisma izni parametresi tarafindan tanimlanan
kaynak 0 ise, gegersiz kilmanin motoru galistirmasina izin
verilmez ve motor durdurulur.

1 Baslatma kilidi 1 1 = 20.41 Baglatma kilidi 1 parametresi tarafindan tanimlanan
kaynak 0 ise, gegersiz kilmanin motoru g¢alistirmasina izin
verilmez ve motor durdurulur.

2 Baslatma kilidi 2 1 = 20.42 Baglatma kilidi 2 parametresi tarafindan tanimlanan
kaynak 0 ise, gegersiz kilmanin motoru ¢alistirmasina izin
veriimez ve motor durdurulur.

3 Baslatma kilidi 3 1 = 20.43 Baglatma kilidi 3 parametresi tarafindan tanimlanan
kaynak 0 ise, gegersiz kilmanin motoru galistirmasina izin
verilmez ve motor durdurulur.

4 Baslatma kilidi 4 1 = 20.44 Baglatma kilidi 4 parametresi tarafindan tanimlanan
kaynak 0 ise, gegersiz kilmanin motoru g¢alistirmasina izin
veriimez ve motor durdurulur.

5...15 |Rezerve

71 Harici PID1 Harici PID'nin konfigtirasyonu.

71.01  Harici PID gergek Bkz. 40.01 Proses PID ¢ikigi gergek parametresi. -
degeri

71.02  Geri bildirim gergek | Bkz. 40.02 Proses PID geribildirimi gergek parametresi. -
degeri

71.03  Ayar noktasi ger- Bkz. 40.03 Proses PID ayar noktasi gergek parametresi. -
cek degeri

71.04  Sapma gergek Bkz. 40.04 Proses PID sapmasi gergek parametresi. -

degeri
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71.06  PID durum word'ii | Proses harici PID kontroltiindeki durum bilgilerini gésterir. -
Bu parametre salt okunurdur.
Bit Adi Deger
0 PID etkin 1 = Proses PID kontroll etkin.
1 Rezerve
2 Cikis dondurulmus |1 = Proses PID kontrol cihazi ¢ikisi dondurulmus. 771.38 Cikis
donma parametresi DOGRU ise veya 6lu bant fonksiyonu etkinse (9.
bit ayarlanmigsa) bit ayarlanmgtir.
3..6 Rezerve
7 Cikis Ust limiti 1 = PID ¢ikisI 40.37 parametresi ile sinirlaniyor.
8 Cikig alt limiti 1 = PID ¢ikisi 40.36 parametresi ile sinirlaniyor.
9 Olii bant etkin 1 = Oli bant etkin
10...11 [Rezerve
12 Dahili ayar noktasi 1 = Dahili ayar noktasi etkin (bkz. par. 40.16...40.16)
etkin
13...15 |Rezerve
0000h...FFFFh Proses PID kontroli durum word'G. 1=1
71.07  PID galisma modu | Bkz. 40.07 Proses PID ¢alisma modu parametresi. Kapali
71.08  Geri bildirim 1 kay- | Bkz. 40.08 Ayar 1 geribildirim 1 kaynagi parametresi. Al2 yiizdesi
nagi
71.11  Geri bildirim filtre Bkz. 40.11 Ayar 1 geribildirim filtre siiresi parametresi. 0,000 s
stiresi
71.14  Ayar noktasi 6lgek- | 71.15 Cikis 6lgeklendirme parametresi ile birlikte, proses PID | 1500,00
lendirme kontrol zinciri igin bir genel élgeklendirme faktorl tanimlar.
Ornegin, proses ayar noktasi girisi Hz cinsinden oldugunda
skalalandirma faktériinden yararlanilabilir, PID kontrol cihazi-
nin ¢cikigl ise hiz kontrolde bir rpm degeri olarak kullanilir. Bu
durumda, bu parametre 50 olarak ve 71.15 parametresi 50
Hz'de nominal motor hizina ayarlanabilir.
Aslinda, PID kontrol cihazinin gikisi = [71.15], sapma (ayar
noktasi - geri bildirim) = [71.14] ve [71.32] = 1 oldugunda.
Not: Olgeklendirme 71.14 ve 71.15 arasindaki orana dayanir.
Ornegin, 50 ve 1500 degerleri 1 ve 3 ile ayni skalalandirmay!
olusturacaktir.
-100000.00... Proses ayar noktasi bazinda. 1=1
100000,00
71.15  Cikis dlgeklendirme | Bkz. parametre 71.14 Ayar noktasi élgeklendirme. 1500,00
-100000.00... Proses PID kontroll ¢ikisi bazinda. 1=1
100000,00
71.16  Ayar noktas! 1 kay- | Bkz. parametre 40.16 Ayar 1 ayar noktas! 1 kaynagdi. Al1 yizdesi
nagi
71.19  Dahili ayar noktasi | Bkz. 40.19 Ayar 1 dahili ayar noktasi se¢1 parametresi. Secilmedi
se¢t
71.20  Dahili ayar noktasi | Bkz. 40.20 Ayar 1 dahili ayar noktasi se¢2 parametresi. Secilmedi
se¢2
71.21  Dahili ayar noktasi | Bkz. 40.21 Ayar 1 dahili ayar noktas: 1 parametresi. 0,00 PID

1

musteri birim-
leri
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71.22  Dabhili ayar noktasi | Bkz. parametre 40.22 Ayar 1 dahili ayar noktasi 2. 0,00 PID
2 musteri birim-
leri
71.23  Dabhili ayar noktasi | Bkz. parametre 40.23 Ayar 1 dahili ayar noktasi 3. 0,00 PID
3 musteri birim-
leri
71.26  Ayar noktasi min Bkz. parametre 40.26 Ayar 1 ayar noktas! min. 0,00
71.27  Ayar noktasi maks | Bkz. 40.27 Ayar 1 ayar noktasi maks parametresi. 100000,00
71.31  Sapma gevirme Bkz. parametre 40.31 Ayar 1 sapma gevirme. Cevrilmedi
(Ref - Grbs)
71.32  Kazang Bkz. 40.32 Ayar 1 kazang parametresi. 1,00
71.33  Integral siiresi Bkz. 40.33 Ayar 1 entegrasyon sliresi parametresi. 60,0 s
71.34  Tirev sliresi Bkz. 40.34 Ayar 1 tiirev siiresi parametresi. 0,000 s
71.35  Tirev filtre siiresi Bkz. 40.35 Ayar 1 tiirev filtre siiresi parametresi. 0,0s
71.36  Cikis min Bkz. 40.36 Ayar 1 ¢ikisi min parametresi. 0,0
71.37  Cikis maks Bkz. parametre 40.37 Ayar 1 ¢ikisi maks. 100000,0
71.38  Cikis donma Bkz. parametre 40.38 Ayar 1 ¢ikis donma. Secilmedi
71.39  Olii bant araligi Kontrol programi 71.04 Sapma gergek degeri parametresinin | 0,0
mutlak degerini bu parametre tarafindan tanimlanan 6l bant
araligiyla karsilastirir. Mutlak deger 71.40 Olii bant gecikmesi
parametresi tarafindan tanimlanan sire boyunca 6lu bant
araligi icindeyse, PID 61l bant modu etkinlestirilir ve 71.06
PID durum word'ii 9. biti Olii bant etkin olarak ayarlanir.
Sonra PID'nin gikisi dondurulur ve 71.06 PID durum word'i 2.
biti Cikis dondurulmus olarak ayarlanir.
Mutlak deg@er 61U bant aralijina esit veya daha blyukse, PID
6li bant modu devre disi birakilr.
0.0...32767.0 Aralik 1=
71.40  Olii bant gecikmesi | Oli bant fonksiyonu igin 6lii bant gecikmesini tanimlar. Bkz. [ 0,0's
parametre 71.39 Olii bant aralig.
0,0...3600,0 s Gecikme 1=1s
71.68  Artis 6nleme Bkz. parametre 40.58 Ayar 1 artis 6nleme. Hayir
71.59  Azalma 6nleme Bkz. 40.59 Ayar 1 azalma énleme parametresi. Hayir
71.62  Dahili ayar noktas! | Bkz. 40.62 PID dahili ayar noktasi gercek parametresi. -
gercek
76 PFC yapilandirmasi | PFC (Pompa ve fan kontrolli) ve Otomatik yapilandirma para-
metreleri. Ayrica bkz. bélim Pompa ve fan kontrolii (PFC),
sayfa 66.
76.01  PFC durumu PFC motorlarinin galisiyor/durdu durumunu goriintiler. -

PFC1, PFC2, PFC3 ve PFC4 her zaman PFC sisteminin
1....4. motorlarina karsilik gelir. 76.74 Esyaslandirma PFC
yardim PFC Yalnizca yardimci motoriar olarak ayarlandiysa,
PFC1 sirlclye bagh olan motoru ve PFC2 birinci yardimci
motoru (sistemin 2. motoru) gdsterir. 76.74, Tiim motorlar ola-
rak ayarlandiysa, PFC1 birinci motor, PFC2 2. motordur.
Siriict, Otomatik degistirme islevselligine bagh olarak bu
motorlardan herhangi birine baglanabilir.
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Bit Adi Deger
0 PFC 1 galisiyor 0 = Durdur, 1 = Baglat.
1 PFC 2 galisiyor 0 = Durdur, 1 = Baglat.
2 PFC 3 galisiyor 0 = Durdur, 1 = Baglat.
3 PFC 4 galisiyor 0 = Durdur, 1 = Baglat.
4...15 |Rezerve
0000h...FFFFh PFC réle ¢ikiglarinin durumu. 1=1
76.02  PFC sistem durumu | PFC sisteminin durumunu metin olarak gérinttler. Hizl bir -
PFC sistem genel bakisi saglar (6rnegin, parametre kontrol
panelinin Ana sayfa gériinimine eklendiginde).
76.11  Pompa/fan durumu | Pompa veya fan 1'in durumunu gdsterir. -
1
Bit Adi Deger
0 Hazir 0 = Yanlis, 1 = Dogru
2 Calisiyor 0 = Yanlis, 1 = Dogru
5 PFC kontroliinde 0 = Yanlig, 1 = Dogru
1,3, Rezerve
4...10
1 Kilitli 0 = Yanlis, 1 = Dogru
12...15 |Rezerve
0000h...FFFFh Pompa veya fan 1'in durumu 1=1
76.12  Pompa/fan durumu | Bkz. parametre 76.11 Pompa/fan durumu 1. -
2
76.13  Pompa/fan durumu | Bkz. parametre 76.11 Pompa/fan durumu 1. -
3
76.14  Pompa/fan durumu | Bkz. parametre 76.11 Pompa/fan durumu 1. -
4
76.21  PFC yapilandirmasi | Goklu pompal/fan kontrol modunu (PFC) secer. Kapali
Kapali PFC devre dis!. 0
PFC PFC devrede. Sirici tarafindan ayni anda bir pompa kontrol | 2
edilir. Diger pompalar siriicl lojik tarafindan gahstirihp durdu-
rulan direkt pompalardir.
Frekans (28 Frekans referans zinciri grubu) / hiz (22 Hiz refe-
ransi se¢imi grubu) referansi, PFC iglevselliginin dogru ¢alis-
masi icin PID olarak tanimlanmalidir.
SPFC SPFC devrede. Bkz. bolim Yumusak pompa ve fan kontrolii | 3
(SPFC), sayfa 67.
76.25  Motor sayisi Dogrudan siiriicliye badh olan motor da dahil olmak lzere 1
uygulamada kullanilan toplam motor sayisi.
1.4 Motor sayisi. 1=1
76.26  [zin verilen min Ayni anda galisan minimum motor sayisi. 1
motor sayisi
0.4 Minimum motor sayisi. 1=1
76.27  lzin verilen maks Ayni anda galisan maksimum motor sayisi. 1

motor sayisi
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1..4 Maksimum motor sayisi. 1=1
76.30  Baslangig hiz 1 Birinci yardimci motor igin baslatma hizini (Hz/rpm) tanimlar. | Vektér: 1300
Motor hizi veya frekansi bu parametre tarafindan tanimlanan | rpm; Skaler
limiti astikga yeni bir yardimci motor baslatilir. 48 Hz (ABD:

ikinci yardimei motorun sorunlu baglatmalarini énlemek igin, | 58 Hz)
degisken hizli motorun hizi 76.55 Start gecikmesi paramet-
resi tarafindan tanimlanan siire boyunca baslatma hizindan
daha yuksek olmalidir. Hiz, baglatma hizinin altina duserse,
yardimci motor basglatiimaz.

Proses kosullarini korumak igin, bir hiz tutma agik suresi
76.57 Hiz tutma zamani parametresiyle tanimlanabilir. Belirli
pompa turleri duslik frekanslarda belirgin akis Uretmez. Hiz
tutuma agik stresi ikinci yardimci motoru akis uretebilecegi
bir hiza hizlandirmak icin gereken sireyi telafi etmede kulla-
nilabilir. Birinci yardimci motorun hizi azalirsa ikinci yardimci
motorun baglatmasi iptal edilmez

Hiz

Maks. hiz
76.30
76.41
R
Min. hiz T < '
. 7658 : Zaman
U S— '
‘ T |
wr  ACK 1 ﬁ
2 ® \ Artan akis
ED  KAPALI :
ag ) Start
o] ACIK
E @« ¢ ¢ Azalan akis
KAPALI
Stop
0...32767 rpm/Hz Hiz/frekans 1 =1 birim
76.31  Baslangi¢ hiz 2 Ikinci yardimei motor igin baglatma hizini (Hz/rpm) tanimlar. | Vektor:
Bkz. parametre 76.31 Baslangi¢ hiz 1. 1300 rpm;
Skaler 48 Hz
(ABD: 58 Hz)
76.32  Baslangi¢ hiz 3 Ugiincii yardimer motor igin baslatma hizini (Hz/rpm) tanim- | Vektor:
lar. Bkz. parametre 76.31 Baslangi¢ hiz 1. 1300 rpm;
Skaler 48 Hz
(ABD: 58 Hz)
76.41  Durma hizi 1 Birinci yardimei motor igin durma hizini (Hz/rpm) tanimlar. Vektor:
Dogrudan suriicliye baglh olan motorun hizi bu degerin altina | 800 rpm;
dustliyse ve bir adet yardimci motor calisiyorsa 76.56 Durma | Skaler 25 Hz
gecikme parametresi tarafindan tanimlanan durma gecikmesi | (ABD: 30 Hz)
baslatilir. Gecikme siiresi gectiginde hiz hala ayni veya daha
dlsuk bir seviyede ise ilk yardimci motor durur.
Yardimci pompa durduktan sonra surtcinin ¢aligsma hizi
[Baslangi¢ hiz 1 - Durma hizi 1] artar.
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0...32767 rpm/Hz Hiz/frekans 1 =1 birim
76.42  Durma hizi 2 Ikinci yardimei motor igin durma hizini (Hz/rpm) tanimlar. Bkz. | Vektér:
parametre 76.31 Durma hizi 1. 800 rpm;
Skaler 25 Hz
(ABD: 30 Hz)
76.43  Durma hizi 3 Ugiincii yardimel motor igin durma hizini (Hz/rpm) tanimlar. | Vektor: 8
Bkz. parametre 76.31 Durma hizi 1. 00 rpm; Ska-
ler 25 Hz
(ABD: 30 Hz)
76.55  Start gecikmesi Yardimci motorlar igin bir baslangi¢ gecikmesi tanimlar. Bkz. | 10,00 s
parametre 76.31 Baslangi¢ hiz 1.
0,00...12600,00 s Zaman gecikmesi. 1=1s
76.56  Durma gecikme Yardimci motorlar igin bir durma gecikmesi tanimlar. Bkz. 10,00 s
parametre 76.31 Durma hizi 1.
0,00...12600,00 s Zaman gecikmesi. 1=1s
76.57  Hiz tutma zamani Yardimci motorun agilmasi igin tutma zamani. Bkz. parametre | 0,00 s
76.31 Baslangic hiz 1.
0,00...1000,00 s Zaman. 1=1s
76.58  Hiz birakma zmn Yardimci motorun kapanmasi igin tutma zamani. Bkz. para- 0,00 s
metre 76.31 Durma hizi 1.
0,00...1000,00 s Zaman. 1=1s
76.59  PFC kontaktor Dogrudan siriicl tarafindan kontrol edilen motor igin baslan- | 0,50 s
gecikmesi gi¢ gecikmesi. Bu, yardimci motorlarin baglatiimasini etkile-
mez.
UYARI! Motorlar star-delta starterleri ile donatiimigsa
her zaman bir gecikme ayari bulunmalidir. Gecikme,
starterin zaman ayarindan daha uzun bir sureye ayar-
lanmalidir. Motor, siriiciniin réle ¢ikigi tarafindan agildiktan
sonra, star-delta starterinin 6nce star'i anahtarlamasi ve
ardindan motor suriicliye baglanmadan énce delta'ya geri
doénmesi icin yeterli siire bulunmalidir.
0,20...600,00 s Zaman gecikmesi. 1=1s
76.60 PFC rampa hiz- Bir yardimci motor durdugunda, striicii motor hizi kompan- 1,00 s
lanma sdresi zasyonu igin hizlanma siresini tanimlar. Rampa siresi
ayrica, otomatik degistirme gerceklestikten sonra suruci
motorunun hizlanmasinda da kullanilir.
Parametre yukari rampa suresini sifirdan maksimum fre-
kansa kadar (6nceki referanstan yeni referansa kadar degil)
saniye cinsinden ayarlar.
0,00...1800,00 s Zaman. 1=1s
76.61  PFC rampa yavas- | Bir yardimci motor durdugunda, siriicii motor hizi kompan- 1,00 s
lama stiresi zasyonu igin yavaslama siresini tanimlar. Rampa siiresi
ayrica, otomatik degistirme gerceklestikten sonra siricl
motorunun hizlanmasinda da kullanilir.
Parametre yukari rampa sliresini maksimumdan sifir fre-
kansa kadar (6nceki referanstan yeni referansa kadar degil)
saniye cinsinden ayarlar.
0,00...1800,00 s Zaman. 1=1s
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76.70  Oto degisim

Otomatik degistirmenin tetiklenme seklini tanimlar.

Es yaslanma hari¢ tim durumlarda, otomatik degistirme her
gerceklestiginde baglatma sirasi bir adim ileri gider. Baslatma
sirasi ilk basta 1-2-3-4 ise, otomatik degistirmeden sonra 2-3-
4-1 olur, vb.

Es yaslanma oldugunda, baslatma sirasi tim motorlarin
galisma sureleri tanimlanan limitin iginde kalacak sekilde
belirlenebilir.

Not: Otomatik degistirme sadece suriclnin hizi 76.73 Oto
degisim seviyesi. parametresi tarafindan tanimlanan hizin
altindaysa gergeklesir.

Ayrica bkz. bélim Pompa ve fan kontrolii (PFC) sadece harici
kontrol konumu EXT2'da desteklenir. Autochange, sayfa 66.

Secilmedi

Secilmedi

Otomatik degistirme devre digl.

Segildi

Otomatik degistirme kosullari karsilanirsa yiikselen kenar
otomatik degistirmeyi baglatir.

DI1

Dijital giris DI1 (70.02 DI gecikmis durumu, bit 0) ylikselen
kenari tarafindan tetiklenen otomatik degistirme.

DI2

Dijital giris DI2 (710.02 DI gecikmis durumu, bit 1) ylikselen
kenar tarafindan tetiklenen otomatik degistirme.

DI3

Dijital giris DI3 (70.02 DI gecikmis durumu, bit 2) yiikselen
kenari tarafindan tetiklenen otomatik degistirme.

Di4

Dijital giris D14 (710.02 DI gecikmis durumu, bit 3) ylikselen
kenari tarafindan tetiklenen otomatik degistirme.

DI5

Dijital giris DI5 (710.02 DI gecikmis durumu, bit 4) ylikselen
kenar tarafindan tetiklenen otomatik degistirme.

DI6

Dijital giris DI6 (70.02 DI gecikmis durumu, bit 5) ylikselen
kenari tarafindan tetiklenen otomatik degistirme.

Zamanlamali fonk-
siyon 1

Zamanlamali fonksiyon 1 (34.01 Zamana bagl fonksiyonlarin
durumu (bkz. sayfa 194) 0. biti).

Zamanlamali fonk-
siyon 2

Zamanlamali fonksiyon 2 (34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin
durumu (bkz. sayfa 194) 1. biti).

Zamanlamali fonk-
siyon 3

Zamanlamali fonksiyon 3 (34.01 Zamana bagl fonksiyonlarin
durumu (bkz. sayfa 194) 2. biti).

10

Sabit aralik

76.71 Oto degisim araligi parametresinde belirlenen aralik
gectiginde otomatik degistirme tamamlanir.

1

Hepsi durdu

Otomatik degisim, tim pompalar durduruldugunda tamamla-
nir.

PID uyku 6zelligi (40.43 Ayar 1 uyku diizeyi ... 40.48 Ayar 1
uyanma gecikmesi parametreleri) proses talebi diisuk oldu-

gunda suriiciiniin durmasi igin kullaniimahdir.

12

Es yaslanma

Motorlarin ¢alisma streleri sriicii tarafindan dengelenir. En
az ve en ¢ok galisma saatine sahip olan motorlarin arasindaki
fark 76.72 Maks yaslanma dengesizligi parametresi tarafin-
dan tanimlanan sureyi astiginda, otomatik degistirme gercek-
lesir.

Motorlarin ¢alisma saatleri 77 PFC bakimi ve izleme gru-
bunda bulunabilir.

13

Diger [bit]

Kaynak segimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 86).

76.71  Oto degisim araligi

Sabit aralik 76.70 parametresinin Oto degisim ayarinda kulla-
nilan arahgi belirtir.

1,00 saat
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0,00... Zaman. 1 =1 saat
42949672,95 saat

76.72  Maks yaslanma Es yaslanma 76.70 parametresinin Oto degisim ayari tarafin- | 10,00 saat
dengesizligi dan kullanilan maksimum yipranma dengesizligini veya her-

hangi bir motorun ¢alisma streleri farkini belirtir.
0,00... Zaman. 1 =1 saat
1000000,00 saat

76.73  Oto degisim sevi- Otomatik degistirmenin gergeklesmesi igin Ust hiz limiti. Oto- | %100,0
yesi. matik degistirme:

» 76.70 Oto degisim parametresinde tanimlanan kosul karsi-
landiginda ve

+ slirlici motoru 01.03 Motor hizi % hizi bu parametrede
tanimlanan hiz limitinin altindaysa gergeklesir.

Not: Deger %0 olarak segildiginde hiz limiti kontrolii devre

digi birakihr.

%0,0...%300,00 Sirtict motorun nominal hizinin veya frekansinin yizdesi 1=%1

olarak hiz/frekans.

76.74  Esyaslandirma PFC | Otomatik degistirme fonksiyonuna sadece yardimci motorla- | Yalnizca yar-

rin mi yoksa tim motorlarin mi dahil edildigini seger. dimeir motor-
lar

Tim motorlar Sirlcuye bagla olan motor da dahil tiim motorlar otomatik 0
degistirmeye katilir. Otomatik degistirme, siriclyl 76.70 Oto
degisimparametresinin ayarina uygun olarak motorlarin her
birine baglar.
Not: Ik motor (PFC1) ayrica uygun donanim kontaktér bag-
lantilari gerektirir ve PFC1 réle ¢ikis kaynadi parametrelerin-
den birinde tanimlanmalidir.

Yalnizca yardimci Sadece yardimci motorlar (dogrudan gevrimigi) otomatik 1

motorlar degistirme fonksiyonundan etkilenir.
Not: PFC1, siirlicliye sabitlenmis motora isaret eder ve réle
cikis kaynag@i parametrelerinin herhangi birinde secilmemeli-
dir. Sadece yardimci motorlarin baglatma sirasi degisir.

76.81  PFC Kilidi 1 PFC motoru 1'inbaslatilip baslatilamayacagini tanimlar. Kilitli | Kullanilabilir.

PFC motoru baslatilamaz. PFC motoru

0 = Kilitli (kullanilamaz), 1 = Kullanilabilir.

kullanilabilir

Kilitli. PFC motoru
kullanimda degil

PFC motoru kilitli ve kullanilabilir degil.

0

Kullanilabilir. PFC | PFC motoru kullanilabilir. 1
motoru kullanilabilir

DI1 DI dijital girisi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 0). 2
DI2 DI2 dijital girisi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 1). 3
DI3 DI3 dijital girisi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 2). 4
Dl4 DI4 dijital girisi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 3). 5
DI5 DI5 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 4). 6
DI6 DI6 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 5). 7
Zamanlamali fonk- | 34.01 Zamana bagili fonksiyonlarin durumu 0 biti (bkz. sayfa |8
siyon 1 194).

Zamanlamali fonk- | 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 1 biti (bkz. sayfa |9

siyon 2

194).
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Zamanlamali fonk- | 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 2 biti (bkz. sayfa | 10
siyon 3 194).
Diger [bit] Kaynak segimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 86). -

76.82  PFC kilidi 2 Bkz. parametre 76.82 PFC kilidi 1. Kullanilabilir.
PFC motoru
kullanilabilir

76.83  PFC kilidi 3 Bkz. parametre 76.82 PFC kilidi 1. Kullanilabilir.
PFC motoru
kullanilabilir

76.84  PFC kilidi 4 Bkz. parametre 76.82 PFC kilidi 1. Kullanilabilir.
PFC motoru
kullanilabilir

76.95  Reglilatér baypas Dogrudan gevrimigi pompalarin otomatik olarak baslatildigini

kontrolii ve durduruldugunu tanimlar.
Bu ayar az sayida sensor bulunan ve duslik hassasiyet
gereksinimleri olan uygulamalarda kullanilabilir.
Devre disi birak Otomatik baglatma ve durdurma devre digi birakildi. 0
Devrede Otomatik baglatma ve durdurma etkinlestirildi. 1
Diger [bit] Kaynak segimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 86). -

77 PFC bakimi ve PFC (Pompa ve fan kontrolli) bakim ve izleme parametreleri.

izleme

77.10  Cls zmn dgsm 77.11 Pompa/fan 1 ¢alisma siiresi...77.14 Pompa/fan 4 Tamam

calisma siresi parametrelerinin resetini veya istege bagl

ayarini saglar.
Tamam Parametre otomatik olarak bu degere doéner. 0
Herhangi bir PFC 77.11 Pompa/fan 1 galisma siiresi...77.14 Pompa/fan 4 1
calisma suresi calisma sdresi 'larin istege bagl bir degere ayarlanmasini
ayarla sagdlar.
PFC1 galigsma sire- | 77.11 Pompa/fan 1 ¢alisma siiresi parametresini sifirlar. 2
sini sifirla
PFC2 galigsma sure- | 77.12 Pompa/fan 2 ¢alisma stiresi parametresini sifirlar. 3
sini sifirla
PFC3 galigma siire- | 77.13 Pompa/fan 3 galisma siresi parametresini sifirlar. 4
sini sifirla
PFC4 galisma sire- | 77.14 Pompa/fan 4 ¢alisma sliresi parametresini sifirlar. 5
sini sifirla

77.11  Pompa/fan 1 Pompal/fan 1'in calisma slresi sayaci. 77.10 Pompa/fan 1 0,00 saat

calisma sdresi calisma stiresi parametresiyle ayarlanabilir veya sifirlanabilir.
0,00... Zaman 1=1 saat
42949672,95 saat

77.12  Pompa/fan 2 Bkz. parametre 77.11 Pompa/fan 1 ¢alisma sliresi. 0,00 saat

calisma sdresi

77.13  Pompa/fan 3 Bkz. parametre 77.11 Pompa/fan 1 ¢alisma siiresi. 0,00 saat

calisma sdresi

77.14  Pompa/fan 4 Bkz. parametre 77.11 Pompa/fan 1 ¢alisma siiresi. 0,00 saat

calisma stiresi
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80 Akis hesabi Gergek akis hesabi
80.01  Gergek akis 40.02 Proses PID geribildirimi gergek parametresi 80.03 ola- | -
rak ayarlandiysa, hesaplanan akis = Akis kompanzasyonu
faktorii 80.02 parametresi degeri ile Akis hesaplama modu
Proses PID parametresinin garpimi oldugunu gosterir.
-10000,000... Hesaplanan akis. 1=1
10000,000
80.02  Akis hesaplama Gergek akisin hesaplanmasi icin modu (kaynak degerini) Devre disi
modu secer
Devre digi Akis hesaplama devre disi birakildi. 0
Proses PID 40.02 Proses PID geribildirimi gergek parametresi, 80.03 Akis | 1
kompanzasyonu faktérii parametresiyle garpilan kaynak
degeri olarak kullanilr.
80.03  Akis kompanzas- 80.02 Akis hesaplama modu parametresi tarafindan tanimla- | 1,000
yonu faktorii nan kaynak degerinin carpildigi élgeklendirme faktori.
-10000,000... Olcekleme faktorii 1=1
10000,000
95 Donanim Donanimla ilgili gesitli ayarlar.
konfigiirasyonu
95.01  Besleme gerilimi Besleme gerilimi araligini seger. Bu parametre, siirlict tara- | Otomatik /
findan besleme sebekesinin nominal gerilimini belirlemek igin | segilmedi
kullanilir. Bu parametre ayrica surticinin akim degerleri ve
DC gerilim kontrol fonksiyonlarini (agma ve fren kiyici etkin-
lestirme limitleri) etkiler.
UYARI! Yanlis ayarlanmasi durumunda motor kontrol-
A sliz bir sekilde hizlanabilir ya da fren kiyici veya diren-
cine asir yiklenme olabilir.
Not: Gosterilen segimler surticiiniin donanimina gére degisir.
ligili strdci icin tek bir gerilim arahgr gegerli olmasi duru-
munda, bu aralik varsayilan olarak segilir.
Otomatik / segil- Higbir gerilimi araligi segilmedi. 95.02 Uyarlamali gerilim limit- | O
medi leri parametresi Devrede olarak segilmedigi surece, siricu
modulasyonu bir aralik segilmeden baslatmaz; bu durumda
ise slrucl besleme gerilimini kendi tahmin eder.
380...415V 380...415V 2
440...480 V 440...480 V 3
95.02  Uyarlamali gerilim | Uyarlamali gerilim limitlerini etkinlestirir. Devrede
limitleri Ornegin DC gerilim seviyesini yiikseltmek igin bir IGBT bes-
leme Unitesi kullanilirsa, uyarlamali gerilim limitleri kullanilabi-
lir. Cevirici ve IGBT besleme birimi arasindaki iletisim etkin
durumdaysa, gerilim limitleri IGBT besleme biriminden gelen
DC gerilim referansina baghdir. Aksi halde, limitler 6n sarj
siralamasinin sonunda 6lcilen DC gerilimi esas alinarak
hesaplanir.
Bu fonksiyon, siriclye saglanan AC besleme gerilimi yiksek
oldugunda, uyari seviyeleri de buna bagli olarak yiikselece-
ginden, bu tur durumlar icin de kullanighdir.
Pasif Uyarlamali gerilim limitleri devre disi. 0
Devrede Uyarlamali gerilim limitleri devrede. 1
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95.03  Tahmini AC bes- Hesaplama tarafindan tahmin edilen AC besleme gerilimi. -
leme gerilimi Tahmin etme, surlictye her gui¢ verilisinde yapilir ve sirlicu
DC barasini sarj ederken DC barasindaki gerilim seviyesinin
ylikselme hizina baglidir.
0...65535V Gerilim. 10=1V
95.04  Kontrol karti besle- | Surlicti kontrol kartina nasil enerji verildigini belirler. Dahili 24V
mesi
Dahili 24V Surici kontrol kartina, baglandigi siiriicti gli¢ tnitesinden 0
enerji verilir.
Harici 24V Sirlcu kontrol kartina harici gii¢ kaynagindan eneriji verilir. 1
95.20 HW segenekleri Farklilastirilmis parametre varsayilanlari gerektiren dona- -
word'lii 1 nima iligkin segenekleri tanimlar.
Bu parametre bir parametre geri yiklemeden etkilenmez
Bit Adi Deger
0 Besleme frekansi [Bu bitin degerini degistirirseniz, degistirmeden sonra siriiciiye tam
60 Hz bir sifirama yapmaniz gerekir. Sifilamadan sonra kullanilacak
makroyu yeniden segmeniz gerekir.0 = 50 Hz.
1=60Hz
1...15 [Rezerve
0000h...FFFFh Donanim secenekleri yapilandirma word'u. 1=1
96 Sistem Dil segimi; erigim dlizeyleri; makro segimi; parametre kaydi ve
geri yukleme; kontrol Uinitesini yeniden baslatma; kullanici
parametre setleri; birim segimi.
96.01  Dil Parametre arabiriminin ve kontrol panelinde gériintiilenen -
diger bilgilerin dilini seger.
Notlar:
* Asagida listelenen tum diller desteklenmeyebilir.
« Bu parametrenin Drive composer bilgisayar uygulama-
sinda gorilen diller lizerinde etkisi yoktur. (Bunlar Gorii-
niim — Ayarlar — Siiriicii varsayilan dil 6desi altinda
belirtilir.)
Secilmedi Yok. 0
ingilizce Ingilizce. 1033
Deutsch Almanca. 1031
Italiano ltalyanca. 1040
Espafiol Ispanyolca. 3082
Portugues Portekizce. 2070
Nederlands Hollandaca. 1043
Frangais Fransizca. 1036
Dansk Danca. 1030
Suomi Fince. 1035
Svenska Isvecge. 1053
Russki Rusca. 1049
Polski Polonyaca. 1045
Turkge Tirkce. 1055
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Chinese (Simplified, | Basitlestiriimis Cince. 2052
PRC)
96.02  Sifre kodu Baska erisim diizeylerini (6rnegdin ilave parametreler, para- 0
metre kilidi, vb.) etkinlestirmek icin bu parametreye sifre kod-
lari girilebilir (Bkz. 96.03 Erisim diizeyi durumu parametresi).
“358” deg@erini girmek, diger tim parametrelerin degistiriime-
sini engelleyen parametre kilidini agar.
0...99999999 Sifre kodu. -
96.03  Erisim diizeyi 96.02 Sifre kodu parametresine girilen sifre kodlariyla hangi | 0001b
durumu erigsim diizeylerinin etkinlestirildigini gésterir.
Bit Adi
0 Son kullanici
1 Servis
2 Geligsmis programci
3...10 |Rezerve
11 OEM erisim dlzeyi 1
12 OEM erisim dlzeyi 2
13 OEM erisim dizeyi 3
14 Parametre kilidi
15 Rezerve
0000b...0111b Erisim dlizeylerini etkinlestirir. -
96.04  Makro secimi Kontrol makrosunu seger. Daha fazla bilgi igin, bkz. bélim Tamam
Standart Makro (sayfa 35).
Bir secim yapildiktan sonra, parametre otomatik olarak
Tamam durumuna geri doner.
Tamam Makro segimi tamamlandi; normal galisma. 0
HVAC varsayilani Fabrika varsayilani (bkz. sayfa 36). Skaler motor kontrolu 1
icin.
96.05  Makro etkin Hangi kontrol makrosunun segili oldugunu gosterir. Daha HVAC varsa-
fazla bilgi igin, bkz. bélim Standart Makro (sayfa 35). yilani
Makroyu degistirmek igin 96.04 Makro segimi parametresini
kullanin. CHECK ACH
HVAC varsayilani Fabrika varsayilani (bkz. sayfa 36). Skaler motor kontrolu 1
icin.
96.06  Parametre geri yiik- | Kontrol programinin orijinal ayarlarini, yani parametre varsa- | Tamam

leme

yilan degerlerini geri ylkler.
Not: Bu parametre siricu galisirken degistirilemez.

Tamam

Geri ylikleme tamamlandi.

Varsayilanlari geri
yukle

Asagidakiler harig, tim diizenlenebilir degerleri varsayilan

degerlere geri ylkler:

* motor verileri ve ID run sonugclar

+ G/C genisletme modiill ayarlari

+ Ozellestiriimis uyarilarla hatalar (harici hatalar ve degistiril-
mis hatalar) ve siriict adi gibi son kullanici metinleri

+ kontrol paneli/PC iletisimi ayarlari

« fieldbus adaptori ayarlari

+ kontrol makrosu segimi ve bu segimle tamamlanan para-
metre varsayilanlari

* 95.20 HW secgenekleri word'ii 1 parametresi ve bu para-
metre ile tamamlanan farkhlastiriimis varsayilanlar.
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Hepsini sil Asagidakiler harig, tim diizenlenebilir degerleri varsayilan 62
degerlere geri ylkler:
« Ozellestiriimis uyarilarla hatalar (harici hatalar ve degistiril-
mis hatalar) ve sirlici adi gibi son kullanici metinleri
« kontrol makrosu secimi ve bu segimle tamamlanan para-
metre varsayilanlari
« 95.20 HW segenekleri word'ii 1 parametresi ve bu para-
metre ile tamamlanan farklilastiriimis varsayilanlar.
Tum fieldbus ayar- | Fieldbus ve haberlesme ile ilgili tim ayarlari varsayilan 32
larini sifirla degerlerine geri yikler.
Not: Fieldbus, kontrol paneli ve PC araci haberlesmesi geri
ylkleme sirasinda kesintiye ugradi.
Ana sayfa gorini- | Kullanimdaki kontrol makrosu tarafindan tanimlanan varsayi- | 512
mund sifirla lan parametrelerin degerlerini géstermek icin ana sayfa goru-
num duizenini geri yukler.
Son kullanici metin- | Siiriict adi, iletisim bilgileri, 6zellestiriimis hata ve uyari 1024
lerini sifirla metinleri, PID birimi ve para birimi de dahil tim son kullanici
metinleri i¢in varsayilan degerleri geri yikler.
Motor verilerini Tum motor nominal degerlerini ve motor Kimlik calistirmasi 2
sifirla sonuglarini varsayilan degerlere geri yukler.
Fabrika varsayilan- | 95.20 HW secenekleri word'li 1 ve bu parametre ile tamamla- | 34560
larina sifirla nan farklilastinlmis varsayilanlar harig,
 tlm slrlct parametrelerini ve ayarlari ilk fabrika degerle-
rine geri ylkler.
96.07  Parametre manuel | Gug gevrimi yaptiktan sonra galismanin devam etmesini sag- | Tamam
kaydi lamak icin gegerli parametre degerlerini siiriicii kontrol Ginite-
sine kaydeder. Parametreleri bu parametreyle asagidakiler
icin kaydeder:
« fieldbus'a génderilen degerleri saklamak icin
« kontrol Uinitesinde harici +24 V DC gli¢ kaynagini kullanir-
ken: kontrol Unitesinin gliciini kapatmadan énce para-
metre degisikliklerini kaydetmek icin. Glg kesintisinde
kaynagin gok kisa bir tutma zamani vardir.
Not: Yeni parametre degeri PC aracindan veya panelden
degistirildiginde otomatik olarak kaydedilir, ancak fieldbus
adaptor baglantisi (izerinden degistirildiginde kaydedilmez.
Tamam Kaydetme tamamlandi. 0
Kaydet Kaydetme devam ediyor. 1
96.08  Kontrol karti ylik- Bu parametre degerinin 1 olarak degistirilmesi durumunda 0
leme kontrol Unitesi yeniden baslatilir (komple suriicti modull igin
bir glic agma/kapatma ¢evrimine gerek duyulmaksizin).
Deger otomatik olarak 0’'a geri déner.
0...1 1 = Kontrol Uinitesini yeniden baslatir. 1=1
96.10  Kullanici grubu Kullanici parametresi ayarlarinin durumunu gdsterir. -
durumu Bu parametre salt okunurdur.
Ayrica bkz. bolim Kullanici parametre gruplari, (sayfa 83).
yok Kullanici parametresi ayarlari kaydedilmemis. 0
YUkltyor Bir kullanici ayari ylkleniyor. 1
Kaydediyor Bir kullanici ayari kaydediliyor. 2
Hatali Gecersiz ya da bos parametre ayari. 3
User1 GG etkin 96.12 Kullanici grubu G/C modu in1 ve 96.13 Kullanici grubu | 4

G/C modu in2 parametreleri ile kullanici grubu 1 segildi.
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User2 GG etkin 96.12 Kullanici grubu G/G modu in1 ve 96.13 Kullanici grubu | 5

G/C modu in2 parametreleri ile kullanici grubu 2 segildi.

User3 GG etkin 96.12 Kullanici grubu G/C modu in1 ve 96.13 Kullanici grubu | 6

G/C modu in2 parametreleri ile kullanici grubu 3 segildi.

User4 GG etkin 96.12 Kullanici grubu G/C modu in1 ve 96.13 Kullanici grubu | 7

G/C modu in2 parametreleri ile kullanici grubu 4 segildi.

User1 yedekleme Kullanici grubu 1 kaydedildi veya yuklendi. 20
User2 yedekleme Kullanici grubu 2 kaydedildi veya yiklendi. 21
User3 yedekleme Kullanici grubu 3 kaydedildi veya yiklendi. 22
User4 yedekleme Kullanici grubu 4 kaydedildi veya yiklendi. 23
96.11  Kullanici grubu Dort adete kadar 6zel parametre ayari setinin kaydedilebilme- | Eylem yok
kaydi/yiikleme sini ve geri yUklenebilmesini saglar.

Sdriiciiniin kapatiimasindan énce kullanimda olan set gii¢

tekrar acildiginda kullanimda olur.

Notlar:

* G/C genisletme modiill ve fieldbus yapilandirma paramet-
releri (gruplar 14...16, 47, 50...58 ve 92...93) gibi bazi
donanim yapilandirma ayarlari kullanici parametresi setle-
rine dahil degildir.

+ Bir grup yiklemenin ardindan yapilan parametre degisiklik-
leri otomatik olarak saklanmaz; bu parametre kullanilarak
kaydedilmeleri gereklidir.

* Bu parametre siriict ¢alisirken degistirilemez.

Eylem yok Yukleme veya kaydetme islemi tamamlandi; normal galisma. |0
Kullanici grubu G/C | 96.12 Kullanici grubu G/C modu in1 ve 96.13 Kullanici grubu | 1
modu G/C modu in2 parametrelerini kullanarak kullanici paramet-

resi grubunu yukler.

Ayar 1 ylkle Kullanici parametre ayari 1'i yukle. 2
Ayar 2 ylkle Kullanici parametre ayari 2'yi yikle. 3
Ayar 3 ylkle Kullanici parametre ayari 3'l yikle. 4
Ayar 4 yikle Kullanici parametre ayari 4'U yikle. 5
Ayar 1'e kaydet Kullanici parametre ayari 1'i kaydet. 18
Ayar 2'ye kaydet Kullanici parametre ayari 2'yi kaydet. 19
Ayar 3'e kaydet Kullanici parametre ayari 3'U kaydet. 20
Ayar 4'e kaydet Kullanici parametre ayari 4'G kaydet. 21
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96.12  Kullanici grubu G/C | 96.11 Kullanici grubu kaydi/yiikleme parametresi Kullanici Secilmedi
modu in1 grubu G/C modu olarak ayarlandi§inda, 96.13 Kullanici grubu
G/C modu in2 parametresi ile birlikte kullanici parametresi
grubunu asagidaki sekilde seger:
Kaynak durumu | Kaynak durumu Kullanici
parametre ile parametre ile parametre ayari
tanimlanir 96.72 | tanimlanir 96.13 segilir
0 0 Ayar 1
1 0 Ayar 2
0 1 Ayar 3
1 1 Ayar 4
Secilmedi 0. 0
Segildi 1. 1
DI DI1 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 0). 2
DI2 DI2 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 1). 3
DI3 DI3 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 2). 4
Di4 DI4 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 3). 5
DI5 DI5 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 4). 6
DI6 DI6 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 5). 7
Zamanlamali fonk- | 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 0 biti (bkz. sayfa | 18
siyon 1 194).
Zamanlamali fonk- | 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 1 biti (bkz. sayfa |19
siyon 2 194).
Zamanlamali fonk- | 34.01 Zamana bagili fonksiyonlarin durumu 2 biti (bkz. sayfa |20
siyon 3 194).
Denetim 1 32.01 Denetim durumu 0 biti (bkz. sayfa 188). 24
Denetim 2 32.01 Denetim durumu 1 biti (bkz. sayfa 188). 25
Denetim 3 32.01 Denetim durumu 2 biti (bkz. sayfa 188). 26
Diger [bit] Kaynak segimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 86). -
96.13  Kullanici grubu G/C | Bkz. parametre 96.12 Kullanici grubu G/C modu inf. Secilmedi

modu in2
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96.16  Birim se¢imi Gucd, sicakligi ve momenti gésteren parametrelerin birimini | 0000b
seger.
Bit Adi Bilgi
0 Giig birimi 0 =kW
1=hp
1 Rezerve
2 Sicaklik birimi [0 =°C
1="°F
3 Rezerve
4 Moment birimi |0 = Nm (N-m)
1 = Ibft (Ib-ft)
5...15 |Rezerve
0000h...FFFFh Birim segim word'l. 1=1
96,51  Sil arizasi ve olay Sdiriiciinuin hata ve olay giinliiklerindeki tim olaylar siler.. 0
glinliigd
0...1 0 = Etki yok; 1 = Ginligu temizler. 1=1
97 Motor kontrolii Frekans degistirme; kayma kazanci; gerilim rezervi; aki fren-
leme; anti-cogging (sinyal enjeksiyonu); IR kompanzasyonu.
97.01  Anahtarlama fre- Siirlict ¢cok 1sinmadigi surece kullanilan anahtarlama frekan- | 4 kHz
kansi referansi sini tanimlar. Bkz. bolim Anahtarlama frekansi, sayfa 61.
Daha yiiksek anahtarlama frekansi daha az isitsel girtilttyle
sonuglanir.
Coklu motorlu sistemlerde anahtarlama frekansini varsayilan
degerinden degistirmeyin.
4 kHz 4 kHz. 4
8 kHz 8 kHz. 8
97.02  Minimum anahtar- | izin verilen en diisiik anahtarlama frekansi. Kasa tipine bagli- | 2 kHz
lama frekansi dir.
2 kHz 2 kHz. 2
4 kHz 4 kHz. 4
8 kHz 8 kHz. 8
97.03  Kayma kazanci Tahmini motor kaymasini iyilestirmek icin kullanilan kayma %100
kazancini tanimlar. %100, tam kayma kazanci demektir, %0
kayma kazanci yok demektir. Hazir deger %100°dlr. Tam
kayma kazancinda ayar bulunmasina ragmen statik bir hata
tespit edilirse, baska degerler kullanilabilir.
Ornek (nominal yiik ve 40 rpm nominal kayma ile): Siriiciiye
1000 rpm sabit hiz referansi verilir. Tam kayma kazancina
(= %100) sahip olmasina ragmen, motor ekseninden manuel
olarak yapilan bir takometre 6lgimii 998 rpm hiz degeri verir.
Statik hiz hatasi, 1000 rpm - 998 rpm = 2 rpm seklindedir.
Hatay! telafi etmek igin, kayma kazanci %105'e (2 rpm /
40 rpm = %5) ¢ikarilmalidir.
%0...%200 Kayma kazanci. = %1
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97.04

Gerilim rezervi

izin verilen minimum gerilim rezervini tanimlar. Gerilim rezervi
ayarlanan degere dustigunde siriicl saha zayiflatma ala-
nina girer.

Not: Bu bir uzman duizeyi parametresidir ve uygun yetkinlige
sahip olunmamasi durumunda ayarlanmamalidir.

Eger ara devre DC gerilimi Uy, = 550 V ve gerilim tahsisi %5
ise, sabit calismada maksimum ¢ikis gerilimi maksimum RMS
degeri

0,95 x 550 V / sqrt(2) = 369 V

Saha zayiflatma alaninda motor kontrolliniin dinamik perfor-
mansi gerilim tahsisi degerini yikselterek iyilestirilebilir, ancak
slirlicl saha zayiflatma alanina daha erken girer.

%-2

%-4...%50

Gerilim rezervi.

= %1

97.05

Aki frenleme

Akl frenleme gicl diizeyini tanimlar. (Diger durdurma ve fren-
leme modlari 21 Start/stop modu parametre grubunda yapi-
landirilabilir).

Not: Bu bir uzman diizeyi parametresidir ve uygun yetkinlige
sahip olunmamasi durumunda ayarlanmamalidir.

Devre disi

Devre disl

Aki frenleme devre disi birakilir.

Orta

Frenleme sirasinda aki seviyesi sinirlidir. Yavaslama suresi
tam frenlemeye gore daha uzundur.

Tam

Maksimum frenleme giicli. Neredeyse mevcut tim akim,
mekanik frenleme enerjisini motorda termal enerjiye donls-
tirmek igin kullanihr.
UYARI! Tam aki frenlemeyi kullanmak &zellikle dongi-
A sel galismada motoru 1sindirir. Dongusel bir uygula-
maniz varsa motorun dayanabileceginden emin olun.

97.10

Sinyal enjeksiyonu

Anti-cogging fonksiyonunu etkinlestirir: moment kontroltniin

kararhihgini iyilestirmek igin dusik hiz bélgesinde motora bir

yuksek frekansl alternatif sinyal enjekte edilir. Bu, bazen rotor

motor manyetik kutuplarini gegerken goérilebilen "kenet-

lenme" durumunu ortadan kaldirir. Anti-cogging, farkli genlik

dlzeyleriyle devreye alinabilir.

Notlar:

« Bu bir uzman diizeyi parametresidir ve uygun yetkinlige
sahip olunmamasi durumunda ayarlanmamalidir.

« Tatmin edici performans saglayan, miimkin olan en disik
seviyeyi kullanin.

« Sinyal enjeksiyonu asenkron motorlara uygulamaz.

Devre disi

Devre digi

Anti-cogging devre digl.

Devrede (%5)

Anti-cogging %5'lik genlik seviyesinde etkinlestirilmis.

Devrede (%10)

Anti-cogging %10'luk genlik seviyesinde etkinlestirilmis.

Devrede (%15)

Anti-cogging %15'lik genlik seviyesinde etkinlestiriimis.

Devrede (%20)

Anti-cogging %20'lik genlik seviyesinde etkinlestiriimis.

AW N =] O
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97.11 TR ayan Rotor zaman sabiti ayari. %100
Bu parametre, bir endiiksiyon motorunun kapal devre kontro-
linde moment hassasiyetini arttirmak igin kullanilabilir. Nor-
malde, motor tanimlama galistirmasi yeterli moment
hassasiyeti saglar, ancak optimum performans saglamak igin
istisnai olarak talep edilen uygulamalarda manuel hassas
ayar uygulanabilir.
Not: Bu bir uzman dlizeyi parametresidir ve uygun yetkinlige
sahip olunmamasi durumunda ayarlanmamalidir.
%25...%400 Rotor zaman sabiti ayari. 1=%1
97.13 IR kompanzasyonu | Sifir hizda géreceli ¢ikis gerilimi yiikseltmeyi tanimlar (IR %3,50
kompanzasyonu). Yiksek kirilma momenti kullanilan ancak
vektor kontroli uygulanamayan uygulamalarda faydalidir.
U/l Uy
(%)
Bagil ¢ikis gerilimi. IR
kompanzasyonu %15 olarak
ayarl.
%100 | JE
%15 -~ 7 Goreceli ¢ikis gerilimi. IR
% kompanzasyonu yok.
' f(Hz)
| Alan zayiflatma noktasi
|
nominal frekansin
%50’si
Ayrica bkz. b6lim Skaler motor kontrolii igin IR kompanzas-
yonu, sayfa 56.
%0,00...%50,00 Motor nominal geriliminin bir ylizdesi olarak sifir hizda gerilim | 1 = %1
yukseltme.
97,15  Motor modeli sicak- | Motor modeli sicaklik uyarlamasini etkinlestirir. Tahmini Devre disi
lik uyarlamasi motor sicakhgi motor modelinin sicakliga bagli parametrele-
rini (6r. direngleri) adapte etmede kullanilabilir.
Devre digi Sicaklik adaptasyonu devre disi birakildi. 0
Tahmini sicaklik Motor sicakhdi tahminiyle (35.07 Tahmini motor sicakligr) 1
sicaklik adaptasyonu.
97,16  Stator sicaklik fak- | Stator parametrelerinin (stator direnci) motor sicakligi bagim- | %50
téri lihgini ayarlar.
%0...%200 Ayar faktord. 1=%1
97,17  Rotor sicaklik fak- | Rotor parametrelerinin (6r. rotor direnci) motor sicakhgi %100
tord bagimhhgini ayarlar.
%0...%200 Ayar faktord. 1=%1
97.20  U/F orani Alan zayiflama noktasinin altinda UIf (gerilim/frekans) orani- | Karesel
nin formunu secer. Sadece skaler kontrol igin.
Lineer Sabit moment uygulamalari igin dogrusal oran. 0
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Karesel Santrifijli pompa ve fan uygulamalari igin karesel oran. 1
Karesel U/f oraniyla gurdlti seviyesi, cogu
calisma frekansinda daha dusuktir. Sabit miknatisli senkron
motorlar
icin tavsiye edilmez.
98 Kullanici motor Motor modelinde kullanilan, kullanici tarafindan saglanan
parametre[eri motor degerleri.
Bu parametreler, sahadaki motor icin daha dogru motor kont-
roli saglamak igin ya da standart olmayan motorlar icin kulla-
nighdir. Daha iyi bir motor modeli her zaman saft
performansini iyilestirir.
98.01  Kullanici motor Motor model parametrelerini 98.02...98.12 ve 98.14 paramet- | Secilmedi
modeli modu resini etkinlestirir.
Notlar:
¢ 99.13 ID run talep edildi parametresi tarafindan ID run
segcildiginde, parametre degderi otomatik olarak sifira ayar-
lanir. 98.02...98.12 parametrelerinin degerleri sonra ID run
sirasinda belirlenen motor 6zelliklerine gére glncellenir.
« D run sirasinda motor terminallerinden dogrudan yapilan
olgimler, bir motor Ureticisi tarafindan saglanan data for-
mundaki degerlerden biraz daha farkl degerler olusturabi-
lir.
« Bu parametre suricl galisirken degistiriliemez.
Secilmedi 98.02...98.12 parametreleri aktif degil. 0
Motor parametreleri | 98.02...98.12 parametrelerinin degerleri motor modeli olarak | 1
kullanihr.
98.02  Rs kullanici Motor modelinin Rg stator direncini tanimlar. 0,00000 p.u.
Yildiz baglantil motorda, Rg bir sarginin direncidir. Delta bag-
lantil motorda, Rg bir sarginin direncinin tgte biridir.
0,00000... Birim basina stator direnci. -
0,50000 p.u.
98.03  Rr kullanici Motor modelinin Ry rotor direncini tanimlar. 0,00000 p.u.
Not: Bu parametre yalnizca asenkron motorlar icin gegerlidir.
0,00000... Birim basina rotor direnci. -
0,50000 p.u.
98.04  Lm kullanici Motor modelinin Ly, ana enduktansini tanimlar. 0,00000 p.u.
Not: Bu parametre yalnizca asenkron motorlar icin gegerlidir.
0,00000... Birim basina ana endiktans. -
10,00000 p.u.
98.05  Sigmal kullanici Kagak endiiktansini OLg tanimlar. 0,00000 p.u.
Not: Bu parametre yalnizca asenkron motorlar icin gegerlidir.
0,00000... Birim basina kagak endulktansi. -
1,00000 p.u.
98.06  Ld kullanici Direk eksen (senkron) endiiktansini tanimlar. 0,00000 p.u.
Not: Bu parametre yalnizca sabit miknatisli motorlar igin
gegerlidir.
0,00000... Birim basina dogrudan eksen endiktansi. -
10,00000 p.u
98.07  Lq kullanici Ceyrek eksen (senkron) endiktansini tanimlar. 0,00000 p.u.

Not: Bu parametre yalnizca sabit miknatisli motorlar igin
gegerlidir.
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0,00000... Birim basina geyrek eksen enduktansi. -
10,00000 p.u

98.08  PM aki kullanici Sabit miknatis akisini tanimlar. 0,00000 p.u.

Not: Bu parametre yalnizca sabit miknatisli motorlar igin
gecerlidir.
0,00000... Birim basina sabit miknatis akisi. -
2,00000 p.u

98.09  Rs kullanici S| Motor modelinin Rg stator direncini tanimlar. 0,00000 ohm
0,00000... Stator direnci. -
100,00000 ohm

98.10  Rr kullanici SI Motor modelinin Ry rotor direncini tanimlar. 0,00000 ohm

Not: Bu parametre yalnizca asenkron motorlar icin gecerlidir.
0,00000... Rotor direnci. -
100,00000 ohm
98.11 Lm kullanici SI Motor modelinin Ly, ana endiiktansini tanimlar. 0,00 mH
Not: Bu parametre yalnizca asenkron motorlar icin gecerlidir.
0,00... Ana enduktans. 1...
100000,00 mH 10000 mH
98.12  Sigmal kullanici SI | Kagak endlktansini OLg tanimlar. 0,00 mH
Not: Bu parametre yalnizca asenkron motorlar i¢in gegerlidir.
0,00... Kagak endiiktansi. 1...
100000,00 mH 10000 mH
98.13  Ld kullanici SI Direk eksen (senkron) endlktansini tanimlar. 0,00 mH
Not: Bu parametre yalnizca sabit miknatisli motorlar igin
gecerlidir.
0,00... Dogrudan eksen enduktansi. 1...
100000,00 mH 10000 mH
98.14  Lq kullanici SI Ceyrek eksen (senkron) endiktansini tanimlar. 0,00 mH
Not: Bu parametre yalnizca sabit miknatisli motorlar igin
gecerlidir.
0,00... Ceyrek eksen endiktansi. 1...
100000,00 mH 10000 mH
99 Motor verileri Motor yapilandirma ayarlari.
99.03  Motor tipi Motor tipini seger. Asenkron
Not: Bu parametre siirlicii ¢alisirken degistirilemez. motor
Asenkron motor Standart sincap kafesi AC endiiksiyon motoru (asenkron 0
endiksiyon motoru).
Sabit miknatish Sabit miknatisl motor. Sabit miknatisl rotor ve siniizoidal 1
motor BackEMF gerilimli tG¢ fazli AC senkron motor.
Not: 99 Motor verileri parametre grubunda motor nominal
degerlerinin dogru sekilde ayarlanmasi ile ilgili sabit mikna-
tisli motor 6zel uyarisi dikkate alinmalidir. Vektor kontroliini
kullanmalisiniz. Motorun nominal BackEMF gerilimi mevcut
degilse, performansi artirmak igin tam ID run islemi gercek-
lestirilmelidir.
1.70.x striimunden itibaren desteklenir.
SynRM Senkron relliktans motor. Sabit miknatissiz, 2

cikik kutuplu rotorlu tg fazli
AC senkron motor.
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99.04  Motor kontrol modu

Motor kontrol modunu seger.

Skaler

Vektor

Vektor kontroll. Vektor kontrolli skaler kontrolden daha iyi
hassasliga sahiptir, ancak tim durumlarda kullanilamaz (bkz.
asagida Skaler bolim).

Motor tanima galistirmasini (ID run) gerektirir. Bkz. 99.13 ID
run talep edildi parametresi.

Not: Vektor kontrolde, daha énceden ID run gergeklestiriime-
migse suricu ilk calismada bir gelismis sabit ID run gercek-
lestirir. Dururken tanimlama galismasindan sonra yeni bir
baslat komutu gereklidir.

Not: Daha iyi bir motor kontrol performansi elde etmek igin,
yuksiiz normal ID galigmasi gergeklestirebilirsiniz.

Ayrica bkz. bolim Siirticii galisma modlari, (sayfa 43).

0

Skaler

Skaler kontrol. En Ust seviyede performans gerekli degilse,

¢ogu uygulama igin uygundur.

Motor tanima galistirmasi gerekli degil.

Not: Asagidaki durumlarda skaler kontrol kullaniimahdir.

* coklu motor uygulamalarinda: 1) eger yik motorlar ara-
sinda esit olarak dagitiimamigsa, 2) motorlarin boyutlari
farkliysa veya 3) motorlar motor tanimlama (ID run) yapil-
diktan sonra degistirilecekse,

« motorun nominal akim degeri strlicinin nominal gikis aki-
minin 1/6’sindan da kiglkse,

« eger sirlci bir motor baglanmadan kullaniliyorsa (6rne-
gin, test amach olarak),

Not: Dogru motor ¢alismasi, motor manyetizasyon akiminin

gevirici nominal akiminin %90’in1 agsmamasini gerektirir.

Ayrica bkz. bolimler Hiz kontrolii performans degerleri (sayfa

55) ve Siirticii ¢calisma modlari (sayfa 43).

99.06  Motor nominal

akimi

Nominal motor akimini tanimlar. Motor gl¢ plakasindaki

degere esit olmalidir. Eger suriclye birden fazla motor bag-

lanmigsa, motorlarin toplam akimini girin.

Notlar:

« Dogru motor ¢alismasi, motor manyetizasyon akiminin
sirici nominal akiminin %90’ini agmamasini gerektirir.

* Bu parametre surucu ¢aligirken degistirilemez.

0,0...6400,0 A

Nominal motor akimi. izin verilen aralik, siiriictiniin 1/6...2 x
I\ degeridir (skaler kontrol modunda 0...2 x Iy ).

99.07  Motor nominal geri-

limi

Motora saglanan nominal motor gerilimini tanimlar. Bu ayar,

motor deger plakasindaki degerle ayni olmalidir.

Notlar:

« Sabit miknatisli motorlarda nominal gerilim, motor nominal
hizinda BackEMF gerilimidir. EGer gerilim degeri rpm ola-
rak, 6rnegin 60 V / 1000 rpm seklinde verilmisse, 3000 rpm
nominal hiz igin gerilim, 3 x 60V = 180 V seklindedir. Nomi-
nal gerilimin, bazi motor Ureticileri tarafindan belirlenen
esdeger DC motor gerilimine (EDCM) esit olmadigini unut-
mayin. Nominal gerilim, EDCM gerilimini 1,7'ye (veya 3'Un
karekokiine) bolerek hesaplanabilir.

« Motor yalitimindaki gerilim, her zaman siriicii besleme
gerilimine baghdir. Bu ayni zamanda, motor gerilim degeri-
nin siiriict ve besleme gerilim dederinden disik oldugu
durumda gecerlidir.

* Bu parametre surucu galisirken degistiriiemez.

0,0...800,0

Nominal motor gerilimi.

10=1V
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99.08  Motor nominal fre- | Nominal motor frekansini tanimlar. Bu ayar, motor deger pla- | 50,0 Hz
kansi kasindaki degerle ayni olmalidir.
Not: Bu parametre siricu galisirken degistirilemez.
0,0...500,0 Hz Nominal motor frekansi. 10=1Hz
99.09  Motor nominal hizi | Nominal motor hizini tanimlar. Ayar, motor deger plakasin- 0 rpm
daki degerle ayni olmaldir.
Not: Bu parametre siricu calisirken degistirilemez.
0...30000 rpm Nominal motor hizi. 1=1rpm
99.10  Motor nominal giicii | Nominal motor gliciinu tanimlar. Ayar, motor de@er plakasin- | 0,00 kW veya
daki degerle ayni olmalidir. E§er suriictiye birden fazla motor | hp
baglanmigsa, motorlarin toplam giictini girin. Birim, 96.16
Birim segimi parametresi ile segilir.
Not: Bu parametre siricu caligirken degistirilemez.
-10000,00... Nominal motor gucu. 1 =1 birim
10000,00 kW veya
-13404,83...
13404,83 hp
99.11  Motor nominal cos @ | Daha hassas bir motor modeli igin motor cosphi degerini 0,00
tanimlar. (Sabit miknatisli motorlar igin gegerli degildir.)
Zorunlu degildir; ayarlanirsa, motor deger plakasi tzerindeki
degerle ayni olmahdir.
Not: Bu parametre siricu calisirken degistirilemez.
0.00...1.00 Motor cosphi degeri. 100 =1
99.12  Nominal motor Daha hassas bir motor modeli igcin nominal motor safti 0,000
momenti momentini tanimlar. Zorunlu degildir. Birim, 96.76 Birim N-m veya
sec¢imi parametresi ile segilir. Ib-ft
Not: Bu parametre siricu calisirken degistirilemez.
0,000... Nominal motor momenti. 1 =100 birim
4000000,000N°m
veya
0,000...

2950248,5971b-ft
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99.13  ID run talep edildi Sirticiniin bir sonraki start isleminde gergeklestirilen motor | Yok
tanimlama rutininin (ID run) tirtind seger. ID run sirasinda
suriicl, optimum motor kontroll igin motor karakteristiklerini
tanimlar.

Heniz ID run gergeklestirimediyse (veya 96.06 Parametre

geri yiikleme parametresi kullanilarak varsayilan parametre

degerleri geri yuklendiyse), bu parametre otomatik olarak

Sabit seklinde ayarlanarak, bir ID run gerceklestiriimesi

gerektigini belirtir.

ID run sonrasinda, suricu durur ve bu parametre otomatik

olarak Yok seklinde ayarlanir.

Notlar:

« Kimlik galistirmasinin diizgiin ¢alistigindan emin olmak
icin 30. gruptaki (maksimum hiz ve minimum hiz, maksi-
mum moment ve minimum moment) siricd limitleri yete-
rinde biylk olmalidir (limitlerin belirledigi aralik yeterince
bilyiik olmalidir). Ornegin hiz limitleri motor nominal hizin-
dan azsa, Kimlik galistirmasi tamamlanamaz.

* Gelismis ID run igin, makineler mutlaka motordan mekanik
olarak ayriimalidir.

« Daimi miknatisli motor veya senkron reliiktans motor duru-
munda, bir Normal, Azaltiimig veya Sabit ID run igin motor
saftinin KILITLENMEMESI ve yiik momentinin %10'dan
daha az olmasi gerekir.

« ID run etkinlestirildikten sonra sirlcu stop edilerek iptal
edilebilir:

* IDrun, (99.04, 99.06...99.12) motor parametreleri her
degistirildiginde gergeklestiriimelidir.

« ID run sirasinda STO AKTIF ve acil stop devrelerinin (mev-
cutsa) kapali oldugundan emin olun.

« ID run igin, lojik tarafindan mekanik fren (mevcutsa) agil-
maz.

« Bu parametre surucu galisirken degistiriliemez.

Yok Motor ID run istenmez. Bu mod sadece, Kimlik galistirmasi 0
(NormallAzaltilmis/ Sabit/ Gelismig) daha énceden bir kez ger-
ceklestiriimisse segilebilir.

-

Normal Normal ID run. Tim durumlar icin iyi kontrol hassasiyeti sag-
lar. ID run yaklasik 90 saniye surer. Mimkun olan her
durumda bu mod segilmelidir.

Notlar:

* Yuk momenti %20'den daha yiiksekse veya ID run sira-
sinda makine nominal moment gegisine dayanabilecek
durumda degilse, calistirilan makine Normal ID run sira-
sinda motordan mekanik olarak ayriimalidir.

« ID galigsmasi start edilmeden 6nce donis yénini kontrol
edin. Galisma sirasinda motor ileri ydnde doner.

UYARI! ID run sirasinda motor nominal hizin yaklasik
%350...100 arasinda galisir. ID CALISMASI GERCEK-
LESTIRMEDEN ONCE MOTORU GALISTIRMANIN

GUVENLI OLUP OLMADIGINI KONTROL EDIN!
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Aciklama
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Azaltilmig

Azaltiimis ID run. Asagidaki durumlarda Normal veya Gelis-
mis ID Run yerine bu mod segilmelidir;
» mekanik kayiplar %20’den ylksekse (6rnegin, motor, ¢alis-
tirnlan makineden mekanik olarak ayrilamiyorsa) veya
* motor galigirken aki disirilmesine izin verilmiyorsa (6rne-
gin, motor terminallerinden beslenen dahili frenli bir motor
durumunda).
Bu ID run modunda, alan zayiflama bdélgesinde veya yiksek
momentlerde nihai motor kontroli, Normal ID run'da oldugu
kadar hassas olmayabilir. Distk ID run, Normal ID run'a gére
daha gabuk tamamlanir (90 saniyeden daha kisa siirede).
Not: ID calismasi start edilmeden énce dénus yénunu kontrol
edin. Galisma sirasinda motor ileri ydnde doner.
UYARI! ID run sirasinda motor nominal hizin yaklagik
%50...100 arasinda galigir. ID CALISMAS| GERCEK-
LESTIRMEDEN ONCE MOTORU GALISTIRMANIN
GUVENLI OLUP OLMADIGINI KONTROL EDIN!

2

Sabit

Sabit ID run. Motora DC akimi verilir. Bir AC endiiksiyon
(asenkron) motoru igin, motor safti dondurilmez. Daimi mik-
natish motorda, saft yarim tur dénebilir.

Not: Bu mod yalnizca, bagh mekanik donanimlardan (6rn.kal-
dirma ve ving uygulamalari) kaynaklanan kisitlamalar nede-
niyle Normal, Azaltiimis veya Gelismis ID run
kullanilamamasi durumunda segilmelidir.

Geligsmis

Geligmis ID run. Yalnizca R4...R9 kasalari igin.
MUmkin olan en iyi kontrol hassasiyetini garantiler. ID galis-
masi ¢ok uzun surede tamamlanir. Bu mod, tim ¢alisma
alani boyunca en Ust seviyede performans gerektiginde segil-
melidir.
Not: Uygulanan yiksek moment ve hiz gegisleri sebebiyle,
tahrik edilen makine motordan ayrilmalidir.
UYARI! ID run sirasinda motor izin verilen maksimum
(pozitif) ve minimum (negatif) hiza kadar hizlarda gali-
sabilir. Birgok hizlanma ve yavaslama gergeklesir.
Sinir parametrelerinin izin verecedi maksimum moment, akim
ve hiz ayarlanabilir. ID GALISMASI GERGEKLESTIRMEDEN
ONCE MOTORU GALISTIRMANIN GUVENLI OLUP OLMA-
DIGINI KONTROL EDIN!

99.14

Son ID galismasi
gerceklestirildi

En son gergeklestirilen ID run tirGnG gosterir. Farkl modlar
hakkinda daha fazla bilgi igin, 99.713 ID run talep edildi para-
metresinin segimlerine bakin.

Yok

Yok

Higbir ID run basariyla tamamlanmamistir.

Normal

Normal ID run.

Azaltilmig

Azaltilmis 1D run.

Sabit

Sabit ID run.

Geligsmis

Geligmis 1D run.

99.15

Motor kutup sayi-
lar1 hesaplandi

Motordaki hesaplanan kutup gifti sayisi.

OlO®| W|IN| =~ O

0...1000

Kutup cifti sayisi.
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99.16

Motor faz sirasi

Motorun doéniis yonlinl degistirir. Bu parametre motor yanlis
yonde doénuyorsa kullanilabilir (6rnegin, motor kablosundaki
yanlis faz siralamasindan dolayi) ve kablo tesisatini diizelt-
mek pratik olmadiginda.

Notlar:

« Bu parametrelerin degistiriimesi hiz referansi polaritelerini
etkilemez. Bu nedenle pozitif hiz referansi motoru ileri
yoénde dondurir. Faz sirasi segimi yalnizca "ileri" yonin
gergekte dogru yon oldugunu saglar.

vvw

uvw

Normal.

uwyv

Terse gevrilmis donls yonu.
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50 Hz ve 60 Hz besleme frekans ayarlarinin varsayilan
degerleri arasindaki degisiklikler

95.20 HW secgenekleri word'ii 1 parametresi 0. biti Besleme frekansi 60 Hz, surtcu
parametresi varsayilan degerleri 50 Hz veya 60 Hz besleme frekansina uygun olarak
degisir. Bit, surtcu teslim edilmeden énce piyasaya uygun olarak ayarlanir.

50 Hz'den 60 Hz'e veya tam tersine gecmeniz gerekirse, bitin degerini degistirin
sonra surlclyl tamamen sifirlayin. Ondan sonra kullanilacak makroyu yeniden seg-
meniz gerekir.

Asagidaki tablo varsayilan degerleri besleme frekans kaynagina bagli olan paramet-
releri gOsterir. Besleme frekansi ayari, suriictinin tip koduyla birlikte ayrica 99 Motor
verileri Grubu parametre degerlerini de etkiler, ancak bu parametreler tabloda liste-

lenmez.

Hayir Adi 95.20 HW segenekleri word'ii 1 | 95.20 HW segenekleri word'ii 1

bit Besleme frekansi1 60 Hz = bit Besleme frekansi 60 Hz =
50 Hz 60 Hz
11.45  Frek grs 1 6igkindrin 1500,000 1800,000
maksimumda

16.35  Frek ¢ikisi 1 kaynagi maks 1500,000 1800,000
12.20  Al1 maks'da dlgeklendirilen Al1 1500,000 1800,000
13.18  AOf1 kaynagi maks 1500,0 1800,0
22.26 Sabit hiz 1 300,00 rpm 360,00 rpm
22.27  Sabit hiz 2 600,00 rpm 720,00 rpm
22.28 Sabit hiz 3 900,00 rpm 1080,00 rpm
22.29 Sabit hiz 4 1200,00 rpm 1440,00 rpm
22.30 Sabit hiz 5 1500,00 rpm 1800,00 rpm
22.30 Sabit hiz 6 2400,00 rpm 2880,00 rpm
22.31 Sabit hiz 7 3000,00 rpm 3600,00 rpm
28.26 Sabit frekans 1 5,00 Hz 6,00 Hz
28.27  Sabit frekans 2 10,00 Hz 12,00 Hz
28.28 Sabit frekans 3 15,00 Hz 18,00 Hz
28.29 Sabit frekans 4 20,00 Hz 24,00 Hz
28.30 Sabit frekans 5 25,00 Hz 30,00 Hz
28.31 Sabit frekans 6 40,00 Hz 48,00 Hz
28.32 Sabit frekans 7 50,00 Hz 60,00 Hz
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Hayir  Adi 95.20 HW segenekleri word'ii 1 | 95.20 HW segenekleri word'ii 1
bit Besleme frekansi 60 Hz = | bit Besleme frekansi 60 Hz =
50 Hz 60 Hz

30.11 Minimum hiz -1500,00 rpm -1800,00 rpm

30.12 Maksimum hiz 1500,00 rpm 1800,00 rpm

30.13 Minimum frekans -50,00 Hz -60,00 Hz

30.14 Maksimum frekans 50,00 Hz 60,00 Hz

31.26  Sikisma hiz limiti 150,00 rpm 180,00 rpm

31.27 Sikisma frekans limiti 15,00 Hz 18,00 Hz

31.30  Asiri hiz hata payi 500,00 rpm 500,00 rpm

46.01 Hiz 6lgeklendirme 1500,00 rpm 1800,00 rpm

46.02 Frekans 6lgeklendirme 50,00 Hz 60,00 Hz
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Ek parametre verileri

Bu bolimun igindekiler

Bu bdlimde, kendine ait araliklari ve 32 bitlik fieldbus 6lgeklendirme gibi bazi ilave
verilerin bulundugu parametreler listelenmektedir. Parametre aciklamalari igin, bkz.
bolim Parametreler, (sayfa 85).

Terimler ve kisaltmalar

Terim Tanimi

Analog Analog kaynak: parametre, "Diger" 6gesi segilerek ve bir listeden kaynak

kaynak parametresi secilerek bagka bir parametrenin dederine ayarlanabilir.
“Diger” secimine ek olarak, parametre 6nceden segilmis baska ayarlar
sunabilir.

FbEQq32 32 bit fieldbus egdegeri: Bir harici sisteme aktarim igin 32 bit deger segildi-
ginde, iletisimde kullanilan tamsayi ve panelde gosterilen deger arasindaki
Olceklendirme.
Karsilik gelen 16 bit dlgeklendirmeler Parametreler bolimiinde (sayfa 85)
listelenmektedir.

Gergek sinyal | Sdirici tarafindan élgulen veya hesaplanan sinyal. Genellikle yalnizca izle-
nebilir, ayarlanamaz; bununla birlikte sayag tipi sinyaller resetlenebilir.

Ikili kaynak Ikili kaynak: parametre degeri baska bir parametredeki ("Diger") belirli bir
bitten alinabilir. Bazen deger 0 (yanlig) ya da 1 (dogru) olarak ayarlanabilir.
Ayrica, parametre énceden secilmis baska ayarlar sunabilir.

Liste Segim listesi.

No.

Parametre numarasi.
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Terim Tanimi

PB Birlesik Boolean (bit listesi).

Real Reel sayI.

Tip Parametre tipi. Bkz. Analog kaynak, ikili kaynak, Liste, PB, Real.
Veri Veri parametresi

Fieldbus adresleri

Fieldbus adaptorinin Kullanici el kitabi'na bakin.
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Parametre gruplari 1...9

No. | Adi | Tip | Aralik | Birim | FbEq32
01 Gergek degerler
01.01 |Kullanilan motor hizi Real -30000,00...30000,00 rpm 100 = 1 rpm
01.02 | Tahmini motor hizi Real -30000,00...30000,00 rpm 100 =1 rpm
01.03 |Motor hizi % Real -1000,00...1000,00 % 100 = %1
01.06 |Cikis frekansi Real -500,00...500,00 Hz 100 =1Hz
01.07 |Motor akimi Real 0,00...30000,00 A 100=1A
01.08 |Motor nom motor akimi % Real 0,0...1000,0 % 10 = %1
01.09 |Siriici nom motor akimi % Real 0,0...1000,0 % 10 = %1
01.10 |Motor momenti Real -1600,0...1600,0 % 10 = %1
01.11 |DC gerilimi Real 0,00...2000,00 \Y 100=1V
01.13 | Cikis gerilimi Real 0...2000 \% 1=1V
01.14 | Cikis glicu Real -32768,00...32767,00 kW veya [ 100 = 1 birim
hp
01.15 |Motor nom cikis gucl % Real -300,00...300,00 % 100 = %1
01.16 | Sdiricl nom cikis gicl % Real -300,00...300,00 % 100 = %1
01.17 |Motor safti glicl Real -32768,00...32767,00 kWhveya 100 = 1 birim
p
01.18 | Cevirici GWh sayaci Real 0...65535 GWh 1=1GWh
01.19 | Cevirici MWh sayaci Real 0...1000 MWh 1=1MWh
01.20 |Gevirici kWh sayaci Real 0...1000 kWh 1=1kWh
01.24 |Gergek aki % Real 0...200 % 1=%1
01.30 |Nominal moment dlgegi Real 0,000...4000000 N-rir:)vf?ya 1000 = 1 birim
01.50 |Gegerli saat kWh Real 0,00...1000000,00 kWh 100 = 1 kWh
01.51 | Onceki saat kWh Real 0,00...1000000,00 kWh 100 = 1 kWh
01.52 |Gegerli giin kWh Real 0,00...1000000,00 kWh 100 = 1 kWh
01.53 | Onceki giin kWh Real 0,00...1000000,00 kWh 100 = 1 kWh
01.61 |Kullanilan mutlak motor hizi 0,00...30000,00 rpm 100 = 1 rpm
01.62 |Mutlak motor hizi % %0,00...%1000,00 % 100 = %1
01.63 |Mutlak gikis frekansi 0,00...500,00 Hz Hz 100 =1Hz
01.64 |Mutlak motor momenti 0,0...1600,0 % 10 = %1
01.65 |Mutlak ¢ikis glict 0,00...32767,00 kW 100 =1 kW
01.66 | Mot nom mut ¢ikis giici % 0,00...300,00 % 100 = %1
01.67 |Surict nom mut ¢ikis glicl % 0,00...300,00 % 100 = %1
01.68 |Mutlak motor safti glicti 0,00...32767,00 kW 100 =1 kW
03 Girig referanslan
03.01 |Panel referansi Real -100000,00...100000,00 | rpm, Hz | 100 = 1 birim
veya %
03.02 |Panel referansi uzak Real -100000,00...100000,00 rpm, Hz | 100 = 1 birim
veya %

03.05 |FB A referansi 1 Real -100000,00...100000,00 - 100 =1
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No. Adi Tip Aralik Birim FbEq32
03.06 |FB A referansi 2 Real -100000,00...100000,00 - 100 =1
03.09 |EFB referansi 1 Real -30000,00...30000,00 - 100 =1
03.10 |EFB referansi 2 Real -30000,00...30000,00 - 100 =1

04 Uyarn ve hatalar
04.01 | Tetikleme hatasi Veri 0000h...FFFFh - 1=1
04.02 |Etkin hata 2 Veri 0000h...FFFFh - 1=1
04.03 |Etkin hata 3 Veri 0000h...FFFFh - 1=1
04.06 |Etkin uyari 1 Veri 0000h...FFFFh - 1=1
04.07 |Etkin uyar 2 Veri 0000h...FFFFh - 1=1
04.08 |Etkin uyar 3 Veri 0000h...FFFFh - 1=1
04.11 |En son hata Veri 0000h...FFFFh - 1=1
04.12 |Enson 2. hata Veri 0000h...FFFFh - 1=1
04.13 |Enson 3. hata Veri 0000h...FFFFh - 1=1
04.16 |En son uyari Veri 0000h...FFFFh - 1=1
04.17 |En son 2. uyari Veri 0000h...FFFFh - 1=1
04.18 |En son 3. uyari Veri 0000h...FFFFh - 1=1
05 Teshis
05.01 |AgcIk slre sayaci Real 0...65535 d 1=1d
05.02 |Galisma sayaci Real 0...65535 d 1=1d
05.04 |Fan calisma slresi sayaci Real 0...65535 d 1=1d
05.10 |Kontrol karti sicakligi Real -100...300 °C 0\/Feya 10=1
05.11 |Sirlcu sicakligi Real -40,0...160,0 % 10 = %1
05.22 |Teshis word'i 3 PB 0000h...FFFFh -
06 Kontrol ve durum word'leri
06.01 |Ana kontrol word'li PB 0000h...FFFFh - 1=
06.11 [Ana durum word'l PB 0000h...FFFFh - 1=
06.16 | Suriict durum word'd 1 PB 0000h...FFFFh - 1=
06.17 |Suriict durum word'l 2 PB 0000h...FFFFh - 1=
06.18 |Start yasagi durum word'i PB 0000h...FFFFh - 1=
06.19 |Hiz kontrolii durum word'l PB 0000h...FFFFh - 1=
06.20 |Sabit hiz durum word'l PB 0000h...FFFFh - 1=
06.21 |Siriict durum word'd 3 PB 0000h...FFFFh - 1=
06.22 |HVAC durum word'l PB 0000h...FFFFh - 1=
06.30 |MSW bit 11 segimi Tkili - - 1=
kaynak
06.31 |MSW bit 12 segimi Tkili - - 1=1
kaynak
06.32 |MSW bit 13 segimi Tkili - - 1=1
kaynak
06.33 |MSW bit 14 segimi Ikili - - 1=1

kaynak
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No. Adi | Tip ] Aralik ] Birim | FbEq32
07 Sistem bilgisi
07.03 |Surticy tipi Liste 0...999 - 1=1
07.04 |Yazihm adi Liste - - 1=1
07.05 |Yazihm sirim Veri - - 1=1
07.06 |Yikleme paketi adi Liste - - 1=1
07.07 |YUkleme paketi sirimi Veri - - 1=1
07.11 [Cpu kullanimi Real 0...100 % = %1
07.25 |Ozellestirme paketi adi Veri - - 1=1
07.26 |Ozellestirme paketi stirimii Veri - - 1=1
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Parametre gruplari 10...99

No. | Adi | Tip Aralik | Birim ] FbEq32
10 Standart DI, RO
10.02 | DI gecikmis durumu PB 0000h...FFFFh - 1=1
10.03 | DI zorlama segimi PB 0000h...FFFFh - 1=1
10.04 |DI zorlanmig veriler PB 0000h...FFFFh - 1=1
10.21 |RO durumu PB 0000h...FFFFh - 1=1
10.22 |RO zorlama segimi PB 0000h...FFFFh - 1=1
10.23 |RO zorlanmis veriler PB 0000h...FFFFh - 1=1
10.24 |RO1 kaynagi Tkili - - 1=1
kaynak
10.25 |RO1 ON gecikmesi Real 0,0...3000,0 s 10=1s
10.26 |RO1 OFF gecikmesi Real 0,0...3000,0 s 10=1s
10.27 |RO2 kaynagi Tkili - - 1=
kaynak
10.28 |RO2 ON gecikmesi Real 0,0...3000,0 s 10=1s
10.29 |RO2 OFF gecikmesi Real 0,0...3000,0 s 10=1s
10.30 |RO3 kaynagi Tkili - - 1=
kaynak
10.31 |RO3 ON gecikmesi Real 0,0...3000,0 s 10=1s
10.32 |RO3 OFF gecikmesi Real 0,0...3000,0 s 10=1s
10.99 |RO/DIO kontrol word'li PB 0000h...FFFFh - 1=
10.101 |RO1 degistirme sayaci Real 0...4294967000 - 1=
10.102 |RO2 degistirme sayaci Real 0...4294967000 - 1=
10.103 |RO3 degistirme sayaci Real 0...4294967000 - 1=
11 Standart DIO, FI, FO
11.21 |DI5 yapilandirma Liste 0...1 - 1=
11.38 |Frek girisi 1 gercek degeri Real 0...16000 Hz 1=1Hz
11.39 |Frek girisi 1 6lgeklendirilen Real -32768,000...32767,000 - 1000 =1
degeri
11.42 |Frek girisi 1 min Real 0...16000 Hz 1=1Hz
11.43 |Frek girisi 1 maks Real 0...16000 Hz 1=1Hz
11.44 |Frek grs 1 6lgkindrin Real -32768,000...32767,000 - 1000 =1
minimumda
11.45 |Frek grs 1 6lckindrin Real -32768,000...32767,000 - 1000 =1
maksimumda
12 Standart Al
12.02 |Al zorlama segimi PB 0000h...FFFFh - 1=1
12.03 | Al denetim fonksiyonu Liste 0...4 - 1=1
12.04 |Al denetim segimi PB 0000h...FFFFh - 1=1
12.11 |Al1 gercek degeri Real 0,000...20,000 mA veya | mA veya | 1000 = 1 birim
0,000...10,000 V Vv
12.12 | Al1 dlgeklendirilen degeri Real -32768,000...32767,000 - 1000 =1
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No. Adi Tip Aralik Birim FbEq32
12.13 |Al1 zorlanan degeri Real 0,000...20,000 mA veya | mA veya | 1000 = 1 birim
0,000...10,000 V \Y
12.15 |Al1 birimi segimi Liste 2,10 - 1=1
12.16 |Al1 filtre siresi Real 0,000...30,000 s 1000=1s
1217 |Al1 min Real 0,000...20,000 mA veya | mA veya | 1000 = 1 birim
0,000...10,000 V \Y
12.18 |Al1 maks Real 0,000...20,000 mA veya | mA veya | 1000 = 1 birim
0,000...10,000 V \%
12.19 |Al1 min'de 6lgeklendirilen Al1 Real -32768,000...32767,000 - 1000 =1
12.20 |Al1 maks'da 6lgeklendirilen Real -32768,000...32767,000 - 1000 =1
Al1
12.21 |Al2 gergek degeri Real 0,000...20,000 mA veya | mA veya | 1000 = 1 birim
0,000...10,000 V \Y
12.22 |AI2 dlgeklendirilen degeri Real -32768,000...32767,000 - 1000 =1
12.23 |AI2 zorlanan degeri Real 0,000...20,000 mA veya | mA veya | 1000 = 1 birim
0,000...10,000 V \%
12.25 |Al2 birimi segimi Liste 2,10 - 1=1
12.26 |AI2 filtre suresi Real 0,000...30,000 s 1000=1s
12.27 |Al2 min Real 0,000...20,000 mA veya | mA veya | 1000 = 1 birim
0,000...10,000 V \
12.28 |Al2 maks Real 0,000...20,000 mA veya | mA veya | 1000 = 1 birim
0,000...10,000 V \Y
12.29 |AI2 min'de 6lgeklendirilen Al2 Real -32768,000...32767,000 - 1000 =1
12.30 |AI2 maks'da dlgeklendirilen Real -32768,000...32767,000 - 1000 =1
Al2
12.101 |Al1 ylizde degeri Real 0,00...100,00 % 100 = %1
12.102 | Al2 ylizde degeri Real 0,00...100,00 % 100 = %1
13 Standart AO
13.02 |AO zorlama segimi PB 0000h...FFFFh - 1=1
13.11 |AO1 gergek degeri Real 0,000...22,000 veya mA 1000 =1 mA
0,000...11000 V
13.12 |AO1 kaynagi Analog - - 1=1
kaynak
13.13 |AO1 zorlanan degeri Real 0,000...22,000 mA 1000 =1 mA
13.15 |AO1 birimi segimi Liste 2,10 - 1=1
13.16 |AO1 filtre siresi Real 0,000...30,000 s 1000=1s
13.17 [AO1 kaynagi min Real -32768,0...32767,0 - 10=1
13.18 |AO1 kaynagi maks Real -32768,0...32767,0 - 10 =1
13.19 [AO1 kaynagi min'de AO1 Real 0,000...22,000 mA 1000 = 1 mA
cikisi
13.20 [AO1 kaynagi maks'da AO1 Real 0,000...22,000 mA 1000 =1 mA
cikisl
13.21 |AO2 gergek degeri Real 0,000...22,000 mA 1000 =1 mA
13.22 |AO2 kaynagi Analog - - 1=1
kaynak
13.23 |AO2 zorlanan degeri Real 0,000...22,000 mA 1000 =1 mA
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13.26 |AO2 filtre slresi Real 0,000...30,000 s 1000=1s
13.27 |AO2 kaynagi min Real -32768,0...32767,0 - 10=1
13.28 |AO2 kaynagi maks Real -32768,0...32767,0 - 10=1
13.29 |AO2 kaynagi min'de AO2 Real 0,000...22,000 mA 1000 =1 mA

cikisi
13.30 |AO2 kaynagi maks'da AO2 Real 0,000...22,000 mA 1000 =1 mA
cikisi
13.91 |AO1 veri depolama Real -327,68...327,67 - 100 =1
13.92 |AO2 veri depolama Real -327,68...327,67 - 100 =1
15 G/C genisletme modiilii
15.01 | Genigletme moddli tipi Liste ) - 1=1
15.02 | Tespit edilen genisletme Liste ) - 1=1
modulu
15.03 | DI durumu PB 0000h...FFFFh - 1=
15.04 |RO/DO durumu PB 0000h...FFFFh - 1=
15.05 |RO/DO zorlama secimi PB 0000h...FFFFh - 1=
15.06 |RO/DO zorlanan veriler PB 0000h...FFFFh - 1=
15.07 |RO4 kaynagi Tkili - - 1=
kaynak
15.08 |RO4 ON gecikmesi Real 0,0...3000,0 s 10=1s
15.09 |RO4 OFF gecikmesi Real 0,0...3000,0 s 10=1s
15.10 |RO5 kaynagi Tkili - - 1=
kaynak
15.11 |ROS5 ON gecikmesi Real 0,0...3000,0 s 10=1s
15.12 |RO5 OFF gecikmesi Real 0,0...3000,0 s 10=1s
15.22 |DO1 konfigiirasyonu Liste 0...1 - 1=
15.23 |DO1 kaynagi Tkili - - 1=
kaynak
15.24 |DO1 ON gecikmesi Real 0,0...3000,0 s 10=1s
15.25 |DO1 OFF gecikmesi Real 0,0...3000,0 s 10=1s
15.32 |Frek cikisi 1 gercek degeri Real 0...16000 Hz 1=1Hz
15.33 |Frek cikisi 1 kaynagi Analog - - 1=
kaynak
15.34 |Frek gikisi 1 kaynagi min Real -32768,0...32767,0 - 1000 =1
15.35 |Frek cikisi 1 kaynadi maks Real -32768,0...32767,0 - 1000 =1
15.36 |Kaynak min frek cikisi 1 Real 0...16000 Hz 1=1Hz
15.37 |Kaynak maks frek ¢ikisi 1 Real 0...16000 Hz 1=1Hz
19 Calisma modu
19.01 | Gergek galisma modu Liste 1...6,10...20 - 1=1
19.11 | Ext1/Ext2 segimi Tkili - - 1=1
kaynak
19.12 | Ext1 kontrol modu Liste 1...5 - 1=1
19.14 | Ext2 kontrol modu Liste 1...5 - 1=1
19.16 |Lokal kontrol modu Liste 0...1 - 1=1




Ek parametre verileri 289

No. Adi Tip Aralik Birim FbEq32
19.17 |Lokal kontrol devre disl Liste 0...1 - 1=1
birakma
20 Start/stop/yon

20.01 |Ext1 komutlari Liste 0...6, 11...12, 14 - 1=1

20.02 |Ext1 start tetikleyici tiru Liste 0...1 - 1=1

20.03 |Ext1in1 kaynagi Ikili - - 1=1
kaynak

20.04 |Ext1in2 kaynagi Ikili - - 1=1
kaynak

20.05 |Ext1in3 kaynagi Ikili - - 1=1
kaynak

20.06 |Ext2 komutlari Liste 0...6, 11...12, 14 - 1=1

20.07 |Ext2 start tetikleyici tiru Liste 0...1 - 1=1

20.08 |Ext2in1 kaynagi Ikili - - 1=1
kaynak

20.09 |Ext2 in2 kaynagi Ikili - - 1=1
kaynak

20.10 |Ext2 in3 kaynag Tkili - - 1=1
kaynak

20.21 |Yo6n Liste 0...2 - 1=1

20.25 |Joglama Ikili - - 1=1
kaynak

20.26 |Joglama 1 start kaynagi Ikili - - 1=1
kaynak

20.27 |Joglama 2 start kaynagi Ikili - - 1=1
kaynak

20.40 |Calisma izni Ikili - - 1=1
kaynak

20.41 |Baslatma kilidi 1 Tkili - - 1=1
kaynak

20.42 |Baslatma kilidi 2 Ikili - - 1=1
kaynak

20.43 |Baslatma kilidi 3 Ikili - - 1=1
kaynak

20.44 |Baslatma kilidi 4 Tkili - - 1=1
kaynak

20.45 |Baslatma kilidi durdurma Ikili - - 1=1
modu kaynak

20.46 |Calisma izni metni Ikili - - 1=1
kaynak

20.47 |Baslatma kilidi 1 metni Ikili - - 1=1
kaynak

20.48 |Baslatma kilidi 2 metni Ikili - - 1=1
kaynak

20.49 |Baslatma kilidi 3 metni Ikili - - 1=1
kaynak

20.50 |Baslatma kilidi 4 metni Tkili - - 1=1
kaynak
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21 Start/stop modu
21.01 | Vektdr start modu Liste 0...2 - 1=1
21.02 |Miknatislama siresi Real 0...10000 ms 1=1ms
21.03 |Stop modu Liste 0...2 - 1=1
21.04 |Acil stop modu Liste 0...3 - 1=1
21.05 |Acil stop kaynagi Ikili - - 1=1
kaynak
21.06 |Sifir hiz limiti Real 0,00...30000,00 rpm 100 =1 rpm
21.07 | Sifir hiz gecikmesi Real 0...30000 ms 1=1ms
21.08 |DC akim kontroll PB 0000b...0011b - 1=1
21.09 |DC tutma hizi Real 0,00...1000,00 rpm 100 =1 rpm
21.10 |DC akim referansi Real 0,0...100,0 % 10 = %1
21.11 |Son miknatislama slresi Real 0...3000 s 1=1s
21.14 |On i1sitma giris kaynagi Ikili - - 1=1
kaynak
21.16 |On isitma akimi. Real 0,0...30,0 % 10 = %1
21.18 |Otomatik yeniden start siresi Real 0,0,0,1...10,0 s 10=1s
21.19 | Skaler start modu Liste 0...4 - 1=1
21.21 |DC tutma frekansi. Real 0,00...1000,00 Hz 100 =1Hz
21.22 | Start gecikmesi Real 0,00...60,00 s 100=1s
21.23 |Yumusak kalkis Real 0...2 - 1=1
21.24 | Yumusak kalkis akimi Real 10,0...100,0 % 100 = %1
21.25 |Yumusak kalkis hizi Real 2,0...100,0 % 100 = %1
21.26 |Moment ylkseltme akimi Real 15,0...300,0 % 100 = %1
21.30 |Hiz kompanzasyonlu Real 0...3 - 1=1
durdurma modu
21.31 |Hiz gecikmesi Real 0,00...1000,00 s 100=1s
21.32 |Hiz komp stop esigi Real 0...100 % 1=%1
22 Hiz referansi segimi
22.01 |Hiz ref sinirsiz Real -30000,00...30000,00 rpm 100 =1 rpm
2211 |Ext1 hiz ref1 Analog - - 1=1
kaynak
22.12 |Ext1 hiz ref2 Analog - - 1=1
kaynak
22.13 | Ext1 hiz fonksiyonu Liste 0...5 - 1=1
22.18 |Ext2 hiz ref1 Analog - - 1=1
kaynak
22.19 |Ext2 hiz ref2 Analog - - 1=1
kaynak
22.20 |Ext2 hiz fonksiyonu Liste 0...5 - 1=1
22.21 | Sabit hiz fonksiyonu PB 00b...11b - 1=1
22.22 | Sabit hiz segimi 1 Tkili - - 1=1
kaynak
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22.23 |Sabit hiz segimi 2 Tkili - - 1=1
kaynak
22.24 | Sabit hiz segimi 3 Ikili - - 1=1
kaynak
22.26 | Sabit hiz 1 Real -30000,00...30000,00 rpm 100 =1 rpm
22.27 |Sabit hiz 2 Real -30000,00...30000,00 rpm 100 =1 rpm
22.28 |Sabit hiz 3 Real -30000,00...30000,00 rpm 100 =1 rpm
22.29 |Sabit hiz 4 Real -30000,00...30000,00 rpm 100 =1 rpm
22.30 |Sabit hiz5 Real -30000,00...30000,00 rpm 100 =1 rpm
22.31 | Sabit hiz 6 Real -30000,00...30000,00 rpm 100 =1 rpm
22.32 |Sabit hiz7 Real -30000,00...30000,00 rpm 100 =1 rpm
22.41 |Gulvenli hiz ref Real -30000,00...30000,00 rpm 100 =1 rpm
22.42 |Joglama 1 ref Real -30000,00...30000,00 rom 100 =1 rpm
22.43 |Joglama 2 ref Real -30000,00...30000,00 rpm 100 =1 rpm
22.51 |Kritik hiz fonksiyonu PB 00b...11b - 1=1
22.52 |Kritik hiz 1 dislk Real -30000,00...30000,00 rpm 100 =1 rpm
22.53 | Kritik hiz 1 ylksek Real -30000,00...30000,00 rpm 100 =1 rpm
22.54 |Kritik hiz 2 dislk Real -30000,00...30000,00 rpm 100 =1 rpm
22.55 | Kritik hiz 2 yliksek Real -30000,00...30000,00 rpm 100 =1 rpm
22.56 |Kritik hiz 3 dislk Real -30000,00...30000,00 rpm 100 =1 rpm
22.57 |Kritik hiz 3 ylksek Real -30000,00...30000,00 rpm 100 =1 rpm
22.71 |Motor potansiyometresi Liste 0...3 - 1=1
fonksiyonu
22.72 | Motor potansiyometresi Real -32768,00...32767,00 - 100 =1
baglangic degeri
22.73 |Motor potansiyometresi Ikili - - 1=1
yukseltme kaynagi kaynak
22.74 |Motor potansiyometresi Ikili - - 1=1
disirme kaynagi kaynak
22.75 I\/_Iptor_ potansiyometresi rampa Real 0,0...3600,0 s 10=1s
slresi
22.76 |Motor potansiyometresi min Real -32768,00...32767,00 - 100 =1
degeri
22.77 |Motor potansiyometresi maks Real -32768,00...32767,00 - 100 =1
degeri
22.80 |Motor potansiyometresi ref Real -32768,00...32767,00 - 100 =1
gercek
22.86 |Gergek hiz referansi 6 Real -30000,00...30000,00 rpm 100 =1 rpm
22.87 |Gergek hiz referansi 7 Real -30000,00...30000,00 rpm 100 =1 rpm
23 Hiz referansi rampasi
23.01 |Hiz ref rampa girisi Real -30000,00...30000,00 rom 100 =1 rpm
23.02 |Hiz ref rampa cikisi Real -30000,00...30000,00 rom 100 =1 rpm
23.11 |Rampa grubu segimi Ikili - - 1=1
kaynak
23.12 |Hizlanma suresi 1 Real 0,000...1800,000 s 1000=1s
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23.13 |Yavaslama suresi 1 Real 0,000...1800,000 s 1000=1s
23.14 |Hizlanma suresi 2 Real 0,000...1800,000 s 1000=1s
23.15 |Yavaslama suresi 2 Real 0,000...1800,000 s 1000=1s
23.20 |Joglama hizl zamani Real 0,000...1800,000 s 1000=1s
23.21 |Joglama yavsl zamani Real 0,000...1800,000 s 1000=1s
23.23 | Acil stop suresi Real 0,000...1800,000 s 1000=1s
23.28 |Degisken egim Liste 0...1 - 1=1
23.29 |Degisken egim orani Real 2...30000 ms 1=1ms
23.32 | Sekil suresi 1 Real 0,000...1800,000 s 1000=1s
23.33 | Sekil suresi 2 Real 0,000...1800,000 s 1000=1s

24 Hiz referansi durumu
24.01 |Kullanilan hiz referansi Real -30000,00...30000,00 rpm 100 =1 rpm
24.02 |Kullanilan hiz geri bildirimi Real -30000,00...30000,00 rpm 100 =1 rpm
24.03 |Filtrelenen hiz hatasi Real -30000,0...30000,0 rpm 100 =1 rpm
24.04 |Hiz hatasi ters gevrildi Real -30000,0...30000,0 rpm 100 =1 rpm
24.11 |[Hiz dlizeltme Real -10000,00...10000,00 rpm 100 =1 rpm
24.12 |Hiz hatasi filtre siiresi Real 0...10000 ms 1=1ms

25 Hiz kontrolii
25.01 |Moment referans hiz kontroll Real -1600,0...1600,0 % 10 = %1
25.02 |Hiz oransal kazanci Real 0,00...250,00 - 100 =1
25.03 |Hiz entegrasyon suresi Real 0,00...1000,00 s 100=1s
25.04 |Hiz turev slresi Real 0,000...10,000 s 1000=1s
25.05 |Tirev filtre sliresi Real 0...10000 ms 1=1ms
25.06 |Hiz komp turev suresi Real 0,00...1000,00 s 100=1s
25.07 |Hiz komp filtre siresi Real 0,0...1000,0 ms 10=1ms
25.15 |Oransal kazang acil stop Real 1,00...250,00 - 100=1
25.53 |Moment oransal referansi Real -30000,0...30000,0 % 10 = %1
25.54 |Moment integral referansi Real -30000,0...30000,0 % 10 = %1
25.55 |Moment tlirev referansi Real -30000,0...30000,0 % 10 = %1
25.56 |Moment hiz kompanzasyonu Real -30000,0...30000,0 % 10 = %1

26 Moment referans zinciri
26.01 | TC moment referansi Real -1600,0...1600,0 % 10 = %1
26.02 |Kullanilan moment referansi Real -1600,0...1600,0 % 10 = %1
26.08 | Minimum moment ref Real -1000,0...0,0 % 10 = %1
26.09 |Maksimum moment ref Real 0,0...1000,0 % 10 = %1
26.11 |Moment ref1 segimi Analog - - 1=1

kaynak
26.12 |Moment ref2 segimi Analog - - 1=1
kaynak

26.13 |Moment ref1 fonksiyonu Liste 0...5 - 1=1
26.14 |Moment ref1/2 segimi Ikili - - 1=1

kaynak




Ek parametre verileri 293

No. Adi Tip Aralik Birim FbEq32
26.17 |Moment ref filtre suresi Real 0,000...30,000 s 1000=1s
26.18 |Moment rampa ¢ikis slresi Real 0,000...60,000 s 1000=1s
26.19 |Moment rampa inis suresi Real 0,000...60,000 s 1000=1s
26.21 |Moment se¢ moment girisi Tkili - - 1=1
kaynak

26.22 |Moment se¢ hiz girisi Ikili - - 1=1
kaynak

26.70 |Gergcek moment referansi 1 Real -1600,0...1600,0 % 10 = %1

26.71 | Gergcek moment referansi 2 Real -1600,0...1600,0 % 10 = %1

26.72 |Gergcek moment referansi 3 Real -1600,0...1600,0 % 10 = %1

26.73 |Gergcek moment referansi 4 Real -1600,0...1600,0 % 10 = %1

26.74 |Moment ref rampa gikisi Real -1600,0...1600,0 % 10 = %1

26.75 |Gergcek moment referansi 5 Real -1600,0...1600,0 % 10 = %1

28 Frekans referans zinciri

28.01 |Frekans ref rampa girisi Real -500,00...500,00 Hz 100 =1Hz

28.02 |Frekans ref rampa gikisi Real -500,00...500,00 Hz 100 =1Hz

28.11 |Ext1 frekans ref1 Analog - - 1=1
kaynak

28.12 | Ext1 frekans ref2 Analog - - 1=1
kaynak

28.13 |Ext1 frekans fonksiyonu Liste 0...5 - 1=1

28.15 |Ext2 frekans ref1 Analog - - 1=1
kaynak

28.16 |Ext2 frekans ref2 Analog - - 1=1
kaynak

28.17 | Ext2 frekans fonksiyonu Liste 0..5 - 1=1

28.21 | Sabit frekans fonksiyonu PB 0000b...0001b - 1=1

28.22 | Sabit frekans secimi 1 Ikili - - 1=1
kaynak

28.23 | Sabit frekans segimi 2 Ikili - - 1=1
kaynak

28.24 |Sabit frekans segimi 3 Tkili - - 1=1
kaynak

28.26 | Sabit frekans 1 Real -500,00...500,00 Hz 100 =1 Hz

28.27 | Sabit frekans 2 Real -500,00...500,00 Hz 100 =1 Hz

28.28 |Sabit frekans 3 Real -500,00...500,00 Hz 100 =1 Hz

28.29 |Sabit frekans 4 Real -500,00...500,00 Hz 100 =1 Hz

28.30 |Sabit frekans 5 Real -500,00...500,00 Hz 100 =1 Hz

28.31 | Sabit frekans 6 Real -500,00...500,00 Hz 100 =1 Hz

28.32 | Sabit frekans 7 Real -500,00...500,00 Hz 100 =1 Hz

28.41 | Givenli frekans ref Real -500,00...500,00 Hz 100 =1 Hz

28.51 |Kritik frekans fonksiyonu PB 00b...11b - 1=1

28.52 |Kritik frekans 1 diislik Real -500,00...500,00 Hz 100 =1 Hz

28.53 | Kritik frekans 1 ylksek Real -500,00...500,00 Hz 100 =1Hz
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28.54 |Kritik frekans 2 duglk Real -500,00...500,00 Hz 100 =1Hz
28.55 |Kritik frekans 2 ylksek Real -500,00...500,00 Hz 100 =1Hz
28.56 |Kritik frekans 3 diisiik Real -500,00...500,00 Hz 100=1Hz
28.57 |Kritik frekans 3 ylksek Real -500,00...500,00 Hz 100 =1Hz
28.71 |Frek ramp grubu secimi Ikili - - 1=1

kaynak
28.72 |Frek hizlanma stresi 1 Real 0,000...1800,000 s 1000=1s
28.73 |Frek yavaglama suresi 1 Real 0,000...1800,000 s 1000=1s
28.74 |Frek hizlanma siresi 2 Real 0,000...1800,000 s 1000=1s
28.75 |Frek yavaglama suresi 2 Real 0,000...1800,000 s 1000=1s
28.76 |Frek rampa girisi sifir kaynak Ikili - - 1=1
kaynak
28.82 | Sekil siresi 1 Real 0,000...1800,000 s 1000=1s
28.83 | Sekil siresi 2 Real 0,000...1800,000 s 1000=1s
28.92 | Gergek frekans ref 3 Real -500,00...500,00 Hz 100=1Hz
28.96 |Gergek frekans ref 7 Real -500,00...500,00 Hz 100=1Hz
28.97 |Frekans ref sinirsiz Real -500,00...500,00 Hz 100=1Hz
30 Limitler
30.01 |Limit word'ti 1 PB 0000h...FFFFh - 1=1
30.02 |Moment limiti durumu PB 0000h...FFFFh - 1=1
30.11 [Minimum hiz Real -30000,00...30000,00 rpm 100 =1 rpm
30.12 |Maksimum hiz Real -30000,00...30000,00 rpm 100 =1 rpm
30.13 |[Minimum frekans Real -500,00...500,00 Hz 100=1Hz
30.14 |Maksimum frekans Real -500,00...500,00 Hz 100=1Hz
30.17 |Maksimum akim Real 0,00...30000,00 A 100=1A
30.18 |Tork lim sgm Tkili - - 1=1
kaynak
30.19 |Minimum moment 1 Real -1600,0...0,0 % 10 = %1
30.20 |Maksimum moment 1 Real 0,0...1600,0 % 10 = %1
30.21 |Min moment 2 kaynak Analog - - 1=
kaynak
30.22 |Maks moment 2 kaynak Analog - - 1=1
kaynak
30.23 | Minimum moment 2 Real -1600,0...0,0 % 10 = %1
30.24 |Maksimum moment 2 Real 0,0...1600,0 % 10 = %1
30.26 |Glg¢ motor limiti Real 0,00...600,00 % 100 = %1
30.27 |Gug Uretme limiti Real -600,00...0,00 % 100 = %1
30.30 |Yuksek gerilim kontrolu Liste 0...1 - 1=1
30.31 |Dusuk gerilim kontroll Liste 0...1 - 1=1
31 Hata fonksiyonlari
31.01 |Harici olay 1 kaynagi Ikili - - 1=1
kaynak
31.02 |Harici olay 1 tird Liste 0...1 - 1=1
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31.03 |Harici olay 2 kaynagi Tkili - - 1=1
kaynak

31.04 |[Harici olay 2 tlrQ Liste 0...1 - 1=1

31.05 |[Harici olay 3 kaynagi Tkili - - 1=1
kaynak

31.06 |Harici olay 3 tiri Liste 0...1 - 1=1

31.07 |Harici olay 4 kaynagi Tkili - - 1=1
kaynak

31.08 |[Harici olay 4 tirQ Liste 0...1 - 1=1

31.09 |Harici olay 5 kaynagi Tkili - - 1=1
kaynak

31.10 |[Harici olay 5 tlrQ Liste 0...1 - 1=1

31.11 |Hata reset segimi Ikili - - 1=1
kaynak

31.12 |Otomatik resetleme segimi PB 0000h...FFFFh - 1=

31.13 | Segilebilir hata Real 0000h...FFFFh - 1=

31.14 |Hata sayisi Real 0...5 - 1=1

31.15 |Toplam deneme zamani Real 1,0...600,0 s 10=1s

31.16 |Gecikme zamani Real 0,0...120,0 s 10=1s

31.19 |Motor faz kaybi Liste 0...1 - 1=1

31.20 |Toprak hatasi Liste 0...2 - 1=

31.21 |Besleme faz kaybi Liste 0...1 - 1=

31.22 [STO gosterge Liste 0...3 - 1=1

calistirma/durdurma

31.23 [Kablolama veya topraklama Liste 0...1 - 1=1
hatasi
31.24 |Sikisma fonksiyonu Liste 0...2 - 1=1
31.25 [Sikisma akim limiti Real 0,0...1600,0 % 10 = %1
31.26 [Sikisma hiz limiti Real 0,00...10000,00 rpm 100 =1 rpm
31.27 [Sikisma frekans limiti Real 0,00...1000,00 Hz 100 =1 Hz
31.28 [Sikisma zamani Real 0...3600 S 1=1s
31.30 |Asiri hiz hata payi Real 0,00...10000,00 rpm 100 =1 rpm
31.32 |Acil rampa denetimi Real 0...300 % = %1
31.33 |Acil rampa denetimi gecikmesi Real 0...100 s 1=1s
31.36 |Yard fan arizasi baypas Liste 0...1 - 1=1
32 Denetim
32.01 |Denetim durumu PB 0000...0111b - 1=1
32.05 [Denetim 1 fonksiyonu Liste 0...6 - 1=1
32.06 |Denetim 1 eylemi Liste 0...2 - 1=1
32.07 [Denetim 1 sinyali Analog - - 1=1
kaynak

32.08 |Denetim 1 filtre suresi Real 0,000...30,000 s 1000=1s
32.09 |Denetim 1 diisiik Real -21474836,00... - 100 =1

21474836,00
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32.10 |Denetim 1 yliksek Real -21474836,00... - 100 =1
21474836,00
32.11 |Denetim 1 histerezis Real 0,00...100000,00 - 100 =1
32.15 |Denetim 2 fonksiyonu Liste 0...6 - 1=1
32.16 |Denetim 2 eylemi Liste 0...2 - 1=1
32.17 |Denetim 2 sinyali Analog - - 1=1
kaynak
32.18 |Denetim 2 filtre sliresi Real 0,000...30,000 s 1000=1s
32.19 |Denetim 2 disiik Real -21474836,00... - 100 =1
21474836,00
32.20 |Denetim 2 yiiksek Real -21474836,00... - 100 =1
21474836,00
32.21 |Denetim 2 histerezis Real 0,00...100000,00 - 100 =1
32.25 |Denetim 3 fonksiyonu Liste 0...6 - 1=1
32.26 |Denetim 3 eylemi Liste 0...2 - 1=1
32.27 |Denetim 3 sinyali Analog - - 1=1
kaynak
32.28 |Denetim 3 filtre siliresi Real 0,000...30,000 s 1000=1s
32.29 |Denetim 3 disiik Real -21474836,00... - 100 =1
21474836,00
32.30 |Denetim 3 yiiksek Real -21474836,00... - 100 =1
21474836,00
32.31 |Denetim 3 histerezis Real 0,00...100000,00 - 100 =1
32.35 |Denetim 4 fonksiyonu Liste 0...6 - 1=1
32.36 |Denetim 4 eylemi Liste 0...2 - 1=1
32.37 |Denetim 4 sinyali Analog - - 1=1
kaynak
32.38 |Denetim 4 filtre siresi Real 0,000...30,000 s 1000=1s
32.39 |Denetim 4 dusik Real -21474836,00... - 100 =1
21474836,00
32.40 |Denetim 4 yiiksek Real -21474836,00... - 100 =1
21474836,00
32.41 |Denetim 4 histerezis Real 0,00...100000,00 - 100 =1
32.45 |Denetim 5 fonksiyonu Liste 0...6 - 1=1
32.46 |Denetim 5 eylemi Liste 0...2 - 1=1
32.47 |Denetim 5 sinyali Analog - - 1=1
kaynak
32.48 |Denetim 5 filtre siliresi Real 0,000...30,000 s 1000=1s
32.49 |Denetim 5 disiik Real -21474836,00... - 100 =1
21474836,00
32.50 |Denetim 5 yiksek Real -21474836,00... - 100 =1
21474836,00
32.51 |Denetim 5 histerezis Real 0,00...100000,00 - 100 =1
32.55 |Denetim 6 fonksiyonu Liste 0...6 - 1=1
32.56 |Denetim 6 eylemi Liste 0...2 - 1=1
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32.57 |Denetim 6 sinyali Analog - - 1=1
kaynak
32.58 |Denetim 6 filtre siiresi Real 0,000...30,000 s 1000=1s
32.59 |Denetim 6 dusik Real -21474836,00... - 100 =1
21474836,00
32.60 |Denetim 6 yliksek Real -21474836,00... - 100 =1
21474836,00
32.61 |Denetim 6 histerezis Real 0,00...100000,00 - 100 =1
34 Zaman fonksiyonu
34.01 |Zamana bagli fonksiyonlarin PB 0000h...FFFFh - 1=1
durumu
34.02 |Zamanlayici durumu PB 0000h...FFFFh - 1=1
34.04 |[Mevsim/istisna giini durumu PB 0000h...FFFFh - 1=1
34.10 |Zamanlamali fonksiyonlar Ikili - - 1=1
kaynak

34.11 |Zamanlayici 1 konfigirasyonu PB 0000h...FFFFh - 1=1
34.12 |Zamanlayici 1 start zamani Zaman 00:00:00...23:59:59 s 1=1s
34.13 |Zamanlayici 1 siiresi Sire 00 00:00...07 00:00 dak 1=1dak
34.14 |Zamanlayici 2 konfiglirasyonu PB 0000h...FFFFh - 1=
34.15 |Zamanlayici 2 start zamani Zaman 00:00:00...23:59:59 s 1=1s
34.16 |Zamanlayici 2 siresi Sire 00 00:00...07 00:00 dak 1=1dak
34.17 |Zamanlayici 3 konfigiirasyonu PB 0000h...FFFFh - 1=
34.18 |Zamanlayici 3 start zamani Zaman 00:00:00...23:59:59 s 1=1s
34.19 |Zamanlayici 3 siiresi Sire 00 00:00...07 00:00 dak 1=1dak
34.20 |[Zamanlayici 4 konfiglirasyonu PB 0000h...FFFFh - 1=
34.21 |[Zamanlayici 4 start zamani Zaman 00:00:00...23:59:59 s 1=1s
34.22 |Zamanlayici 4 siiresi Sire 00 00:00...07 00:00 dak 1=1dak
34.23 |Zamanlayici 5 konfigiirasyonu PB 0000h...FFFFh - 1=
34.24 |Zamanlayici 5 start zamani Zaman 00:00:00...23:59:59 s 1=1s
34.25 |Zamanlayici 5 siiresi Sire 00 00:00...07 00:00 dak 1=1dak
34.26 |Zamanlayici 6 konfiglirasyonu PB 0000h...FFFFh - 1=
34.27 |Zamanlayici 6 start zamani Zaman 00:00:00...23:59:59 s 1=1s
34.28 |Zamanlayici 6 siiresi Sire 00 00:00...07 00:00 dak 1=1dak
34.29 [Zamanlayici 7 konfiglirasyonu PB 0000h...FFFFh - 1=
34.30 |Zamanlayici 7 start zamani Zaman 00:00:00...23:59:59 s 1=1s
34.31 |Zamanlayici 7 siiresi Sire 00 00:00...07 00:00 dak 1=1dak
34.32 |Zamanlayici 8 konfigiirasyonu PB 0000h...FFFFh - 1=
34.33 |Zamanlayici 8 start zamani Zaman 00:00:00...23:59:59 s 1=1s
34.34 |Zamanlayici 8 siiresi Siire 00 00:00...07 00:00 dak 1=1dak
34.35 |Zamanlayici 9 konfiglirasyonu PB 0000h...FFFFh - 1=
34.36 |Zamanlayici 9 start zamani Zaman 00:00:00...23:59:59 s 1=1s
34.37 |Zamanlayici 9 siresi Siire 00 00:00...07 00:00 dak 1=1dak
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34.38 |Zamanlayici 10 PB 0000h...FFFFh - 1=1
konfiglirasyonu
34.39 |Zamanlayici 10 start zamani Zaman 00:00:00...23:59:59 S 1=1s
34.40 |Zamanlayici 10 suresi Sire 00 00:00...07 00:00 dak 1=1dak
34.41 |Zamanlayici 11 PB 0000h...FFFFh - 1=1
konfiglirasyonu
34.42 |Zamanlayici 11 start zamani Zaman 00:00:00...23:59:59 s 1=1s
34.43 |Zamanlayici 11 slresi Siire 00 00:00...07 00:00 dak 1=1dak
34.44 |Zamanlayici 12 PB 0000h...FFFFh - 1=
konfiglirasyonu
34.45 |Zamanlayici 12 start zamani Zaman 00:00:00...23:59:59 s 1=1s
34.46 |Zamanlayici 12 siresi Sire 00 00:00...07 00:00 dak 1=1dak
34.60 |Mevsim 1 baslangig tarihi Tarih 01.01...31.12 d 1=1d
34.61 |Mevsim 2 baslangig tarihi Tarih 01.01...31.12 d 1=1d
34.62 |Mevsim 3 baslangig tarihi Tarih 01.01...31.12 d 1=1d
34.63 |Mevsim 4 baslangig tarihi Tarih 01.01...31.12 d 1=1d
34.70 |Etkin istisnalarin sayisi Real 0...16 - 1=1
34.71 |lstisna tiirleri PB 0000h...FFFFh - 1=1
34.72 |istisna 1 start Tarih 01.01...31.12 d 1=1d
34.73 |Istisna 1 uzunlugu Real 0...60 d 1=1d
34.74 |istisna 2 start Tarih 01.01...31.12 d 1=1d
34.75 |lstisna 2 uzunlugu Real 0...60 d 1=1d
34.76 |istisna 3 start Tarih 01.01...31.12 d 1=1d
34.77 |istisna 3 uzunlugu Real 0...60 d 1=1d
34.78 |Istisna giinii 4 Tarih 01.01...31.12 d 1=1d
34.79 |istisna giinii 5 Tarih 01.01...31.12 d 1=1d
34.80 |istisna giinii 6 Tarih 01.01...31.12 d 1=1d
34.81 |lstisna giinii 7 Tarih 01.01...31.12 d 1=1d
34.82 |istisna giinii 8 Tarih 01.01...31.12 d 1=1d
34.83 |istisna giinii 9 Tarih 01.01...31.12 d 1=1d
34.84 |Istisna giinii 10 Tarih 01.01...31.12 d 1=1d
34.85 |Istisna giinii 11 Tarih 01.01...31.12 d 1=1d
34.86 |Istisna giinii 12 Tarih 01.01...31.12 d 1=1d
34.87 |Istisna giinii 13 Tarih 01.01...31.12 d 1=1d
34.88 |Istisna giinii 14 Tarih 01.01...31.12 d 1=1d
34.89 |Istisna giinii 15 Tarih 01.01...31.12 d 1=1d
34.90 |istisna giinii 16 Tarih 01.01...31.12 d 1=1d
34.100 |Zamanlamali fonksiyon 1 PB 0000h...FFFFh - 1=1
34.101 | Zamanlamali fonksiyon 2 PB 0000h...FFFFh - 1=1
34.102 | Zamanlamal fonksiyon 3 PB 0000h...FFFFh - 1=1
34.110 | Yukseltme zamani fonksiyonu PB 0000h...FFFFh - 1=1
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34.111 | Yiikseltme zamani Tkili - - 1=1
etkinlestirme kaynagi kaynak
34.112 | Yukseltme zamani siresi Siire 00 00:00...07 00:00 dak 1=1dak
35 Motor termik korumasi
35.01 | Tahmini motor sicakhgi Real -60...1000 °C veya °C veya 1=1°
-76...1832 °F °F
35.02 |Olgiilen sicaklik 1 Real -60...5000 °C veya °C, °F 1=1 birim
-76...9032 °F veya
ohm
35.03 |Olgiilen sicaklik 2 Real -60...5000 °C veya °C, °F 1 =1 birim
-76...9032 °F veya
ohm
35.11 [Sicaklik 1 kaynagi Liste |0...2,5...8,11...16, 19...22 - 1=1
35.12 |[Sicaklik 1 ariza limiti Real -60...5000 °C veya °C, °F 1 =1 birim
-76...9032 °F veya
ohm
35.13 |[Sicakhk 1 uyari limiti Real -60...5000 °C veya °C, °F 1 =1 birim
-76...9032 °F veya
ohm
35.14 |[Sicakhk 1 Al kaynagi Analog - - 1=1
kaynak
35.21 |[Sicaklik 2 kaynagi Liste 0...2,5...8,11...16, 19...22 - 1=1
35.22 |[Sicaklik 2 ariza limiti Real -60...5000 °C veya °C, °F 1 =1 birim
-76...9032 °F veya
ohm
35.23 |Sicaklik 2 uyari limiti Real -60...5000 °C veya °C, °F 1 =1 birim
-76...9032 °F veya
ohm
35.24 |Sicaklik 2 Al kaynagi Analog - - 1=1
kaynak
35.50 [Motor ortam sicakhgi Real -60...100 °C veya -76 ... °C 1=1°
212 °F
35.51 | Motor ylk egrisi Real 50...150 % 1=%1
35.52 |Sifir hiz yuku Real 50...150 % 1=%1
35.53 [Kirilma noktasi Real 1,00 ... 500,00 Hz 100 =1 Hz
35.54 | Motor nominal sicaklik artigi Real |0...300 °C veya 32...572 °F | °C veya 1=1°
°F
35.55 | Motor termal zaman sabiti Real 100...10000 s 1=1s
36 Yiik analizorii
36.01 [PVL sinyal kaynagi Analog - - 1=1
kaynak
36.02 |PVL filtre siresi Real 0,00...120,00 s 100=1s
36.06 [AL2 sinyal kaynagi Analog - - 1=
kaynak
36.07 |AL2 sinyal 6lgeklendirme Real 0,00...32767,00 - 100 =1
36.09 |Logger reset Liste 0...3 - 1=
36.10 |PVL tepe degeri Real -32768,00...32767,00 - 100 =1
36.11 |PVL tepe degeri tarihi Veri - - 1=1
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36.12 |PVL tepe degeri saati Veri - - 1=1
36.13 | Tepe deg@erindeki PVL akimi Real -32768,00...32767,00 A 100=1A
36.14 |PVL DC gerilimi tepe Real 0,00...2000,00 \Y 100=1V

degerinde
36.15 | Tepe degerindeki PVL hizi Real -30000,00... 30000,00 rpm 100 =1 rpm
36.16 |PVL reset tarihi Veri - - 1=1
36.17 |PVL filtre saati Veri - - 1=1
36.20 |AL1 %0 - %10 Real 0,00...100,00 % 100 = %1
36.21 |AL1 %10 - %20 Real 0,00...100,00 % 100 = %1
36.22 |AL1 %20 - %30 Real 0,00...100,00 % 100 = %1
36.23 |AL1 %30 - %40 Real 0,00...100,00 % 100 = %1
36.24 |AL1 %40 - %50 Real 0,00...100,00 % 100 = %1
36.25 |AL1 %50 - %60 Real 0,00...100,00 % 100 = %1
36.26 |AL1 %60 - %70 Real 0,00...100,00 % 100 = %1
36.27 |AL1 %70 - %80 Real 0,00...100,00 % 100 = %1
36.28 |AL1 %80 - %90 Real 0,00...100,00 % 100 = %1
36.29 |AL1 %90 uzeri Real 0,00...100,00 % 100 = %1
36.40 |AL2 %0 - %10 Real 0,00...100,00 % 100 = %1
36.41 |AL2 %10 - %20 Real 0,00...100,00 % 100 = %1
36.42 |AL2 %20 - %30 Real 0,00...100,00 % 100 = %1
36.43 |AL2 %30 - %40 Real 0,00...100,00 % 100 = %1
36.44 |AL2 %40 - %50 Real 0,00...100,00 % 100 = %1
36.45 |AL2 %50 - %60 Real 0,00...100,00 % 100 = %1
36.46 |AL2 %60 - %70 Real 0,00...100,00 % 100 = %1
36.47 |AL2 %70 - %80 Real 0,00...100,00 % 100 = %1
36.48 |AL2 %80 - %90 Real 0,00...100,00 % 100 = %1
36.49 |AL2 %90 uzeri Real 0,00...100,00 % 100 = %1
36.50 |AL2 reset tarihi Veri - - 1=1
36.51 |AL2 reset saati Veri - - 1=1
37 Kull. Yiik egrisi
37.01 |ULC ¢ikisi durum word'ti PB 0000h...FFFFh - 1=1
37.02 |ULC denetim sinyali Analog - - 1=1
kaynak

37.03 |ULC asin yik islemleri Liste 0...3 - 1=1
37.04 |ULC disuk yik islemleri Liste 0...3 - 1=1
37.11 |ULC hiz tablosu noktasi 1 Real -30000.0...30000.0 rpm 10=1rpm
37.12 |ULC hiz tablosu noktasi 2 Real -30000.0...30000.0 rpm 10=1rpm
37.13 |ULC hiz tablosu noktasi 3 Real -30000.0...30000.0 rpm 10 =1 rpm
37.14 |ULC hiz tablosu noktasi 4 Real -30000.0...30000.0 rpm 10 =1 rpm
37.15 |ULC hiz tablosu noktasi 5 Real -30000.0...30000.0 rpm 10 =1 rpm
37.16 |ULC frekans tablosu noktasi 1 Real -500.0...500.0 Hz 10=1Hz
37.17 |ULC frekans tablosu noktasi 2 Real -500.0...500.0 Hz 10=1Hz
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37.18 |ULC frekans tablosu noktasi 3 Real -500.0...500.0 Hz 10=1Hz
37.19 |ULC frekans tablosu noktasi 4 Real -500.0...500.0 Hz 10=1Hz
37.20 |ULC frekans tablosu noktasi 5 Real -500.0...500.0 Hz 10=1Hz
37.21 |ULC disuk yik noktasi 1 Real -1600.0...1600.0 % 10 = %1
37.22 |ULC disuk yik noktasi 2 Real -1600.0...1600.0 % 10 = %1
37.23 |ULC disuk yik noktasi 3 Real -1600.0...1600.0 % 10 = %1
37.24 |[ULC dusuk ylk noktasi 4 Real -1600.0...1600.0 % 10 = %1
37.25 |ULC disuk yik noktasi 5 Real -1600.0...1600.0 % 10 = %1
37.31 |ULC asin yik noktasi 1 Real -1600.0...1600.0 % 10 = %1
37.32 |ULC asin yiik noktasi 2 Real -1600.0...1600.0 % 10 = %1
37.33 |ULC asin yiik noktasi 3 Real -1600.0...1600.0 % 10 = %1
37.34 |ULC asin yik noktasi 4 Real -1600.0...1600.0 % 10 = %1
37.35 |ULC asin yiik noktasi 5 Real -1600.0...1600.0 % 10 = %1
37.41 |ULC asin yiik zamanlayicisi Real 0.0...10000.0 s 10=1s
37.42 |ULC disuk yik zamanlayicisi Real 0.0...10000.0 s 10=1s

40 Proses PID grubu 1
40.01 |Proses PID ¢ikisI gercek Real -100000,00...100000,00 % 100 = %1
40.02 |Proses PID geribildirimi gercek| Real -100000,00...100000,00 PID 100 =1 PID
musteri | musteri birimi
birimleri
40.03 |Proses PID ayar noktasi Real -100000,00...100000,00 PID 100 =1PID
gercek misteri | musteri birimi
birimleri
40.04 |Proses PID sapmasi gergek Real -100000,00...100000,00 PID 100 =1PID
musteri | mdsteri birimi
birimleri
40.06 |Proses PID durum word'l PB 0000h...FFFFh - 1=1
40.07 |Proses PID galisma modu Liste 0...2 - 1=1
40.08 |Ayar 1 geribildirim 1 kaynagi Analog - - 1=1
kaynak
40.09 |Ayar 1 geribildirim 2 kaynagi Analog - - 1=1
kaynak
40.10 |Ayar 1 geribildirim fonksiyonu Liste 0...13 - 1=1
40.11 |Ayar 1 geribildirim filtre sUresi Real 0,000...30,000 s 1000=1s
40.16 |Ayar 1 ayar noktasi 1 kaynag! | Analog - - 1=1
kaynak
40.17 |Ayar 1 ayar noktasi 2 kaynag! | Analog - - 1=1
kaynak
40.18 |Ayar 1 ayar noktasi fonksiyonu| Liste 0...11 - 1=1
40.19 |Ayar 1 dahili ayar noktasi se¢1 Ikili - - 1=1
kaynak
40.20 |Ayar 1 dahili ayar noktasi seg2 Tkili - - 1=1
kaynak
40.21 |Ayar 1 dahili ayar noktasi 1 Real -100000,00...100000,00 PID 100 =1 PID
musteri | musteri birimi

birimleri
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40.22 |Ayar 1 dahili ayar noktasi 2 Real -100000,00...100000,00 PID 100 =1PID
musteri | musteri birimi
birimleri
40.23 |Ayar 1 dahili ayar noktasi 3 Real -100000,00...100000,00 PID 100 =1 PID
musteri | misteri birimi
birimleri
40.26 |Ayar 1 ayar noktasi min Real -100000,00...100000,00 - 100 =1
40.27 |Ayar 1 ayar noktasi maks Real -100000,00...100000,00 - 100 =1
40.28 |Ayar 1 ayar noktasi artis Real 0,0...1800,0 s 10=1s
zamani
40.29 |Ayar 1 ayar noktas| azalma Real 0,0...1800,0 s 10=1s
zamani
40.30 |Ayar 1 ayar noktasi donma Ikili - - 1=1
kaynak
40.31 |Ayar 1 sapma gevirme Ikili - - 1=1
kaynak
40.32 |Ayar 1 kazang Real 0,10...100,00 - 100 =1
40.33 |Ayar 1 entegrasyon siresi Real 0,0...9999,0 s 10=1s
40.34 |Ayar 1 turev suresi Real 0,000...10,000 s 1000=1s
40.35 |Ayar 1 tirev filtre siresi Real 0,0...10,0 s 10=1s
40.36 |Ayar 1 gikisi min Real -100000,0...100000,0 - 10=1
40.37 |Ayar 1 gikisi maks Real -100000,0...100000,0 - 10=1
40.38 |Ayar 1 gikis donma Tkili - - 1=1
kaynak
40.43 |Ayar 1 uyku dizeyi Real 0,0...100000,0 - 10=1
40.44 |Ayar 1 uyku gecikmesi Real 0,0...3600,0 s 10=1s
40.45 |Ayar 1 uyku uzatma zamani Real 0,0...3600,0 s 10=1s
40.46 |Ayar 1 uyku uzatma adimi Real 0,0...100000,0 PID 10=1PID
musteri | musteri birimi
birimleri
40.47 |Ayar 1 uyanma sapmasi Real -100000,00...100000,00 PID 100 =1PID
musteri | misteri birimi
birimleri
40.48 |Ayar 1 uyanma gecikmesi Real 0,00...60,00 S 100=1s
40.49 |Ayar 1 izleme modu Ikili - - 1=1
kaynak
40.50 |Ayar 1 izleme ref segimi Analog - - 1=1
kaynak
40.57 |PID set1/set2 segimi Ikili - - 1=1
kaynak
40.58 |Ayar 1 artig 6nleme Liste 0...3 - 1=1
40.59 |Ayar 1 azalma 6nleme Liste 0...3 - 1=1
40.62 |PID dahili ayar noktasi gergek Real -100000,00...100000,00 PID 100 =1 PID
musteri | musteri birimi
birimleri
40.90 |Ayar 1 geribildirim ¢arpani k Real -100000,00...100000,00 - 100 =1
40.91 | Geribildirim veri depolama Real -327,68...327,67 - 100 =1
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40.92 |Ayar noktasi veri depolama Real -327,68...327,67 - 100 =1
41 Proses PID grubu 2
41.08 |Ayar 2 geribildirim 1 kaynagi Analog - - 1=1
kaynak
41.09 |Ayar 2 geribildirim 2 kaynagi Analog - - 1=1
kaynak
41.10 |Ayar 2 geribildirim fonksiyonu Liste 0...13 - 1=1
41.11 |Ayar 2 geribildirim filtre sUresi Real 0,000...30,000 s 1000=1s
41.16 |Ayar 2 ayar noktasi 1 kaynag! | Analog - - 1=1
kaynak
41.17 |Ayar 2 ayar noktasi 2 kaynag! | Analog - - 1=1
kaynak
41.18 |Ayar 2 ayar noktasi fonksiyonu| Liste 0...1 - 1=1
41.19 |Ayar 2 dahili ayar noktasi se¢1 Ikili - - 1=1
kaynak
41.20 |Ayar 2 dahili ayar noktasi se¢2 Ikili - - 1=1
kaynak
41.21 | Ayar 2 dahili ayar noktasi 1 Real -32768,0...32767,0 PID 100 =1PID
musteri | muisteri birimi
birimi
41.22 |Ayar 2 dahili ayar noktasi 2 Real -32768,0...32767,0 PID 100=1PID
musteri | misteri birimi
birimleri
41.23 |Ayar 2 dahili ayar noktasi 3 Real -32768,0...32767,0 PID 100=1PID
musteri | musteri birimi
birimleri
41.26 |Ayar 2 ayar noktasi min Real -32768,0...32767,0 - 100 =1
41.27 |Ayar 2 ayar noktasi maks Real -32768,0...32767,0 - 100 =1
41.28 |Ayar 2 ayar noktasi artis Real 0,0...1800,0 s 10=1s
zamani
41.29 |Ayar 2 ayar noktasi azalma Real 0,0...1800,0 s 10=1s
zamani
41.30 |Ayar 2 ayar noktasi donma Tkili - - 1=1
kaynak
41.31 |Ayar 2 sapma gevirme Ikili - - 1=1
kaynak
41.32 |Ayar 2 kazang Real 0,10...100,00 - 100 =1
41.33 |Ayar 2 entegrasyon suresi Real 0,0...9999,0 s 10=1s
41.34 |Ayar 2 tirev suresi Real 0,000...10,000 s 1000=1s
41.35 |Ayar 2 tirev filtre siresi Real 0,0...10,0 s 10=1s
41.36 |Ayar 2 gikisi min Real -32768,0...32767,0 - 10=1
41.37 |Ayar 2 gikisi maks Real -32768,0...32767,0 - 10=1
41.38 |Ayar 2 gikis donma Ikili - - 1=1
kaynak
41.43 |Ayar 2 uyku diizeyi Real 0,0...32767,0 - 10=1
41.44 | Ayar 2 uyku gecikmesi Real 0,0...3600,0 s 10=1s
41.45 | Ayar 2 uyku uzatma zamani Real 0,0...3600,0 s 10=1s
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41.46 |Ayar 2 uyku uzatma adimi Real 0,0...32767,0 PID 10=1PID
musteri | misteri birimi
birimleri
41.47 |Ayar 2 uyanma sapmasi Real -2147483648 ... PID 100=1PID
2147483647 musteri | misteri birimi
birimleri
41.48 |Ayar 2 uyanma gecikmesi Real 0,00...60,00 S 100=1s
41.49 |Ayar 2 izleme modu Ikili - - 1=1
kaynak
41.50 |izleme ref seg Analog - - 1=1
kaynak
41.58 |Ayar 2 artig 6nleme Liste 0...3 - 1=1
41.59 |Ayar 2 azalma 6nleme Liste 0...3 - 1=
41.90 |Ayar 2 geribildirim ¢arpani k Real -100000,00...100000,00 - 100 =1
43 Fren kiyici
43.01 |Fren direnci sicakhgi Real 0,0...120,0 % 10 = %1
43.06 |Fren kiyicisi Liste 0...2 - 1=1
43.07 |Fren kiyici galisma zamani Ikili - - 1=1
kaynak
43.08 |Fren direnci termik tc Real 0...10000 s 1=1s
43.09 |Fren direnci Pmax sayaci Real 0,00...10000,00 kW 100 = 1 kW
43.10 |Fren direnci Real 0,0...1000,0 ohm 10 =1 ohm
43.11 |Fren direnci ariza limiti Real 0...150 % = %1
43.12 |Fren direnci uyari limiti Real 0...150 % 1=%1
45 Enerji verimliligi
45.01 |Tasarruf edilen GW saat Real 0...65535 GWh 1=1GWh
45.02 |Tasarruf edilen MW saat Real 0...999 MWh 1=1MWh
45.03 | Tasarruf edilen kW saat Real 0,0...999,9 kWh 10 =1 kWh
45.04 |Enerji tasarrufu Real 0,0...214748368,0 kWh 10 =1 kWh
45.05 |Tasarruf edilen para x1000 Real 0...4294967295 bin (segil)ebi- 1=1 birim
lir
45.06 |Tasarruf edilen para Real 0,00...999,99 (seﬁil)ebi- 100 = 1 birim
ir
45.07 |Parasal tasarruf Real 0,00...21474830,08 (seFil)ebi— 100 = 1 birim
ir
45.08 |Kiloton cinsinden CO2 Real 0...65535 metrik 1 =1 metrik
azalmasi kiloton kiloton
45.09 | Ton cinsinden CO2 azalmasi Real 0,0...999,9 metrik | 10 = 1 metrik
ton ton
45.10 |Tasarruf edilen toplam CO2 Real 0,0...214748300,8 metrik 10 = 1 metrik
ton ton
45.11 |Enerji optimize edici Liste 0...1 - 1=1
45.12 |Eneriji tarifesi 1 Real 0,000...4294966,296 (se(l;:il)ebi- 1000 = 1 birim
ir
45.13 |Eneriji tarifesi 2 Real 0,000...4294966,296 (segilebi- | 1000 = 1 birim

lir)
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45.14 | Tarife segimi Tkili - - 1=1
kaynak
45.18 | CO2 donulstirme faktora Real 0,000...65,535 metrik 1000 =1
ton/ MWh metrik
ton/MWh
45.19 | Glg kargllastirma Real 0,00...10000000,00 kW 10 =1 kW
45.21 |Enerji hesaplamalari reset Liste 0...1 - 1=1

46 izlemeldlgeklendirme ayarlari

46.01 |Hiz dlgeklendirme Real 0,00...30000,00 rpm 100 =1 rpm

46.02 |Frekans Olgeklendirme Real 0,10...1000,00 Hz 100 =1 Hz

46.03 |Moment dlgeklendirme Real 0,1...1000,0 % 10 = %1

46.04 | Gug olgeklendirme Real 0,10...30000,00 kW veya | kW veya | 10 =1 birim

0,10...40214,48 hp hp

46.05 |Akim odlgeklendirme Real 0...30000 A 1=1A

46.11 |Filtre suresi motor hizi Real 2...20000 ms 1=1ms

46.12 |Filtre slresi gikis frekansi Real 2...20000 ms 1=1ms

46.13 |Filtre sliresi motor momenti Real 2...20000 ms 1=1ms

46.14 |Filtre stresi glict Real 2...20000 ms 1=1ms

46.21 |Hizda histerezis Real 0,00...30000,00 rom 100 =1 rpm

46.22 |Frekansta histerezis Real 0,00...1000,00 Hz 100 =1Hz

46.23 |Momentte histerezis Real 0,0...300,0 % = %1

46.31 |Hiz limitinin Gzerinde Real 0,00...30000,00 rom 100 =1 rpm

46.32 |Frekans limitinin Gzerinde Real 0,00...1000,00 Hz 100 =1Hz

46.33 |Moment limitinin Gzerinde Real 0,0...1600,0 % 10 = %1

46.41 |kWh pals dlgeklendirme Real 0,001...1000,000 kWh 1000 = 1 kWh

47 Veri depolama

47.01 | Veri depolama 1 real32 Real -2147483,000... - 1000 =1
2147483,000

47.02 |Veri depolama 2 real32 Real -2147483,000... - 1000 =1
2147483,000

47.03 | Veri depolama 3 real32 Real -2147483,000... - 1000 =1
2147483,000

47.04 |Veri depolama 4 real32 Real -2147483,000... - 1000 =1
2147483,000

47.11 |Veri depolama 1 int32 Real -2147483648 ... - 1=1
2147483647

47.12 | Veri depolama 2 int32 Real -2147483648 ... - 1=1
2147483647

47.13 | Veri depolama 3 int32 Real -2147483648 ... - 1=1
2147483647

47.14 | Veri depolama 4 int32 Real -2147483648 ... - 1=1
2147483647

47.21 |Veri depolama 1 int16 Real -32768...32767 - 1=1

47.22 |Veri depolama 2 int16 Real -32768...32767 - 1=1

47.23 |Veri depolama 3 int16 Real -32768...32767 - 1=1
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47.24 |Veri depolama 4 int16 Real -32768...32767 - 1=1
49 Panel port iletigimi
49.01 |Nod kimlik numarasi Real 1...32 - 1=1
49.03 |Haberlesme hizi Liste 1...5 - 1=1
49.04 |iletisim kaybi suresi Real 0,3...3000,0 s 10=1s
49.05 | lletisim kaybi eylemi Liste 0...3 - 1=1
49.06 |Ayarlari tazele Liste 0...1 - 1=1
50 Fieldbus adaptorii (FBA)
50.01 |FBAA Liste - 1=1
50.02 |FBA A iletisim kaybi Liste 0...5 - 1=1
fonksiyonu
50.03 |FBA Ailetisim kaybi zmn Real 0,3...6553,5 s 10=1s
asimi
50.04 |FBA A ref1 tipi Liste 0...5 - 1=
50.05 |FBA A ref2 tipi Liste 0...5 - 1=1
50.06 |FBA A SW segimi Liste 0...1 - 1=
50.07 |FBA A gergek 1 tipi Liste 0...5 - 1=
50.08 |FBA A gergek 2 tipi Liste 0...5 - 1=1
50.09 |FBA A SW seffaf kaynagdi Analog - - 1=
kaynak
50.10 |FBA A act1 seffaf kaynagi Analog - - 1=1
kaynak
50.11 |FBA A act2 seffaf kaynagi Analog - - 1=1
kaynak
50.12 |FBA A hata giderme modu Liste 0...2 - 1=1
50.13 |FBA A kontrol word'l Veri | 00000000h...FFFFFFFFh - 1=1
50.14 |FBA A referansi 1 Real -2147483648 ... - 1=1
2147483647
50.15 |FBA A referansi 2 Real -2147483648 ... - 1=1
2147483647
50.16 |FBA A durum word'l Veri  |00000000h...FFFFFFFFh - 1=1
50.17 |FBA A gercek degeri 1 Real -2147483648 ... - 1=1
2147483647
50.18 |FBA A gergek degeri 2 Real -2147483648 ... - 1=1
2147483647
51 FBA A ayarlarn
51.01 |FBA A tird Liste - - 1=1
51.02 |FBA A Par2 Real 0...65535 - 1=1
51.26 |FBA A Par26 Real 0...65535 - 1=
51.27 |FBA A par yenile Liste 0...1 - 1=
51.28 |FBA A par tablo sur Veri - - 1=
51.29 |FBA A siiriici tipi kodu Real 0...65535 - 1=
51.30 |FBA A esleme dosyasi sur Real 0...65535 - 1=
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51.31 |D2FBA A iletisim durumu Liste 0...6 - 1=1
51.32 |FBA A iletisimi SW strimu Veri - - 1=1
51.33 |FBA A uygulamasi SW Veri - - 1=1

slriimi
52 FBA A veri girisi
52.01 |FBA A veriin1 Liste - - 1=1
52.12 |FBA A veriin12 Liste - - 1=1
53 FBA A veri cikisi
53.01 |FBA A veri out1 Liste - - 1=1
53.12 |FBA A veri out12 Liste - - 1=1
58 Dahili fieldbus
58.01 |Protokol Liste 0...2 - 1=
58.02 |Protokol kimligi Real 0...65535 - 1=1
58.03 |Nod adresi Real 0...255 - 1=
58.04 [Haberlesme hizi Liste 0...7 - 1=
58.05 |Parite Liste 0...3 - 1=1
58.06 |lletisim kontrolii Liste 0...2 - 1=
58.07 |lletisim teghisi PB 0000h...FFFFh - 1=
58.08 |Alinan paket Real 0...4294967295 - 1=1
58.09 |Aktarilan paketler Real 0...4294967295 - 1=
58.10 |TuUm paketler Real 0...4294967295 - 1=
58.11 [UART hatalari Real 0...4294967295 - 1=1
58.12 |CRC hatalari Real 0...4294967295 - 1=
58.14 |lletisim kaybi eylemi Liste 0...5 - 1=
58.15 |lletisim kaybi modu Liste 1..2 - 1=1
58.16 |lletisim kaybi siiresi Real 0,0...6000,0 s 10=1s
58.17 |[Gonderim gecikme Real 0...65535 ms 1=1ms
58.18 |EFB kontrol word'l. PB 0000h...FFFFh - 1=1
58.19 |EFB durum word'l PB 0000h...FFFFh - 1=
58.25 |Kontrol profili Liste 0,5 - 1=
58.26 |EFB ref1 tipi Liste 0...5 - 1=1
58.27 |EFB ref2 tipi Liste 0...5 - 1=
58.28 |EFB act1 tipi Liste 0...5 - 1=
58.29 |EFB act? tipi Liste 0...5 - 1=1
58.31 |EFB act1 seffaf kaynagi Analog - - 1=
kaynak
58.32 |EFB act2 seffaf kaynagi Analog - - 1=1
kaynak
58.33 |Adresleme modu Liste 0...2 - 1=1
58.34 |Word sirasi Liste 0...1 - 1=1
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58.101 |Data G/C 1 Analog - - 1=1
kaynak
58.102 |Data G/G 2 Analog - - 1=1
kaynak
58.103 |Data G/C 3 Analog - - 1=1
kaynak
58.104 |Data G/C 4 Analog - - 1=1
kaynak
58.105 |Data G/C 5 Analog - - 1=1
kaynak
58.106 |Data G/C 6 Analog - - 1=1
kaynak
58.107 |Data G/C 7 Analog - - 1=1
kaynak
58.114 |Data G/C 14 Analog - - 1=1
kaynak
70 Gegersiz kil
70.01 |Gegersiz kilma durumu PB 0000h...FFFFh - 1=1
70.02 |Gegersiz kil Ikili - - 1=1
kaynak
70.03 | Gegcersiz kilmayi etkinlestirme Ikili - - 1=1
kaynagi kaynak
70.04 |Gegersiz kilma referans Ikili - - 1=1
kaynagi kaynak
70.05 |Gegersiz kilma yonu Ikili - - 1=1
kaynak
70.06 |Gegersiz kilma frekansi Real -500,0...500,0 Hz 100 =1Hz
70.07 |Gegersiz kilma hizi Real -30000,0...30000,0 rpm 100 =1 rpm
70.10 |Gegersiz kilma etkinlestirme PB 0000h...FFFFh - 1=1
segimi
71 Harici PID1
71.01 |Harici PID gergek degeri Real -32768,00...32767,00 % 100 = %1
71.02 | Geri bildirim gergek degeri Real -32768,00...32767,00 PID 100 =1 PID
musteri | misteri birimi
birimleri
71.03 |Ayar noktasi gergek degeri Real -32768,00...32767,00 PID 100 =1 PID
musteri | musteri birimi
birimleri
71.04 |Sapma gergek degeri Real -32768,00...32767,00 PID 100 =1 PID
musteri | musteri birimi
birimleri
71.06 |PID durum word'i PB 0000h...FFFFh - 1=1
71.07 |PID galisma modu Liste 0...2 - 1=1
71.08 |Geri bildirim 1 kaynagi Analog - - 1=1
kaynak
71.11 | Geri bildirim filtre siresi Real 0,000...30,000 s 1000=1s
71.14 | Ayar noktasi 6lceklendirme Real -100000,00...100000,00 - 100 =1
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71.15 [Cikis Olgeklendirme Real -100000,00...100000,00 - 100 =1
71.16 |Ayar noktasi 1 kaynagdi Analog - - 1=1

kaynak
71.19 [Dahili ayar noktasi se¢1 Ikili - - 1=1
kaynak
71.20 |Dahili ayar noktasi se¢2 Ikili - - 1=1
kaynak
71.21 |Dahili ayar noktasi 1 Real -100000,00...100000,00 PID 100 =1PID
musteri | misteri birimi
birimleri
71.22 | Dahili ayar noktasi 2 Real -100000,00...100000,00 PID 100 =1 PID
musteri | misteri birimi
birimleri
71.23 |Dahili ayar noktasi 3 Real -100000,00...100000,00 PID 100 =1 PID
musteri | musteri birimi
birimleri
71.26 |Ayar noktasi min Real -100000,00...100000,00 - 100 =1
71.27 |Ayar noktasi maks Real -100000,00...100000,00 - 100 =1
71.31 |Sapma gevirme Tkili - - 1=1
kaynak
71.32 |Kazang Real 0,10...100,00 - 100 =1
71.33 |integral siiresi Real 0,0...9999,0 s 10=1s
71.34 |Turev slresi Real 0,000...10,000 s 1000=1s
71.35 |Tirev filtre suresi Real 0,0...10,0 s 10=1s
71.36 | Cikis min Real -32768,0...32767,0 - 10=1
71.37 | Cikis maks Real -32768,0...32767,0 - 10=1
71.38 |Cikis donma Ikili - - 1=1
kaynak
71.39 | Olii bant araldi Real 0,0...32767,0 - 10=1
71.40 |Oli bant gecikmesi Real 0,0...3600,0 s 10=1s
71.58 |Artis 6nleme Liste 0...3 - 1=1
71.59 [Azalma 6nleme Liste 0...3 - 1=1
71.62 |Dahili ayar noktasi gergek Real -32768,00...32767,00 PID 100=1PID
musteri | misteri birimi
birimleri
76 PFC yapilandirmasi
76.01 |PFC durumu PB 0000h...FFFFh - 1=
76.02 |PFC sistem durumu PB 0000h...FFFFh - 1=1
76.11 |Pompal/fan durumu 1 PB 0000h...FFFFh - 1=
76.12 |Pompalfan durumu 2 PB 0000h...FFFFh - 1=
76.13 |Pompalfan durumu 3 PB 0000h...FFFFh - 1=
76.14 |Pompalfan durumu 4 PB 0000h...FFFFh - 1=
76.21 |PFC yapilandirmasi Liste 0,2...3 - 1=
76.25 |Motor sayisi Real 1.4 - 1=
76.26 |Izin verilen min motor sayisi Real 0...4 - 1=
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76.27 |izin verilen maks motor sayisi Real 1..4 - 1=1
76.30 |Baslangig hiz 1 Real 0...32767 rpm/Hz 1 =1 birim
76.31 |Baslangig hiz 2 Real 0...32767 rpm/Hz 1=1 birim
76.32 |Baslangig hiz3 Real 0...32767 rpm/Hz 1=1 birim
76.41 |Durma hizi 1 Real 0...32767 rpm/Hz 1=1 birim
76.42 |Durma hizi 2 Real 0...32767 rpm/Hz 1=1 birim
76.43 |Durma hizi 3 Real 0...32767 rpm/Hz 1=1 birim
76.55 |Start gecikmesi Real 0,00...12600,00 s 100=1s
76.56 |Durma gecikme Real 0,00...12600,00 s 100=1s
76.57 |Hiz tutma zamani Real 0,00...1000,00 s 100=1s
76.58 |Hiz birakma zmn Real 0,00...1000,00 s 100=1s
76.59 |PFC kontaktor gecikmesi Real 0,20...600,00 s 100=1s
76.60 |PFC rampa hizlanma suresi Real 0,00...1800,00 s 100=1s
76.61 |PFC rampa yavaslama siresi Real 0,00...1800,00 s 100=1s
76.70 |Oto degisim Liste 0...13 - 1=1
76.71 |Oto degisim araligi Real 0,00...42949672,95 h 100=1h

(saat)
76.72 |Maks yaslanma dengesizligi Real 0,00...1000000,00 h 100=1h
(saat)
76.73 | Oto degisim seviyesi. Real 0,0...300,0 % 10 = %1
76.74 |Esyaslandirma PFC Liste 0...1 - 1=1
76.81 |PFC kilidi 1 Liste 0...10 - 1=1
76.82 |PFC kilidi 2 Liste 0...10 - 1=1
76.83 |PFC kilidi 3 Liste 0...10 - 1=1
76.84 |PFC kilidi 4 Liste 0...10 - 1=1
76.95 |Regllator baypas kontroli Ikili - - -
kaynak
77 PFC bakimi ve izleme
77.10 |Cls zmn dgsm Liste 0...5 - 1=1
77.11 |Pompal/fan 1 galisma siresi Real 0,00...42949672,95 h 100=1h
(saat)
77.12 |Pompalfan 2 galisma siresi Real 0,00...42949672,95 h 100=1h
(saat)
77.13 |Pompalfan 3 galisma siresi Real 0,00...42949672,95 h 100=1h
(saat)
77.14 |Pompalfan 4 galisma slresi Real 0,00...42949672,95 h 100=1h
(saat)
80 Akis hesabi
80.01 |Gergek akis Real -10000,00...10000,00 - 100 =1
80.02 |Akis hesaplama modu Ikili - - -
kaynak
80.03 |Akis kompanzasyonu faktori -10000,00...10000,00 - 100 =1
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95 Donanim konfigiirasyonu
95.01 |Besleme gerilimi Liste 0,2..3 - 1=1
95.02 |Uyarlamali gerilim limitleri Liste 0...1 - 1=1
95.03 | Tahmini AC besleme gerilimi Real 0...65535 \% 1=1V
95.04 | Kontrol karti beslemesi Liste 0.1 - 1=1
95.20 |HW segenekleri word'l 1 PB 0000h...FFFFh - 1=1
96 Sistem
96.01 |Dil Liste - - 1=
96.02 |Sifre kodu Veri 0...99999999 - 1=1
96.03 |Erisim diizeyi durumu PB 000b...111b - 1=
96.04 |Makro segimi Liste 0,1 - 1=
96.05 |Makro etkin Liste 1 - 1=1
96.06 |Parametre geri yikleme Liste 0, 2,8, 32,62,512, 1024, - 1=
34560
96.07 |Parametre manuel kaydi Liste 0...1 - 1=1
96.08 |Kontrol karti ylikleme Real 0...1 - 1=1
96.10 |Kullanici grubu durumu Liste 0...7,20...23 - 1=1
96.11 |Kullanici grubu kaydi/ylikleme Liste 0...5,18...21 - 1=1
96.12 | Kullanici grubu G/C modu in1 Tkili - - -
kaynak
96.13 [Kullanici grubu G/G modu in2 Tkili - - -
kaynak
96.16 | Birim segimi PB 000h...FFFFh 1=1
96,51 |Sil arizasi ve olay giinligu Real 0...1 - 1=1
97 Motor kontrolii
97.01 |Anahtarlama frekansi Liste 4,8 kHz 1=1kHz
referansi
97.02 |Minimum anahtarlama Liste 2,4,8 kHz 1=1kHz
frekansi
97.03 |Kayma kazanci Real 0...200 % = %1
97.04 | Gerilim rezervi Real -4...50 % = %1
97.05 |Aki frenleme Liste 0..2 - 1=1
97.10 |Sinyal enjeksiyonu Liste 0...4 - 1=1
97.11 |TR ayarn Real 25...400 % = %1
97.13 |IR kompanzasyonu Real 0,00...50,00 % 100 = %1
97,15 | Motor modeli sicaklik Liste 0...1 - 1=1
uyarlamasi
97,16 | Stator sicaklk faktori Real 0...200 % = %1
97,17 |Rotor sicaklik faktorl Real 0...200 % = %1
97.20 |U/F orani Liste 0...1 - 1=

98 Kullanici motor parametreleri

98.01 | Kullanici motor modeli modu | Liste | 0...1 | - | 1=1




312 Ek parametre verileri

No. Adi Tip Aralik Birim FbEq32
98.02 |Rs kullanici Real 0,0000...0,50000 p.u. 100000 =
1p.u.
98.03 |Rr kullanici Real 0,0000...0,50000 p.u. 100000 =
1p.u.
98.04 |Lm kullanici Real 0,00000...10,00000 p.u. 100000 =
1p.u.
98.05 |Sigmal kullanici Real 0,00000...1,00000 p.u. 100000 =
1p.u.
98.06 |Ld kullanici Real 0,00000...10,00000 p.u. 100000 =
1p.u.
98.07 |Lq kullanici Real 0,00000...10,00000 p.u. 100000 =
1p.u.
98.08 |PM aki kullanici Real 0,00000...2,00000 p.u. 100000 =
1p.u.
98.09 |Rs kullanici S| Real 0,00000...100,00000 ohm 100000 =
1p.u.
98.10 |Rr kullanici SI Real 0,00000...100,00000 ohm 100000 =
1p.u.
98.11 |Lm kullanici SI Real 0,00...100000,00 mH 100=1mH
98.12 |SigmalL kullanici S| Real 0,00...100000,00 mH 100 =1 mH
98.13 |Ld kullanici S| Real 0,00...100000,00 mH 100 =1 mH
98.14 |Lq kullanici SI Real 0,00...100000,00 mH 100=1mH
99 Motor verileri
99.03 |Motor tipi Liste 0,2 - 1=1
99.04 |Motor kontrol modu Liste 0...1 - 1=1
99.06 |Motor nominal akimi Real 0,0...6400,0 A 10=1A
99.07 |Motor nominal gerilimi Real 0,0...800,0 \Y 10=1V
99.08 |Motor nominal frekansi Real 0,0 ... 500,0 Hz 10=1Hz
99.09 [Motor nominal hizi Real 0 ... 30000 rpm 1=1rpm
99.10 |Motor nominal giict Real -10000,00...10000,00 kW | kW veya | 100 = 1 birim
veya hp
-13404,83 ... 13404,83 hp
99.11 |Motor nominal cos ® Real 0,00 ... 1,00 - 100 =1
99.12 | Nominal motor momenti Real 0,000...4000000,000 N-m |N-mveya | 1000 = 1 birim
veya Ib-ft
0,000...2950248,597 Ib-ft
99.13 |ID run talep edildi Liste 0...3,6 - 1=1
99.14 |Son ID galigmasi Liste 0...3,6 - 1=1
gergeklestirildi
99.15 |Motor kutup sayilari Real 0...1000 - 1=1
hesaplandi

99.16 |Motor faz sirasi Liste 0...1 - 1=1
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Hata izleme

Bu bolimun igindekiler

Bu bélim olasi sebep ve ¢ézim yollariyla birlikte uyari ve hata mesajlarini igerir. Bir-
¢cok uyari ve hatanin nedeni bu bdlimdeki bilgiler yardimiyla tanimlanip dizeltilebilir.
Duzeltilemiyorsa bir ABB servis temsilcisiyle iletisim kurun. Surici dizenleyici bilgi-
sayar uygulamasini kullanma imkaniniz varsa, Surrtici diizenleyici tarafindan olustu-
rulan Destek paketini ABB servis temsilcisine gonderin.

Uyari ve hatalar asagida ayri tablolarda listelenmektedir. Her bir tablo uyari/hata
koduna gére ayriimigtir.

Gilivenlik

UYARI! Siriiciniin bakimi sadece yetkili bir elektrikgi tarafindan yapiimalidir.
Sirtclyu galistirmadan 6nce, suricinin Donanim el kitabi'min bagindaki
Givenlik talimatlari béliumuinde bulunan talimatlari okuyun ve uygulayin.

Gosterimler

Uyarilar ve hatalar

Uyarilar ve hatalar anormal bir sirici durumunu gdsterir. Etkin uyarilar ile alarmlarin,
kodlari ve adlari suricinin kontrol panelinde ve Sirtict diizenleyici bilgisayar uygu-
lamasinda gérintulenir. Sadece uyari ve hata kodlari fieldbus Uzerinden elde edilebi-
lir.

Uyarilarin resetlenmesine gerek yoktur; uyarinin nedeni ortadan kaldirildiginda uyari-
nin géruntilenmesi durdurulur. Uyarilar kilitteme islemi gergeklestirmez ve surtcu
motoru galistirmaya devam eder.
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Hatalar suricu igerisinde kilitteme islemi gergeklestirir ve siiriciiniin hata vermesine
ve motorun durmasina neden olur. Bir hatanin nedeni kaldirildiktan sonra, hata
panelden veya sirtcuniln dijital girigleri gibi bir segilebilir kaynaktan resetlenebilir
(parametre 31.11 Hata reset se¢imi). Hatayi resetlemek 64FF Hata resetleme olayini
olusturur. Resetlemeden sonra, surlcl yeniden baglatilabilir.

Bazi hatalar, ya gucu kapatip acarak ya da 96.08 Kontrol karti ylikleme parametresini
kullanarak kontrol Unitesinin yeniden bagslatiimasini gerektirir; hata listesinde bundan
uygun sekilde bahsedilir.

islenmemis olaylar

Uyarilara ve hatalara ek olarak, sadece surlclnun olay ginliginde kayith olan islen-
memis olaylar bulunur. Bu olaylarin kodlari 316. sayfadaki Uyari mesajlari tablosunda
yer alir.

Diizenlenebilir mesajlar

Harici olaylar igin, eylem (hata veya uyari), ad ve mesaj metni diizenlenebilir. Harici
olaylari belirlemek icin, Menii - Birincil ayarlar - Gelismis fonksiyonlar - Harici
olaylar 6gesini secin.

iletisim bilgileri de eklenebilir ve metin diizenlenebilir. iletigim bilgilerini belirlemek
igin, Menii - Birincil ayarlar - Saat, bolge ve ekran - iletisim bilgileri goriiniimii
6gesini segin.

Uyari/hata gecmisi

Olay guinlugu
Tum gdsterimler zaman etiketi ve diger bilgilerle birlikte olay guinliginde saklanir.
Olay gunligu asagidakiler ile ilgili bilgileri saklar:
» son 8 hata kaydi, yani, surlicliyl durduran hatalar veya hata resetlemeleri
» son 10 uyar veya gercgeklesen islenmemis olay.

Bkz. bolim Uyari/hata bilgilerini gériintiileme, sayfa 314.

Yardimci kodlar

Bazi olaylar ¢cogunlukla sorunun yerinin tespit ediimesine yardimci olan bir yardimci
kod olusturur. Kontrol panelinde, yardimci kod olayin ayrintilarinin bir bélimu olarak
saklanir; Surlcl dizenleyici bilgisayar uygulamasinda, yardimci kod olay listesinde
gOsterilir.

Uyari/hata bilgilerini goriintiileme

Siricu, kendisinin gegerli zamanda gergekte hata vermesine neden olan etkin hata-
larin listesini kaydedebilir. Striicii dnceden meydana gelen hatalarin ve uyarilarin lis-
tesini de saklar.
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Etkin hatalar ve uyarilar igin, bkz.

* Menii - Teshis - Etkin hatalar

* Menii - Teghis - Etkin uyarilar

* 04 Uyari ve hatalar grubundaki parametreler (sayfa 92).

Onceden gerceklesen hatalar ve uyarilar igin, bkz.
* Menii - Teshis - Hata ve olay giinliigu
* 04 Uyari ve hatalar grubundaki parametreler (sayfa 92).

Olay giinligiine Surtclt diizenleyici bilgisayar uygulamasi kullanilarak da erisilebilir
(ve resetlenebilir). Bkz. Drive composer PC tool user’s manual (3AUA0000094606
[ingilizce]).

Mobil servis uygulamasi i¢gin QR kodu olusturma

Sdrici tarafindan kontrol panelinde gortintilemek icin bir QR kodu (veya bir dizi QR
kodu) olusturulabilir. QR kodu surtcinin tanimlanma verilerini, en yeni olaylar hak-
kinda bilgileri ve durum ile sayag parametrelerinin degerlerini icerir. Kod, verileri
sonra analiz igin ABB'ye génderen ABB servis uygulamasi bulunan mobil bir cihazla
okunabilir. Uygulama hakkinda daha fazla bilgi i¢in yerel ABB servis temsilcinize bas-
vurun.

QR kodu olusturmak igin, Menii - Sistem bilgileri - QR kodu. 6gesini segin
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Uyari mesajlari

Not: Listede ayrica sadece Olay giinliginde gorilen olaylar da bulunur.

veya motor kablosunda toprak-
lama hatasina bagl olarak yik
dengesizligi tespit etti.

Kod
(onal- | Uyari/Yrd. kod Neden Yapilmasi gerekenler
til)
64FF | Hata resetleme Panelden, Suriicu diizenleyici | Olay. Yalnizca bilgilendirici.
bilgisayar uygulamasindan,
fieldbus'tan veya G/C'den bir
hata resetlendi.
A2A1 | Akim kalibrasyonu Akim ofseti ve kazang dlgim Bilgilendirici uyari. (Bkz. parametre 99.13
kalibrasyonu bir sonraki start ID run talep edildi.)
sonrasinda gerceklestirilecek-
tir.
A2B1 | Asiri akim Cikis akimi, dahili hata seviye- | Motor yikini kontrol edin.
sini agmis. 23 Hiz referansi rampasi (hiz kontrold),
Gergek asiri akim durumuna 26 Moment referans zinciri (moment
ek olarak, bir topraklama kontrolll) veya 28 Frekans referans zinciri
hatasi veya besleme fazi kaybi | (frekans kontroll) parametre grubundaki
da bu uyariya neden olabilir. hizlanma surelerini kontrol edin. Ayrica
46.01 Hiz 6lgeklendirme, 46.02 Frekans
élgeklendirme ve 46.03 Moment élgek-
lendirme parametrelerini de kontrol edin.
Motoru ve motor kablosunu (fazlama ve
Uggen/yildiz bagdlantisi dahil) kontrol
edin.
Motor ve motor kablolarinin yalitim diren-
cini 6lgerek, motorda ve motor kablola-
rinda topraklama hatasi olup olmadigini
kontrol edin. Siricinin Donanim el
kitabr'nda Elektriksel Kurulum bélima
Tertibat yalitiminin kontrol edilmesi kis-
mina bakin.
Motor kablosunda acilan veya kapanan
kontaktor olmadigini kontrol edin.
Parametre grubu 99 Motor verileri bag-
langig verilerinin motor tip plakasindaki-
ler ile ayni olup olmadidini kontrol edin.
Motor kablosunda glic faktoru diizeltme
kondansatorl veya dalga emici bulunma-
digindan emin olun.
A2B3 | Topraklama kagagi Siriict muhtemelen motor Motor kablosunda glic faktori diizeltme

kondansatori veya dalga emici bulunma-
digindan emin olun.

Motor ve motor kablolarinin yahtim diren-
cini 6lgerek, motorda ve motor kablola-
rinda topraklama hatasi olup olmadigini
kontrol edin. Siiriciniin Donanim el
kitabr'nda Elektriksel Kurulum bélimi
Tertibat yalitiminin kontrol edilmesi kis-
mina bakin. Bir topraklama hatasi bulun-
duysa, motor kablosunu ve/veya motoru
tamir edin ya da degistirin.

Eger topraklama hatasi belirleneme-
diyse yerel ABB temsilcisi ile iletisime
gegin.
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Kod
(onal-
til)

Uyan/Yrd. kod

Neden

Yapilmasi gerekenler

A2B4

Kisa devre

Motor kablolarinda veya
motorda kisa devre.

Motoru ve motor kablosunu kablolama
hatasi bakimindan kontrol edin.

Motoru ve motor kablosunu (fazlama ve
tiggen/yildiz baglantisi dahil) kontrol
edin.

Motor ve motor kablolarinin yalitim diren-
cini 6lgerek, motorda ve motor kablola-
rinda topraklama hatasi olup olmadigini
kontrol edin. Sirlcunin Donanim el
kitabr'nda Elektriksel Kurulum bolumi
Tertibat yalitiminin kontrol edilmesi kis-
mina bakin.

Motor kablosunda gli¢ faktori diizeltme
kondansatoéri veya dalga emici bulunma-
digindan emin olun.

A2BA

IGBT asiri yuku

IGBT kutu baglantisi asiri
sicakligl. Bu uyari IGBT'leri
korur ve motor kablosunda bir
kisa devre ile etkinlestirilebilir.

Motor kablosunu kontrol edin.

Ortam kosullarini kontrol edin.

Hava akigini ve fanin galismasini kontrol
edin.

Sogutma blogu kanatlarinda birikmis toz
olup olmadigini kontrol edin.

Motor glictinu siriici glicuyle karsilasti-
rn.

A3A1

DC baglantisi asin
gerilimi

Ara devre DC gerilimi gok yik-
sek (strlcl dururken).

A3A2

DC baglantisi disik
gerilimi

Ara devre DC gerilimi gok
disuk (surtict dururken).

A3AA

DC sarj olmadi

Ara DC devresinin gerilimi
heniiz galisma seviyesine yik-
selmemisgtir.

Besleme gerilimi ayarini (parametre
95.01 Besleme gerilimi) kontrol edin.
Parametrenin yanhs ayarlanmasi duru-
munda, motorun kontrolsuiz bir sekilde
hizlanabilecegini ya da fren kiyici veya
direncine asiri yliklenme olabilecegini
unutmayin.

Besleme gerilimini kontrol edin.

Sorun devam ediyorsa, yerel ABB temsil-
cisi ile iletisime gegin.

A491

Harici sicaklik 1
(Diizenlenebilir mesaj
metni)

Olgtilen sicaklik 1 uyari limitini
asti.

35.02 Olglilen sicaklik 1 parametresinin
degerini kontrol edin.

Motorun (veya sicaklidi lglilen diger
ekipmanlarin) sogutma sistemini kontrol
edin.

A492

Harici sicaklik 2
(Duizenlenebilir mesaj
metni)

Olgiilen sicaklik 2 uyari limitini
asti.

35.03 Olgiilen sicaklik 2 parametresinin
degerini kontrol edin.

Motorun (veya sicakhgi dlcilen diger
ekipmanlarin) sogutma sistemini kontrol
edin.

A4A1

IGBT asiri sicakligi

Tahmini striicti IGBT sicakligi
asir yuksek.

Ortam kosullarini kontrol edin.

Hava akigini ve fanin galismasini kontrol
edin.

Sogutma blogu kanatlarinda birikmis toz
olup olmadigini kontrol edin.

Motor glictinu siiriict glicuyle karsilasti-
rn.
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Kod

(onal- | Uyari/Yrd. kod Neden Yapilmasi gerekenler

til)

A4A9 | Sogutma Siriict modull asirt sicaklidi. | Ortam sicakligini kontrol edin.
40°C/104°F (R5...R9 kasalari) degerini
asarsa veya 50°C /122°F (RO...R9 kasa-
lart) degerini asarsa, yuk akiminin sird-
clniin disurtimis yuk kapasitesini
asmadigindan emin olun. Suriiciiniin
Donanim el kitabi'nda Teknik veriler
bélimi Deger kaybi kismina bakin.
Sirict modili sogutma hava akigini ve
fan galismasini kontrol edin.

Surlicli modili kabininde ve sogutma
blogunda birikmis toz olup olmadigini
kontrol edin. Gerektiginde temizleyin.

A4BO | Asiri sicaklik Gu¢ Unitesi modull asiri sicak- | Ortam kosullarini kontrol edin.

hgr. Hava akigini ve fanin galigmasini kontrol
edin.
Sogutma blogu kanatlarinda birikmis toz
olup olmadidini kontrol edin.
Motor glictinu suriict glictyle kargilagti-
rin.

A4B1 | Asini sicaklik farki Farkli fazlardaki IGBT'ler ara- | Motor kablosunu kontrol edin.

sindaki yiiksek sicaklik farki. | Siiriicii modiiliiniin sogutmasini kontrol
edin.

A4F6 | IGBT sicakhgi Sirtct IGBT sicakhgi asiri Ortam kosullarini kontrol edin.

yuksek. Hava akigini ve fanin galismasini kontrol
edin.
Sogutma blogu kanatlarinda birikmis toz
olup olmadigini kontrol edin.
Motor glictinu suriici glictyle karsilasti-
rin.

A580 | PU iletigimi Sirticu kontrol Unitesi ve gii¢ | Stirlicti kontrol linitesi ve glig linitesi ara-

Unitesi arasinda iletisim hata- | sindaki baglantilari kontrol edin.
lari tespit edildi. 95.04 Kontrol karti beslemesi parametre-
sinin degerini kontrol edin.

A5AQ0 | Guvenli moment Guvenli moment kapatma Guvenlik devresi baglantilarini kontrol
kapatma fonksiyonu etkin, yani STO edin. Daha fazla bilgi igin, striclnin
Programlanabilir uyari: konektdriine bagh glvenlik Donanim el kitab'nda Giivenli moment
31.22 STO gésterge calis- | devresi sinyalleri kaybolmus. kapatma fonksiyonu bolimine ve 31.22
tirma/durdurma STO gésterge calistirma/durdurma para-

metresinin (sayfa 184) tanimina bakin.
95.04 Kontrol karti beslemesi parametre-
sinin degerini kontrol edin.

A5EA | Olgiim devresi sicak- | Siirliciiniin dahili sicaklik 8lgii- | Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gegin.
g muyle ilgili sorun.

A5EB | PU karti gli¢ hatasi Gui¢ Unitesi glic besleme Yerel ABB temsilcinizle bagdlantiya gegin.

hatasi.

A5ED | Olgiim devresi ADC Olgiim devresi hatasi. Yerel ABB temsilcinizle bagdlantiya gegin.

A5EE | Olglim devresi DFF Olgiim devresi hatasi. Yerel ABB temsilcinizle bagdlantiya gegin.

A5EF | PU durumu geri bildi- | Cikis fazlarindan gelen durum | Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gegin.
rimi geri bildirimi kontrol sinyalleri

ile uyusmuyor.
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Kod

(onal- | Uyar/Yrd. kod Neden Yapilmasi gerekenler

til)

A5F0 | Sarj geri bildirimi Sarj geri bildirim sinyali kayip. | Sarj sisteminden gelen geri bildirim sin-

yalini kontrol edin.

ABA4 | Motor nominal dederi | Motor parametreleri yanlis Grup 99'daki motor konfiglirasyon para-
ayarlandi. metrelerinin ayarlarini kontrol edin.
Suriict dogru sekilde boyutlan- | Strlicliniin, motor icin dogru sekilde
dirllmamis. boyutlandiriimis olup olmadigini kontrol

edin.

ABA5 | Motor verisi yok Grup 99 parametreleri ayarlan- | Gerekli tim grup 99 parametrelerinin
mamis. ayarlanmig olup olmadigini kontrol edin.

Not: Bu uyarinin, baslangigta gériinmesi
ve motor verisi girilene kadar devam
etmesi normaldir.

ABAG | Gerilim kategorisi Gerilim kategorisi tanimlan- 95.01 Besleme gerilimi parametresin-

secilmedi madi. deki gerilim kategorisini ayarlayin.

A6D1 | FBA A parametresi Suriict, bir PLC tarafindan PLC programlamasini kontrol edin.

cakigmasi istenen bir islevsellige sahip 50 Fieldbus adaptérii (FBA) parametre
degil veya istenen islevsellik | gruplarinin ayarlarini kontrol edin.
etkinlestiriimemis.

ABE5 | Al parametreleri Bir analog girisin akim/gerilim | Olay glnlGguni yardimer kod bakimin-
donanim ayari parametre ayar- | dan kontrol edin. Kod, ayarlari ¢akisan
lari ile uyusmuyor. analog girisini belirtir.

Donanim ayarini (stirlicti kontrol Ginite-
sinde) ya da 12.15/12.25 parametresini
ayarlayin.

Not: Donanim ayarlarindaki herhangi bir
degisikligi gegerli kilmak icin kontrol karti-
nin yeniden baslatiimasi (gui¢ ¢cevrimi
yapilarak ya da 96.08 Kontrol kart ylik-
leme parametresi ile) gerekir.

A780 | Motor sikismasi Motor, 6rnegin asiri yik veya Motor yikinU ve surticiniin nominal

Programlanabilir uyari: yetersiz motor guicli sebebiyle | degerlerini kontrol edin.
31.24 Sikisma fonksiyonu | sikisma bolgesinde calisiyor. | Hata fonksiyon parametrelerini kontrol
edin.

A791 | Fren direnci Fren direnci kinlmis durumda | Bir fren direnci bagh oldugunu kontrol
veya bagli degil. edin.

Fren direncinin durumunu kontrol edin.

A793 | BR asiri sicakligi Fren direnci sicakhgi, 43.12 Sdricutyd durdurun. Direncin sogumasini
Fren direnci uyari limiti para- bekleyin.
metresi ile tanimlanan uyari Direng asir yiik koruma fonksiyonu ayar-
limitini asti. larini kontrol edin (parametre grubu 43

Fren kiyicr).

Uyar! limiti ayarini kontrol edin, 43.12
Fren direnci uyari limiti parametresi.
Direncin uygun sekilde boyutlandirildigini
kontrol edin.

Fren déngusuinin izin verilen limitler
icinde oldugundan emin olun.

A794 | BR verisi Fren direnci verisi girilmedi. Direng verisi ayarlarini kontrol edin (para-

metre 43.08...43.10).
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Kod
(onal-
til)

Uyari/Yrd. kod

Neden

Yapilmasi gerekenler

A79C | BC IGBT asiri sicakhgi

Fren kiyici IGBT sicakhgi dahili
uyari limitini asti.

Kiyiclyr sogumaya birakin.

Ortam sicakliginin asiri olup olmadigini
kontrol edin.

Sogutma fani arizasi olup olmadigini
kontrol edin.

Hava akisinda engel olup olmadigini
kontrol edin.

Kabin boyutlandirmasini ve sogutmasini
kontrol edin.

Direnc asiri yik koruma islevi ayarlarini
kontrol edin (43.06...43.10 parametre-
leri).

Kullanilan kiyici igin izin verilen minimum
direng degerini kontrol edin.

Fren déngusinin izin verilen limitler
icinde oldugundan emin olun.

Sirtict besleme AC geriliminin asiri olup
olmadigini kontrol edin.

A7AB | Genisletme G/C konfi-

gurasyonu hatasi

Kurulu CMOD modiilii konfi-
glre edilmis olanla ayni degil-
dir.

Kurulu moddiliin (75.02 Tespit edilen
genisletme mod(illi parametresiyle goste-
rilen) 15.01 Genisletme modiilii tipi para-
metresi ile secilenle ayni oldugunu
kontrol edin.

A7C1 | FBA A iletisimi
Programlanabilir uyari:
50.02 FBA A iletisim kaybi

fonksiyonu

Sdrdct ile fieldbus adaptor
modulu A veya PLC ile fieldbus
adaptér moduli A arasindaki
dongusel iletisim kayboldu.

Fieldbus iletisim durumunu kontrol edin.
Fieldbus arabiriminin kullanici belgele-
rine bakin.

50 Fieldbus adaptorii (FBA), 51 FBA A
ayarlari, 52 FBA A veri girisi ve 53 FBA A
veri ¢ikigi parametre gruplarinin ayarla-
rini kontrol edin.

Kablo baglantilarini kontrol edin.

lletisim master cihazin iletisim saglayip
saglayamadigini kontrol edin.

A7CE | EFB iletisim kaybi
Programlanabilir uyari:

58.14 lletisim kaybi eylemi

Dahili fieldbus (EFB) iletisi-
minde iletisim kesintisi.

Fieldbus master durumunu (gevri-
migi/cevrimdisi/hata vb.) kontrol edin.
Kontrol linitesindeki EIA-485/X5 terminal-
leri 29, 30 ve 31'e kablo baglantilarini
kontrol edin.

A7EE | Panel kaybi
Programlanabilir uyari:

49.05 lletisim kaybi eylemi

Sdricu igin aktif kontrol
konumu olarak segilmis bir
kontrol paneli veya PC araci
iletisimi kesmis.

PC araci ya da kontrol paneli baglantisini
kontrol edin.

Kontrol paneli konektoriinii kontrol edin.
Kullaniliyorsa, montaj platformunu kont-
rol edin.

Kontrol panelinin baglantisini sékin ve
tekrar baglayin.

A8BAOQ | Al denetimi
Programlanabilir uyari:
12.03 Al denetim fonksi-

yonu

Bir analog sinyal, analog giris
icin belirtilen limitlerin disinda.

Analog giristeki sinyal diizeyini kontrol
edin.

Girise bagl kablolar kontrol edin.

12 Standart Al parametre grubundaki giri-
sin minimum ve maksimum limitlerini
kontrol edin.

A8A1 | RO 6mri uyarisi

Réle dénerilen durum degis-
tirme sayisindan daha fazla
durum degistirdi.

Kontrol kartini degistirin veya réle ¢ikisini
kullanmay1 birakin.




Hata izleme 321

Kod

(onal- | Uyar/Yrd. kod Neden Yapilmasi gerekenler

til)

0001 | Role gikisi 1 Kontrol kartini degistirin veya role gikisi
1'i kullanmay! birakin.

0002 | Réle gikisi 2 Kontrol kartini degistirin veya role gikisi
2'yi kullanmay! birakin.

0003 | Role gikisl 3 Kontrol kartini degistirin veya role cikisi
3'l kullanmay! birakin.

A8A2 | RO degistirme uyarisi | Role ¢ikisi 6rn. hizli degisen Réle gikisi kaynagina bagl olan sinyali
bir frekans sinyali baglandi- daha az siklikla degigen bir sinyalle
ginda 6nerilenden daha hizli degistirin.
durum degistiriyor. Rélenin kul-
lanim 6mri yakinda asilacak.

0001 | Role cikisi 1 10.24 RO1 kaynagi parametresiyle farkl
bir sinyal segin.

0002 | Role cikisl 2 10.27 RO2 kaynagi parametresiyle farkl
bir sinyal segin.

0003 | Réle gikisi 3 10.30 RO3 kaynagi parametresiyle farkl
bir sinyal segin.

A8BO | Sinyal denetimi Sinyal denetim fonksiyonu 1 Uyarinin kaynagini kontrol edin (para-

(Diizenlenebilir mesaj tarafindan olusturulan uyari. metre 32.07 Denetim 1 sinyali).
metni)
Programlanabilir uyari:
32.06 Denetim 1 eylemi
A8B1 | Sinyal denetimi Sinyal denetim fonksiyonu 2 Uyarinin kaynagini kontrol edin (para-
(Diizenlenebilir mesaj tarafindan olusturulan uyari. metre 32.17 Denetim 2 sinyali).
metni)
Programlanabilir uyari:
32.16 Denetim 2 eylemi
A8B2 | Sinyal denetimi Sinyal denetim fonksiyonu 3 Uyarinin kaynagini kontrol edin (para-
(Diizenlenebilir mesaj tarafindan olusturulan uyari. metre 32.27 Denetim 3 sinyali).
metni)
Programlanabilir uyari:
32.26 Denetim 3 eylemi
A8B3 | Sinyal denetimi Sinyal denetim fonksiyonu 4 Uyarinin kaynagini kontrol edin (para-
(Duzenlenebilir mesaj tarafindan olusturulan uyari. metre 32.37 Denetim 4 sinyali).
metni)
Programlanabilir uyari:
32.36 Denetim 4 eylemi
A8B4 | Sinyal denetimi Sinyal denetim fonksiyonu 5 Uyarinin kaynagini kontrol edin (para-
(Duzenlenebilir mesaj tarafindan olusturulan uyari. metre 32.47 Denetim 5 sinyali).
metni)
Programlanabilir uyari:
32.46 Denetim 5 eylemi
A8B5 | Sinyal denetimi Sinyal denetim fonksiyonu 6 Uyarinin kaynagini kontrol edin (para-
(Duzenlenebilir mesaj tarafindan olusturulan uyari. metre 32.57 Denetim 6 sinyali).
metni)
Programlanabilir uyari:
32.56 Denetim 6 eylemi
A8CO | ULC gegersiz hiz tab- | Kullanici yiik egrisi: X ekseni Noktalarin kosullari kargiladigini kontrol
losu noktalari (hiz) gecerli degil. edin. Bkz. parametre 37.11 ULC hiz tab-
losu noktasi 1.
A8C1 | ULC asiri yik uyarisi | Kullanici ylk egrisi Sinyal asiri | Bkz. parametre 37.03 ULC asiri yiik

yUk egrisinin tGzerinde gok
uzun siire kaldi.

islemleri.
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Kod
(onal- | Uyari/Yrd. kod Neden Yapilmasi gerekenler
til)
A8C4 | ULC dusik yuk uyarisi | Kullanici ylk egrisi Sinyal Bkz. parametre 37.04 ULC diistik yiik
dustlik yuk egrisinin altinda ¢ok | islemleri.
uzun sure kaldi.
A8C5 | ULC gecersiz disik Kullanici ylik egrisi Disik yik | Noktalarin kosullari kargiladigini kontrol
yuk tablosu egrisi noktalari gegerli degil. edin. Bkz. parametre 37.21 ULC diisiik
ylik noktasr 1.
A8C6 | ULC gegersiz asiri yuk | Kullanici ylk egrisi Asiri yik Noktalarin kosullari kargiladigini kontrol
tablosu egrisi noktalari gecerli degil. edin. Bkz. parametre 37.31 ULC asiri yiik
noktasi 1.
A8C8 | ULC gegersiz frekans | Kullanici ylk egrisi X ekseni Noktalarin kosullari kargiladigini kontrol
tablosu noktalari (frekans) gecerli edin. -500,0 Hz < 37.16 < 37.17 < 37.18
degil. < 37.19 < 37.20 < 500,0 Hz. Bkz. para-
metre 37.16 ULC frekans tablosu noktasi
1.
A981 | Harici uyari 1 Harici cihaz 1'de hata. Harici cihazi kontrol edin.
(Diizenlenebilir mesaj 31.01 Harici olay 1 kaynagi parametresi-
metni) nin ayarini kontrol edin.
Programlanabilir uyari:
31.01 Harici olay 1 kay-
nagi
31.02 Harici olay 1 tirii
A982 | Harici uyari 2 Harici cihaz 2'de hata. Harici cihazi kontrol edin.
(Diizenlenebilir mesaj 31.03 Harici olay 2 kaynagi parametresi-
metni) nin ayarini kontrol edin.
Programlanabilir uyari:
31.03 Harici olay 2 kay-
nagi
31.04 Harici olay 2 tiirti
A983 | Harici uyari 3 Harici cihaz 3'te hata. Harici cihazi kontrol edin.
(Duizenlenebilir mesaj 31.05 Harici olay 3 kaynagi parametresi-
metni) nin ayarini kontrol edin.
Programlanabilir uyari:
31.05 Harici olay 3 kay-
nagi
31.06 Harici olay 3 tiirii
A984 | Harici uyari 4 Harici cihaz 4'te hata. Harici cihazi kontrol edin.
(Dlizenlenebilir mesaj 31.07 Harici olay 4 kaynagi parametresi-
metni) nin ayarini kontrol edin.
Programlanabilir uyari:
31.07 Harici olay 4 kay-
nagi
31.08 Harici olay 4 tiirii
A985 | Harici uyari 5 Harici cihaz 5'te hata. Harici cihazi kontrol edin.
(Duizenlenebilir mesaj 31.09 Harici olay 5 kaynagi parametresi-
metni) nin ayarini kontrol edin.
Programlanabilir uyari:
31.09 Harici olay 5 kay-
nagi
31.10 Harici olay 5 tiirti
AF88 | Mevsim konfigiras- Onceki mevsimden énce bas- | Mevsimleri artan baslangig tarihleriyle
yonu uyarisi layan bir mevsim konfigiire etti- | konfiglire edin, bkz. 34.60 Mevsim 1 bas-
niz. langig tarihi...34.63 Mevsim 4 baglangi¢
tarihi parametreleri.
AF8C | Proses PID uyku Sirtict uyku moduna giriyor. Bilgilendirici uyari. Ayrica bkz. bolim
modu Proses PID kontrolii igin uyku ve ek siire
fonksiyonlari (sayfa 64) ve parametre
40.43...40.48.
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Kod

(onal- | Uyar/Yrd. kod Neden Yapilmasi gerekenler

til)

AFAA | Otomatik reset Bir hata otomatik olarak reset- | Bilgilendirici uyari. 31 Hata fonksiyonlari
lenmek lizere. parametre grubundaki ayarlara bakin.

AFE1 | Acil stop (off2) Surlic bir acil stop (mod Calismaya devam etmenin glivenli olup
secimi off2) komutu ald1. olmadigini kontrol edin. Ardindan acil

AFE2 | Acil stop (off1 veya Siriic bir acil stop (mod stop dugmesm!ltgkr_gr“normlal pozisyo-

e nuna getirin. Suriclyl yeniden baslatin.
off3) segimi off1 veya off3) komutu . A .
aldi. Acil stop uygun sekilde gérev yapma-
diysa, 21.05 Acil stop kaynagi paramet-
resi ile segilen kaynagi kontrol edin.

AFE9 | Start gecikmesi Start gecikmesi etkin ve siirlici | Bilgilendirici uyari. Bkz. parametre 21.22
motoru 6nceden tanimlanmis | Start gecikmesi.
bir gecikmeden sonra start
edecek.

AFEC | Harici gli¢ sinyali yok | 95.04 Kontrol karti beslemesi | Kontrol Unitesine saglanan harici 24 V
Harici 24V olarak ayarlandi, DC gii¢ beslemesini kontrol edin ya da
ancak kontrol tnitesine bagli 95.04. parametresinin ayarini degistirin.
gerilim yok.

AFF6 | Tanimlama calistir- Bir sonraki start sirasinda Bilgilendirici uyari.

masi Motor ID run gergeklestirilecek.
B5A0 | STO olayi Gilvenli moment kapatma Givenlik devresi baglantilarini kontrol

Programlanabilir olay:
31.22 STO gobsterge calis-
tirma/durdurma

fonksiyonu etkin, yani STO
konektorine bagh guvenlik
devresi sinyalleri kaybolmus.

edin. Daha fazla bilgi igin, strticinin
Donanim el kitab'nda Giivenli moment
kapatma fonksiyonu bélimune ve 31.22
STO gésterge ¢alistirma/durdurma para-
metresinin (sayfa 184) tanimina bakin.




324 Hata izleme

Hata mesajlari

Kod
(onal-
til)

Uyari/Yrd. kod

Neden

Yapilmasi gerekenler

1080 | Yedekleme/Geri yik-

leme zaman asimi

Panel veya PC araci, yedek-
leme yapilirken ya da geri yik-
lenirken sirlcuyle iletisimde
basarisiz oldu.

Tekrar yedekleme veya geri yiikleme
talep edin.

1081 | Tip hatasi

Sirdcu yazilimi strdctnin
tipini okuyamadi.

SirGcunun tipi tekrar okumasini sagla-
mak icin hatayi resetleyin.

Hata yeniden gérunurse, suriclye gug
cevrimi yapin. Bu iglemi tekrar etmeniz
gerekebilir. Hata devam ediyorsa, yerel
ABB temsilciniz ile iletisime gegin.

2310 | Asiri akim

Cikis akimi, dahili hata seviye-
sini asmis.

Gergek asiri akim durumuna
ek olarak, bir topraklama
hatasi veya besleme fazi kaybi
da bu hataya neden olabilir.

Motor yikinu kontrol edin.

23 Hiz referansi rampasi (hiz kontrol(),
26 Moment referans zinciri (moment
kontrolll) veya 28 Frekans referans zinciri
(frekans kontrolli) parametre grubundaki
hizlanma surelerini kontrol edin. Ayrica
46.01 Hiz 6lgeklendirme, 46.02 Frekans
élgeklendirme ve 46.03 Moment élgek-
lendirme parametrelerini de kontrol edin.
Motoru ve motor kablosunu (fazlama ve
Uggen/yildiz bagdlantisi dahil) kontrol
edin.

Motor kablosunda agilan veya kapanan
kontaktdr olmadigini kontrol edin.
Parametre grubu 99 baslatma verilerinin
motor tip plakasindakiler ile ayni olup
olmadigini kontrol edin.

Motor kablosunda gti¢ faktorii diizeltme
kondansatérl veya dalga emici bulunma-
digindan emin olun.

Motor ve motor kablolarinin yahtim diren-
cini 6lgerek, motorda ve motor kablola-
rinda topraklama hatasi olup olmadigini
kontrol edin. Siruclnin Donanim el
kitabr'nda Elektriksel Kurulum bélimi
Tertibat yalitiminin kontrol edilmesi kis-
mina bakin.

2330 | Topraklama kagagi
Programlanabilir hata:

31.20 Toprak hatasi

Siriic muhtemelen motor
veya motor kablosunda toprak-
lama hatasina bagl olarak yik
dengesizligi tespit etti.

Motor kablosunda glic faktori diizeltme
kondansatéri veya dalga emici bulunma-
digindan emin olun.

Motor ve motor kablolarinin yahtim diren-
cini 6lgcerek, motorda ve motor kablola-
rinda topraklama hatasi olup olmadigini
kontrol edin.

izin veriliyorsa, motoru skaler kontrol
modunda calistirmayi deneyin. (Bkz.
parametre 99.04 Motor kontrol modu.)
Eger topraklama hatasi belirleneme-
diyse yerel ABB temsilcisi ile iletisime
gegin.
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Kod
(onal- | Uyar/Yrd. kod Neden Yapilmasi gerekenler
til)
2340 |Kisa devre Motor kablolarinda veya Motoru ve motor kablosunu kablolama
motorda kisa devre hatasi bakimindan kontrol edin.
Motor kablosunda gi¢ faktorl dizeltme
kondansatorii veya dalga emici bulunma-
digindan emin olun.
Siriicunin enerjisini kapatip agin.
2381 | IGBT asiri yukli IGBT kutu baglantisi asiri Motor kablosunu kontrol edin.
sicakhgi. Bu hata IGBT'leri Ortam kosullarini kontrol edin.
korur ve motor kablosunda bir | Haya akigini ve fanin calismasini kontrol
kisa devre ile etkinlestirilebilir. | ggin.
Sogutma blogu kanatlarinda birikmis toz
olup olmadigini kontrol edin.
Motor glictinu siirtici glicuyle karsilasti-
rn.
3130 | Girig faz kaybi Ara devre DC gerilimi, eksik Girig glicti hatti sigortalarini kontrol edin.
Programlanabilir hata: giris besleme hatti fazi veya Gevsek gli¢ kablosu baglantisi olup
31.21 Besleme faz kaybi | yanmis sigorta nedeniyle sali- | olmadigini kontrol edin.
nim yapmakta. Girig gtici besleme dengesizligini kontrol
edin.
3181 | Kablolama veya top- Hatali giris besleme ve motor | Giris besleme baglantilarini kontrol edin.
raklama hatasi kablo baglantisi (6rnegin, giris
Programlanabilir hata: besleme kablosu siirlici motor
31.23 Kablolama veya baglantisina baglanmis).
topraklama hatasi
3210 | DC baglantisi agiri Ara devrede asiri DC gerilimi | Asiri gerilim kontroliinlin (30.30 Yiiksek
gerilimi gerilim kontrolii parametresi) agik oldu-
gundan emin olun.
Besleme geriliminin siiricti nominal giris
gerilimine uygun oldugunu kontrol edin.
Besleme hattini statik veya gecici asiri
gerilim bakimindan kontrol edin.
Fren kiyiciyi ve fren direncini (mevcut
ise) kontrol edin.
Yavaslama rampasini kontrol edin.
Serbest durus fonksiyonunu (mevcutsa)
kullanin.
Sirtcuyd fren kiyici ve fren direnci ile
tekrar galistirin.
Fren direncinin diizgtin boyutlandirildi-
gini ve direncin sirlcu igin kabul edilebi-
lir aralikta oldugunu kontrol edin.
3220 | DC baglantisi disik Eksik besleme fazi, sigorta Besleme kablolarini, sigortalari ve anah-
gerilimi yanmasi veya dogrultucu kdp- | tarlama dlzenegini kontrol edin.
rusiindeki hata sebebiyle ara
devre DC gerilimi yetersiz.
3381 | Cikis fazi kaybi Eksik motor baglantisi nede- Motor kablosunu baglayin.
Programlanabilir hata: niyle motor devresi hatasi (li¢
31.19 Motor faz kaybi fazin tim{ bagh degil).
4110 | Kontrol karti sicakhgr | Kontrol karti sicakligi ok yiik- | Suriiciiniin uygun sekilde sogutuldu-

sek.

gunu kontrol edin.
Yardimci sogutma fanini kontrol edin.
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Kod

(onal- | Uyari/Yrd. kod Neden Yapilmasi gerekenler

til)

4210 | IGBT asini sicakhgi Tahmini surtcl IGBT sicakhigi | Ortam kosullarini kontrol edin.

asiri yuksek. Hava akigini ve fanin galigmasini kontrol
edin.
Sogutma blogu kanatlarinda birikmis toz
olup olmadigini kontrol edin.
Motor glictini siriict glictyle karsilasti-
rin.

4290 | Sogutma Sirtct modull asiri sicakhidl. | Ortam sicakligini kontrol edin.
40°C/104°F (R5...R9 kasalari) degerini
asarsa veya 50°C /122°F (RO...R9 kasa-
lar1) degerini asarsa, yik akiminin surd-
cunuin dusurtlmis yuk kapasitesini
asmadigindan emin olun. Suriictiniin
Donanim el kitab'nda Teknik veriler
bélimi Deger kaybi kismina bakin.
Sirtict modull sogutma hava akisini ve
fan galismasini kontrol edin.

Sirlct modili kabininde ve sogutma
blogunda birikmis toz olup olmadigini
kontrol edin. Gerektiginde temizleyin.
42F1 | IGBT sicakligi Siricu IGBT sicakligi agir Ortam kosullarini kontrol edin.

yuksek. Hava akisini ve fanin galismasini kontrol
edin.
Sogutma blogu kanatlarinda birikmis toz
olup olmadigini kontrol edin.
Motor glictin siriici glictyle karsilasti-
rin.

4310 | Asiri sicaklik Gui¢ Unitesi modull asiri sicak- | Ortam kosullarini kontrol edin.

hgr. Hava akigini ve fanin galigmasini kontrol
edin.
Sogutma blogu kanatlarinda birikmis toz
olup olmadigini kontrol edin.
Motor glictinu surict glictyle karsilagti-
rn.

4380 | Asini sicaklik farki Farkl fazlardaki IGBT'ler ara- | Motor kablosunu kontrol edin.

sindaki yiiksek sicaklik farki. | Siiriicii modiiliiniin sogutmasini kontrol
edin.

4981 | Harici sicaklik 1 Olgiilen sicaklik 1 hata limitini | 35.02 Olgiilen sicaklik 1 parametresinin

(Duizenlenebilir mesaj ast. degerini kontrol edin.

metni) Motorun (veya sicakhidi 6lgtlen diger
ekipmanlarin) sogutma sistemini kontrol
edin.

4982 | Harici sicaklik 2 Olgiilen sicaklik 2 hata limitini | 35.03 Olgiilen sicaklik 2 parametresinin

(Diizenlenebilir mesaj asti. degerini kontrol edin.

metni) Motorun (veya sicakhdi dlgilen diger
ekipmanlarin) sogutma sistemini kontrol
edin.
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Kod

(onal- | Uyar/Yrd. kod Neden Yapilmasi gerekenler

til)

5081 | Yardimci fan bozuk Bir yardimci sogutma fani Yardimci fanin/fanlarin galismasini ve
(kontrol initesindeki baglantisini/baglantilarini kontrol edin.
fan konektorlerine bagh olan) | Arizaliysa degistirin.
sikigmis veya bagh degil. Sirtcti modiiliiniin 6n kapaginin

yerinde ve sikistiriimis oldugunu kontrol
edin.

Kontrol initesini yeniden baslatin

96.08 Kontrol karti ylikleme parametre-
sini kullanarak

veya gli¢ gevrimi yaparak).

5090 | STO donanim arizasi | STO donanim teshisi, donanim | Donanimi degistirmek igin, yerel ABB
arizasi tespit etti. temsilcinize bagvurun.

5091 | Glvenli moment Giivenli moment kapatma Guvenlik devresi baglantilarini kontrol
kapatma fonksiyonu etkin, yani STO edin. Daha fazla bilgi igin, strtctinin
Programlanabilir hata: konektdriine bagh givenlik Donanim el kitab'nda Giivenli moment
31.22 STO gésterge ¢alig- | devresi sinyalleri start veya kapatma fonksiyonu bolimine ve 31.22
tirma/durdurma calisma sirasinda kesilmis STO gésterge calistirma/durdurma para-

durumda. metresinin (sayfa 184) tanimina bakin.
95.04 Kontrol karti beslemesi parametre-
sinin degerini kontrol edin.

5092 | PU lojik hatasi Gug Unitesi bellegi silindi. Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gegin.

5093 | Tip uyusmazligi Sdrictnin donanimi bellekte | Surticiiniin enerjisini kapatip agin. Bu
kayitli bilgiler ile uyusmuyor. islemi tekrar etmeniz gerekebilir.

Bu durum, érnegin bir yazilim
glincellemesi sonrasinda mey-
dana gelebilir.

5094 | Olgiim devresi sicak- | Siiriiciiniin dahili sicaklik 8lgii- | Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gegin.
g muyle ilgili sorun.

50A0 | Fan Sogutma fani sikismis veya Fan calismasini ve baglantisini kontrol
bagh degil. edin.

Arizaliysa degistirin.

5681 | PU iletigimi Surlict kontrol Unitesi ve giic | Stirlicti kontrol Unitesi ve gli¢ Unitesi ara-
Unitesi arasinda iletisim hata- | sindaki baglantiyi kontrol edin.
lari tespit edildi. 95.04 Kontrol karti beslemesi parametre-

sinin degerini kontrol edin.

5682 | Gug Unitesi kaybi Suriicu kontrol Unitesi ve gug Kontrol Unitesi ve glg¢ Unitesi arasindaki
Unitesi arasindaki iletisim baglantiyi kontrol edin.
kayip.

5690 | Dahili PU iletisimi Dahili iletisim hatasi. Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gegin.

5691 | Olgiim devresi ADC Olgiim devresi hatas. Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gegin.

5692 | PU karti gli¢ hatasi Gl Unitesi gli¢c besleme Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gegin.
hatasi.

5693 | Olglim devresi DFF Olglim devresi hatasi. Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gegin.

5696 | PU durumu geri bildi- | Cikis fazlarindan gelen durum | Yerel ABB temsilcinizle bagdlantiya gegin.
rimi geri bildirimi kontrol sinyalleri

ile uyusmuyor.
5697 | Sarj geri bildirimi Sarj geri bildirim sinyali kayip. | Sarj sisteminden gelen geri bildirim sin-

yalini kontrol edin.
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Kod

(onal- | Uyari/Yrd. kod Neden Yapilmasi gerekenler

til)

6181 | FPGA suriimi uyumlu | Yazilim ve FPGA surimleri Kontrol Unitesini yeniden baslatin (96.08

degil uyumlu degil. Kontrol karti yiikleme parametresini kul-
lanarak veya gli¢ cevrimi yaparak).
Sorun devam ediyorsa, yerel ABB temsil-
cisi ile iletisime gegin.

6306 | FBA A esleme dosyasi | Fieldbus adaptori A esleme Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gegin.

dosyas| okuma hatasi.

6481 | Task asiri yuku Dahili hata. Kontrol Gnitesini yeniden baslatin (96.08
Kontrol karti yiikleme parametresini kul-
lanarak veya gli¢ cevrimi yaparak).
Sorun devam ediyorsa, yerel ABB temsil-
cisi ile iletisime gegin.

6487 | Stack overflow Dahili hata. Kontrol Gnitesini yeniden baslatin (96.08
Kontrol karti ytikleme parametresini kul-
lanarak veya gli¢ cevrimi yaparak).
Sorun devam ediyorsa, yerel ABB temsil-
cisi ile iletisime gegin.

64A1 | Dahili dosya ylkleme | Dosya okuma hatasi. Kontrol Gnitesini yeniden baslatin (96.08
Kontrol karti yiikleme parametresini kul-
lanarak veya gl¢ gevrimi yaparak).
Sorun devam ediyorsa, yerel ABB temsil-
cisi ile iletisime gegin.

64B2 | Kullanici grubu hatasi | Kullanici parametre grubu yiik- | Gegerli bir kullanici parametre grubu

leme islemi asagdidaki neden- | bulundugundan emin olun. Belirli degilse,
lerden dolayi basarisiz: yeniden yukleyin.
« talep edilen grup mevcut
degil
* grup kontrol programi ile
uyumlu degil
« surtct yikleme sirasinda
kapandi.

64E1 | Kernel agin yuku Isletim sistemi hatasi. Kontrol Unitesini yeniden baslatin (96.08
Kontrol karti yiikleme parametresini kul-
lanarak veya gli¢ cevrimi yaparak).
Sorun devam ediyorsa, yerel ABB temsil-
cisi ile iletisime gegin.

6581 | Parametre sistemi Parametre yikleme veya kayit | 96.07 Parametre manuel kaydi paramet-

islemi basarisiz. resini kullanarak bir kayit islemi zorla-
may1 deneyin. Tekrar deneyin.

65A1 | FBA A parametresi Sirlcu, PLC tarafindan iste- PLC programlamasini kontrol edin.

cakigmasi nen bir iglevsellige sahip degil | 50 Fieldbus adaptérii (FBA) ve 51 FBA A
veya istenen iglevsellik etkin- | ayarlari parametre gruplarinin ayarlarini
lestiriimemis. kontrol edin.

6681 | EFB iletisim kaybi Dahili fieldbus (EFB) iletisi- Fieldbus master durumunu (gevri-

Programlanabilir hata: minde iletisim kesintisi. migi/cevrimdisi/hata vb.) kontrol edin.

58.14 lletisim kaybi eylemi Kontrol tinitesindeki EIA-485/X5 terminal-
leri 29, 30 ve 31'e kablo baglantilarini
kontrol edin.

6682 | EFB konfig. dosyasi Dahili fieldbus (EFB) konfigli- | Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gegin.

rasyon dosyasi okunamiyor.
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Kod
(onal- | Uyar/Yrd. kod Neden Yapilmasi gerekenler
til)
6683 | EFB gegersiz para- Dahili fieldbus (EFB) para- 58 Dahili fieldbus parametre grubundaki
metrelendirme metre ayarlari tutarsiz veya ayarlari kontrol edin.
segilen protokolle uyumlu
degil.
6684 | EFB yikleme hatasi Dahili fieldbus (EFB) protokol | Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gegin.
yazilimi yiklenemiyor.
EFB protokol yazilimiyla
surtict yazilimi arasinda
surim uyumsuzlugu.
6685 | EFB hatasi 2 Hata EFP protokol uygulamasi | Protokoliin belgelerini kontrol edin.
icin ayrilmigtir.
6686 | EFB hatasi 3 Hata EFP protokol uygulamasi | Protokollin belgelerini kontrol edin.
icin ayrilmigtir.
6882 | Metin 32 bit tablosu Dahili hata. Hatayi resetleyin. Hata devam ediyorsa,
asiri akisl yerel ABB temsilciniz ile iletisime gegin.
6885 | Metin dosyasi asiri Dahili hata. Hatayi resetleyin. Hata devam ediyorsa,
akigl yerel ABB temsilciniz ile iletisime gegin.
7081 | Kontrol paneli kaybi Surlict igin aktif kontrol PC araci ya da kontrol paneli baglantisini
Programlanabilir hata: konumu olarak segilmis bir kontrol edin.
49.05 lletisim kaybi eylemi | kontrol paneli veya PC araci Kontrol paneli konektériinii kontrol edin.
iletigimi kesmis. Kontrol panelinin baglantisini sékin ve
tekrar baglayin.
7121 | Motor sikismasi Motor, 6rnegin asiri yik veya Motor yiikiinl ve suriiciiniin nominal
Programlanabilir hata: yetersiz motor giicl sebebiyle | degerlerini kontrol edin.
31.24 Sikisma fonksiyonu | sikigsma bélgesinde galisiyor. Hata fonksiyon parametrelerini kontrol
edin.
7181 | Fren direnci Fren direnci kiriimis durumda | Bir fren direnci bagl oldugunu kontrol
veya bagli degil. edin.
Fren direncinin durumunu kontrol edin.
Fren direncinin boyutlandiriimasini kont-
rol edin.
7183 | BR asiri sicakhgi Fren direnci sicakhg, 43.11 Sdricutyd durdurun. Direncin sogumasini
Fren direnci ariza limiti para- bekleyin.
metresi ile tanimlanan hata Direng asiri yuk koruma fonksiyonu ayar-
limitini agti. larini kontrol edin (parametre grubu 43
Fren kiyicr).
Hata limiti ayarini kontrol edin, 43.71
Fren direnci ariza limiti parametresi.
Fren déngusinin izin verilen limitler
icinde oldugundan emin olun.
7184 | Fren direnci kablolari | Fren direncinde kisa devre Fren kiyici ve fren direnci baglantisini
veya fren kiyici kontrol hatasi. | kontrol edin.
Fren direncinin hasarsiz oldugundan
emin olun.
7191 | BC kisa devresi Fren kiyici IGBT'de kisa devre. | Fren direncinin bagh ve hasarsiz oldu-

gundan emin olun.

Fren direncinin elektriksel 6zelliklerini
Donanim el kitab'nda Direng frenleme
bélimine goére kontrol edin.

Fren kiyiciy1 (mevcut ise) degistirin.




330 Hata izleme

Kod

(onal- | Uyari/Yrd. kod Neden Yapilmasi gerekenler

til)

7192 | BC IGBT asiri sicakhg@i | Fren kiyici IGBT sicakhgi dahili | Kiyiclyl sogumaya birakin.
hata sinirini agmis. Ortam sicakliginin asiri olup olmadigini

kontrol edin.

Sogutma fani arizasi olup olmadigini
kontrol edin.

Hava akisinda engel olup olmadigini
kontrol edin.

Direng asiri ylik koruma fonksiyonu ayar-
larini kontrol edin (parametre grubu 43
Fren kiyici).

Fren déngusiinin izin verilen limitler
icinde oldugundan emin olun.

Sirlcu besleme AC geriliminin asiri olup
olmadigini kontrol edin.

7310 | Asirihiz Yanhg ayarlanmig mini- Minimum/maksimum hiz ayarlarini kont-
mum/maksimum hizlar, yeter- | rol edin, 30.77 Minimum hiz ve 30.12
siz fren momenti veya moment | Maksimum hiz parametreleri.
referansini kullanirken yukteki | Motor frenleme momentinin yeterliligini
degisimler sebebiyle motor, kontrol edin.
izin verilen hizdan daha hizll | Moment kontroltiniin kullanilirligini kont-
dénmekte. rol edin.

Fren kiyici veya direng(ler)e gerek olup
olmadigini kontrol edin.

73B0 | Acil rampasi basarisiz | Acil stop beklenen sire iginde | 31.32 Acil rampa denetimi ve 31.33 Acil
tamamlanmadi. rampa denetimi gecikmesi parametreleri-

nin ayarlarini kontrol edin.
Onceden tanimlanan rampa sirelerini
kontrol edin (Off1 modu igin
23.11...23.15, Off3 modu igin 23.23).
7510 | FBA A iletisimi Sdrict ile fieldbus adaptor Fieldbus iletisim durumunu kontrol edin.
Programlanabilir hata: modiili A veya PLC ile fieldbus | Fieldbus arabiriminin kullanici belgele-
50.02‘FBA A iletisim kaybi | adaptdr modilu A arasindaki rine bakin.
fonksiyonu déngusel iletisim kayboldu. 50 Fieldbus adaptérii (FBA), 51 FBA A
ayarlari, 52 FBA A veri girisi ve 53 FBA A
veri ¢ikigi parametre gruplarinin ayarla-
rini kontrol edin.
Kablo baglantilarini kontrol edin.
lletisim master cihazin iletisim saglayip
saglayamadigini kontrol edin.

8001 | ULC dusuk ylk hatasi | Kullanici yik egrisi Sinyal Bkz. parametre 37.04 ULC diistik yiik
disuk ylk egrisinin altinda gok | islemleri.
uzun sire kaldi.

8002 | ULC asin yik hatasi Kullanici yik egrisi Sinyal asiri | Bkz. parametre 37.03 ULC asiri yiik
yuk egrisinin Gzerinde ¢cok islemleri.
uzun sire kaldi.

80A0 | Al denetimi Bir analog sinyal, analog giris | Analog giristeki sinyal diizeyini kontrol

Programlanabilir hata: icin belirtilen limitlerin diginda. | edin.

12.03 Al denetim fonksi- Girige bagh kablolari kontrol edin.

yonu 12 Standart Al parametre grubundaki giri-
sin minimum ve maksimum limitlerini
kontrol edin.
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Kod

(onal- | Uyar/Yrd. kod Neden Yapilmasi gerekenler

til)

80B0 | Sinyal denetimi Sinyal denetim fonksiyonu 1 Arizanin kaynagini kontrol edin (para-
(Diizenlenebilir mesaj tarafindan olusturulan ariza. metre 32.07 Denetim 1 sinyali).
metni)
Programlanabilir hata:
32.06 Denetim 1 eylemi

80B1 | Sinyal denetimi Sinyal denetim fonksiyonu 2 Arizanin kaynagini kontrol edin (para-
(Duzenlenebilir mesaj tarafindan olusturulan ariza. metre 32.17 Denetim 2 sinyali).
metni)
Programlanabilir hata:
32.16 Denetim 2 eylemi

80B2 | Sinyal denetimi Sinyal denetim fonksiyonu 4 Arizanin kaynagini kontrol edin (para-
(Duzenlenebilir mesaj tarafindan olusturulan ariza. metre 32.27 Denetim 3 sinyali).
metni)
Programlanabilir hata:
32.26 Denetim 3 eylemi

80B3 | Sinyal denetimi Sinyal denetim fonksiyonu 4 Arizanin kaynagini kontrol edin (para-
(Duzenlenebilir mesaj tarafindan olusturulan ariza. metre 32.37 Denetim 4 sinyali).
metni)
Programlanabilir hata:
32.36 Denetim 4 eylemi

80B4 | Sinyal denetimi Sinyal denetim fonksiyonu 5 Arizanin kaynagini kontrol edin (para-
(Dlizenlenebilir mesaj tarafindan olusturulan ariza. metre 32.47 Denetim 5 sinyali).
metni)
Programlanabilir hata:
32.46 Denetim 5 eylemi

80B5 | Sinyal denetimi Sinyal denetim fonksiyonu 6 Arizanin kaynagini kontrol edin (para-
(Duizenlenebilir mesaj tarafindan olusturulan ariza. metre 32.57 Denetim 6 sinyali).
metni)
Programlanabilir hata:
32.56 Denetim 6 eylemi

9081 | Harici hata 1 Harici cihaz 1'de hata. Harici cihazi kontrol edin.
(Diizenlenebilir mesaj 31.01 Harici olay 1 kaynagi parametresi-
metni) nin ayarini kontrol edin.
Programlanabilir hata:
31.01 Harici olay 1 kay-
nagi
31.02 Harici olay 1 tiirti

9082 | Harici hata 2 Harici cihaz 2'de hata. Harici cihazi kontrol edin.
(Dizenlenebilir mesaj 31.03 Harici olay 2 kaynagi parametresi-
metni) nin ayarini kontrol edin.
Programlanabilir hata:
31.03 Harici olay 2 kay-
nagi
31.04 Harici olay 2 tiirti

9083 | Harici hata 3 Harici cihaz 3'te hata. Harici cihazi kontrol edin.
(Diizenlenebilir mesaj 31.05 Harici olay 3 kaynagi parametresi-
metni) nin ayarini kontrol edin.
Programlanabilir hata:
31.05 Harici olay 3 kay-
nagi
31.06 Harici olay 3 tiirti

9084 | Harici hata 4 Harici cihaz 4'te hata. Harici cihazi kontrol edin.
(Duizenlenebilir mesaj 31.07 Harici olay 4 kaynagi parametresi-
metni) nin ayarini kontrol edin.

Programlanabilir hata:
31.07 Harici olay 4 kay-
nagi

31.08 Harici olay 4 tiirti
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Kod
(onal- | Uyari/Yrd. kod Neden Yapilmasi gerekenler
til)
9085 | Harici hata 5 Harici cihaz 4'te hata. Harici cihazi kontrol edin.
(Diizenlenebilir mesaj 31.09 Harici olay 5 kaynagi parametresi-
metni) nin ayarini kontrol edin.
Programlanabilir hata:
31.09 Harici olay 5 kay-
nagi
31.10 Harici olay 5 tiirti
FA81 | Glvenli moment Givenli moment kapatma Givenlik devresi baglantilarini kontrol
kapatma 1 etkin, yani STO devresi 1 kesil- | edin. Daha fazla bilgi igin, surticinin
mis. Donanim el kitabi'nda Guivenli moment
FA82 | Giivenli moment Givenli moment kapatma ’;apa’”?? fonksiyonu bolimiine ve 31.22
kapatma 2 etkin, yani STO devresi 2 kesil- 70 gqs_terge cahstirma/durdurma para-
P )Y
mis. metresinin (sayfa 184) tanimina bakin.
95.04 Kontrol karti beslemesi parametre-
sinin degerini kontrol edin.
FF61 |[ID run Motor ID run iglemi basariyla 99 Motor verileri parametre grubundaki
tamamlanmadi. nominal motor degerlerini kontrol edin.
Sdirticuye harici kontrol sistemi bagh
olmadigini kontrol edin.
Sdriicuye (ve ayri olarak gu¢ saglani-
yorsa kontrol Unitesine) gli¢c cevrimi
yapin.
Calisma limitlerinin ID run igleminin
tamamlanmasini engellemedigini kontrol
edin. Parametrelerin varsayilan ayarlarini
geri yukleyin ve tekrar deneyin.
Motor saftinin kilitli olmadigini kontrol
edin.
FF81 | FB A zorlamali hata Fieldbus adaptori A yoluyla bir | PLC'den saglanan hata bilgilerini kontrol
hata komutu alind. edin.
FF8E | EFB zorlamall hata Dahili fieldbus arabirimi yoluyla | PLC'den saglanan hata bilgilerini kontrol
bir hata komutu alind. edin.
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Dahili fieldbus arabirimi
(EFB) araciligiyla fieldbus
kontrolu

Bu bolimun igindekiler

Bu boélimde dahili fieldbus arabirimi ile strticlinun fieldbus izerinden harici cihazlarla
nasil kontrol edilebilecedi anlatiimaktadir.

Sisteme genel bakis

Sirucu, bir fieldbus adaptéri veya dahili fieldbus arabirimini kullanarak iletisim hatti
Uzerinden harici bir kontrol sistemine baglanabilir.

Dahili fieldbus arabirimi Modbus RTU protokollini desteklemektedir. Stirlict kontrol
programi 10 milisaniyelik siire diizeyinde 10 Modbus kaydiyla basa ¢ikabilir. Ornegin,
suriict 20 kaydi okumak igin bir talep alirsa, talebi aldiktan sonra 22 ms iginde yanit
baslar (20 ms talebi islemek igin ve 2 ms veri yolunu dizeltmekle gecger). Gergek
yanit suresi, haberlesme hizi (strliciide bir parametre ayari) gibi diger faktérlere de
baglhdir.

Surucu tim kontrol bilgisini fieldbus arabiriminden almak Gzere ayarlanabilir veya
kontrol, dahili fieldbus arabirimi ve dijital ve analog girisler gibi diger mevcut kaynaklar
arasinda dagtilabilir.
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Fieldbus kontrol cihazi I

Sonlandirma A(;IK”

Veri akigi Fieldbus

<«¢— Kontrol Word'G (CW) ——
«@—— Referanslar ———
Durum Word'i (SW) —p=
Gergek degerler ——p

Proses G/C (dongusel)

-
Pa{;gitr:nﬁlw Servis mesajlari (dongusel
Py - olmayan)
/ / T
m > o] > = >
m ¥ ' m ’e) m O
23 509 W= B 2l
@ > X ] Z X o] Z X
> (WS ° sme * >l
n = »n ~ »n
Sonland|rma KAPALI Sonlandirma KAPALI onlandlrma A(;.IK1
Bias KAPALI Bias KAPALI Bias ACIK
CEIA-01 CEIA-01 CEIA-01
Sdricu Sirucu Sirucu

1) Fieldbus'in her iki ucundaki cihazlarda sonlandirma acik olmalidir.
2) Tercihen fieldbus'in sonundaki cihazda bias acik olmalidir.

Fieldbus'i suiriiciiye baglama

Fieldbus'l stiriictiniin kontrol Gnitesine takilmis olan CEIA-01'in X5 terminaline bagla-
yin. Baglanti semasi asagida gosterilmistir.

Sonra eklenecek
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Dahili fieldbus arayiiziinii ayarlama

Dahili fieldbus iletisimi icin asagidaki tabloda gdsterilen parametrelerle strticlyu
ayarlayin. Fieldbus kontrolii ayar situnu kullanilacak degeri veya varsayilan degeri
verir. Fonksiyon/Bilgi stitunu parametrenin agiklamasini verir.

Parametre

Fieldbus kontrolii
ayari

Fonksiyon/Bilgi

ILETISIM BASLATMA

58.01

Protokol

| Modbus RTU

| Dahili fieldbus iletigimini baslatir.

DAHILI MODBUS KONFIGURASYONU

EFB act2 seffaf
kaynagdi

58.03 Nod adresi 1 (varsayilan) Nod adresi. Ayni ¢cevrimigi nod adresine sahip
iki nod olamaz.
58.04 Haberlesme hizi | 19,2 kbps (varsayi- | Baglantinin iletisim hizini tanimlar. Master
lan) istasyonundaki ayarin aynisini kullanin.
58.05 Parite 8 CIFT 1 (varsayi- | Pariteyi ve stop biti ayarini seger. Master
lan) istasyonundaki ayarin aynisini kullanin.
58.14 lletisim kaybi Hata (varsayilan) | Bir iletisim kaybi tespit edildiginde gergekles-
eylemi tirilecek eylemi tanimlar.
58.15 lletisim kaybi Cw /Ref1/ Ref2 iletisim kaybi gériintiilemesini etkinlesti-
modu (varsayilan) rir/devre digi birakir ve iletisim kaybi gecikme
sayacini resetlemek icin yontemleri tanimlar.
58.16 lletisim kaybi 3,0 s (varsayilan) | lletisim gériintiilemesi icin zaman agimi sini-
stiresi rini tanimlar.
58.17  Goénderim 0 ms (varsayilan) | Surlcu tepki gecikmesini tanimlar.
gecikme
58.25  Kontrol profili ABB Siirtictileri Sirtici tarafindan kullanilan kontrol profilini
(varsayilan) secer. Bkz. bolum Dahili fieldbus arabiriminin
temelleri (sayfa 338).
58.26  EFB reft tipi Hiz veya frekans Fieldbus referanslari 1 ve 2'nin tiplerini tanim-
58.27  EFB ref2 tipi (58.26 igin varsay!- | lar. Her bir referans tipi igin élgeklendirme
lan), Seffaf, Genel, | 46.01...46.03 parametreleriyle tanimlanir. Hiz
Moment (58.27igin | veya frekans ayari ile, tip etkin olan ¢alisma
varsayllan), Hiz, moduna gére otomatik olarak segilir.
Frekans
58.28 EFB act1 tipi Hiz veya frekans | Gergek degerler 1 ve 2'nin tiplerini tanimlar.
58.29  EFB act2 tipi (58.28 igin varsayi- | Her bir gergek deger igin dlgeklendirme
lan), Seffaf (68.29 | 46.01...46.03 parametreleriyle tanimlanir. Hiz
icin varsayilan), veya frekans ayari ile tip, etkin olan ¢alisma
Genel, Moment, moduna goére otomatik olarak segilir.
Hiz, Frekans
58.31 EFB act1 seffaf | Diger 58.26 EFB ref1 tipi (68.27 EFB ref2 tipi) Sef-
58.32 kaynagi faf olarak ayarlandiginda gergek degerler 1

ve 2'yi tanimlar.
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Parametre

Fieldbus kontrolii
ayari

Fonksiyon/Bilgi

58.33 Adresleme

Mod 0 (varsayilan)

Parametreler ile 400001...465536

modu (100...65535) Modbus kayit araligindaki
tutma kayitlar arasindaki eslemeyi tanimlar.
58.34 Word sirasi LO-HI (varsayilan) | Modbus mesaj gercevesindeki veri word'leri-

nin sirasini tanimlar.

58.101 Data G/C 1

58.114 Data G/C 14

Ornegin, varsayi-
lan ayarlar (G/G'lar
1...6 kontrol
word'inti, durum
word'lind, iki refe-
ransi ve iki gergek
degeri igerir)
RO/DIO kontrol
word'i, AO1 veri
depolama, AO2
veri depolama,
Geribildirim veri
depolama, Ayar
noktasi veri depo-
lama

Modbus master'in, Modbus Giris/Cikis para-
metrelerine ait kayit adresinden okudugunda
veya bu adrese yazdiginda eristigi surlcu
parametresinin adresini tanimlar. Modbus
G/C word'leri arasindan okumak veya yaz-
mak istediginiz parametreleri segin.

Bu ayarlar gelen verileri 10.99 RO/DIO kont-
rol word'ii, 13.91 AO1 veri depolama, 13.92
AO2 veri depolama, 40.91 Geribildirim veri
depolama veya 40.92 Ayar noktasi veri depo-
lama depolama parametrelerine yazar.

58.06

iletisim kontrol(i

Ayarlar tazele

Konfiglirasyon parametrelerinin ayarlarini
dogrular.

Yeni ayarlar, siriicliye bir sonraki gii¢ verilmesinde veya 58.06 lletisim kontrolii
(Ayarlari tazele) parametresi tarafindan onaylandiklarinda gecerli olur.

Suriici kontrol parametrelerini ayarlama

Dahili fieldbus arabirimi kurulduktan sonra asagidaki tabloda listelenmis olan suriici
kontrol parametrelerini kontrol edin ve ayarlayin. Fieldbus kontrolii ayan situnu,
dahili fieldbus sinyali s6z konusu surlcl kontrol sinyali igin istenen kaynak veya
hedef oldugunda kullanilacak deg@eri veya degerleri verir. Fonksiyon/Bilgi siitunu
parametrenin agiklamasini verir.

Parametre

Fieldbus kontrolii
ayari

Fonksiyon/Bilgi

KONTROL KOMUTU KAYNAK SECIMI

20.01 Ext1 komutlari

Dahili fieldbus

EXT1 aktif kontrol konumu olarak segilmisken
fieldbus'i start ve stop komutlari igin kaynak
olarak seger.

20.02 Ext2 komutlari

Dadhili fieldbus

EXT2 aktif kontrol konumu olarak segilmisken
fieldbus'i start ve stop komutlari igin kaynak
olarak seger.

HIZ REFERANSI SECI

22.11 Ext1 hiz ref1

EFB ref1

Dahili fieldbus arabirimi tizerinden alinan bir
referansi hiz referansi 1 olarak seger.
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Fieldbus kontrolii
ayari

Parametre Fonksiyon/Bilgi

22.18 Ext2 hiz ref1 EFB ref1 Dahili fieldbus arabirimi Gzerinden alinan bir
referansi hiz referansi 2 olarak seger.

MOMENT REFERANSI SECIMi

26.11 Moment ref1 EFB ref1 Daihili fieldbus arabirimi Gzerinden alinan bir
secimi referansi moment referansi 1 olarak seger.
26.12 Moment ref2 EFB ref1 Dahili fieldbus arabirimi Gizerinden alinan bir
secimi referansi moment referansi 2 olarak seger.

FREKANS REFERANS SEGIMi

28.11 Ext1 frekans EFB ref1 Dahili fieldbus arabirimi Gizerinden alinan bir
ref1 referansi frekans referansi 1 olarak seger.
28.15 Ext2 frekans EFB ref1 Dahili fieldbus arabirimi Gizerinden alinan bir
ref1 referansi frekans referansi 2 olarak seger.

DIGER SECIMLER

EFB referanslari, 6nce Diger 6gesi, sonra ya 03.09 EFB referansi 1 ya da 03.10 EFB referansi
2 parametresi segilerek neredeyse herhangi bir sinyal segici parametresinde kaynak olarak
segilebilir.

SISTEM KONTROL GIRISLERI

96.07 Parametre Kaydet (Tamam 6ge- | Parametre deger degisimlerini (fieldbus kont-
manuel kaydi sine geri doner) rolli ile yapilanlar da dahil) kalici hafizaya
kaydeder.
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Dahili fieldbus arabiriminin temelleri

Fieldbus sistemiyle surlcu arasindaki dongusel iletisim 16 bit veri word'lerinden veya
32 bit veri word'lerinden (seffaf bir kontrol profiliyle birlikte) olusmaktadir.

Asagidaki sema dahili fieldbus arabiriminin galismasini gdstermektedir. Dongusel ile-
tisimde aktarilan sinyaller semanin altinda agiklanmistir.

Fieldbus agi

Déngusel iletisim

1)
EFB profili EXT1/2
Start komutlari
EFB CW

03.09 EFB referansi 1

S

03.10 EFB referansi 2|

EFB SW

Gergek 1

Gergek 2

SEC

CW - 0

2) ==\

REF1 || 1
REF2 | H—3
58.25

SEC

W__h [ 0
| | [GERGT H BN
GERC2 I H—3

[

58.25
Veri G/G
segimi
G/IC 1
GIC 2
G/IC3
G/C 69
58.101
58.114

Par. 01.01...255.255

20.01
20.06

Referans segimi

G

Gruplar
22/26/28/40 vb.

Referans segimi

G

L| Ddngusel olmayan iletisim

Gruplar
22/26/28/40 vb.

N =

Kontrol profilleri hakkinda (sayfa 341).

. Fieldbus lizerinden kontrol edilebilen diger parametrelere de bakin.
. 58.25 Kontrol profili parametresi ABB Siiriicileri olarak ayarlanmigsa veri donustirme. Bkz. bolim

Parametre
tablosu
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Kontrol word’ii ve Durum word’ii

Kontrol Word'ii (CW) 16 bit veya 32 bit birlesik boolean word'dir. Sirtcuyt bir field-
bus sisteminden kontrol etmenin temel yoludur. CW fieldbus kontrol cihaziyla suru-
cuiye gonderilir. Strtict parametrelerinde, kullanici EFB CW'yi siirlicii kontrol
komutlarinin (start/stop, acil stop, harici kontrol konumlari 1/2 arasinda segim veya
hata resetleme gibi) kaynagi olarak secer. Surticli, CW'de yer alan bit kodlu talimat-
lara gére durumlari arasinda gegis yapar.

Fieldbus CW, sirlicliye ya oldugu gibi yazilir ya da veri donusturilir. Bkz. bolim
Kontrol profilleri hakkinda (sayfa 341).

Fieldbus Durum Word'ii (SW) 16 bit veya 32 bit birlesik boolean word'dir. Suriiciiden
fieldbus kontrol cihazina durum bilgisi icerir. Strtict SW, fieldbus SW'sine ya oldugu
gibi yazilir ya da veri donustirdlir. Bkz. bélim Kontrol profilleri hakkinda (sayfa 341).

Referanslar

EFB referanslari 1 ve 2, 16 bit veya 32 bit isaretlenmis tamsayilardir. Her bir referans
word'unun igerigi hiz, frekans, moment veya proses referansi gibi neredeyse her-
hangi bir sinyalin kaynagi olarak kullanilabilir. Dahili fieldbus iletisiminde, referans 1
ve referans 2 sirasiyla 03.09 EFB referansi 1 ve 03.10 EFB referansi 2 parametreleri
ile goruntulenir. Referanslarin dlgeklendirilip dlgeklendiriimemesi 58.26 EFB ref1 tipi
ve 58.27 EFB ref2 tipi parametrelerinin ayarlarina baglidir. Bkz. bélim Kontrol profil-
leri hakkinda (sayfa 341).

Gergek degerler

Fieldbus gergek sinyalleri (GERC1 ve GERC2) 16 bit veya 32 bit isaretlenmis tamsa-
yilardir. Segilen sirtici parametre degerlerini suriiciden master'a tasirlar. Gergek
degerlerin dlgeklendirilip dlgeklendiriimemesi 58.28 EFB act1 tipi ve 58.29 EFB act2
tipi parametrelerinin ayarlarina baghdir. Bkz. bolim Kontrol profilleri hakkinda (sayfa
341).

Veri girig/cikiglari

Veri giris/cikislar (G/C) secilmis suriici parametre degerlerini iceren 16 bit veya 32
bit word'lerdir. 58.101 Data G/C 1 ... 58.114 Data G/C 14 parametreleri master'in veri
okudugdu (giris) veya veri yazdigi (¢ikis) adresleri tanimlar.

Kayit adresleme

Tutma kayitlarina erisim i¢cin Modbus taleplerinin adres alani 16 bittir. Bu, Modbus
protokollinin 65536 tutma kaydinin adreslenmesini destekler.

Eskiden, Modbus master cihazlari tutma kayit adreslerini gdstermek igin 40001 ila
49999 arasinda 5 haneli ondalik adresler kullanirdi. 5 haneli ondalik adreslemede
adreslenebilir tutma kayitlarinin sayisi 9999 ile sinirliydi.
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Modern Modbus master cihazlari tipik olarak 65536 Modbus tutma kaydinin tama-
mina erigimi saglamaktadir. Bu yéntemlerden biri, 400001 ila 465536 arasinda 6
haneli ondalik adresler kullanmaktir. Bu kilavuz, tutma kayit adreslerini géstermek
icin 6 haneli ondalik adresleme kullanmaktadir.

5 haneli ondalik adreslemeyle sinirli olan Modbus master cihazlari, 400001 ila
409999 arasindaki kayitlara hala 40001 ila 49999 arasindaki 5 haneli ondalik adres-
leri kullanarak erisebilmektedir. Bu master'lar 410000 ila 465536 arasindaki kayitlara
erisemez.

Not: 32 bit parametrelerin kayit adreslerine, 5 haneli kayit sayilari kullanilarak erigile-
mez.
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Kontrol profilleri hakkinda

iletisim profili siriicii ve fieldbus master arasindaki veri aktarimi igin kurallari tanimlar,
ornegin:

* birlesik boolean word'leri donUstiriimis mu ve nasil donusttralmis?

+ sinyal degerleri 6lceklendirilmis mi ve nasil dlgeklendirilmis?

 fieldbus master icin siirlici kayit adresleri nasil eslenmis?

Sdriclyu su iki profilden birine uygun olarak mesaj alip géndermesi igin konfigiire
edebilirsiniz:

» ABB Siirticiileri

» DCU Profili.

ABB Sdrtculeri profili igin, strticuntn dahili fieldbus arabirimi fieldbus verilerini siru-
cuide kullanilan lokal verilere veya lokal verilerden fieldbus verilerine dontstirir. DCU

Profili veri donustiirme ve dlgeklendirme icermez. Asagidaki sekilde profil se¢iminin
etkisi gosteriimektedir.

Profil segimi

Veri S E Q

donustiirme ve
olgeklendirme

- - >
58.26...58.29 \7 o
Fieldbus > Siirici

58.25

58.25 Kontrol profili parametresi ile kontrol profili segimi soyledir:

» (0) ABB Siirtictileri
» (5) DCU Profili.
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Kontrol Word'ii

ABB Siirucileri profili icin Kontrol Word'ii

Asagidaki tabloda ABB Sriculeri kontrol profili i¢in fieldbus Kontrol Word'Unuin ige-
rigi gosterilmektedir. Dahili fieldbus arabirimi bu word't strlcide kullanildidi bigime
déndstarir. Buyuk ve kalin harfli yazilar ABB Siirdictileri profili igin durum gegis
semasi kisminda (sayfa 349) gosterilen durumlara aittir.

Bit | Adi Deger | DURUM/Aciklama
0 OFF1_ 1 READY TO OPERATE'e ilerle.

KONTROL 0 Aktif yavaslama rampasiyla dur. OFF1 ACTIVE'e ilerle;
diger kilitler (OFF2, OFF3) aktif degilse READY TO
SWITCH ON'ailerle.

1 OFF2_ 1 Calismaya devam et (OFF2 pasif).

KONTROL 0 Acil OFF, serbest durus.

OFF2 ACTIVE'e ilerle, SWITCH-ON INHIBITEDa ilerle.
2 OFF3_ Calismaya devam et (OFF3 pasif).

KONTROL 0 Acil stop, surlcl parametresi ile tanimlanan siirede durur.
OFF3 ACTIVE 'e ilerle; SWITCH-ON INHIBITED'a ilerle.
Uyani: Bu stop modunu kullanarak motor ve calistirilan
makinenin durdurulabileceginden emin olun.

3 INHIBIT_ 1 OPERATION D'ye ilerle.

OPERATION Not: Calisma izni sinyali aktif olmalidir; bkz. surici bel-
geleri. Suricu fieldbus'tan Galisma izni sinyalini almak
Uzere ayarlanmissa, bu bit sinyali etkinlestirir.

0 Calisma yasagi. OPERATION INHIBITED'a ilerle.

4 RAMP_OUT_ 1 Normal galisma. RAMP FUNCTION GENERATOR:

ZERO CIKIS D.

0 Rampa Fonksiyon Jenerator ¢ikisini sifira zorla. Surici
rampa ile stop eder (akim ve DC gerilim limitleri zorlandi-
dinda).

5 RAMP_HOLD 1 rampa fonksiyonu. RAMP FUNCTION GENERATOR:
HIZLANDIRICI D.

0 Rampayi durdur (Rampa Fonksiyon Jeneratériine ait
¢ikis tutuldu)

6 RAMP_IN_ 1 Normal ¢calisma. OPERATING'e ilerle.

ZERO Not: Bu bit sadece fieldbus arabirimi siiriicii parametre-
leri tarafindan bu sinyal igin kaynak olarak ayarlanmigsa
etkilidir.

0 Rampa Fonksiyon Jeneratoriine ait girisi sifira zorla.

7 RESET 0=>1 | Aktif bir hata varsa hata resetleme. SWITCH-ON INHIBI-
TED'a ilerle.
Not: Bu bit sadece fieldbus arabirimi slrlici parametre-
leri tarafindan bu sinyal igin kaynak olarak ayarlanmigsa
etkilidir.

0 Normal calismaya devam et.
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Bit | Adi Deger | DURUM/Aciklama
8 JOGGING_1 1 Joglama 1 hizinda galisma talebi.
Not: Bu bit sadece fieldbus arabirimi strlcl parametre-
leri tarafindan bu sinyal igin kaynak olarak ayarlanmissa
etkilidir.
0 Normal ¢alismaya devam et.
9 JOGGING_2 1 Joglama 2 hizinda galisma talebi.
Not: Bu bit sadece fieldbus arabirimi strlcl parametre-
leri tarafindan bu sinyal i¢in kaynak olarak ayarlanmigsa
etkilidir.
0 Normal calismaya devam et.
10 REMOTE_ 1 Fieldbus kontrol d.
CMD 0 Kontrol Word'u <> 0 veya Referans <> 0: Son Kontrol
Word'l ve Referansi tut.
Kontrol Word'li = 0 ve Referans = 0: Fieldbus kontrol d.
Referans ve yavaslama/hizlanma rampasi kilitlendi.
11 EXT_CTRL_ 1 Harici Kontrol Konumu EXT2'yi seger. Kontrol konumu
LOC fieldbus'tan secilmek Uizere parametrelenmigse etkindir.
0 Harici Kontrol Konumu EXT1’i seger. Kontrol konumu
fieldbus'tan secilmek Uzere parametrelenmigse etkindir.
12 USER_0O Uygulamaya 6zgu islevsellik icin surtict lojigi ile birlestiri-
13 USER_1 lebilen yazilabilir kontrol bitleri.
14 USER_2
15 USER_3

DCU profili igcin Kontrol Word'ii

Dahili fieldbus arabirimi, fieldbus Kontrol Word'lint oldugu gibi stiriicii Kontrol
Word'inln 0 - 15 bitlerine yazar. Surtct Kontrol Word'tintin 16 - 32 bitleri kullanimda
degildir.

Bit | Adi Deger | Durum/Aciklama
0 STOP 1 Stop Modu parametresine ya da stop modu talep bitlerine
gore durma (7 ve 9 bitleri).
0 (calisma yok)
1 START 1 Surtcuyl bagslatin.

0 (caligma yok)
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Bit | Adi Deger | Durum/Aciklama
2 GERI 1 Motor dénmesinin geri yoni Asagidaki tabloda bu bitin ve
referansin isaretinin motorun yénuni nasil etkiledigine
bakin.
Referansin isareti
Pozitif (+) Negatif (-)
Bit GERI =0 lleri Geri
Bit GERI = 1 Geri fleri
0 (¢alisma yok)
3 Rezerve
4 RESET 0=>1 | Aktif bir hata varsa hata resetleme.
0 (calisma yok)
5 EXT2 1 Harici kontrol konumu EXT2'yi seger. Kontrol konumu
fieldbus'tan secilmek lizere parametrelenmigse etkindir.
0 Harici kontrol konumu EXT1’i seger. Kontrol konumu
fieldbus'tan secilmek Uzere parametrelenmigse etkindir.
6 RUN_DISABLE 1 Calisma devre digi Suricu fieldbus'tan galisma izni
sinyalini almak Uzere ayarlanmissa, bu bit sinyali devre
digi birakir.
0 Calisma izni. Suricu fieldbus'tan Calisma izni sinyalini
almak uzere ayarlanmigsa, bu bit sinyali etkinlestirir.
7 STOPMODE_ 1 Normal rampa stop modu
RAMP 0 (¢alisma yok) 7...9 bitlerinin timu 0 ise parametre stop
modu varsayilan olur.
8 STOPMODE_ 1 Acil rampa stop modu
EMERGENCY_ 0 (calisma yok) 7...9 bitlerinin timu 0 ise parametre stop
RAMP modu varsayilan olur.
9 STOPMODE_ 1 Serbest stop modu.
COAST 0 (calisma yok) 7...9 bitlerinin timi 0 ise parametre stop
modu varsayilan olur.
10 RAMP_PAIR _2 1 23.11 Rampa grubu se¢imi parametresi EFB olarak
ayarlandiginda rampa ayari 2'yi (Hizlanma stresi 2 /
Yavaslama siiresi 2) segin.
0 23.11 Rampa grubu se¢imi parametresi EFB olarak
ayarlandiginda rampa ayari 1'i (Hizlanma stresi 1/
Yavaslama siresi 1) secin.
11 RAMP_OUT _ 1 Rampa Fonksiyon Jenerator gikisini sifira zorla. Surici
ZERO rampa ile stop eder (akim ve DC gerilim limitleri
zorlandiginda).
0 Normal galisma.
12 RAMP_HOLD 1 Rampayi durdur (Rampa Fonksiyon Jeneratériine ait
cikis tutuldu)
0 Normal galisma.
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Bit | Adi Deger | Durum/Aciklama
13 RAMP_IN_ZERO |1 Rampa Fonksiyon Jeneratériine ait girisi sifira zorla.
0 Normal ¢alisma.
14 REQ_LOCAL_ 1 Sdriict lokal kontrol moduna ge¢gmez (bkz. parametre
LOCK 19.17 Lokal kontrol devre digi birakma).
0 Sdriict lokal ve harici kontrol modlari arasinda gegis
yapabilir.
15 TORQ_LIM_ 1 30.18 Tork lim s¢gm parametresi EFB olarak
PAIR 2 ayarlandiginda rampa ayari 2'yi (Minimum moment 2 /
- Maksimum moment 2) segin.
0 30.18 Tork lim s¢m parametresi EFB olarak
ayarlandiginda rampa ayari 1'i (Minimum moment 1/
Maksimum moment 1) segin.
16 FB_LOCAL_CTL |1 Lokal mod igin fieldbus'tan kontrol talep edilir. Etkin
kaynaktan kontrolG alir.
0 (calisma yok)
17 FB_LOCAL_REF |1 Lokal mod i¢in fieldbus'tan referans talep edilir. Etkin
kaynaktan referansi alir.
0 (calisma yok)
18 RUN_DISABLE_1 Henuz uygulanmadi
icin ayrildi
19 Rezerve
20 Rezerve
21 Rezerve
22 USER O Uygulamaya 6zgu iglevsellik igin sirtict lojigi ile birlestiri-
23 USER_1 lebilen yazilabilir kontrol bitleri.
24 USER_2
25 USER_3
26... | Rezerve

31
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Durum word'lu

ABB Siiriculeri profili igin Durum Word'u

Asagidaki tabloda ABB Siiriictileri kontrol profili igin fieldbus Durum Word'l gosteril-
mektedir. Dahili fieldbus arabirimi, fieldbus igin strici Durum Word'lini bu forma
déndstarir. Buyuk ve kalin harfli yazilar ABB Siirdictileri profili igin durum gegis
semasi kisminda (sayfa 349) gosterilen durumlara aittir.

Bit Adi Deger | DURUM/Aciklama
0 RDY_ON 1 READY TO SWITCH ON.
0 NOT READY TO SWITCH ON.
1 RDY_RUN 1 READY TO OPERATE.
0 OFF1 ACTIVE.
2 RDY_REF 1 OPERATION D.
0 OPERATION INHIBITED.
3 TRIPPED 1 FAULT.
0 Hata yok.
4 OFF_2_STATUS |1 OFF2 etkin degil.
0 OFF2 ACTIVE.
5 OFF_3_STATUS |1 OFF3 etkin degil.
0 OFF3 ACTIVE.
6 SWC_ON_ 1 SWITCH-ON INHIBITED.
INHIB 0 _
7 ALARM 1 Uyari/Alarm.
0 Uyari/alarm yok.
8 AT_ 1 OPERATING. Gergek deger Referansa esittir (tole-
SETPOINT rans limitleri dahilindedir, érn. hiz kontroliinde, hiz
hatasi nominal motor hizinin maks. %10'udur).
0 Gergek deger Referans'tan farklidir (tolerans limitleri
disindadir).
9 REMOTE 1 Surtict kontrol konumu: REMOTE (EXT1 veya EXT2).
0 Siruci kontrol konumu: LOCAL.
10 ABOVE_ 1 Gercek frekans veya hiz, denetim limitine (sUrtcu
LIMIT parametresi ile ayarlanan) esit veya limitin Gzerinde.
Her iki dénme yéniinde de gecerlidir.
0 Gercek frekans veya hiz denetim limiti dahilinde.
11 USER_O Uygulamaya 6zgu islevsellik igin strtcu lojigi ile birles-
12 USER_1 tirilebilen durum bitleri.
13 USER_2
14 USER_3
15 Rezerve
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DCU profili igin Durum Word'u

Dahili fieldbus arabirimi, striicii Durum Word'i 0 - 15 bitlerini hi¢bir degisiklik yapma-
dan fieldbus Durum Word'liine yazar. Surtci Durum Word'liniin 16 - 32 bitleri kulla-
nimda degildir.

Bit Adi Deger |Durum/Agiklama
0 READY 1 Siricl, start komutunu almaya hazir.
0 Sdricu hazir degil.
1 D 1 Harici calisma izni sinyali etkin.
0 Harici calisma izni sinyali etkin degil.
2 D_TO_ROTATE Henliz uygulanmadi
icin ayrildi
3 RUNNING 1 Sirtcl modulasyonda.
0 Sirtcl modulasyonda degil.
4 ZERO_SPEED 1 Sirtci sifir hizda.
0 Sdricu sifir hizda degil.
5 ACCELERATING |1 Sdricu hizi artiyor.
0 Sdricu hizi artmiyor.
6 DECELERATING |1 Sirtict hizi azaliyor.
0 Sirtcl hizi azalmiyor.
7 AT_SETPOINT 1 Sdricl ayar noktasinda.
0 Sdrlcu ayar noktasinda degil.
8 LIMIT 1 Sdricu ¢alismasi sinirlandirildi.
0 Sirticl galismasi sinirlandiriimadi.
9 SUPERVISION 1 Gergek deger (hiz, frekans veya moment) limitin tze-
rinde. Limit 46.31...46.33 parametreleriyle ayarlanir.
Gergek deger (hiz, frekans veya moment) limitler dahi-
linde.
10 REVERSE_REF |1 Sduricu referansi ters yonde.
0 Sirtci referansi ileri yonde.
11 REVERSE_ACT |1 Sdricu ters yonde calisiyor.
0 Sdrictu ileri yonde calisiyor.
12 PANEL_LOCAL (1 Panel/tus takimi (veya PC araci) lokal kontrol
modunda.
Panel/tus takimi (veya PC araci) lokal kontrol
modunda degil.
13 FIELDBUS_ 1 Fieldbus, lokal kontrol modunda.
LOCAL 0 Fieldbus, lokal kontrol modunda degil.
14 EXT2_ACT 1 Harici kontrol konumu EXT2 etkin.
0 Harici kontrol konumu EXT1 etkin.
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Bit Adi Deger |Durum/Aciklama
15 FAULT 1 Siruci hata verdi.
0 Sirlcu hata vermedi.
16 ALARM 1 Uyari/Alarm etkin.
0 Uyari/alarm yok.
17 Rezerve
18 DIRECTION_ Heniiz uygulanmadi
LOCK igin ayrildi
19 Rezerve
20 Rezerve
21 Rezerve
22 USER_O Uygulamaya 6zgl islevsellik igin sirlicu lojigi ile
23 USER_1 birlestirilebilen durum bitleri.
24 USER_2
25 USER_3
26 REQ_CTL 1 Bu kanalda kontrol talep edildi.
0 Bu kanalda kontrol talep edilmedi.
27... Rezerve




Dahili fieldbus arabirimi (EFB) araciligiyla fieldbus kontrolii 349

Durum gecis semalari

ABB Siiriuciileri profili icin durum ge¢is semasi

Asagidaki sema, surticii ABB Sirtcileri profilini kullanirken ve siirtict dahili Fieldbus
arabiriminden gelen kontrol word'iniin komutlarini izlemek tzere yapilandiriimigken,
surictudeki durum gegislerini gdstermektedir. Blyuk harfli yazilar, fieldbus Kontrol ve
Durum soézcuklerini gdsteren tablolarda kullanilan durumlara aittir. Bkz. bolim ABB
Sdriictleri profili igcin Kontrol Word'ii sayfa 342 ve ABB Sitirtictileri profili igin Durum
Word'ii sayfa 346.
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SWITCH-ON
MAINS OFF INHIBITED L (SW Bit6=1)
Giig ACIK -+ (CW Bit0=0)
NOTREADY TO
ABCoD SWITCH ON (SW Bit0=0)
1 (CW=xxxx x1xx xxxx x110)
—+ (CW Bit3=0)
READY TO
OPERATION SWITCH ON (SW Bit0=1)
INHIBITED (SW Bit2=0)
- calisma 1 (CW=xxxx x1xx xxxx x111)
engellendi
READY TO
herhangi bir durumdan OPERATE (SW Bit1=1)

- OFF1 (CW Bit0=0)

OFF1
ACTIVE (SW Bit1=0)

T (CW=xxxx x1xx xxxx 1111
ve SW Bit12=1)

herhangi bir durumdan

ABB siiriiciileri

profili

CW = Kontrol Word'l
SW = Durum Word'u

Fonksiyonu Jeneratori

n=Hz
| = Girig Akimi
RFG = Rampa

f = Frekans

herhangi bir durumdan

Hata
FAULT| __ (sw Bita=1)
[+ cwaitr=1)

~
1=

herhangi bir durumdan

| Acil OFF
OFF2 (CW Bit1=0)

(SW Bit4=0)

Y

—+ n(f)=0/1=0 \vj _| Acil Stop
(CW Bit3=1 OFF3 (CW Bit2=0)
ve
Bcp SWBItl2=1) OFF3 OFF2
\v} ACTIVE - (SW Bit5=0) | ACTIVE
(CW Bit4=0) - n(f)=0/1=0
cD OPERATION .

D (SW Bit2=1)

A—t+—

(CW Bit5=0) 1 (CW=xxxx x1xx xxx1 1111)

RFG: CIKIS D

D
B —+—
(CW Bit6=0) 1 (CW=xxxx x1xx xx11 1111)

RFG: HIZLANDIRICI D
C—<+—

T (CW=xxxx x1xx x111 1111)

OPERATION
(SW Bit8=1)

D

STATE
+ kosul

J’ bit ylikselen kenari
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Referanslar

ABB Siirucileri profili ve DCU Profili igin referanslar

ABB Suructuleri profili EFB referansi 1 ve EFB referansi 2'nin kullanimini destekler.
Referanslar her biri bir isaret biti ve 15 bit tam sayi iceren 16 bit uzunlukta sézcikler-
dir. Negatif bir referans buna karsilik gelen pozitif referansin iki tamlayicisinin hesap-
lanmasi ile olusturulur.

Referanslar, dlgceklendirmesi 46.01 46.04 ve 58.26 EFB ref1 tipi ayarina gore kulla-
nima alinan 58.27...EFB ref2 tipi parametreleri ile tanimlanan sekilde dlgeklendirilir
(bkz. sayfa 247).

Fieldbus P Sirlicl
46.01 (hiz referansi ile)
20000 == 4g 2 (frekans referansi ile)
46.03 (moment referansi ile)
10000 —— 46,04 (giig referansi ile)
0——0
10000 — -(46.03) (moment referansi ile)
. | -(46.04) (glig referansi ile)
20000 —— -(46.01) (hiz referansi ile)

-(46.02) (frekans referansi ile)

Olgeklendirilen referanslar 03.09 EFB referansi 1 ve 03.10 EFB referansi 2 paramet-
releri ile gsterilir.
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Gergek degerler

ABB Siiriiciileri profili ve DCU Profili icin gergcek degerler

ABB Siruciuleri profili, iki fieldbus gergek degerinin (ACT1 ve ACT2) kullanimini des-
tekler. Gergek degerler her biri bir isaret biti ve 15 bit tam say! iceren 16 bit uzunlukta
sozcuklerdir. Negatif bir deger buna karsilik gelen pozitif degerin iki tamlayicisinin
hesaplanmasi ile olusturulur.

Gergek degerler, 6lgeklendirmesi 46.01 46.04 ve 58.28 EFB act1 tipi ayarina gore
kullanima alinan 58.29...EFB act2 tipi parametreleri ile tanimlanan sekilde dlgeklen-
dirilir (bkz. sayfa 248).

Fieldbus g Siiriici
29090 235 rans fran 10
1000 1 15 4 o )
0——0
o
20000 — -(46.01) (hiz referansi ile)

"~ -(46.02) (frekans referansi ile)
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Modbus tutma kayit adresleri

ABB Siiriciileri profili ve DCU Profili icin Modbus tutma kayit adres-
leri

Asagidaki tabloda, ABB Surucileri klasik profili ile siirlict verisi igin varsayilan Mod-
bus tutma kayit adresleri gésterilmektedir. Bu profil surlcu verisine, dénlsturdlmis
16 bit erigsim saglar.

Not: Surictnin 32 bit Kontrol ve Durum word'lerinin yalnizca en énemsiz 16 bitlerine
erigilebilir.

Not: DCU Profili ile 16 bit kontrol/durum word'u kullanildiysa, DCU Kontrol/Durum
word'inlin 16 - 32 bitleri kullanimda degildir.

Kayit adresi Kayit verisi (16 bit word'ler)

400001 Varsayilan degeri: Kontrol word't (CW 16bit). Bkz. bélimler ABB
Stirtictileri profili igin Kontrol Word'i (sayfa 342) ve DCU profili igin
Kontrol Word'li (sayfa 343).

Bu segim 58.101 Data G/C 1 parametresi kullanilarak degistirilebilir.

400002 Varsayilan degeri: Referans 1 (Ref1 16bit).

Bu segim 58.102 Data G/C 2 parametresi kullanilarak degistirilebilir.
400003 Varsayilan degeri: Referans 2 (Ref2 16bit).

Bu segim 58.102 Data G/C 2 parametresi kullanilarak degistirilebilir.
400004 Varsayilan degeri: Durum Word'u (SW 16bit). Bkz. bélumler ABB

Stirtictileri profili igin Durum Word'ii (sayfa 346) ve DCU profili igin
Durum Word'ii (sayfa 347).
Bu segim 58.102 Data G/C 2 parametresi kullanilarak degistirilebilir.

400005 Varsayilan degeri: Gergek deger 1 (Act1 16bit).
Bu segim 58.105 Data G/C 5 parametresi kullanilarak degistirilebilir.
400006 Gergek deger 2 (Act2 16bit).

Bu segim 58.106 Data G/C 6 parametresi kullanilarak degistirilebilir.
400007...400014 Veri girig/cikis 7...14.

58.107 Data G/C 7 ... 58.114 Data G/C 14 parametreleri ile segilir.
400015...400089 Kullanilmiyor

400090...400100 Hata kodu erigimi. Bkz. bdlim Hata kodu kayitlari (tutma kayitlari
400090...400100) (sayfa 360).
400101...465536 Parametre okuma/yazma.

Parametreler kayit adreslerine 58.33 Adresleme modu parametresine
gore eslenir.
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Modbus fonksiyon kodlari

Asagidaki tabloda dahili fieldbus araylizl tarafindan desteklenen Modbus fonksiyon
kodlari gosterilmektedir.

Kod

Fonksiyon ismi

Aciklama

01h

Kontaklari Oku

Kontaklarin (OX referanslari) 0/1 durumunu okur.

02h

Ayrik Girigleri Oku

Kontaklarin (1X referanslari) 0/1 durumunu okur.

03h

Tutma Kayitlarini Oku

Tutma kayitlarinin (4X referanslan) ikili igeriklerini
okur.

05h

Tekli Kontak Yaz

Tek bir kontagi (0X referansi) 0'dan 1'e zorlar.

06h

Tekli Kayit Yaz

Tek bir tutma kaydina (4X referansi) yazar.

08h

Teshis

Haberlesmenin veya gesitli dahili hata durumlarinin
kontrol edilmesi igin kullanilan bir dizi test saglar.

Desteklenen alt kodlar:
» 00h Sorgu Verilerini Geri Ver: Eko/geri dongu testi.

» 01h Haberlesme Secenegini Yeniden Baslat:
Yeniden baslatir ve EFB'yi baglatir, haberlesme
olay sayaglarini temizler.

* 04h Yalnizca Dinleme Modunu Zorla

* 0Ah Sayaglar ve Teshis Kaydini Temizle

+ 0Bh Bara Mesaji Sayacini Geri Déndur

+ 0Ch Bara lletisim Hatasi Sayacini Geri Dénd(ir

+ 0Dh Bara Ozel Durum Hatasi Sayacini Geri
Doéndur

* OEh Slave Mesaj Sayacini Geri Dondur
» OFh Slave Yanit Yok Sayacini Geri Déndiir

» 10h Slave NAK (negatif onay) Sayacini Geri
Déndir

* 11h Slave Mesgul Sayacini Geri Déndur

» 12h Bara Karakteri Seviyesi Asim Sayacini Geri
Déndir

+ 14h Seviye Asim Sayacini ve Isaretini Temizle

0Bh

iletisim Olay Sayacini
Getir

Bir durum word'iinl ve olay sayacin geri getirir.

OFh

Coklu Kontak Yaz

Bir dizi kontagi (0X referanslari) 0'dan 1'e zorlar.

10h

Coklu Kayitlari Yaz

Sunucu cihazinda tutma kayitlarini (4X referanslari)
iceren komsu blogun icerigini yazar.

16h

Kayit Yazmayi Maskele

4X kaydin igerigini bir VE maskesi, VEYA maskesi ve
kaydin mevcut igeriginin bir bilegimini kullanarak
degistirir.

17h

Coklu Kayitlari Oku/Yaz

Sunucu cihazinda tutma kayitlarini iceren 4X kayitlari
komsu blogunun igerigini yazar, ardindan sunucu
cihazinda bagka bir grubun kayitlarini (yazili olanlarla
ayni veya onlardan farkli) iceren komsu blogun igeri-
gini okur.
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Kod Fonksiyon ismi Aciklama

2Bh / OEh | Kapstllenmis Arabirim Desteklenen alt kodlar:

Tasima « OEh Cihaz Tanimlamasini Oku: Tanimlamayi ve
diger bilgileri okumayi saglar.

Desteklenen kimlik kodlari (erigim tird):

* 00h: Temel cihaz tanimlamasini almak icin istek
(akig erigimi)

* 04h: Belli bir tanimlama nesnesini almak igin istek
(tek tek erigim)

Desteklenen Nesne Kimlikleri:

+ 00h: Satici Adi (“ABB”)

+ 01h: Uriin Kodu (6rnegin, “AHVKXx”)

» 02h: Biyuk Kiclk Revizyon (07.05 Yazilim sdirimdi
ve 58.02 Protokol kimligi parametrelerinin iceriginin
bilesimi).

* 03h: Vendor URL'i (“www.abb.com”)

+ 04h: Uriin adi: (*ACH580”).

Ozel durum kodlari

Asagidaki tabloda dahili fieldbus arayuzu tarafindan desteklenen Modbus 6zel durum
kodlari gésterilmektedir.

Kod Adi Aciklama

01h GECERSIZ FONKSIYON | Sorguda alinan fonksiyon kodu sunucu igin izin veri-
len bir iglem degil.

02h GECERSIZ ADRES Sorguda alinan veri adresi sunucu igin izin verilen bir
adres degil.

03h GECERSIZ DEGER Talep edilen kayit miktari cihazin basa cikabilecegin-

den fazla. Bu hata, cihaza yazilmis olan bir degerin
gecerli araligin diginda oldugu anlamina gelmez.

04h CIHAZ HATASI Sunucu istenen islemi gerceklestirmeye galisirken
onarilamaz bir hata meydana geldi. Bkz. bélum Hata
kodu kayitlari (tutma kayitlari 400090...400100),
sayfa 360.
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Kontaklar (0xxxx referans ayari)

Kontaklar 1 bitlik okuma/yazma degerleridir. Kontrol Word'U bitleri bu veri tirt ile
sunulur. Asagidaki tablo Modbus kontaklarini (Oxxxx referans ayari) 6zetler. Refe-
ranslarin kabloda aktarilan adrese uyan 1 tabanli dizinler oldugunu unutmayin.

Referans | ABB Siiriiciileri profili DCU Profili
000001 | OFF1_CONTROL STOP
000002 |OFF2_CONTROL START
000003 | OFF3_CONTROL Rezerve
000004 | INHIBIT_OPERATION Rezerve
000005 |RAMP_OUT_ZERO RESET
000006 |RAMP_HOLD EXT2
000007 | RAMP_IN_ZERO RUN_DISABLE
000008 |RESET STOPMODE_RAMP
000009 |JOGGING_1 STOPMODE_EMERGENCY_RAMP
000010 |JOGGING_2 STOPMODE_COAST
000011 |REMOTE_CMD Rezerve
000012 |EXT_CTRL_LOC RAMP_OUT_ZERO
000013 |USER_O RAMP_HOLD
000014 |USER_1 RAMP_IN_ZERO
000015 |USER_2 Rezerve
000016 |USER_3 Rezerve
000017 | Rezerve FB_LOCAL_CTL
000018 | Rezerve FB_LOCAL_REF
000019 | Rezerve Rezerve
000020 | Rezerve Rezerve
000021 | Rezerve Rezerve
000022 |Rezerve Rezerve
000023 | Rezerve USER 0
000024 | Rezerve USER 1
000025 | Rezerve USER_2
000026 |Rezerve USER_3
000027 | Rezerve Rezerve
000028 | Rezerve Rezerve
000029 |Rezerve Rezerve
000030 |Rezerve Rezerve
000031 | Rezerve Rezerve
000032 | Rezerve Rezerve
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Referans

ABB Siiriiciileri profili

DCU Profili

000033

Réle ¢ikisi RO1 igin kontrol (parametre
10.99 RO/DIO kontrol word'i, bit 0)

Réle ¢ikisi RO1 icin kontrol (parametre
10.99 RO/DIO kontrol word'i, bit 0)

000034

Réle ¢ikisi RO2 igin kontrol (parametre
10.99 RO/DIO kontrol word'il, bit 1)

Roéle ¢ikisi RO2 icin kontrol (parametre
10.99 RO/DIO kontrol word'd, bit 1)

000035

Réle ¢ikisi RO3 igin kontrol (parametre
10.99 RO/DIO kontrol word'd, bit 2)

Role ¢ikisi RO3 icin kontrol (parametre
10.99 RO/DIO kontrol word'i, bit 2)

000036

Réle ¢ikisi RO4 igin kontrol (parametre
10.99 RO/DIO kontrol word'i, bit 3)

Role ¢ikisi RO4 icin kontrol (parametre
10.99 RO/DIO kontrol word'ii, bit 3)

000037

Rdle ¢ikisi RO5 igin kontrol (parametre
10.99 RO/DIO kontrol word'il, bit 4)

Roéle ¢ikisi RO5 icin kontrol (parametre
10.99 RO/DIO kontrol word'i, bit 4)
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Ayrik Girigler (1xxxx referans ayari)

Ayrik Girisler 1 bitlik salt okunur degerlerdir. Durum Word'u bitleri bu veri tirt ile
sunulur. Asagidaki tablo Modbus ayrik girislerini (1xxxx referans ayari) 6zetler. Refe-
ranslarin kabloda aktarilan adrese uyan 1 tabanli dizinler oldugunu unutmayin.

Referans | ABB Siiriiciileri profili DCU Profili
100001 |RDY_ON READY
100002 |RDY_RUN D
100003 |RDY_REF Rezerve
100004 | TRIPPED RUNNING
100005 |OFF_2_STATUS ZERO_SPEED
100006 |OFF_3_STATUS Rezerve
100007 |SWC_ON_INHIB Rezerve
100008 | ALARM AT_SETPOINT
100009 |AT_SETPOINT LIMIT
100010 |REMOTE SUPERVISION
100011 | ABOVE_LIMIT Rezerve
100012 |USER O Rezerve
100013 |USER_1 PANEL_LOCAL
100014 |USER_2 FIELDBUS_LOCAL
100015 |USER_3 EXT2_ACT
100016 |Rezerve FAULT
100017 | Rezerve ALARM
100018 | Rezerve Rezerve
100019 | Rezerve Rezerve
100020 |Rezerve Rezerve
100021 | Rezerve Rezerve
100022 | Rezerve Rezerve
100023 | Rezerve USER_O
100024 |Rezerve USER _1
100025 |Rezerve USER_2
100026 |Rezerve USER_3
100027 |Rezerve REQ_CTL
100028 | Rezerve Rezerve
100029 | Rezerve Rezerve
100030 |Rezerve Rezerve
100031 | Rezerve Rezerve
100032 |Rezerve Rezerve
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Referans | ABB Siiriciileri profili DCU Profili

100033 | Dijital giris DI1 igin gecikmis durum | Dijital giris DI1 igin gecikmis durum
(parametre 10.02 DI gecikmis (parametre 10.02 DI gecikmis
durumu, bit 0) durumu, bit 0)

100034 | Dijital giris DI2 igin gecikmis durum | Dijital giris DI2 igin gecikmis durum
(parametre 10.02 DI gecikmis (parametre 10.02 DI gecikmis
durumu, bit 1) durumu, bit 1)

100035 | Dijital girig DI3 i¢in gecikmis durum | Dijital giris DI3 icin gecikmis durum
(parametre 10.02 DI gecikmis (parametre 10.02 DI gecikmis
durumu, bit 2) durumu, bit 2)

100036 | Dijital girig DI4 icin gecikmis durum | Dijital giris D14 igin gecikmis durum
(parametre 10.02 DI gecikmis (parametre 10.02 DI gecikmis
durumu, bit 3) durumu, bit 3)

100037 | Dijital giris DI5 i¢in gecikmis durum | Dijital girig DI5 igin gecikmis durum
(parametre 10.02 DI gecikmis (parametre 10.02 DI gecikmis
durumu, bit 4) durumu, bit 4)

100038 | Dijital giris D16 igin gecikmis durum | Dijital giris DI6 igin gecikmis durum

(parametre 10.02 DI gecikmis
durumu, bit 5)

(parametre 10.02 DI gecikmis
durumu, bit 5)




360 Dadhili fieldbus arabirimi (EFB) araciligiyla fieldbus kontrolii

Hata kodu kayitlari (tutma kayitlar1 400090...400100)

Bu kayitlar son sorgu hakkindaki bilgileri igerir. Bir sorgu basariyla bitince hata kaydi

silinir.
Referans | Adi Aciklama
400090 Hata Kayitlarini Sifirla 1 = Dahili hata kayitlarini sifirla (91...95). 0 = Hicbir
sey yapma.
400091 Hata Islev Kodu Basarisiz sorgunun iglev kodu
400092 Hata Kodu Harici kod 04h olusturuldugunda ayarlanir (yukaridaki
tabloya bakin).
* 00h Hata yok
+ 02h Alt/Ust limit agildi
* 03h Hatali Dizin: Bir dizi parametresinin
kullanilamayan dizini
» 05h Yanlig Veri Tipi: Deger parametrenin veri tipine
uymuyor
* 65h Genel Hata: Sorguyu islerken tanimsiz hata
400093 Basarisiz Kayit Okunamayan veya yazilamayan son kayit (ayrik giris,
kontak, giris kaydi veya tutma kaydi).
400094 Basariyla Yazilan Son Basariyla yazilan son kayit (ayrik giris, kontak, giris
Kayit kaydi veya tutma kayd).
400095 Basariyla Okunan Son Basariyla okunan son kayit (ayrik girig, kontak, giris

Kayit

kaydi veya tutma kaydi).
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10

Bir fieldbus adaptoru ile
fieldbus kontrolu

Bu bolimun igindekiler

Bu bolimde opsiyonel fieldbus adaptér moduli ile suriicinin bir iletisim agi (fieldbus)
Uzerinden harici cihazlarla nasil kontrol edilebilecegi anlatiimaktadir.

Once siiriiciiniin fieldbus kontrol arabirimi, ardindan bir konfigiirasyon érnegi agiklan-
maktadir.

Sisteme genel bakis

Sdirucu, surdcunun kontrol Unitesi Uzerine monte edilmis olan opsiyonel bir fieldbus
adaptori (“fieldbus adaptorii A” = FBA A) Uzerinden harici bir kontrol sistemine bagla-
nabilir. Siirlict tim kontrol bilgilerini fieldbus arabiriminden almak tzere ayarlanabilir
veya kontrol, fieldbus arabirimi ve diger mevcut kaynaklar, EXT1 ve EXT2 kontrol
konumlarinin yapilandirmasina bagli olarak 6rn. dijital ve analog girigler arasinda
dagitilabilir.

Asagidakiler gibi ¢esitli iletisim sistemleri ve protokolleri i¢in fieldbus adaptorleri
bulunmaktadir:

« PROFIBUS DP (FPBA-01 adaptori)
» CANopen (FCAN-01 adaptori)

» DeviceNet™ (FDNA-01 adaptorii)

» EtherNet/IP™ (FENA-11 adaptori)
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Not: Bu bélimdeki metin ile drnekler, bir fieldbus adaptériinin (FBA A) 50.01...50.18
parametreleri ve 51 FBA A ayarlari...53 FBA A veri ¢ikigi parametre gruplan tarafin-
dan konfigtrasyonunu agiklar.

Siricu

1

=

[ | I I Fieldbus kontrol
[ | cihazi
| Fieldbus
Diger
cihazlar

Surlict kontrol tinitesi lizerinde bagli
olan Fxxx tip fieldbus adaptorii (yuva 1)

-

-

Veri Akigi

-€—— Kontrol word'l (CW)

Referanslar

Durum word'i (SW)
Gergek degerler

—>
—>

Parametre R/W talepleri/tepkileri

Proses G/C (dongusel)

Proses G/G (dongusel)
veya Servis mesajlari
(doénglsel olmayan)
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Fieldbus kontrol arabiriminin temelleri

Fieldbus sistemi ve suriict arasindaki surekli iletisim 16 veya 32 bit giris ve ¢ikis veri
word'lerinden olusmaktadir. Strlcd, her bir ydnde en fazla 12 veri word'iniin (16 bit)
kullanimini destekleyebilir.

Sirucuden fieldbus kontrol cihazina aktarilan veriler 52.01 FBA A veriin1 ... 52.12
FBA A veri in12 parametreleri ile tanimlanir. Fieldbus kontrol cihazindan suructye
aktarilan veriler 53.01 FBA A veri out1 ... 53.12 FBA A veri out12 parametreleri ile
tanimlanir.

Fieldbus agi
1)
Fieldbus adaptori FBA Profili
: HAR1/2
Start fonk
|'| PATA, Profi
out segimi
| ) 4) FBA MAIN CW AN
| 3 FBA REF1
| DATA OUT FBA REF2 20.01
2 secimi 20.06
gl 3 3
s | Hiz/Moment
s [ — [Par. 10.01...99.99 H— REF1 seg
L8
ol || AN
8 | DATA Profil
2] IN? . Grup 53
] segimi SW
25 - FBA MAIN 22.1126.11/
: 5) FBA ACT1 26.12
| DATA IN FBAACT2
| 2 secimi Hiz/Moment
3 REF2 se¢
| 3)
| 12 —{[Par.01.01...99.99 H— L | AN
I
Déngiisel iletigim 22.1226.11/
Grup 52 26.12
Dongiisel olmayan iletigsim
Fieldbus adaptér moduliinin Parametre
kilavuzuna bakin. tablosu

1) Fieldbus ile kontrol edilebilen diger parametrelere de bakin.

2) Kullanilan veri word'lerinin maksimum sayisi protokole baglidir.

3) Profil/olay se¢im parametreleri. Fieldbus modiliine 6zgi parametreler. Daha fazla
bilgi igin, ilgili fieldbus adaptdr modulinin Kullanim kilavuzu'na bakin.

4) DeviceNet ile, kontrol parcasi dogrudan aktarilir.

5) DeviceNet ile, gercek deder pargasi dogrudan aktarilir.
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Kontrol word’ii ve Durum word’ii

Kontrol word'l suricuyu bir fieldbus sisteminden kontrol etmenin temel yoludur.
Fieldbus master istasyonu tarafindan adaptér modili yoluyla surticliye gonderilir.
Sirucu, Kontrol word'linde yer alan bit kodlu talimatlara gére durumlari arasinda
gecis yapar ve durum bilgilerini Durum word'iindeki master'a geri génderir.

ilgili Kontrol word'li ve Durum word'(i igerikleri sirasiyla 367. ve 368. sayfalarda ayrin-
tili olarak verilmistir. Striici durumlari durum semasinda (sayfa 369) gosterilmistir.

Ag word'lerinde hata giderme

50.12 FBA A hata giderme modu parametresi Hizli olarak ayarlanirsa, fieldbus'tan ali-
nan Kontrol word'l 50.73 FBA A kontrol word'li parametresi ile gdsterilir ve Durum
word'll 50.716 FBA A durum word'ii ile fieldbus agina aktarilir. Bu "ham" veri, fieldbus
agini kontrol etmeden 6nce, fieldbus master'in dogru veriyi aktarip aktarmadigini
kontrol etmek igin oldukga kullanighdir.
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Referanslar

Referanslar bir isaret biti ve 15 bit tamsayi igeren 16 bit word'lerdir. Negatif bir refe-
rans (tersine donus yonunu isaret eder) buna karsilik gelen pozitif referansin iki tam-
layicisinin hesaplanmasi ile olusturulur.

ABB suriculer analog ve dijital girigler, strticu kontrol paneli ve bir fieldbus adaptér
modulinin bulundugu birden fazla kaynaktan kontrol bilgisi alabilir. Stricinin field-
bus izerinden kontrol edilmesini saglamak igin, modul, referans gibi kontrol bilgisi
kaynagi olarak tanimlanmalidir. Bu, 22 Hiz referansi segimi, 26 Moment referans zin-
cirive 28 Frekans referans zinciri gruplarindaki kaynak sec¢imi parametreleri kullanila-
rak yapilir.

Ag word'lerinde hata giderme

50.12 FBA A hata giderme modu parametresi Hizli olarak ayarlanirsa, fieldbus'tan ali-
nan referanslar 50.74 FBA A referansi 1 ve 50.15 FBA A referansi 2 ile gosterilir.

Referanslarin élgeklendiriimesi

Referanslar, dlgeklendirmesi 46.01 46.04 ve 50.04 FBA A ref1 tipi ayarina gore kulla-
nima alinan 50.05...FBA A ref2 tipi parametreleri ile tanimlanan sekilde dlgeklendirilir.

Fieldbus P Sirlcl
20000 1 3¢ 05 (rekans roferandi e
10000 —— 46.03 (moment referansi ile)
0——0
-10000 —— -(46.03) (moment referansi ile)
zoom Lot e i)

Olgeklendirilen referanslar 03.05 FB A referansi 1 ve 03.06 FB A referansi 2 paramet-
releri ile gOsterilir.
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Gergek degerler

Gergek degerler siiriiciiniin calismasi ile ilgili bilgi iceren 16 bit word'lerdir. izlenen
sinyallerin tipleri 50.07 FBA A gercgek 1 tipi ve 50.08 FBA A gercek 2 tipi parametreleri
ile segilir.

Ag word'lerinde hata giderme

50.12 FBA A hata giderme modu parametresi Hizli olarak ayarlanirsa, fieldbus'a gén-
derilen gergek degerler 50.17 FBA A gercek degeri 1 ve 50.18 FBA A gercek degeri 2
ile géruntilenir.

Gergek degerlerin olgeklendirilmesi

Gergek degerler, 6lgeklendirmesi 46.01 46.04 ve 50.07 FBA A gergek 1 tipi paramet-
relerinin ayarina gore kullanima alinan 50.08...FBA A gergek 2 tipi parametreleri ile
tanimlanan sekilde 6lgeklendirilir.

Fieldbus g Siricl
oo e e )
10000 —— 46.03 (moment referansi ile)
0—0
-10000 —— -(46.03) (moment referansi ile)
-20000 —— :Ejg:gg Eﬁfkfrf?fe'i'r;fi. ile)
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Fieldbus Kontrol word'liniin igerigi

Buyuk ve kalin harfli yazilar durum semasinda gosterilen durumlara aittir (sayfa 369).

Bit

Adi

Deger

DURUM/Aciklama

0

Off1 kontrolU

1

READY TO OPERATE'e ilerle.

0

Aktif yavaslama rampasiyla dur. OFF1 ACTIVE'e ilerle; diger kilitler
(OFF2, OFF3) aktif degilse READY TO SWITCH ON'a ilerle.

Off2 kontroll

=

Calismaya devam et (OFF2 pasif).

Acil OFF, serbest durusta.
OFF2 ACTIVE'e ilerle, SWITCH-ON INHIBITED'a ilerle.

Off3 kontroll

Calismaya devam et (OFF3 pasif).

Acil stop, surlicii parametresi ile tanimlanan sirede durur. OFF3
ACTIVE 'e ilerle; SWITCH-ON INHIBITED'a ilerle.

UYARI: Bu stop modunu kullanarak motor ve galigtirilan maki-
A nenin stop edilebileceginden emin olun.

OPERATION D'ye ilerle.

Not: Calisma izni sinyali etkin olmalidir; bkz. siriicu belgeleri. Striict
fieldbus'tan Calisma izni sinyalini almak tzere ayarlanmigsa, bu bit
sinyali etkinlestirir.

Calisma yasagi. OPERATION INHIBITED'a ilerle.

Rampa cikisi sifir

Normal ¢alisma. RAMP FUNCTION GENERATOR: CIKIS D.

Rampa fonksiyon jenerator gikisini sifira zorla. Sirlicti hemen sifir
hiza yavaslayacaktir (moment limitlerini dikkate alarak).

Rampa tutma

rampa fonksiyonu.
RAMP FUNCTION GENERATOR: HIZLANDIRICI D.

Rampay! durdur (Rampa Fonksiyon Jeneratoriine ait ¢ikis tutuldu)

Rampa girisi sifir

Normal ¢calisma. OPERATING'e ilerle.
Not: Bu bit sadece fieldbus arabirimi slrlicii parametreleri tarafindan
bu sinyal igin kaynak olarak ayarlanmigsa etkilidir.

Rampa fonksiyon jeneratoriine ait girisi sifira zorla.

Reset

Aktif bir hata varsa hata resetieme. SWITCH-ON INHIBITED'a ilerle.
Not: Bu bit sadece fieldbus arabirimi slrlici parametreleri tarafindan
reset sinyali igin kaynak olarak ayarlanmigsa etkilidir.

Normal ¢alismaya devam et.

Palsli yol verme 1

Palsl yol verme (joglama) ayar noktasi 1'e hizlanir.
Notlar:

* 4...6 bitleri 0 olmalidir.

* Ayrica bkz. bélim Kontrol, (sayfa 52).

Palsli yol verme (joglama) 1 devre disI.

Palsli yol verme 2

=

Palsli yol verme (joglama) ayar noktasi 2'ye hizlanir.
Bit 8'deki notlara bakin.

Palsli yol verme (joglama) 2 devre disl.

10

Uzaktan komut

Fieldbus kontrol d.

Kontrol word'li ve referans, 0...2 bitleri harig striiciden gecmiyor.

1

Harici kontrol 10jigi

R

Harici Kontrol Konumu EXT2'yi seger. Kontrol yeri fieldbus'tan segil-
mek Uzere parametrelenmisse etkindir.

o

Harici Kontrol Konumu EXT1’i seger. Kontrol yeri fieldbus'tan segil-
mek lizere parametrelenmisse etkindir.

12

Kullanici 0. bit

13

Kullanici 1. bit

14

Kullanici 2. bit

15

Kullanici 3. bit

[=] B K=l ENE=] N =]

Kullanici tarafindan yapilandirilabilir
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Fieldbus Durum word'iniin igerigi

Biyuk ve kalin harfli yazilar durum semasinda gdsterilen durumlara aittir (sayfa 369).

Bit Adi Deger |IDURUM/Agiklama
0 Acllmaya hazir 1 READY TO SWITCH ON.
0 NOT READY TO SWITCH ON.
1 Calismaya hazir |1 READY TO OPERATE.
0 OFF1 ACTIVE.
2 Hazir ref 1 OPERATION D.
0 OPERATION INHIBITED.
3 Hata verdi 1 FAULT.
0 Hata yok.
4 Off 2 etkin degil 1 OFF2 etkin degil.
0 OFF2 ACTIVE.
5 Off 3 etkin degil 1 OFF3 etkin degil.
0 OFF3 ACTIVE.
6 Acik konuma 1 SWITCH-ON INHIBITED.
getirme engellendi [0 —
7 Uyari 1 Uyar etkin.
0 Uyar etkin degil.
8 Ayar noktasinda 1 OPERATING. Gercek degerler, tolerans limitlerindeki referansa esittir
(bkz. parametre 46.21...46.23).
0 Gergek deger referanstan farklidir = tolerans limitleri digindadir.
9 Uzak 1 Siricl kontrol konumu: REMOTE (EXT1 veya EXT2).
0 Sirticu kontrol konumu: LOCAL.
10 Limitin Gzerinde - Bkz. 06.17 Striicii durum word'ii 2 10. biti.
1 Kullanici 0. bit - Bkz. parametre 06.30 MSW bit 11 secimi.
12 Kullanici 1. bit - Bkz. parametre 06.31 MSW bit 12 segimi.
13 Kullanici 2. bit - Bkz. parametre 06.32 MSW bit 13 secimi.
14 Kullanici 3. bit - Bkz. parametre 06.33 MSW bit 14 segimi.
15 Rezerve
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Durum semasi

<1
<l

SWITCH-ON herhangi bir durumdan
MAINS OFF INHIBITED [— SW b6=1
+ Giig ACIK -|- CW b0=0 + Hata
= |
NOT READY TO FAULTL SW b3=1
ABCD SWITCHON _|—SW b0=0
I CW b7=1
CW=xxxx x1xx xxxx x110
CW b3=0
A READY TO A\
OPERATION SWITCH ON |— = -
INHIBITED |— SW b2=0 SW b0=1 herhangi bir durumdan
calisma _ Acil stop
+ yasagi CW=xxxx x1xx xxxx x111 + OFF2 (CW b1=0)
OFF2
READY TO
herhangi bir durumdan OPERATE |—SW b1=1 ACTIVE |~ SW b4=0
+ OFF1 (CW b0=0) ~
m C\W=xxxx x1xx xxxx 1111 =
OFF1
AKTIF__ [— sSwb1=0 herhangi bir durumdan L
n(f)=0/1=0 Acil stop
\) OFF3 (CW b2=0)
B CD OFF3
ACTIVE |—SW b5=0
CW b4=0
n(f)=0/1=0
OPERATION
C D D — SW b2=1
A
CW b5=0 CW=xxxx x1xx xxx1 1111
STATE
RFG: CIKIS D
D + kosul
B:
CW b6=0 CW=xxxx x1xx xx11 1111 bit ylikselen
kenari
CW = Kontrol word'li RFG: HIZLANDIRICI D
SW = Durum word'l
bx =bit x
n =Hiz C
| = Girig Akimi CW=xxxx x1xx x111 1111
RFG = Rampa
Fonksiyonu
Jeneratori OPERATION| SW b8=1
f = Frekans D 1 ]
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Suruciunun fieldbus kontroli i¢in ayarlanmasi

1.

10.

11.

Fieldbus adaptér modulunu, ilgili modulin Kullanici el kitabr'nda yer alan talimat-
lara uygun sekilde mekanik ve elektriksel olarak monte edin.

Sirucuye glg verin.

Sirucu ve fieldbus adaptdér modiill arasindaki iletisimi, 50.07 FBA A parametresi
ile etkinlestirin.

50.02 FBA A iletisim kaybi fonksiyonu ile, sirtctndn bir fieldbus iletisim kesinti-
sine nasil yanit verecegini segin.

Not: Bu fonksiyon hem fieldbus master ile adaptér modulu arasindaki iletisimi,
hem de adaptér modili ile surlci arasindaki iletisimi izler.

50.03 FBA A iletisim kaybi zmn agimi ile, iletisim kesintisinin tespit edilmesi ile
secilen eylem arasindaki sireyi tanimlayin.

50 Fieldbus adaptérii (FBA)'ten baslayarak, 50.04 grubundaki geri kalan paramet-
reler icin uygulamaya 6zel degerleri segin. Uygun deger 6rnekleri agagidaki tablo-
larda g6sterilmigtir.

51 FBA A ayarlari grubundaki fieldbus adaptoér moduli konfiglirasyon parametre-
lerini ayarlayin. En az, gerekli nod adreslerini ve iletisim profilini ayarlayin.

52 FBA A veri girisi ve 53 FBA A veri ¢ikigi parametre gruplarinda suruclye ve
surliciden aktarilan proses verilerini tanimlayin.

Not: Kullanilan iletisim protokoliine ve profiline bagl olarak, Kontrol word'li ve
Durum word'i iletisim sistemi tarafindan génderilmek/alinmak tizere yapilandiril-
mis olabilir.

96.07 Parametre manuel kaydi parametresini Kaydet olarak ayarlayarak gecerli
parametre degerlerini kalici bellege kaydedin.

51.27 FBA A par yenile parametresini Yapilandir olarak ayarlayarak 51, 52 ve 53
parametre gruplarinda gergeklestirilen ayarlari gegerli kilin.

Fieldbus'tan kontrol ve referans sinyallerinin gelmesine olanak saglamak igin,
EXT1 ve EXT2 kontrol konumlarini yapilandirin. Uygun deger 6rnekleri asagidaki
tablolarda gosterilmistir.
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Ornek parametre ayari: FPBA (PROFIBUS DP)

Bu 6rnekte, PPO Tip 2'li PROFIdrive iletisim profilinin kullanildidi bir temel hiz kontrol
uygulamasinin yapilandiriimasi gosterilmektedir. Start/stop komutlari ve referans
PROFIdrive profili, hiz kontrol moduna uygundur.

Fieldbus Uzerinden génderilen referans degerlerin, istenen etkiye sahip olmalari igin
surticiide 6lgeklendiriimeleri gerekir. Referans degeri +16384 (4000h) 46.01 Hiz
6lceklendirme parametresindeki hiz ayari araligina (hem ileri hem de geri yonde) kar-
silik gelir. Ornegin, 46.01 480 rpm olarak ayarlanirsa, fieldbus'tan génderilen 4000h

480 rpm'i talep eder.

Yon PZD1 PZD2 PZD3 | PZD4 |PZD5 | PZD6
Cikis Kontrol word'l Hiz referansi Hiz. suresi 1 Yav. suresi 1
Giris Durum word'l Gercek hiz degeri | Motor akimi DC gerilimi

Asagidaki tabloda tavsiye edilen sirlici parametresi ayarlari verilmektedir.

Siriicii parametresi

ACS580 siiriicii
ayarlan

Aciklama

50.01 FBA A

1 = [yuva numarasi]

Sirtci ile fieldbus adaptér modulu ara-
sindaki iletisimi etkinlestirir.

50.04 FBA A ref1 tipi

4=Hz

Fieldbus A referansi 1 tipini ve 6lgeklen-
dirmeyi secer.

50.07 FBA A gergek 1 tipi

0 = Hiz veya frekans

50.04 parametresinde tanimlanan etkin
olan Ref1'e uygun olarak gercek deger
tipini ve dlgeklendirmeyi seger.

51.01 FBA A tiri 1=FPBA" Fieldbus adaptér modulu tipini gérintuler.

51.02 Nod adresi 32 Fieldbus adaptér modiiliiniin PROFIBUS
nod adresini tanimlar.

51.03 Haberlesme hizi 12000") PROFIBUS agdinda mevcut haberlesme
hizini kbit/s cinsinden goéruntdler.

51.04 MSG tipi 1=pPp02" PLC konfiglirasyon araci ile segilen teleg-
ram tipini géruntuler.

51.05 Profil 0 = PROFIdrive PROFIdrive profiline (hiz kontrol modu)
g6re Kontrol word'inu seger.

51.07 RPBA modu 0 = Devre digl RPBA emiilasyon modunu devre digi
birakir.

52.01 FBA data in1 4 = SW 16bit" Durum word'ii

52.02 FBA data in2 5 = Act1 16bit Gergek deger 1

52.03 FBA data in3 01,072 Motor akimi

52.05 FBA data in5 01,112 DC gerilimi

53.01 FBA data out1 1=CW 16bit" Kontrol word'li

53.02 FBA data out2 2 = Ref1 16bit Referans 1 (hiz)

53.03 FBA data out3 23,122 Hizlanma siiresi 1




372 Bir fieldbus adaptérii ile fieldbus kontrolii

Siiriicii parametresi ACS580 siiriicii Aciklama
ayarlan
53.05 FBA data out5 23,132 Yavasglama siresi 1
51.27 FBA A par yenile 1 = Yapilandir Konfiglrasyon parametresi ayarlarini
gecerli kilar.
19.12 Ext1 kontrol modu 2=Hiz EXT1 harici kontrol konumu igin kontrol
modu 1 olarak hiz kontrollinu seger.
20.01 Ext1 komutlari 12 = Fieldbus A EXT1 harici kontrol konumu igin start ve

stop komutlarinin kaynagi olarak fieldbus
adaptoru A'yl seger.

20.02 Ext1 start tetikleyici |1 = Seviye EXT1 harici kontrol konumu icin bir kalici
tirdi start sinyali seger.
22.11 Ext1 hiz ref1 4 = FB A ref1 Hiz referansi 1 igin kaynak olarak field-

bus A referansi 1'i seger.

1) salt okunur veya otomatik olarak algilanir/ayarlanir
2) Ornek

Yukaridaki parametre ornegi start siralamasi asagida verilmistir.
Kontrol word'i:

* 477h (1143 ondalik) = READY TO SWITCH ON
* 47Fh (1151 ondalik) —> OPERATING (Hiz modu)
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11

Kontrol zinciri semalari

Bu bolimiun igerigi

Bu bdliimde stirictiniin referans zinciri anlatilmaktadir. Kontrol zinciri semalari,
surlict parametre sisteminde parametrelerin nerede etkili olacagini ve nasil etkilesim
saglayacagini izlemek igin kullanilabilir.

Daha genel bir sema igin, bkz. bolim Sdirticti calisma modlari (sayfa 43).
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Daha fazla bilgi

Uriin ve servis ile ilgili sorular

Uriin ile ilgili her tirll sorunuzu, s6z konusu nitenin tip kodu ve seri numarasi ile
birlikte lokal ABB temsilcinize yoneltin. ABB satis, destek ve servis noktalarina su
adresten ulasilabilir: www.abb.com/searchchannels.

Uriin egitimi
ABB urlin egitimi hakkinda bilgi almak icin, new.abb.com/service/training adresine
gidin.

ABB Sdrucileri el kitaplari hakkinda geri bildirimde bulunulmasi

Kilavuzlarimiz hakkindaki yorumlarinizi bekliyoruz.
new.abb.com/drives/manuals-feedback-form adresine gidin.

Internet'teki Belge Kutiphanesi

El kitaplarini ve diger iiriin belgelerini PDF formatinda internet'te
www.abb.com/drives/documents adresinde bulabilirsiniz.
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